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INVENCION

por nMAQUINA DE COSER #OVERLOCK" APTA PARA MONTAR CINTA ELAS-

TICA Y SIMILARES A BORDES DE TEJIDOw, a favor de la firma
italiana S.p.A. VIRGINIO RIMOLDI & C., domiciliada en MILANO
(Italia), 9 via Vespri Siciliani, '

MEMORIA DESCRIPTIVA

Esta invencidn se refiere a una mdquina de coser
toverlockn . Se coﬁocen méquinas de coser noverlockm,
compactas en estructura y répidas en funcionamiento con
un dispositivo para cortar o gﬁarngcer los bordes de teji- |
do cerca de la reéién en que se forma la puntada.

Tales mdquinas difieren asimismo de las méquinas de

brazo, porque la transmisidn, que efectiia movimiento

. de la aguja, el soporte para la cuchilla superior

del dispositivo de corte y el pisatelas estén soportados

por una pared vertical de la miquina que descansa en
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la mesa de trabajo sobre lz cual es alimentado el trabajo,

ligersmente espaciado de la hilerg de puntadas que se forma.

Se conocen miquinas de coser "oﬁe:lockﬁ de dos o tres
hilos, muy utilizadas para unirrtejidés, j més particularmen~
te bordes de tejidos de punto, etc,, Con tales miquinags, las
cuchillag del dispositivo de corte recortan el borde del tra~
bajo que se estd cosiendo, antes de quesgbrme 1a puntada.

Se. sabe, que lz unién de un s1dstico a prendas inte~
riores de hombre y mujer, se efectusba, hasta. el presente al
emplear mfquinas de brazo de dos o tres sgujes y un gancho in-
fenion, las cuales son de funcionamiento bzgjo altamente com~
plicadas ¥ caras, y recibidndo la formacién de la puntada con

tales méquinas tres o eugtro hilos.

Esta invencidn, tiene por oﬁjeto lg unidn de elésti-
cog o encajes de poca anchura a 1os bordes de tejidos, que se
han gunarnecido o fileteado por medio de una costura de punta—
das "overlock! sobre uns méquina "overlock! del tipd referido

- -~

anteriormente,

M4s particularmente, esta invencién tiene por objeto

‘ la unién de elésticos o puntillas de poco ancho & articules

exteriores y més particulsrmente interiores, tal como para
blusas y piernas de fajas de sgefiora y otras prendas interio-

res de sefiorg, camisones y similares,

Un objeto ulteriox de esta invencién, es el de preve

nir la unién de un eléstico a los articulos arriba mencions—
dos gl utilizar solasmente dos hilos, esencialmente un hilo en
la aguje ¥ un hilo en el gancho, y efectuar un cosido plano més

atractivo que los cosidos reaglizados por miquinas de brazo.

En vista de los anteriores objetos, la invencidn
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provee ung miguing de coser "overlock! para montar c\intas

eldsticas o similares a los bordes de tejido, del tipo que
tiene un bastidor provisto de una pared verticel en el ex-
tremo de s(:. pbrci&n nediz, ¥y que .tiene. ung extensién delan-
tera inferior, una placa que actfa como une mesa de trabajo
superpuesta sobre lag mencionada extensidn delantera, y una
placa de aguja enrasadg con la eguja mencionsda, llevando |
la berra de agnje una aguja,un brazo pisatelss, y el elemen-
to mévil del dispositivo cortador del tejido, llevado por la
citada. pared vertical, un gancho inferior enhebrado y un
gancho superioz:- deshe-ne’brado situedo debgjo de la placa de
aguja para cooperar con la aguja, y formar ung puntade de
sobreorilla de dos hilos, cooperando medios transportedores
d‘ei;u‘&e;’;;ﬁg con un prensatelss as:egurad& gl brgzo prensatelas
mer_lcion_ag/& ¥y comprendiendo medios ulteriores asegurados de-
bajo de la mesa de trabajo y la placa de eguja citada para
elimenter la cinta elistica a la yona en que se forman las
puntades en una direccién perpendicular a la de formacién

de las puntadas, y medios sobre la placs de agnja para deflec-
tar 1a cintn eldstica 908 para extenderse en la direccién
mencionads de le, formecién de la puntada, y pera colocarls
sobre la porcién de le cara superior de la placa de sguje
que se exbiende desde el agujero de la aguja en la direccidn
de la formascidn de puntada, y finalmente medios para aprtar
de lz mega de trabajo, la cinta eléstica del tejido cosido

g ©lla.

De acuerdo con esta invencién, la méquing esté equi-
peda. ademds, con medios que regulan la alimentacién y la sa-
lidg de la cinta hacig y de la regidn de cosido y de alimen-

tacidn, respectivamente, de tal forma gue la. cinta o puntilla

se mantiene constantemente en un estado de tensidn durante el
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Tales:medios-comprenden un dispositive de zlimen-
tacidn que incluje.un sbporte, fijado por medios de torni-
llos a una;.porcidn izquierda inferior del bastidor de le mé-
quina, para un paf de rodillos fresedos de glimentacién de

lg cinte que debe coserse al tejido del que se regliza el ar-

| t{culo de vestir, El rodillo superior recibe movimiento a

través:de.&n mecgnismo que comprende. dos acoplamientos unl=-
&ireccionales, de. accidn opuesta,‘incorporado por el rodillo,
mientras que el‘rodillo inferior o contrario estd fulerado a
un pivote'excéﬁﬁricp y es influencfiado por un resorte con ob-
jeto de provocgr la:adherencia.de 1afbgnda elimentedsg al ro-
dillo‘sdperion=impulsor; El rodillo superior recibe intermi-
tentemente impulsos a pertir del eje principal de la méquinaz.
Para este objeto el eje dé rodillo superior o impulsor lleva
una.leva.?rovista.de un rebajo longitudinal en el que se fija
un pivote erticulado al extremo de ung biela, cuya otra ex-
tremidad esté.montadé,cﬁn_intépposiGi&g de un qojinéte'de
agujés; sobfe.un excéntrico 1levado pdf_el eje principal. que
se extiende gl otro lado de la porcién delantera. del bastidor

de la mAgquina,

En le salida del material cosido a partir de 1la mesa
de. trabajo, estd previsto un dispositivo aue ‘comprende un per
de rodillos, accionfndose el rodillo inferior g partir del me-
canismo. de la maquina. que impulsa las garras de alimentacién
y que tiene similar estructura al rodillo impulsor del dispo-

gitivo de alimentacién, mientras que el rodille superior ac-

" tfa. de rodillo de contraste y es presionado contra su rodillo

impulsor asciado por un resorte reguleble,

' Otras ceracterfsticas y ventajas de esta invencién,
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se comprendersn facilmente por la descripeién que sigue refe-

rida por via de ejemplo, no limitativo, a una realizacién

mostrada sobre los dibujos anexos, en los que:

n

La figura 1 es una elevacién frontal, parcialmente
Se

seccionada de la mlquina perfeccionada.

La. figura 2. es una vista en planta de la misma, en

la que se han separado el‘prensatelas, lg barra de aguja, el

: mecanismo de soporte para las cuchillgs del dispositivo éor—
tedor- y la placa que actda como una mesa. de trabajo. |

10. La figura 3 es una seccién longitudinal media.

La figura 4 es una vista extrema, parcialmente sec-
cioneda.

RCE

la figura 5 es una vista en seccidn sobre la 1fnea
V-V de la figura 2. :

15. Ig figura 6 es

una visgta en seccidn
VI-VI de la figura 3.

sobre la 1linea

La figure 7 es uns. vista en seccidn

gsobre la 1ines
VII=-VII de la figuras 2. 2 meyor escala.,

Le: figura 8 es ung vista en seccibn sobre la linea
20, VIII-VIII de la figura 2,

La figura 9 es una vista en seccién sobre la linea
IX~-IX de la figura 2

Las. figuras 10, 11 y 12, son vistas en seccidn -so—
bre las 1fneas X-X, XI-XI y XII-XII de la figura 9.

25, Las figuras 13, 1l4. son vistas en seccién sobre las

1ineas XIII-XIII y XIV~XIV de la figura 6, limitadas a los
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nedios de actuacién parg

rras de glimentacidn,

La figura 15 eg
XV-XV de 1z figura 3.

La figura 16 eg

neg XVI-XVI de la figurg

La.figura 17 es
de agujas.

_ La figura 18 es
agujas desde abajo.

Las figuras 19,
sobre las 1fneas XIX~XIX
gura 17,

La figura 21 es
XXI-XXI de la figura 18,

La figura 22 es
de la méguina mostrando

alimentacién anteriores

el movimiento de la barra portaga~
una vista. en seccién sobre la lfnea
una. vista en seccién sobre la li-
2e

una vista en seccién de la placa

una vista en planta de la placa de

20 son vistas en seccién similares

y XX=-XX respectivamente, de la fi-
uns vista en seccidn sobre la lines

una vista esquemética en perspectiva
la carrera, entre los rodillos de

¥y posteriores, de la cinta a ser uni-

da al borde. de un artfculo de vestir que es cosido,

Ta figura 23 es

una vista esquemética en perspectiva

de 1lg méqpina y de su mesa de soporte, mostrando la carrers

de la cinta entre los rodillos de alimentacidn anteriores y

la-bobina a partir de la cual se desenrolla la cinta,

La figura 24 es

una vista de una seccidn de tejido

en cuyo extremo se halla montado un eldstico utilizando 1la

ndquina perfeccionada.
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Las partes que se corresponden, se indican a 1o lar-

go de las figuras por las mismas referencias nmamersgles,

La miquina mostrads sobre los dibujos, comprende
un bastidor 1, apoyado sobre una ceja 2 que actda a modo de
depbsito para recogef el aceite lubrificante y que~incqrpora

la bomba de circulacién de aceite el faltro del mismo y el

eje (no mostrado) al gue se fija una polea 3 para impulsar

la bomba

El bastidor 1, comprende una porcidn central mis alta
cuyo interior 4 esgtd sbierto hacia le caja 2.y estd cerrado
hacis lo alto por uns place de cubricidn 5 de materisl trans-
perente. Este ltina estd protegide excepto en una proyeccién
5a en forma de domo, por una. placa metélica de cubricién 6
que lleva externamente dispositives 7 de tensién de hilo re-

gulables,

Ta porcin central del bastidor termina en una pared
vertical la, figura 3, y est4 formada con una extensién fron-
tal nés baja cubierts désde arriba bor une placg 8 -que actda
como una mesa de trabajo sobre la que el material que se cose
desplaza. la extensién frontal estd deiimitada anteriormente

por una pared vertical 16 paralela con la pared lea.

Se indica con 9, unz placa de cubricidén atornillada a

ung porci&n-sobfesaliente de la pared la superpuesta & la me~

_sa. de trabajo 8, La placa de cubricidn cubre los mecanismos

soportados por la pared la que se describirén més adelante, y

1leve externamente una leva 10 que soporta el prensatelas 1l.

Une regién intermedia de la. leva 10 estd sujeta a la.
accidn de una varills 12, impelida constantemente por un re=

sorte 13. La leva y prensatelas 1l estén, por ello, impulsados
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constantemente en la. direccién de la placa de aguja 14, figu-

ra 2 que estd a nivel de la mesa de trabajo.

La leve 10, figura 4, termina en su extremidad opues=
ta al prensatelas 1l én una hbrquilla 15, La horquilla 15 poxr
5 interposicidn de un perno 16 est4 erticulada a un estribo ba-
rrenado 17 fijado cuidedosamente en la cara frontal de un pi-
vote 18, figura 2, que se extiende paralelo con-la mesa de '
trabajo 8 y montado en la pared la de la porcién de bastidor
. central. El pivote 18 se extiende mds all4 de la cara opuesta
10, de la pared la y lleva en su extremo ung levg 18 por medio de
la cual puede girar. En la exiremidad dél,pivote 18 al qge'ae
asegurs el estribo 17{ se fija un brazo 20, figara 4. El1 brago
20 estd acomodado en.una cavided 10a en el flanco de 1g palan-

ca 10 girada hacia la pared la. El véstagosl2 lleva cerca de

w

: 15, s ektremo inferior, un rodillo 12a que actda sobre u@ espal-
'gé : dén 10b de la leva 10, Encime del rodillo 12a, el véstago 12
LA ' se forma con un diente 12b,4que normalmente estd enganchado,

desde abajo, por un collsr 21 de un pivote 22, que se extiende
paralelo con el véstego 12. en un asiento formado en ls pered 1la,
20, ¥y que es empujado hacig abajo por un resorte 23, El extremo
superior del pivote 22, est articulzdo entre los brazos de
: | una horquilla 24 qué termina.en uns palanca 24a. la horquilla
es en froma de excéntrico, de manera que, al presionar la leva
' 24s girdndole. en la direccidén de la. fleche 25, se levanta el

25. pivote 22.

Ta estructura srriba descrita, ssegura ung presién
constante por el prensatelas sobre la labor que se ‘est cosien-
do y que desplaza sobre la placz de aguja, asi como la posibi-
lidad de elevar el prensatelas al actuer sobre una palanca 19 '

asegurada al pivote 18, Un objeto,ulterjor'esvsoltar el prgnéa-
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telags. 12 & partir de medios‘ e'l‘ésticos, que lo empujan en lg

direccién de la placa de aguja, con el propdésito de moverlo
lateralmente al girar la palanca glrededor de la espiga 16,

figura 22.

El eje principal 26 de la méquina., figura 3, ésté.
goportado en la porc_:idn posterior, que asimismo es algo més
baja. del bastidor para los cojinetes 27 y en la pared ante-
rior 1b g través de un cojinete 28. El eje 26 'esté;. s»opori;ado
asi.mismo, en posicidn intermedia por un ma.ngui"t.o 29 é.s-egurado'
al bast.ido:;, y lleva. en su extremo posterior 262 una unidad
de polea volante 30. Una correa de transmisién, no nostrada,
desplaza sobre esta. dltima."‘y es impulsada. por un motbrf., des-
plazando asimismo la correa sobre un arco de.ﬁoca. anchura en
lz periféria de une polea 3 Ilevada por el eje transmisor pa-

ra la bombz situada en la caja 2.

Lz porcidn del eje 26 ‘entre los cojinetes 27 y man-
guito 29, estd pno.vis’c‘a con una manivela de transmisién de
movimiento & través de la biela 31 y brazo 32, figura 15, =
un eje superior 33 paralelo con e]_:. eje 26, E1l eje superior 33
lleva en su extremo ‘anter:ior‘. una. eSp;i;.ga de manivela 34, sz lg
cual estd fulcrada la porcién central de un brazo 35 (figura 5).
£l extremo posterionr del.brazo 35 esté articulado pof medio de
un pivote 36 = una bie-la 37, erticulada giréi‘:oriamenter en la
pared la del bastidor pdr medio del pivote 38. El extremo an~
terior del ‘bra-zo 35 estd formado por una horquilla 39 erticu-
lada g trevés de un pivote 40 g un cursor 41 montado des'liza..-
blemente sobre ung barra de guie 42 asegurada a la paredi la del
bastidor. EL cursor 4L lleva une egaja 4, figure I, para for-

mar la puntade. de sobreorilla.

Tz proporcién de los varios componentes del mecanismo
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gue. acciong lz aguja y el funcionamiento de los mecgnismos

citados es de por si conocido y se han descrito, ;por ejem—
plo, en detalle a la solicitud de patente espaﬁo.la nimero )
2864347, )

Una. nanivela ulterior se sitda gl lado de ia mani-
vela &el arbol. principal 26; .que impulsa la biela: 31, La
§ltims menivele impulsa;. un-a: biela 43 tran'smisoi-al de movi-
miento al dispositivo para cortar el tejido que se estd
cosiendo. La biele 43 esté erticulada a una leva 44 asegu-
rada gl eje 45. figuraes 5 ;y: 15, Bsta es ﬁaralela al eje;bpr»in-
cipal y esté éOpontéd'a.girator.iamente, en el bastidor 1. Uno
de sus extremos, se extiende & través de la pared Is y lleva
frente & este dltimo un brazo arquesdo 46, figura 5, provisto
en su extremo con una. cabeii 47 en lg que se .as-egui:a. el cor-
tador superior 48, con la dtilizaci6n de componentes similares
& los descritos en la solicitud presentads arriba mencionada

ng. . 2860347‘

- La correlacién de los miembros que efectuan los mo-
vinientos de la aguja y cortador superior 48, respectivamente,
eg tal que embos, la agu.ja. ¥y el cortadoxr superior, se muevern
durante la. Opéra,cicfn de la. méquina,. en completo sincronismo

¥ en las mismas dorecciones.

ademés se han previsto menivelas sobre los dos lados
de. 1a§- manivelss que efectuan el movimiento de las bielas 31
¥y 43, figursa 3, ‘lia; primerg de eﬂstas manivelas, sefialada por 49,
.i'mpulsa,uh bragzo 50 solidario con un pivote transveréal 51, so-
bre el que esté fijado el brazo de soporte del gancho inferior
52, la otra manivela acciona le biela 53 articulads g un bre—
z0. 54 asegurgdo @ un pivote transtersal 55 que llevae unz pa-

lanca. 56.
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Esta Yltims estd articulade en su extremo a. un brago

57 montado deslizablemente en ung zberturg dentro de la cabe-

‘za_ en forma de T de un pivote 58. 4 su vez, el pivote 58 esté

montado oscilante en un manguito, no mostrado asegurado en el
bastidor por medio de un tornillo. La extremidad del brazo 57,
gue se extiende hzcie arriba lleva un gancho superior 59 que
coopera. con el ggneho 52 ¥ a:guja A para formar la puntada de
sobreorilla.zCon-objeto de former el punto de sobreorilla a.

dog hilos, el hilo es glimentado a la aguja.y al gancho in~

ferior 52, giendo el gancho su.periof 59 de coniiguracﬁn es—
~ peeisl. con una forma de horquillg para cooperar en el anudado

con el hilo de la agujae.

| La. parte del eje principal 26 entre el manguito 29
¥ cojinete 28 en la pared lb, lleva un disco 60 provisgo, so-—
bre el lado de eéte girado haciz el cojinete, con una exten—
sién cilfndrica 70a cuya periferie es 'excé_ntx:ica. al eje del
4rbol principel. El acoplamiento de este disco 60 provisto con
la extensién excéntrica 60a y eje principal se efectda por me-—
dio de ung chaveta a resorte 61, y es de tgl forme que normal-—
mente durante la operacién de la méquina, el disco 60 es 1le-
vado por rotacién por el eje principel, pero es giratorio con
resiaecto al dltimolcuando su. rotacidn es impedida y se ejerce
simulténeamente sobre el arbol principal un impulso rotativo
relativamente elevado. La extensidén cilindrica 60g del disco
60 lleva ajustado un casq;_;.ill'o excéntrico 62 gue actia como.
ung. espigs de manivels. pars una biels 63, figura 2 y 3, =accio-
nando las garras alimentadoras del trabajo en una forma que
se describir4 a continuacién. E1l orificio interno o través del
manguito 62 es de mayor difmetro que la seccibn con‘respondieil-

te. del eje principal 26. Ademés, el manguito 62 estéd formado
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con una extensién frontgl 62a provista. con flancos laterales.

.paralelos entre si que se extienden diametrzlmente gl man-

guito. Le extensién 62 que por lo tanto tiene en su seccién’
transversal forma de T, estd montada deslizsblemente en una
guia diametral formade en la cara de un disco 65 celzdo al
eje principal -cercs del cojinete 28, vuelta hacia el mangui-
to 62, E1 disco 65 esth fijado sl eje principal por medio
del tornillo 66, figura 5.

El disco 60 tiene una muesca periférica 60b figﬁra 5,

cortads en é1. Ehfrente de la periferia del disco 60 -y radial-

- mente a este, esté montado deslizeblemente un véstago 67 en

un asiento apropiado en el bastidor de la maquina y puede
gser pulsado hacia la periferig del disco 60 al actuar sobre
un botén pulsador 68 que se extiende més alli de la pared la-

teral de la porcidn de bastidor que soporta el plato de aguja,

_ contra la gecidn de un resorte 69, que normglmente mantiene

el vastago 67 espaciado del disco 60.

Con objeto de variar la. longitud de carrera de lg
biele 63 serd suficiente enganchar mediante el véstago 67,
lz muescg 60b en el-diséo 6, estando la méquihsa parada, por
giro manugl del volante de mgniobra 30 asegurado al eje prin-
cipel.de la mﬁquina. Bajo tal enganche la longitud de lgz pun-~
tada. que corresponde a la posiciGn del volante de maniobra
puede;ieerse sobre una escala graduada del volante de manio-
bra 30. Con objeto de variar la longitud de la puntadg se gi-
ra el volante ﬁe meniobra al propio tiempo gque se mantiene
el bot6n'puléadon 78 en su condicién engancheda hasta que lsg
1ongitud de puntada deseadsa, es le%da sobre la escala graduada.
del volante de maniobra, figurs 2.

- Para efectuar esta rotacidn del volante de maniobre
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30, 'y por. consiguiente del eje -prircipal 26,-mantenieﬁdbse
estacionario .el disco 60, se-realizg una rotacidn relativa
del disco citado con respecto al eje principal, con lo que:
la excentricided de le periferia del manguito excéntrico 62,
que apt&é como uné espiga de manivela para la biela 63, es
variada. La méxime excentricidad que puede proveerse por el
Siétema descrito, es igual a la suma dé las exeentricidadés
individﬁalesrdel.manguitb~62-y proyeccidn tubular excéntrica
602 del disco 60. El pequefo extremo.de 1& biela 63 se arti-:
cula & una horquilla 70 asegurada sl eje 71, figuras 5, 13y

l4,lmontado bara oscilacién en las paredes la y:lb del bas-

tidor. E1 eje 71, que se extiende paralelo con el eje 26,

“tiene, asimismo, asegurado a el un brazo arqueado 72, Un ‘¢ar-

sor 73, montado deslizablenente sobre 61 brazo 72y estd pro~-
visto sobre su lado opuesto al brazo 62,  con un pivote que .
est4 -articulado a ung biela 74, El pivote se extiende m4s -
all% de 1a biela y tiene articulado en su extremo libre lg
porcidn terminal superior de un brago curvado 75. La por016n ’
extremae inferior de este dltlmo esta montada giratoriamente
sobre el extremo libre de un brazo 76 que.se extiende trans-

versalmente con respecto a los ejes 71 y 26. El brazo 76 es-

.té asegurado, a81mlsmo, al eje T7 paralelo con el eJe prin—

01pal que ge extlende externamente 8 la pared lb por ﬁna
seccidn que llevae una leva oscllante 78 flguras 4y 22, pro-
vista con medios para su retencl6n en una p051016n predeter-
mlnada con respecto al bastldor, descrlbléndose los medios

cltados con detalle, por eaemplo, en la solic1tud de patente

presentada.

El otro extremo de la biela 74 est montado pera os-

cilar sobre un.pivote 79 solidaric con la barra portadora-de
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garras alimentadoras 80, figura 6. .Esta {ltime se extiende

transversalmente con respecto al eje principal 26 y és adyae-
cente a otra Barra 81 portadéra de gerras de alimentacién
my similer a esta §ltima. Las barras 80 y 81 presentan cada

uns una proyeccién 80a, 8la, respectivamente acodada, hacig
gbajo, las proyecciones definen guias fijada§~sobre el man-
guito.82.que esté asegirado a la seccidén 26b del eje prinei-
pal, que es 1igeramente-excéntrico con respecto al eje del
citado &rbol.y adyscente al cojinete 29, Por congiguiente,
durante la.rotacién del eje 26, las barras 80, ‘81 son levan-
tadas simulfaneamente en forma periGdica ¥y subsiguienteménte

bajadas. Las extremidades de bgrra opuestas s las que llevan

. las garras alipenrtadoras son en forms de horquillas 80b, 81b,

respectivamente. Las horquillas abrazan un bloque 83, ‘nonta=-
do para oscilacidédn sobre un pivote excéntrieo 84 solidario
con un pivote 85 soﬁortado giratoriamente por el bastiddr y
normalmente blgqueado en una posici&n predetermineda por me-
dio de un tornillo 86, figura.6. Lé-barra.8l.esté conectadg
por medio de un pivote 87 y una viela 88 a un brazo 89 ase-
gurado al eje 7l. El eje es arqueado y esti formedo con una .
ranura 90 due lleva deslizablemente un bloque 91 gl cual ar-
ticula la biela 88, E1l pivote 91 es retenido en la posicién
individual seleccionada. Las barras 80, 81 se extienden por
sus extremidas opuestas & les: horquillas 80a, 8la, dentro
del huélgo debajo de la placa de aguja 14, impidiéndose su
moviniento en una direccién lateral en esta zona por la pro-
visién de escuadras 92, 93 aseguradas al bastidor, figura 6.
Le bgrra 81 lleva. gsegurada una garra.de elimentacién cuadru-
ple, llevando asegurada la barra 80, una garra de alimenta-

cién doble,
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Las garras de alimentacién. estén sitnadas & la altu-

Qt

R N T

ra.de las aberturas correspondlenteS'praptlcadas ‘en lz placa
deuaguja 14, en la. que se-ha practicado adicionalmente, ori-

ficios 94 para su~fijaci6n al bgstidor, figuras 17 y 19.:

5§ . Una-muesda.95 es éoftada en ei borde de la placa de
aguaa vuelto hacia la pared del bastidor 1z y recibe 1la por-
cién superior del cortador estaclonario 96, ver asimismo fi-
’gura 16, que coopera con el oortadon superlor m6v11 48 con
objeto de recortanﬁel borde~de1 trabaao a_coser; El cortador
10; estaclonario 96 es en forma.de una~hoaa delgada.asegurada a.
un soporte 97. Este §ltimo 1leva, en su cara.postcrlor, un
prOte‘98 cue, cuando el s0porte es montado en la mégplna.es,
asegurcdo dentro de un orificio pasante en la porcién 99 del
s bastldor de la méqulna. El plvote 98 se ssegura. en el orlficlo

3 Iéﬂ citado en una.p031c16n predetermlnada por medio de un tornlllo.

wft

= 100. Ademés, se pract1Ca-un orlflclo en el soporte 97‘sgbre
s 2 ~,la cara opuesta del cortsdor estacionarlo y recibe un pivote.
101 paralelo con eI.or1f101o qpe recibe el pivote 98, solide-~
‘ rio .con el 30porte 97 asegurado - A la.porcl6n arrlba.men01onada
20; por medio de un tornillo 102, Ademds el soporte 97‘esté.1mpe—
lido constantemente en la.dlr80016n del extremo libre del pl—
vote IOl por un.resorte 103 qge empuga la cabezs de una.esplga

'IO4 re01bida por un orlflcio paralelo con el plvote 98.

Por egta estructura, el cortador estacionafid 96 puede
25, mOvefseltransversalmente:dé la direccién de alimentacién del -
trahajb cosido y puede situarse con&eﬁientemente en dependen-

cia del espacio seleccionado entre el borde de tejido'j‘la hi="

lersg de puntadas..

Las parteé>componentes de la miquina que cooperan en
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en la. alimentacién de cinta'eléstica z la placa de aguja y se-
parecién de este de la_regi&n.enAque4laApuntada gse forms y en

que la cinta es unida a la Iabor que se esti cosiendo, respec—

' tivemente, se describirén g continuacidn en detglle

. El dispositivo de glimentacién compfende.un soporte.
deifundioidn de hierro 105 para un par de rodiilos-paraielos
fresados 106, 107, ssegurados por medio de tornillos 108, fi-
gura 10, g la psrte inferior-del bgstidor-cerca.de la pered
Ib de este Yltimo sobre. el latersl de la‘méquina,en el que

el tejido = ser cosido, -se situa sobre lm mesa de trabajo 8.

El rodillo superior o impulsor- 106, es accionado g
pertir del eje principal de la'méquina. El rodillo inferior
o) contrariO'lOT‘esté.montédo loco sobre una espigs excénirica y
es empujado contrs el rodillo superior 106 por medios eldsti-—
cos para asegurar constantemente adherencia de la cinta que es
alimentada &l rodillo superior de impulsién 106. La estruc-
tqra.de mecanismo que permite el movimiento a partir del eje
principal &l rodillo 106 y del dispositivo alimehtaaor-sqﬁ

como siguet

El extremo del eje principal 26 que pehetra:dentro
del cojinete de s0pofte 28, fijado en la pared 1b del basti-
dor, es algo menor en difmetro que el orificio del cojinete
y tiene fijado un manguiterxoéntrico'lOQ, figura 7. Este
&ltimo-esté,férﬁado, con un corte frontgl 110 que recibe una
espiga 111 ssegurads en el disco 65 que guia la proyeccidn en
forma de T sobre el manguito excéntrico 62, figurs 2, E1 man-
gﬁito exeéntrico 109, lleveg sobre su cgra. opuesta ol extremo
del eje principsl 26 un flanco, que tiene une proyeccidn ex-
céntrice en la forma de un disco 112, La proyeccién 112 penetra

en un asiento circular en un disco 113 solidario con otro man-
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guito 114, que os excéntrico @l asiento antes mencionado en

_el diseo 113 y que recibe la proyeccidn 112 en forme de dis-

o sobre el'manguito 111, El1 manguito 114 gctug como una es- .

piga.paré_que un extremo. de la biela 1I5 que transmite mo=-
vimiento al rodillo superior 106, articule & través de la
interposicién de un cojinete de antifriceién. Los cojinetes

109 y 111 a 115 arribs descritos, se asegurah al extremo del

" eje principal 26 por medio de un buldén 116, que estd atormi-

1lado en un asiento horadado en el extremo del eje principel.
Con objeto dé*séparar el bulén, el orificio del manguito 114
est4 formado con un glergamiento periférico que debe situarse
apropiadamente durante la unién de.las-partes-& durante la

separacién del bulén 116,

Una arandela 117 debajo de la cabeza del bﬁl&h actua
como un contrafuerue ¥ previene desllzamlentos en una dlrec-
cién axial de la csbeza de la biela 1I5 a partir del mangul- _
to 114, Ia periferla del dlsco 113, esté prov1sta con una
escala graduadg que coopera con un marco fijo grabado én la
cars frontal de la. aleta del manguito 109, qge 1ndlca 1a can-
tided de excentricidad del manguito 114 con respecto al eje
del &rbol principal 26, El propésito del mecanismo:reciente-
mente descrito es el de variar la carrera de la bielsz 115, ,
'por consiguiente la amplitud del impulso gue es transmitido
por la bielg 115 al rodillo impulsor 106, Esta emplitud puede
variarse ulteriormente al desplazer el fulcro del otro extre-

mo de la. biela 115 con respecto @l eje del rodillo 106,

Pars este fin, el taco de lz biela 115 estd articula-

do a un pivote 118 mentenido estacionerio en una ramursa 119z en

un beazo 119 solidario al rodillo 106. El pivote 118 esté-blo-

queado en el brazo 119 por medic de un dado 120 y reeibe en su
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otro extremo un tormillo 121, que mentiene en posicién una

o srisie s s

arandela 122 que actug como un contrafuerte para prevenir
el desligamiento latergl del taco de.la biela 115 desde el
pivote 118,

v

El rodillo inferior 107, que es de menor didmetro
que el rodillo 106, esté montad& loco sobre un pivote 123,
figura.lo, gue tiene porciqneS‘ex{remas 1233;y 123b,,moﬁtaf
daS'g;raﬁorias en el soporte 105 y eoaxialeS‘éntre of, pero
excéntricas o lz porcidn centrgl del pivote 123 que sopqrté
el rodille 107. Con esta estructura, ectuando sobre una 1e-
vy 124'asegurada.a.1a.pofoi§n‘de 1g seccién I123a del pivote
123, que se extiende mis alld del soporte 105, el rodillo 107
puede glejarse o acercarse, respectivamente del rodillo 106,

cuyo eje estd situsdo fijo con respecto gl soporte 105,

Sobre 1a leva 124‘actua.una.extremidad de un resorte
helicoldsl 125 emrollado elrededor de la seccién 123a del pi-
vote 123, est& acoplado el otro. extremo del resorte al sopor-
te 105, El resorte estd dispuesto de tal forma, qﬁe su tor-
gidn tiende g girar el pivote 123 en una direccién tal que
mantiene el rodillo 107,'constan§eménte.apoyado sobre el ro-
dillo 106, Al actuar sobre la palanca 124, el rodillo 107 puede
separarse del rodillo 106 con oﬁjeto de efectuar la insgnéi&n.

del eléstico entre los rodillos del dispositivo alimentador.
De acuerdo con una_forﬁa pfeierida.de realizaci6n,

figura 4, el extremo del resorte 125 m4s cercana al soporte

105 de los rodillos 106,.107 esté solidarizado a una esﬁiga

126, que se extiende desde un segmento'127, que tiene una

_muescg arqueada. 127a, el centro de la cual estd situado sobre

el eje de lasg proyecciones 1232 y 123b.del pivote 123. El seg-

mento 127, estd asegurado por medio de un tornillo 128 que se
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. extiende g través de su ranurg 1272 g su cara asociada del

soporte 105; La. ventaja de esta construccién reside en el
hecho de qué 2l desplazar la posicidn del segmento 127, pue-
de. ajustarse laAtensign del resorte 125, La palanca 124 lle-
va, por-otra parte, un diente 124a que puede fijarse a una
espiga 129 asegurada al flanco del soporte 105, qﬁe lleva

el sector 127; N

El brazo 119 gque lleva articulado el taco de la biela
115, esté. asegurado pof medio de tornillos 130 a un excéntrico
131, figuras 9 y 11, montado gifatoriamente sobre el eje 1063
sobfe un embrague unidireccional dispuesto dentro del rodillo
106 y que comprende.treS'peqdeﬁos rodillos 132, cads uno de
los cueles es.influenciado por un resorte 133. Sobre el otro
lado, estd montedo giratoriamente otro exémtrico 134 dentro
del rodillo 106 sbbre4un eje 106a y est4 orientado en le mis-
ma4direcoign que el exéntrico 131 y fijado por medio de tor-
nillos 135 & un ala 135 provista con una proyecci&n en forma .
de horﬁuilla.l36a, que sbraza la seccidn 123b del pivote 123,

que soporta el rodillo inferior 107, E1l excéntrico 134 coope-

_ra con rodillos 137 influencigdos por resortes no mostrados,

similsres a los resortes que influyen los rodillos 132 coope-
rantes con el ex8ntrico 131. El ebbrague unidireccional, que

comprende,el excéntrico 131 y rodillos 132, esté dispuesto en
tal forme que permite. &l rodillo superior 106, ser llevado en
rotacidn cuando la bielsa 115 efectua su carrera en unz direc-
§i6n opuesta a la de alimentacién del trabajo qu; se esté co-
siendo. Considerando que el embrague unidireccional, qué com-

prende el excéntrico 134 y rodillos 137 estd dispuesto en tal

- forma que frena el rodillo 106 cuando 1la biela 115 efectiia su

carrera en la direccién de alimentacidn de la labor que se est
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cosiendo, durante lg cuel el embraghe unidirecciongl, que com-

prende el excéntrico 131 y rodillos 132, no transmite ningdn

movimiento al rodillo superior 106.

Un pequefio freno, que tiene mordezas 138, 139 influen-
ciadas por uh resorte 140, figura 12, es situado en un pequefio
espacio entre los excéntricos 131.y 134. Las mordagzas 138, 139
son fulcradas elrededor de proyecciones 135a sobre dos de los
tornillos 135 que aseguran el excéntrico 134 al ala 136 encle-
da 2 le gzona 123b del pivote 123, que soporta el rodillo infe-
rior 107, ¥ por consiguiente al soporte 105.

Este freno de mordaze de empansién suplements ls ac-
cién de. frenado por el excéntrico 134 y rodillos esociados 137,
parg prevenir la inercia llevada por el rodillo 106, junto con
el rodillo 107 para ejecutar un movimiento rédpido intermitente
mis alld de los puntos muertos de su carrera, con lo gue se

afectaria adversamente la alimentacidn correcta de la cinta.

En el lado de entrada de la cinta eléstica al dispo-
gitivo 'de glimentacién, el soporte 105 ;leva una. placa 141 for-
mada con une ramure. longitudinal en la que estén montados des-
lizablemente dos cursores, los cuales pueden retenerse en posi-

ciones apropiadas por tornillos tensores 143,

La cinta el@stice N que elcanza el Gispositivo de ali
mentacién, se desemrollas. de una. bobina 144, figurs 23, soporta=
da debzjo del banco de la mdquina 145 poT medio de un bragzo in-
clinado 146, el extremo del cual gctda ‘como un prOte que fun-

ciona como un fulcro para la boblna 144.

La cinta que se desenrolla a partir de la bobing 144,
desplaza sobre guias en forma de horquilla 147, 148 dispuestas

debajo del banco de la méquina, es desviada hacia arriba sobre
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le guia 148, y aparece por una abertura en-el banco por enci-

wa de ése,

Iuego la cinta es conducida por une guia shorguille-
de 148 hacia la parte media de una hendidura longit ;l en la
placa 141 definide por los dos cursores 142, y =garrade por los
rodillos 106, 107. A la salidg del dispositive alimentador, la
cinta es tédavia desviada une vez més. hacia arribe por el-ro-
dillo impulsor 106 y desplaza sobre un rodillo loco 150, cuyo
éje es perpendicular al eje del rodillo 106, y que se extiende
e 1o largo de la pered anterior de la porcién de bgstidor en la
que se.hallan situados los miehbros para 50poptar la cuchilla
inferior estacionaria 96. Ademés el rodillo loco 150 estd si-
tuado & tal altura que le cinta eléstica puede penetrar en un
fresado transversal en la cafa inférior de la placa de eguja l4.
Esye fresado F, figuras 18 y 21, tiene une pared laterel l4a
perpendiculer o 'la direccidn de alimentacién de la labor a la
que se une la cinta eldstica, inelingndose su pared lateral
opuesta 14b en 1la direccidn antes mencionada. El paso,pera la
cinte eldstica, formado por el fresado F,'ée restringe por ello
hacia el borde de la placa de aguje 14 en el que esté practica-
da la aberture 95 para la cuchille inferior 96, E1 fressdo F,
termina sobre. este lado mediante un borde l4c inclinado 452 con
respecto a la direccién dse alimentecidn, éon esta configuracidn
de la placa de aguja, el elést;co que deSplaza en el fresado F
por debajo de la cara superlor de la place 14, puede replegarse
alrededor del borde 14 y sparecer en lg mesa de trabgjo donde
se le superpone la porcién merginal de la labor que se cosa, cu-
yo borde ha sido previamente pulido porvlaS‘cuchillas 48 y 96.
El borde inclinado 1l4c, se forma con una pequefia cavided 144 pa-

ra la gguja que se extiende a su través, Esta cavidad se sitda
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de tal manera, que el eléstico es atrawésado en dos puntos por

le agujafdespués que esta Yltima ha atravesado el tejido, siem~-
pre & la misma distencia del borde del eléstico opuesto al que
viene guiado a 1o lergo de la pared l4a del fresado F. El ancho
de la porcidn de labor que se superpone sobre el éléstico y se
cose con las agujas depende, naturalmente de la posicidn de las
cuchillas 48 y.96.‘La posiciSn del borde inclinado l4c es por
otre parte, tal que el eldstico es trasledado por 4os.garras

de alimeptaci6ﬁ a ozrrera regulable, por lo menos, que se ex=-

tienden & través de las ramaras l4a, 14f de la serie de cuatro

' pamares practicadas en la place de agujas 14~para'lé selidg de

los dientes de'otras.garrés dé'a;imentacian, cuya carrera de-
termina la 1ohgitud'dé.puﬁtéda, llamﬁndose_tgles garres de ali-
mentacidn,.por 6tra'parte, com§ garres de slimentacién de pun=
tada, La placa 14 eété.fbrmada.ademés con dos ranuras 14g para

lg salida de los dienﬁes en las garras de alimentacién, llama- .

'das diferencial, que cbgenfsolamente«el.tejidp, Con objeto de

edeptar la estructura @evlg,piaca de ggujas 14 para fijer el te-
Jide pertipular 2 ser cosido a.elésticos:de-varioa anchosg la
poreién inferior de la placa: debajo de los orificios pera el pa-
0. e las garras de slimentecién de puntada, estd formada con un
asiento pare. el montaje deslizable en direccién de a;;mepxac16n
de une placa inferior perforada 151, Is posicién de'esta'dltima‘
es regulable. en lg direccidn de slimentecifn de la labor- con ob=
Jeto de evitar‘desplézamientos linesles de la cintg en una direc-
cién opuestaﬂa‘la:alimentacién; y gge-eomporta;el peligio de fag-

1los por lg aguje @l coser el eléético.

Finslmente, con objeto de evitar la interferencia del.
gencho inferior con el eléstico, el Yltimo esté soportado sobre

su seccién entre el rodillo loco 150 y borde inclinado l4c de la.
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rlaca de sguje 14 por una pieza puente, que comprende. una place

1153 asegurads: por medio de dos tornillos a la coras inferior de

la placg de aguja. o :

Con objeto de impedir deslizamientos en sentido opuesto
a la direccidn de slimentacidn del eldstico, este llega a la zona.
de cosido sometida a una cierte tensién obtenids reguiando el pa-
so de los rodillos 106, 107 con respecto a la relacién de slimen-
taei&n transmitida al eldstico por lgs garras de slimentacién de
puntade, se ha previsto un dispositivo en la regifn en que el te-
jido cosido deja. la mesa de trabajo 8 con objeto de mantener la
band'.e.. eléstica constantemente. tensionada,‘ suplementendo este dis-
positivo la slimentacién por las gerres de alimentacién, El1 dis-
positive aCtlfa: sincrénicamente. con las garras de alimentacién de
puntada; sin embargo , a diferenciz de estas ;Iltimas,: no abandona
mnca el eldstico, el cugl no puede as:f retirerse anulando la ten-
sién inicial, E1 3ispositivo comprende un par de rodillos frese-
dos'154 , 155 el rodillo inferior 154 que es un rodillo motor,
¥ es eccionado desde el meca.nismg que vﬁelve. las garrag de orien—
taciQn, ei rqdillo superior 155 que actfa como un rodillo de con-
trafuerte y que es impelido oqntr:a;_ el rodillo 154 por la accidn
de medios de resorte ajustables. qu rodillog_ 154,, 155 esté_n non=
tados giratoriamente sobre pivotes 156, 157; estando ‘directaﬁen-
te. soportado el pivote 156 por un 50porte'15-8 asegurado por medio
de tornillos: 159 2 lg pared del bastidor' de la méquine opuesta
a le pared a la que esté asegurad‘o. el digpositivo alipentador de

elédstico.

El rodillo motor 154 recibe movimiento a través de una
biele 160 que tiene:-un ojo esférico que empefia, a través de una
espiga de cabeza.esférica 161 un brazo 162 que transmite movi=-

miento gl rodillo inferior 154 & través de une renura longitudi-
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El pie de la biela 160 es en forma de horquills y re-
cibe movimiento & travds de una extensién TOa. sobre la leva en

forma de horquilla 70, figuras 2 y 3, impulseda por la biela 63

accionadg por el cesquillo exedntrico regulsble 62 f£ijado sobre

el eje principal 26,

El rodillo motor 154, es similar en estructure al ro=-
dillo 106 y no se descmblré. en detalle, considerando, sin em=-
bargo que esté cleremente visible en la figura 8, en la que to-
dos sus x}’arios conipoﬁentes sé seﬁalan por las mismes referenci'as
mmémcas que da.st:.nguen partes correSpondlentes de la estructura
en e1 rodillo 106 con le prima ('). Lz sola. diferencia que dis-
tingue le, estructura en el rodillo 154 re31de en el hecho de que
la horqu:.lla. 1367 a. gobre el flanco 1367 abraza un p:l.vote 164 fi-
Jado den‘bro del soporte de los rodillos: 154, 155, en lugar del |
extremo del plvote aobre el q_ue se monta, gzratorlo el contra-

rrodl 1llo.

. .El contrarrodillo 159 es llevado por una horquilla 163
articulada al extremo inferior de-un pist&n 165 mévil én unsg ‘se-
de. cilindrica;;_de le porcidn superior sobresaliente del sopotte
para los rodillos 154, 155. El pistén 165, es influenciedo hacia
ebajo por- un resorte 166. que apoya sobre el fondo del collar ros-
cado 167 atornillado- en un asiento hora@aﬂo en la’porcién sobre-

sgliente del soporte para los rodillos 154, 155. El coller file-

tesdo 167, esté formado con un orificio central que lo atraviess,

con la extremidad reducida del pist&n 165 alcanzando el extremo

superion de la porc:l.6n sobresa.llente. El extremo superior del pis

tén 165 tiene: artlculgda une leve excéntrica en forma de horqui-

1la 167 que spoya 'c.o”nt'ra. ung place 169 asegurada a la parte su-

perior del soporte con objeto de permitir el levantamiento de le
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horquilla que lleva. el rodillec superior 155, como se requiere

para 1s insercién entre los rodillos 154, 155 del eldstico en

la pueste: en marcha de,la operacién de cosido.,

El pistén 165, se forma con un fresado axial perifé-

rico que recibe la cebeze de una espiga de guia 170 llevada por

@l soporte. del rodillo con objeto de mantener el rodillo superior

155 correctamente orientado. Por‘la.estruCtura anteriormente des-
crita, las garres de alimentaeién de puntade alimentan la labor
con el eldstico ya cosido con una.pr0porc18n constante definida
por un gjuste inicial preseieccionado, mientras que la provisién
de la garre de alimentacién diferencial que actia solamente en
el tealdo, la carrers. del cual es varisble durante la actuaclén
de lo. méquine, permite la posibilidad de establecer relaciones
de alimentacidn diferenciales del tejido y eléstico, Una ventaja
nulterior de la.diSposiciGn enteriornente descrlta, reside en el
hecho de que el movimiento de los rodillos de allmentaci6n PO8~- -
teriores 154, 155 depende estrictemente del movimiento de las
garras dé alimentacién de punteds, de forma que, en cada varige
cién de 1la longitud.de.puniada.se realizg un incremento o re=-
duccién equivélente eﬁ-la carrera de‘alimehfaCidn en el rodillo

de alimentscién posterior 154,

La placa 8, que actia como une mesa de trabajo, ée
monta oscilanté alrededor de un pivote verticél 171 recipido
pbn<un apéndice 172. sobre un soporte 158, figuras 2 y 4, puede
moverse a su posicién mostrads en la'figura 22;péra dar exceso
a los miembros internos fundamentales de la mﬁquipa. La placa
esté,provista con leterales que cubren el diSpositivd que ali-

menta la banda eldstica y sus controles, evitando la interfe-
rencia con el tejido & coser, El,eldstico que se extiende por

debaKq'de la placa 8, %o obstaculize los movimientos del opera=
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rio , el cual puede. gtender libremente & su jrabajo prinqipal
que consiste en maniobrar el tejido a(éer fijado ‘sl eldstico,

- Eg de comprender, que siéhﬁo lo principel de la in=
vencidn insltersado, los detalles: de la mfquina descrites e
ilustrada;ipueden Veriarse ampliamente sin salirse del objé-
0 de la invenciGn, por ejemplo, los soportes 105, 158vbueden;
sl es necesario, fabricarse conjuntamente por fusién con el

bastidor-de la méquing 1.. -
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Descrito el invento, se declaran como nuevas y

'dé propia .invencion las siguientes reivindicaciones;
~con prioridad de la demanda de patente italiana nt

_7478/62 del 12 de A4bril de 1962.

1; Maqulna de coser "overlock" apta para mon-
tar cinta Felastlca y 31m11ares a bordes de tejido,
del tipO»que tiene un bastidor provisto con una pared
vertical en el extremo de su porcion media, y que tie-
ne una extensién delentera inferior, una place que ac-

tda como una mesa de trabajo superpuesta sobre la men-

. .cionada erten81on delantera, y una plaece de la aguja

enrasada con la mese mencionades, llevando le barra de

eguja, une aguja, un brazo pisatelas, y el elemento mé-

vil del dispositivo cortador del tejido, llevadoépor la

~citada pered vertical, un gancho inferior enhebrédo ¥y un

gancho superior deshebrado situado deba;o de ls olaca de
aguaa pare cooperar con la -aguja y formar una puntada de

sobreorilla ‘de dos hilos, cooperando medios transporta-

‘dores del tejido con un prensatelas asegurado al brazo

prensatelas mencionado,‘y~¢omprendiendo medio ulteriores

asegurados debajo de la mesa de trabajo y. la place de agu-
ja citada para alimentar la cinta <&ldstica a la zona en

la que se forman las puntades en una direccion perpendi-

cular a la de formacién de la puntada, y medios sobre la

pleca de aguja para defledtar la cinta eléstica 90¢ para

extenderse en la direccidn mencionada de la formacidn de
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la punteda, y para colocarla sobre la porcidn de la cara

super1or de la placa de aguja que se extiende desde el

'agugero de aguga en la direecidn de la formacicn de pun-

'tada N finalmente medios para partar de la mesa de traba-

jo, la 01nta elastlca y el tejido cosido a ella.

2. Maquina, conforme a lo definido en la reivin-

_dicacion 1, caracterizada porque los medios citedos sobre

la place de agujas mencionada comprenden una porcion de bor-

_de inclinado sustancialmente 45°¢ con respecto a la direc-

cidn de la formacidn de‘puntada, ¥y que se extiende desde
él orificio de aguja en lg placa de la aguja hasta un
punto del borde la placa de aguja dirigido hacia.el plano
de la pared vertical mencionadag que es desplaZada en la
direccidn de formacidn de puntada con respecto al qrificio.
de aguja citado en la placa de gguja. .

3. Maquina, conforme a lo definido en le reivin-
dicacidn 2, caracterlzada porque los medios citados pars
alimentar la cinte eléstica a la zona en la que se for-
mén les puntadas, comprende una guia, que conciste en un
fresado transversal provisto en la cara inferior de la
placa de aguja y delimitado por un extremo por la por-
cion de borde inglinadd mencicnada de la placa de 'ls aguja.

4. Méquina,.conforme @ lo definido en 1la reivin-
dicacion 1, caracterizada por el hecho de1qué pare vaciar
el gancho inferior (52) de la cinta gue‘desplaza entre
1ls guia fresada (F) en la cere inferiér de la placa de

la aguja (l4),'ei fresado (F) esti ‘cerrado por debajo

" mediante una pieza ‘puente en 1la forma de una placa (153)

fijada & 1& cara inferior de la plsca de la aguja.
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5. Méqulna, conforme a lo definido en la reivindi-

rcacién-B; caracterizada por el hecho de que.en orden a ocg-

sionar 1q'1mpu1516n de la aguja a través de la cinta inclu-

'so donde la cinta es de'ancho‘considerablemente menor que

ol ancho del fresado de guia (F), la pared lateral (14a)

del fresado esta formada, en su seccidn préxima al borde '

(14¢), inclinada 452 con respecto a la direccidn de alimeng

‘ :tac16n5 por una'plaéa_perforadé (151) montada deslizeble

en ld direccién citadéién ua asiento formado en la cara

de la placa {14) de la agu;a y asegurada -a esta uitima
para su posicion ajustada a lo largo del asiento menclona-
do'z: S | - | '

6, M&quina, conforme a lo défiqido en la reivindi-
cacidn 3, caracterizada por el hecho de que esté practi--
cada upa'pqueﬁaxﬁévidéd (14»~en.el borde (14 c) eﬁ una
pbsicién sustancislmente en el medio del extremo izquierdo
del fresado -(F), siendo la cavided sustancialmente semi-
ci:cu}ér y estando.sifuada‘sobre la trayectoria de la
aguja, | |

‘7. WAquine, conforme a lo definido en una de las
reivindicaciones 1 a 6, dafacterizada por el hecho de que'
los medibs para alimentar la cinta a la regidn de gosido
y de alimentacidn, comprende un soporte (105) solidario
con el bastidor de la méquina, para un par de rodillos
de alimentaciéh fresados (106, }07)'sﬁperpuestos ghtre
si, recibiendo el rodillo supérlor (106) movimiento a‘
través de un doble acoplamiento unidireqéional incorpo-
rado en el rodillo a paftir del eje principai (26) sobre
1a méquina, estando ellpqdillo inferior (107) montado

loco sobre un pivote excéntridq (123) montedo- giratorio
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en el soporte (105) de. los rodillos y sujeto a la accion

de medios de resorte para asegurar . la adherencia a los

: rodlllos de la cinta que se traslada entre ellos.

8. Méquina, conforme a lo definido en la reivin-

‘dicacidn 7, caracterizada por. el hecho de que los rodillos’ *

' al;mentadores (106, 107) se extienden paralelos con el

. ~eje principal (26) de la miquina, -disponiéndose su sopor-

" te.(105), de.forma que lds.rod;llos (106; 107) alimenten

“la cinta hacia la parte inferior del bastidor de -la mé-

15,

20%

25,

30

quina que esta retirada lateralmente con respecto a. la
~placa (14) de la agmja. '

91 Méquina, conforme a lo defihido en la reivin-;_
dicacion 8, oaracterizada por el hecho de que esté monta-
da giratoriamemte una leva (109) sobre el eje de soporte
del rodillo superior (106) y est4 conectada con el rodi- .
110 a través §e:una junta‘unidireccional y.lleva un pivo-
 ta (118), al cual esté articulade una viela‘(llﬁ),.elf
“otro extremo de la cual estd articulado a un manguit;

excéntrico (114) llevado por el eje principal y que se

. extiende més allé de la pared . anterior de la méquina,

. situada debajo de la mesa de -trabajo (8).‘

' RLE Maqulna, conforme & lo definido en 1a reivindi-
caci&n 9, caracterizada por el hecho de que el pivote
(118) mencionado estd montado deslizablemente dentro de
- una ranura (119a) longitudinal en el brazo (119) conecta-
do con el rodillo superior (106) y puede ‘estar retenido
en una posicion deseada por medio de una tuerca (120).

1I.~ Méqulna, conforme a lo definido en la reivin-
dicacion 9, paracterizada por el hecho de que el manguito

(114) es 1levado excéntricamente por un disco (113) pro-
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visto sobre su lado opuesto al manguito con un asiento

-circular que reclbe unga proyeccion en la forma de un dis-

v co excéntrico (119) previsto sobre el fanco de un. man-

| gulto {109) entre el extremo delieje principal (26) v -

5! .|

su respectivo cojinete (28) de- soporte acoplado en la

porcion eanterior anterlormente mencionada del bastidor,,

: conectandose los mapguitos $114 y 109) al eje principal

10%

’ 15\'.‘

“.‘2§?

25,

por un perno (116) atornillado en un orificlo axial en el
extremo del eje pfiﬁcipal)%' A

12, M&quina, conforme a lo definido en la reivin-
diéaciég'7; caracterizada por unos medios (126-128) para
reéular la tensiéﬁ de ios médioé eldsticos [125) que em-
pujan el rodilloe inferior- (107) en direcciénalvrodillo
superibr 1963 '

13, Méquina, conforme a lo definido en la reivin-

-dicaé16n.7; caracterizada por unos medios de pare (124a,

129) ‘para mantener el rodillo inferior separado del rodi-

1lo- superior.

14, MWhquina, conforme a lo defznldo en la reivin-

dicacién 7, caracterizada por el hecho de que una de las

auntas unidireccionales 1ncorporadas al rodillo superior

actﬁa como un freno de este Wltimo cuando la. otra junta
nd transmite movimiento al rodillo.

153"Mé§uina, conforme & 1o definidd'en la reivin-
dicacidn 7, éaréctérizdda por un freno (138;140) apto pa-

ré,prevenlr movimientos del rodillo supérior~debidos a la

inercida

304

1612—méquina,'confopﬁe‘é lo defihido.en la rei-
vindicaci6nll,'caracterizada por el hecho de que los me-

dios para apartar la cinta cosida al tejido desde la zona
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 ‘!de'6osido‘y alipentagién, cqmprende un par de rodillos

.f:fresadoé-(i54,.155).disbu§st6.sobre el lateral de la mé- :
'quinafen ei*que'él matéiﬁal éosido deja la mesa de traba-
':jov(a)} eitegdiéndose los rodillos citados paralélbs asi- .

" mismo con -el eje principal de la mélquina-en una relacién.

superpuesta y halléndose montados en un soporte (158)
solidarididlvﬁastidof de la méquina:en-una'elevaciéh'tal,

que su lfnea‘dé d¢ntacto.esté si tuada ligeramente por

encima de3la altura de la mesa de ti'aba;jo?."T

~i7? Méquina, conforﬁe a 10 definido en la reivin-

= dlcacion 16, caracterizada por el hecho de que ‘el rodillo

inferior es- impulsado paso a paso desde el mecanismo que

>‘.mueve las garras alimentadoras sobre 1a méquina, montén-

dose el rodillo superior (155) loco sobre un pivote (157)

© 1levado por una horquilla (163) empuaada en direccion i

al rodillo inferior por medios de resorte (166)%
. 18, Méquina, conforme & lo definido en la reivin-
dicacién 16, caracterizada por el hecho de que el mecanis-

mo de transmisién de’ movimiento al rodillo 1nferior (154)

“comprende un véstagb de conex1on {160) articulado a una

que mueve las garras alimentadoras y un brazo (119') cO~
nectado al rodillo inferior 154 por una junta unidirec-
cional

19}? Méquina, pdhfdrme & lo definidé en la reivindi-

~ cacidn 18j caracterizada por el hecho de que el vistago de

coneki6d‘(160) esté artiéulado a'uh pivbte (118') desliza-
ble en una ranura 1ongitud1na1 (119%ﬂ practicada en un

brazo (119') conegtado al rodillo inferior por medio de -

. una’ junta unidireccional, disponlendose una Junta unidirec-
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cional ulterior en el interior del rodillo, actuando opues=

tamente a la junta unidireccional precedente para- servir

. como un freno para el rodillo inferior (154) durante la

. .osc11acion del brazo anteriormente menoionado, que no es

transmitida al rodillo por la primera Junta menc;onada.
20. MA&quina, conforme a lo definido en'la reivindi-

cacion 16, carécterizada por el hecho de que el rodillo

- inferior (154) se somete constantemente 2 la accidn de'

un freno influenciado pér medio de resorte. con objeto

" de evitar movimientos de rodillo debidos a la inercia,

21, méquina, conforme a lo definido en la reiv1n-

,dicacion 20, ‘caracterizada por el hecho de que el freno

‘esté situado dentro del rodillo y comprende'dos mordazas

de fre#o por exﬁansién-y un resorte que actia entre les

. extremos opuestos de ias mordazas;éitgdasy

22,'* " Méquina, édnformé 810 definido en la reivindi-

cacidn 17, caracterizada pdr el hecho de que la horquilla -

(163) portadora del rodillo supérior;'esté asegurada al"‘
_extremo de un piston (165) montado deslizablemente en la '

porcion sobresallente del soporte (158) para 103 rodillos

de salida, cubriendo los rodillos meqcionados, e influen-

ciado por un resorte (166) interpuesto entre un refuerzo

~anular del pistén y uné_vifola (167) filetada atornilla-

" da en un asiento roscado en el soporte jor encima del re-

fuerze. - -

23, Méquina de coser "overlockn apta para montar 

_cinta eléstica y similares a bordes de tejido.'

Segun se describe Yy reivindlca en la presente memoria

que consta de 33 péginas'foliadas y escritas a méquina
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