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La presente invencifn parte de un dispositivo gufa-
hilos'en miquinas tricotosas circulares de dos coronas
de agujas, dotado de 8rganos retenedores y cortadores del
hilo; Se trata de aquella clase de dispositivos gufa-hilos
o de alimentacidn de hilo que para la alimentacidn del
hilo a las agujas y para la interrupcién de la alimenta-
cién del hilo, asf como para el aprisionamiento y cortado .
del hilo no alimentado, pueden ser movidos a varias posi-.
ciones;

La finalidad de la invencién consiste en realizar y
dispoﬁer los elementos guiadores del hilo y los drganos
necesarios para su retencién y cortado de modo tal que
los movimientos cénjuntos de estos elementos y 8rganos
y sus movimientos relativos entre sf puedan efectuarse en
perfodos de tiempo mfnimos y con empleo de fuerzas tan
pequefias que estos movimientos puedan originarse mediante
electroimanes de alta frecuencia que ocupen un reducido
espacio,

La idea fundamental de la invencidén para la solucidn
del pfoblema expuesto estriba en utilizar los 8rganos de
aprisionamiento y cortado del hilo para el guiado de éste
cuando los mismos no se hallen en posicién de aprisiona-
miento y de cortado,

Consecuentemente se caracteriza la invencidn porque
el dispositivo retenedor y cortader del hilo estd cons-
titufdo por dos grupos de elementos susceptibles de ser
movidos uno con respecto a otro en dos posiciones sobre

un eje comfin y que desde una de estas dos posiciones
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pueden ser movidos conjuntamente en el sentido de diche
gje y girados en un'énguio determinado alrededor de este
eje. Uno de dichos grupos de elementos consiste en dos ’
bragos que paralelamente y separados entre si se extien-
den sensiblemente en‘éngulo recto con respecto al eje
mencionado, en tanto que el otro grupo consiste también.
en dos brazos que, extendiéndose en el miswo sentido, para-
lelamente y separados éntre sf, se hallan distanciados en
.sentido- axial, en una de las posiciones, con respecto al
otro érupo, en tanto que en la otra pesicidn, uno de los
brazos queda situado con asiento deslizante entre los dos -
brazos del primer grupo, y el otro brazo, que presenta un
filo cortante, se halla aplicado con presidn elfstica.
contra la cara lateral exterior de uno de los dos brazos.
del primer grupo citado, Uno de diches grupos se.héll;
fijado en un tubo, en tanto que el otro grupo se halla. .. .
fijado en un vistage dispuesto axialmente desplazable en
dicho tubo. E1 tubo es desplazable gxialmente en una caja
por medio de un electroimén cuy6 nfcleo.se halla dispues-
to en el extremo del tubo, El citado véAstago es.despla-
zable independientemente del tube por.medio de un segundo
electroimin, el nficleo del cual se halla dispuesto en.el
extremo de este vAstago, A

El conjunto descrito lleva asociados medios para

impedir el giro del vistago con respecto al tubo, asi.

" como curvas en conexidén con el tubo y el vistago que du-

rante el movimiento comfin de ambos originan un giro de

estos elementos en un 4ngulo determinado, menor de 900.

-3-‘:
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Una de lds dos posiciones relativas de los grupos
de elementos, en la que ambos grupos de elementos se
hallan separados-entre sf, es la poéici6n que ocupa la
combinacién de elementos durante la operacidn de tisaje.
En esta posicidn se desliza el hilo procedente de la -
bobina hacia el puesto de trabajo por ‘el espacio int§£4
medio formado por los dOS‘érupos de elementos., En la:otra =
posicidn ‘queda desplazado axialmente el tubo portador de
uno de los grupos de elementos con respecto al vistago, de
modo que los elementos de ambos grupos quedan colocados
unos al lado de otros, es decir en hilera. De este modo el
hilo resulta aprisionade por el brazo dé uno de los grupos -
que penetra emtre los brazos del otro grupé'y'el tramo de
hilo ‘que se dirige hacia el puesto de trabajo queda-corta-
do por el brazo en forma de cuchilla de uno de los gfupos
que se desliza hacia arriEaien la superficie exterior de
uno de los brazos del otro grupo. En estd posiciém, €l
dispositivo permanece estacionario cuando el -hilo no debe
ser alimentado, retenifndolo hasta que deba ser alimen- ~
tado de nuevo. ' -

- BEn la tercera posicién vuelve el hilo retenido hasta
ahora a depositarse al alcance de las agujas, de modo que
8stas pueden cogerlo y trabajarlo. Ello se logra pof el
hecho de que ambos grupos son 1levados conjuntamente des-
de 1a posicidn en la que aprisionan el hilo por encima
de las agujas horizontales (agujas del disco) a una posi-
¢ién por debajo del plano de estas agujas. Una vez que las

agujas hayan cogido el hilo colocado de este modo a su

-l =
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aleance, vuelven a movefse ambos grupos de elementos con-
juntamente a su posicidn por encima del plano de las

agujas del disco, en la que mediante un movimiento rela-
tivo del vistago y tubo se separan entre sf en el sentido

axial comfin, de modo que entre ambos grupos vuelve a esta-

| blecerse la separaciln ya mencionada, por la eual el hilo

puede desligarse desde la bobina al puesto de trabajo.

El eje comﬁn‘de ambos grupos de elementos se extien—.
de aproximadamente en sentido perpendicular con respecto
al plano dé las agujas horizontales del disco, de modo
tal que las agujas, incluso cuando éstas se hallan avan-
zadas hacia fuera a su posicién extrema, no son cortadas
por dicho'eje. Los brazos de los grupcs de elementos que
parten del eje ée extienden en sentido aproximadamente
radial hacia el eje de 1a méquina y se hallan situados
con su extremo libre por encima de las agujas desplazadas
hacia fuera en el puesto de trabajo., A fin de que durante
el movimiento hacia'abajo.y de retroceso hacia arriba de
los dos grupos de elementos desde la posicién de reten~
cién del hilo hacia abajo a la posicién de deposicién
déi hilo y viceversa, los brazos mencionados no tro-
plecen con las agujas del disco, los mismos son girados
por las citadas curvas durante el movimiente de descenso
y de ascenso en un &ngule tal que se desplazan por'delante
de las puntas de las agujas sin tocarlas. -

- OtrAS'earacteristicas de la invencién se desprende-

rén de la siguiente descripcién que se hace con relacién

‘a los dibujos adjuntos, en los cuales se ilustra, a tftulo

-5 -
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de.ejemplo,no limitativo, una forma de realizacién, mos--
trando: |

La Fig., 1 una vista lateral del dispositivo gufa-
hilos; |

la Fig, 1la un corte parcial aproximadamente segfn la-

‘1fnea Ia - Ia de la Fig, 1;

1la Fig. 2 la vista lateral ded dispositivo segfin la
Fig, 1 girado en 90° alrededor del eje longitudinal; -
la Fig. 3 un corte longitudinal segfln la lfnea
ITT - IIT de 1a Fig, 2;
1a Fig, 4 un corte transversal segln la lfnea
IV - IV de la Fig, 3;
las Figs.‘5, 5a y 6 cortes parciales segln las lfneas
VeV, Va-VayVI - VI, respectivamente, de la Fig. 1;
la Fig, 7 1a'dispdsiciﬁn de un dispositivo gﬁ£a~hilos
en una mgquina tricotosa circular, de la cual estén ilus-
trados parcialmente en corte longitudinal el c¢ilindro de
agujas con anillo de levas y el disce con plato de levas;
las Figs. éa y 8b la posicién de los elementos de -
corte y aprisionamiento, vistos desde delante y arriba,
reépectivamente, durante la operacifn de tisaje;
las Figs, 9a y 9b la posicifn.de los elementos de
aprisionaﬁiento y de corte después del cortado del hilo; y
las Figs. 10a y 10b la posicién de los elementos de
aprisionaﬁiento y de corte durante la deposicién del hilo
al alcance de las agujas, |
La caja del gufa-hilos est4 constitufda por un cilin-

dro 1 que comprende la parte superior 2, la parte inter-

-6 =
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media 3.y la parte inferior 4. En la parte superior 2

estd fijada la parte 2’. En la caja 1, 2, 2°, 3 y 4 estén
guiados de manera axialmente desplazable y giratoria, ‘el
vistago gufa-hilos 5 y el tubo 6 que sustentan el disposi-
tive cortador y retenedor, Por encima de la parte inter-
media é se halla dispuesto el electroimin 7 para el vista~
go gufa-hilos 5; por-debajo de dicha parte intermedia 3

se halla dispuesto el electroimin 8 para el tubo 6. En el
véstago guia;hilos‘5 estd fijado el nficleo 9 del electroi~-
min 7 y en el tubo 6 estd fijado el nficleo 10 del electroi-
mén &, Un muelle doble 11, 11’, apoyado contra la parte
intermedia 3, tiende a desplazar ol vistago gufa~hilos 5
hacia arriba. El muelle 11’ se apoya por arriba contra una
arandela 12 desplazable axialmente sobre el véstago gula-
hilos 5; el'muelle 11, que por arriba se apoya contra el -
nficleo 9 firmemente unido con el vistago gufa-hilos 5, '~
queda asentado por su extremo inferior sobre la arandela
12, El muelle superior 1l es mfs d8bil que el muelle infe-
rior 11?, de modo que al quedar conéctada a corriente la
bobina del electroimin 7, debe vencer el nficleo 9 y con &1

el vistago gufa~hilos 5, primero la pequefia resistencia

~ ofrecida por el muelle 11 antes de poder comprimir el

muelle 11’, lo que con una conveniente eleccién de las °
fuerzas de tensifn de ambos muelles oeurre tan s8lo cuan-
do el nficleo 9 se halla profundamente introducido en la-
bobina 7:y aétﬁan por tanto sobre &l mayores fuerzas elec-
tromagnéticas. El electroimdn 8, cuando se halla bajo co~"

rriente, desplaza el nficleo 10 hacia arriba y &ste arrastra

-7
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consigo al tuboe 6 firmemente unido a €1 hasta que, arras-

trando a la arandela 13, constitufda de un material no

magnetizable y dispuesta libremente sobre el vistago 5,

quede apoyado contra la superficie inferior de la parte

intermedia 3, De este modo resultan posibles mo&imientos
de ascenso y déscenso independientes entre sf del vistago
gufa=hilos 5 y del tubo 6 por la accidn de los muelles
11, 11’ y los electroimanes 7, 8, Durante este movimiento
ascendente y descendente se efect#én en trayegtos-determi-
nados movimientos giratorios del véstago gufa~hilos 5y
del tubo 6 en un 4ngulo determinado, por el hecho de que
el tubo 6 va dotado de un perno 6’ que encaja en una curva
estaclonaria 14 del casquillo 4’ de la parte 4 y de que
el vlstago gufa=hilos 5 est§ dotade dé un perno 5’ que
encaja en una curva estacionarié 15 del casquillo 2°'’ de
la parte 2°, Uno de los elementos de uno de los grupos
mencionados esté constitufdo por un brazo 17 que se ex-
tiende en sentido perpendicular con respecto al véstago
gufa~hilos 5 y que va fijado en el extremo inferior libre
de este vAstago mediante un correspondiente apéndice de
aprisionamiento 17°.

El otro grupo de elementos de aprisionamiento y corte

18a y 20 estd fijado en el .extremo inferior libre del

‘tubo 6 por encima del apéndice de aprisionamiento 17’. A

uno de -los lados del brazo 17 y a corta.distancia de-su
superficie lateral se halla dispuesto un. brazo eléstico
19 que se extiende en sentido paralelo a dicha superficie

y que se halla fijado en el apéndice de aprisionamiento .17’

-8 -
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por medio del tornillo 19’;-En el espacio entre el brazo
17 y el brazo 19 se halla dispuesto en la posicifn axial
de. las partes. 5 y 6, conforme puede apreciarse en las-
Flgs. 3 v 4, por debajo de los elementos 17 y 19, un puen-
te 18a que se extiende en sentido perpendicular con respec-
to al eje del tubo y que se halla unido con el apéndice de
aprisionamiento 18’, La conexidn queda establecida por un
puente vertical 18b qﬁerforma4cuerpo con el apéndice de
fijacién 18?, el cual, en la posicidn del véstage 5 y del
tubo.6 ilustrada en las Figs. 3-y 5, se halla fijado en
el extremo del tubo irmediatamente por encima del apén-
dice de aprisionamiento 17, Este puente vertical de
unién.18b pasa a través del espacio que existe entre los
elementos 17 y 19 (vdase Figs, 3 y 5),~de~modo.que cuando
el tubo 6.és movido hacia arriba con relacién al vdstago
gufa-hilos 5, el puemte 18a penetra en dieho-espacio entre
los elementos 17 y 19 ¥ lo cierra (Figs. 5a y 6), Al mis-
mo- nivel que el puente 18a se halla dispuesta al lado de
la otra . superficie lateral del brazo gufa~hilos 17 la
cuchilla 20 que se extiende en sentido paralélo al puente
18a.y -que se halla fijada mediante tornillos 21 en el dis~
positivo de sujecién 18’ de los drganos cortadores y rete-
nedores-y que en la posicién de los Srganos seghn las
Figs. 3y 5 'se halla situada, al igual que el puente 18a,
por debajo del brazo gufa-hilos 17, quedando unida la
cuchilla 20 con el apéndice de aprisionamiento 18’ median-
t; una parte intermedia de conexidn 20a y -constituyendo’

el canto superior 20b, ligeramente inclinado, el filo -

-9 &
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cortante, Cuando el tubo 6 .es movide hacia arriba relativa-
mente con el vdstago gufa~hilos 5, el puente 18a, seglin
queda dicho mis arriba, cierra el espacio entre los ele-
mentos 17 y 19, moviéndose el filo 20b de la cuchilla 20 -
por delante del canto lateral inferior del brazo 17 (posi-
cién II en la Fig, 1 y la Fig, 5a). En la posicién inter-
media, ilustrada tambidn en la Fig. 3, el hilo F queda
situado .entre el brazo gufa-hilos 17 y el puente 19 situa=
do por debajo de €1, Cuando el hilo debe ser retenido o,
dicho en otras palabras, cuando el hilo no debe ser ya
alimentado a las agujas, el tubo 6 es desplazado hacia -
arriba por conexidn a corriente del electroimin 8. E1 hilo
es arrastrado por el puente horizontal 18a, que constituye
el elemento de aprisionamiento del hilo, hacia arriba entre
la superficie lateral del brazo gufa=-hilos 17 i la cara
enfrentada de la lenglieta elfstica 19 y queda aprisionado.
Seguidamente después el hilo queda cortado a la izquierda
de su lugar de aprisionamiento (Fig. 5a) por el filo cor-
tante 20b de la cuchilla 20 éue se desplaza hacia arriba
conjuntamente con el elemento de aprisionamiento 18a

(Fig. 5a y posicién II de la Fig. 1).

La Fig, 1 muestra las distintas posiciones de los
grupoé de elementos 17, 19 y 18a, 20, del dispositivo
cortador y retenedor. La posicién I es la posicién inter-
media que en seccidn ségﬁn la 1fnea V - V.de 1la Fig, 1
queda también ilustrada en la Fig., 5, asi como también en
corte longitudinal en la Fig. 3. La posicién II es la po- -

sicién de corte y aprisionamiento, Esta posiciln queda

- 10 -
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tambidn ilustreda en la Fig, 5a, en seccién segfin la

1fnea Va - Va de la Fig.zl. La posicidn III es la posi-

cién de deposicién del hilo &,la misma va ilustrada en

la Fig, 6 en seccidn seglin la 1fnea VI - VI de la Fig, 1.
La bosicién intermedia I es la posicidn en'la que él hilo
F es trabajado en la opéraciﬁn de tisaje. La posicién II-
es la posicién en la que la alimentacifn del hilo F queda
interrumpida. En esta posicidn no es necesario que"el
electroimén 8 permanezca bajo corriente,toda vez que el
tubo 6, desplazado por la accidn del electroimin & hacia
arriba, permanece en esta posicién por quedar sujeto. el
elemento de apriéionamiento 18 por el hile apfisionado F
entre los elementos 17 y 19 del vAstago 5. Este w&stagoi
queda mantenido en la posicién superior por los muelles
11’ y 11, Esta posicidn superior, como queda dicho, es

la posicién II, en la que el tramo de hilo procedente de -

la bobina queda aprisionado entre los elementos 19, 18a.

'y 17 y, por tanto, este tramo de hilo queda mantenido en

la posicién superior del vistago 5 y del tubo 6 por enci-

‘ma de las agujas hasta que deba. ser alimentado de nuevo

a éstas. En este caso, es decir cuando el hilo debe ser
alimentado de nuevo a las agujas, la bobina del electroi-
min 7 recibe corriente. Con ello se origina el desplaza~

miento hacia abajo del nficleo 9 del electroimin fijado

-sobre el vAstago 5 conjuntamente con &ste., Por la conexién

de aprisionamiento arriba expuesta de los elementos 17 y

19 en el vistago 5 y el elemento 18a en el tubo 6, arras=

tra el v4stago 5 dﬁrante su movimiento descendente también

-11 -
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al tubo 6 . El hilo F aprisionado entre los elementos 19,

AA WA ARG

18a y 17 resulta iguélmepte estirado hacia abajo. Esta
posicidn inferior es la posicidn IIT que se ilustra en la
Fig, 1 en 1fneas de punto y raya y en la Fig, 6 en seccidn
éegﬁn la 1fnea VI - VI de la Fig. 1. Durante este movi%
miento descendenﬁe, los elemeﬁtos 19,'18a y 17 se despla~
zan desde su posicidn II por encima del plano horizoatal
de las agujas del discé‘a la posicién III que se halla |
situada por debajo de>dichas agujas. '

Los elementos 19, 18a y 17, como igualmente la cu-
chillé 20, 20b, tienen que efectuar durante su movimiento
desc¢endente un movimiento giratorio alrededor del eje

comfin del vAstago 5y del tubo 6, a fin de que durante su

movimiento descendente no tropiecen con.las agujas del

disco. Un idéntico movimiento giratorio tienen que efectuar
dichos elementos también cuando se desplazan hacia arriba
desde la posicién III a la posicién I. Este movimiento
giratorio se origina por los siguientes dispositivos.

En una ranura longitudinal del nficleo 10 del elec-
troimin 8 correspondiente al tubo 6.est4 fijado un muelle
23 que lleva dispuesto en su extremo inferior un corto
perno 6’, El extremo libre de este perno penetra en una
curva 14 de la pieza inferior 4. La forma de esta curva l4
puede deducirse de la Fig, 1. El nficleo magnético 9 fija-
do en el vlstago 5 1le§a dispuesto en su extremo superior
un perno 5’ que con su extremo libre penetra en una curva -
15 practicada en la parte 2’ gue, firmemente unida con el

cilindro 1, cierra £ste por la parte superior. La forma -

- ]2 -
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~de la curva 15 puede también deducirse de la Fig. 1.

Segfin se ilustra en las Figs, 1y 3, el perno 6’ del
tubo 6 se halla situado en,ia posicidn I en el extremo
inferior de la parte superior recta de la curva lh, para=-
lela al eje del tubo, y el perno 5’ dél vistago 5 se ha-
1la situado en el extremo superior de laxqurva 15, Cuando
por excitacién de la bobina 8 el nficleo magnético 10 es
atrafdo bacia arriba conjuntaﬁente'con el tubo 6 y el
elemento de aprisionamiento 18a y la cuchilla 20 fijados
en 81, es decir a la posicién II (Figs, I y 5a), el perno
6’ se desplaza en la parte superior recta de la curva 14,
paralela al eje del tubo, hacia arriba. Esta posicién del
perno 6’ est4 designada en la Fig. 1 con II, Ello signi-
fica que los elementos 18a y 20 conservan durante su
movimiento ascendente a la posicifn II su sentido de ex~
tensién paralela con respecto a los elementos 17 y 19 del
vdstago 5, de modo que, segfn puedevapreciarse en la
Fig, 5a, el elemento de aprisionamiento 18a penetra para
el aprisionamiento del hilo F entre los elementos 19 y.
17 del otro grupe y para el éorte del hilo se desliza la
cuchilla 20 hacia arriba‘al lado de la superficie izquier-
da del elemento 17 segfin la representacién ilustrada en
la Fig, 5a, El vistago 5 permanece estacionario durante
el cambio de la posicién I a la posicién II, de modo que
el perno 5’ ocupa su posicidn superior ilustrada en la

Fig, 1 tanto en la posicién I (Fig, 5) come tembiln en la

posieidn II (Fig. 5a). Cuando -se deba pasar a la posicién

III, se produce el movimiento descendente comfin descrito

-13 -
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mfs arriba del tubo 6 y del vistago 5 por excitacibn.de
la bobina del electroimfn 7, Durante este movimiento'des-
cendente actfia la curva 15 sobre el.perno 5’ del vistago 5
e imprime a este véstago uh movimiento giratorio en un sen-
tido en la primera mitad del movimiento descendente y en
sentido opuesto en la mitad inferior hasta que quede al-
canzada la posicién mis baja del tubo 6 ¥y v&stago 5 (posi-
cién III, Fig. 1). Durante este movimiento hacia abajo el
perno 6°, como consecuencia de su sujecién elistica arriba
expuesta, -no encaja en su ranura 14 en aquella parte del
movimiento descendente en que dicha ranura se extiende en
sentido paralelo al eje del tubo (de IL a I en la Fig, 1).
Encaja tan s8lo en la ranura 1k en el punto en que esta -
ranura pasa desde su extensién paralela al eje a la curvi-
lfneaf»estandb esta porciéﬁ curva dispuesta de igual modo
que la curva .l5, de modo que ambas curvas 14 y 15 imprimen
al tubo 6 y al v8stago 5 el mismo movimiento giratorio,
Durante .¢1 movimiento ascendente desde la posicién III a
la posicidn I, originado por la presidn axial de los
muelles 11’ ¥ 11 que actfia sobre el vdstago 5 tan pronto

quede sin corriente .la bobina magnética 7, el extremo

‘aprisionado del hilo F entre los elementos 19 y 17 es

extrafdo, de modo»que‘entre.los elementos 19, 18a y 17 no
existe ya conexién de aprisionamiento y por:él movimiento
ascendente del vﬁétago 5Ase'desplazan.los elementos 19 y
17 hacia arriba y arrastran al tubo 6 tan. s6lo cuando el
canto superior.del apéndice de aprisionamiente 17’ viene

a quedar aplicado contra el camto inferior del apéndice .

- 14 -
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de aprisionamiento 18!, Durarnte este movimiento ambos
p ]

elementos, el vlstago 5 y el tubo 6, efectfian un movi-

miento giratorio como consecuencia de las curvas 14 y 15,

al objeto de que durante el movimiento hacia arriba los -
elementos 20, 17, 18a y 19 no tropiecen con las agujas
del disco.

Los electroimanes 7 y 8 quedan alimentados de corrien-
te eléc;rica por el cable 24, que en su extremo esti dota-
do de una clavija de enchufe 25 conectada en cualquier
lugar conveniente de la mfquina a una base de contactos
que a través de un dispositivo pulsador eléctrico geberna-
do por el dispositivo de dibujo de ia.méquina estaﬁlecé,
la conexi8n eléctrica de los electroimanes con la fuente

de corriente eléctrica. En la Fig, 2, en la que se repre--

‘senta el cable 24 y la clavija de enchufe 25, estd ilus-

trado el dispositivo segfin la invencién en vista de alzado
frontal, de modo que los elementos.l7, 19, 18a y 20 que-
dan dirigidos hacia atrds. Ello significa que en el dis~
positivo montado en la m&quina tricotosa eircular, dichos
elementos se extienden en las posiciones I, II y III aproxi-
madamente en-sentido radial hacia el eje centfal de la
mfquina. En la Fig., 7 se representa en seccidn una parte
del cilindro de agujas 101 con el anillo de levas 102 y
una parte del disco 103 con el plato de levas.104, pasando
el plano de corte por el eje central vertical de la miquina
alrededor del cual giran el cilindro de agujas 101 y-el
disco 103, -en-tanto que el anillo-de levas 102 y el plato

de levas 104 permanecen estacionarios, En las ranuras del
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cilindro de agujas 101 -y del disco 103 estén alojadas las
agujas 105 del cilindro y 106 del disco desplazables en
sentido vertical y radial, respectivamente. El movimiento
de las agujas se origina por las curvas de los cerrojos
102’ y 1047, en las cuales penetran los talones 105’ y

106’ de las correspondientes agujas, respectivamente, Sobre
el plato de levas estacionarioc 104 estd fijado en la zona
del puesto de trabajo un dispositivo gufa-hilos segfin la
invencidn, Ei cilindro 1 estd fijado en una abrazadera
107, fijada a su vez sobre un perno 108, Este perno gqueda
aprisionado en la cabeza 109’ del elemento 109 por medio
de un tornillo esquematizado en el dibujo por el eje 109°°,
El elemento 109 estd constitufdo por un estrecho puente
que mediante un tornillo 110 va fijado de manera verticale
mente ajustable en una escotadura de un pernmo 111, Este -
perno va unido firmemente a un.soporte 112 que, por medio
de un tornillo 113, se halla fijado al plate de levas
estacionario 104, El extremo inferior del elemento 109
lleva dispuesta la chapg guiédora del hilo 109a, dotada de
taladros y ranuras a través de los cuales es conducido el
hilo F a las agujas 105 y 106, Dichavchapa guiadora del
hilo 109a sirve al -propio tiempé, de manera en sf conocida,
para abrir aquellas lenglletas de las agujas por delante
del puesto de-trabéjc que hubieran podido quedar cerradas
por el movimiento ascendente o de avance., El dispositivo
gufa-hilos segfin la invencidén esti fijado en el plato de
levas estacionario mediante los elementos 107, 108, 109,

111 y 112, de modo que sus elementos guiadores, aprisio-
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nadores y cortadores del hilo, 17, 19, 1l8a y 20, quedan
situados por encima de la parte horizontal de la chapa
guiadora del hilo 109a.

La Fig, 7 muestra el dispositivo gufa~hilos en la
posici&n‘I,Aes decir en la posicidn que queda también
ilustrada en las Figs. 1, 5, 3 y 2. Puede apreciarse cémo
el hilo F, viniendo desde arriba desde una bobina no
represenﬁada, va -guiado entre los elementos 17 y 18a_y
pasa por un taladro en la esquina del 4ngulo formado por
la chapa guiadora 109a hacia las agujas. Los impulsos
eléctricos se transmiten a los electroimanes del disposi-
tivo gufa~hilos segfin la invencién por el cable 24 ya
mencionado en relacidn con la Fig. 2, cuya clavija de
enchufe 25 se halla enchufada en la base de contactos 114
alojada en una caja 115 dispuesta sobre el plato de levas
estacionario 104, En el interior de la caja 115 se hallan
dispuestos pulsadores de conexién 116, correspondiendo
uno de ellos a cada electroimén, En la Fig. 7 queda ilus-
trado tan s8lo uno de tales pulsadores 116 cuyo véstago
inferior de conexién 116’ queda gobernado por una curva
117 que gira conjuntamente con el disco 103. Esta curva
117 puede ser desplazada lateralmente por medio de érganos
no ilustrados, de modo que puede o nd actuar contra el
vistago 116’, Los dispositivos de conexién no forman parte
de la presente“invenci6n. La Fig, 7 ha de servir Gnica-
mente para mostrar cémo elidiépositivo segfin la invencidn

puede ser montado en una miquina tricotosa circular y las

., posibilidades que existen para alimentar de corriente
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eléctrica a los electroimanes del dispositivo gufa-hilos,
Las Figs. 8a, 8b, 9a,;¥53 y 10b representan las di-
fereﬁtes posiciones I, .II y III del dispositivo gufa~hilos
con respecto a las agujas 105 del cilindro-y 106 del.disco;
Las Figs. 8a, 9a y 10a muestran las tres posiciones.I, II
ﬁ III vistas desde delante en el sentido de las agujas
106 del disco, de modo que esﬁas agujas aparecen en el
dibujo soiamente como pequeﬁosbcirculos. Las Figs.'8b,l9b
y 10b muest:an.las tres posiciones I, 1I & IIi vistas des=
de arriba, es decir en el sentido de las agujas 105 del
cilindro, de modo que en estas figuras. aparecen. las agujas
105 del cilindro como pequefios-¢frculos, Las Figs. 8a y
8b, 9a y 9b y 10a y 10b muestran la chapa.guiédora 1092
del hilo que'cemprende una porcidn vertical, visible.en ..
las Figs. 8a, 9a y 10a, y una porcién horizontal, visible
en las Figs. 8b,.9b y 10b. El hilo F.procedente de la. -
bobina 118 pasa a través del orificio 119 practicado en
la chapa guiadora del hiloe y despuds pér entre los ele=-. -
mentos 17 y 19 del_véstago 5 (Fig, 3) y de los elementos
situados por debajo de elles, es decir, el drgano de. ..
aprisionamiento 182 y 1la cuchilla 20, hacia el puesto de
trabajo designado con St. En la parte horizontal de la
chapa guiadora 109a. (v8ase también Fig, 8b), el hilo queda
conducido hacia el puesto de trabajd en una ranura oblicua
120 que se extiende hacia delante en un &ngulo agudo.
Cuando el hilo F no debe ya ser alimentado a las agujas,
los elementos 19, 17, 18a y 20 se desplazan-a laHposiciGn

II (Fig. 5a), que en las Figs. 9a ¥y 9b queda ilustrada
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con relacién a las agujas. los elementos 18a y 20 se han-
trasladado hacia arriba desﬁe.la posicién ilustrada en -
1aé'Figs. 8a y 8b, de modo que el hilo F, que procede de
la bobina 118, es decir que viene.desde‘la izquierda, que-
da aprisionado entre los elementos 19, 18a y 17 y el tramo
que conduce al puesto de trabajo es cortado por la cuchi-
1la 20, Como las agujas se desplazan en el sentido de.la
flecha con el cilindro de agujas 'y el disco, dicho tramo
gueda sometido a tisaje hasta el final, de modo que en la -
posicidn II segfin. las Figs. 9a y 9b no queda ya alimentado
el hilo F sino otro, né representado en el dibujo, Cuando -
el hilo F debe ser alimentado de nuevo a las agujas, 1os
elementoé_l9, 17 y 18a, 20, se desplazan a la posicién III,
ilustrada en las Figs. 10a y 10b, La Fig, 10a muestra qﬁe
el hilo E, aprisionado por los eleﬁenﬁos 19, 18a.y 17 des-
plazados hacia abajo, es estirado hasta por-debajo de las
agujas 106 del disco, pasando hacia abajo por entre.-dos .
de estas agujas designadas 106 y 106’’, La Fig, 10b
muestra que los elementos 19, 18a, 17 y 20 quedan some=
tidos durante su movimiento descendente a la zona por de~
bajo de las agujas 106 del disco a un movimiento giratorio
alrededor del eje comfin X del vAstago 5 y tubo 6 en el
gsentido de la flecha P de la Fig, 9b, de modo que pasan
por fuera del recorrido de laé cabezas de dichés agujas,
sefialado por la lfnea de trazos 106a. En la posicién .
bajada, dichos elementos son girados por las curvas .l4 'y
15 (Fig. 1) en sentido contrario al de la fiecha'P de la.

Fig., 9b, es decir en el sentido de la flecha P’ de la.
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Fig, 10b, con lo que quedan situados con sus extremos li-
bres por debajo de las agujas 106 del disco, Por este
movimiento giratorio, el hilo aprisionado F penetra en la
abertura 120a de la ranura curvilinea 120,"desde donde,
una vez cogido por el ganchillo de la primera aguja 106’,
es 1llevade por el movimiento de las agujas en el sentido
de la flecha (Fig, 9a) hasta el extremo 120’ de dicha ra-
nura vy queda luego sometido a tisaje. En'la Fig. 10a se
ilustra el recorrido del hilo en 1fneas de trazos. El tra-
mo del hilo que queda todavia:sujeto por los elementos

19, 18a y 17 es arrastrado oblicuamente hacia atrds salien~

do de su posicién de aprisionamiento., A continuacidn, los

-elementos 19, 18a, 17 y 20 son movidos de nuevo hacia

arriba, quedando salvado el recorrido 106a de las agujas
mediante un movimiento giratorio en el sentido de la fle~ -
cha P, y por encimg de las agujas del disco son girados
en el sentido de la flecha P’, quedando retrocedidos a la
posicidn de partida segin la Fig. 8b. Durante este lapso
de tiempo, los elementos 18a y 20 se han separado en sen-
tido descendente de los elementos 17 y-19, de modo que
durante el giro de estos elementos en el sentido de la
flecha. P’ hacia la posicidn seglin las Figs. 8a y 8b, el
hilo F, que desde el orificio 119 se-eitiende hacia la
ranuré 120, pasa por debajo de los elementos 19 y 17 y por
encima de los elementos 18 y 20, es decir por entre los
mismos. Un tal dispositivo guié—hilos puede disponerse en
miquinas tricotosas circulares de vafios puestos de. tra=

bajo en: cada uno de &stos.,
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Finalmente debe todavfa describirse la realizacién -
peculiar de la'parte superior de la curva 14 con la que
se halla asociado el tubo 6. Esta realizacién peculiar
tiene por finalidad impedir que el perno 6, cuando se
halla en el extremo superior recto l4a de la curva lh‘
(Figs 1), no impida el giro alrededor del eje comfn del
vistago 5 y tubo 6 durante su movimiento descendente des-
de la posicidn II a la posicidn III, A tal fin, el cas-
quillo 4’, en el que se halla practicada la curva 1k, lia,
tiene en su parte superior una escotadUra.rectangular 1y,
de modo que el perno 6’ puede seguir libremente el movi-
miento giratorio del tubo 6 alrededor de su eje. EX canto
inferior 14°° dé esta escotadura rectangular estd bisela-
do de modo que el perno 6’, dispuesto sobre el muelle 23
de manefa que puede ceder elisticamente en sentido radial
segln se ilustra en la Fig. 3 y queda descrito m#s arriba,
puede retroceder aplicado contra el plano inclinado 14’
(Fig. la) hasta que al comienzo de la parte curva de la -

ranura l4 pueda encajar de nuevo en &sta,

N O T A,

Descrita suficiéntehenté la naiuraleza del invento,
asf cémo la manera de ponerlo en prictica, se hace consQ
tar que todo cuanto no altere, cambie o modifique su
principio fundamental puede quedar sometido a variaciones
de detalle., También se hace constar que esta invencién
corresponde a la descrita en la Selicitud de Patente
N® M 52,477 VIIa/25a, depositada en Alemania en 12 'de

Abril de 1962, siendo lo esencial y por lo que se solicita
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Patente de Invencidn, por veinte afios, lo que queda resu-

mide en las siguientes reivindicaciones:

12,- Digpositivo gufa~-hilos, con‘érganos retenedores
v cortadorés del hilo,'en méquinas tricotosas circulares
de dos coronas de-agujas, en el que dichos drganos son
movibles a varias posiciones para cortar y retener el
hilo que procedente de la bobina es conducido a las agujas;
cuando este hilo no deba ya ser alimgntado a las égujas,
y volver a conducir este hilo retenido a las agujas,
cuando deba éer alimentado de nuevo, caracterizado porque
los drganos retenedores y cortadores del hilo estén cons-
titufdos por dos grupos de elementos susceptibles de ser
movidos uno con respecto a otro en dos posiciones sobre
un eje comin y que desde una de estas dos posiciones‘
pueden ser movidos conjﬁntamente en el sentido de dicho.:
eje a una tercera posicién y ser girados en un éngulo_aqu—
dedor de dicho eje, consistiendo uno de dichos grupos de
elementos en dos»brazos que paralelamente y sepgrados.
entre si se extienden sensiblemente en.éngulo recto con
respecto 2l eje, y consistiendo el otro grﬁpo también en

dos brazos que, extendiéndose en el mismo sentido, parale-

lamente y separados entre sf, se hallan distanciados en,

sentido axial, en una de las posiciones, con respecto al
otro grupo, en tanto que en la otra posicidén, uno de los
brazos queda situado con asiento deslizante entre los. dos
brazos del primer grupo, y el otro brazo, que presenta un
filo cortante, se halla aplicado con presién elistica

contra la cara lateral exterior de uno de los dos brazos
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del primer grupo citado.’

22,. Dispositivo gufa-hilos segln la reivindicacién
1z, caraétérizado porque los elementos.retenedores y corta-
dores de uno de los citados grupos quedan guiados por un
tubo, y los del otro grupo quedan guiados por un vistago
guiado a su vez por dicho tubo y desplazable en éste en
sentido axial, pero no giratorio coﬁ respecto a 81, siendo
dichos tubo y vdstago independientemente desplazables en
sentido axial por la accidén de respectivos electroimanes,

y quedando los mismos girados alrededor de su eje comin,

en un 4ngulo no mayor de 90°, cuando efectfian un movimiento
axial comfin, por la accién de pernos fijados en el tubo

y véstago mencionados en sentido perpendicular a ellos y
que encajan en ranuras-gufa curvilineas.

328,- Dispositivo gufa=hilos segln las reivindicacio-
nes 12 y 25,'caracterizado por comprender una caja ¢ilfn-
drica en 1a'que se hallan dispuestos dos electroimanes
coaxiales entre sf y‘colocados uno detrés de otro, estando
firmemente unido el nficleo axialmente desplazable con res-
pecto a la bobina de uno de los electroimanes con el tubo
axialmente deslizabie y guiado en una de las pérédes fron-
tales del cilindro, en tanto que el nﬁcleé asociado a la
bobina -del otro electroimin y desplazable axialmente con
respecto a ella, se halla firmemente unido con el véstago
que por uno de sus extremos sobresale del tubo mencionado
y queda guiado por éste, en tanto qué por el otro extremo
se halla guiado en la otra pared frontal del cilindro.

42,- Dispositivo gufa-hilos segin las reivindicacio-
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nes 12 a 32, caracterizado porgue en el extremo del tubo
que sobresale de una de las paredes frontales del cilindro
se halla fijado uno de los grupos de elementos, a saber,
el 4rgano retenedor y la cuchilla, en tanto que en el
extremo del véstago que sobresale de dicho tubo esti dis-
puesfo el otro grupo de elementos,.a saber, los 6rganos
de aprisionamiento o de retencién,

52,= Dispositivo gufa-hilos segln las reivindicacio-
nes 18 y hé, caracterizado porque el 8rgano retenedor y

la cuchilla se hallan firmemente unidos con la abrazadera

fijada en el tubo por medio de sendas piezas de conexién

paralelas al eje del véstago y tubo mencionados, pasando

la pieza de conexién entre los elementos de aprisionamien-

_to del otro grupo de elementos en la proximidad del punto

de conexidn con la abrazadera que establece la conexién
de estos elementos con el vdstago, y pasando la pieza de
conexién, de acero elfstico, de la cuchilla, en la proxi-r
midad inmediata de la superficie lateral exterior de uno
de los elementos de aprisionamiento, cuando el tubo y el
vlstago se hallan ajustados entre sf{ en. sentido axial de
modo que la abragzadera del tubo quede aplicada contra la'
abrazadera del vistago.

62,~ Dispositivo gufa~-hilos segln las reivindicacio-
nes 12 a 55, caracterizado porque entre el nficleo magné-
tico fijado en el vistago y un disco separador fijado en
la caja cilfndrica entre las bobinas magnéticas, se halla
dispuesto sobre el vistago un muelle helicoidal.

72,~ Dispositivo gufa~hilos segln la reivindicacién

°
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68, caracterizado porque el muelle helicoidal estd consti-
tufdo por dos partes, entre las cuales se halla alojada
una arandela, y porque la parte de muelle que se apoya
contra el nﬂcleo.magnético tiene una fuerza tensora menor
que la parte de muelle que se apoya contra el disco sepa-
rador intermedio.

82,- Dispositivo gufa-hilos seglin las reivindicacio-
nes 12 a 75, caracterizado porque en el extremo superior
del nficleo magnético esté dispuesto un perno en sentido
perpendicular a su eje, y porque en el extremo inferior
del otro nficlec magnético estd dispuesto uh perno que se
extiende en sentido perpendicular a 81, penetrando el
extremo libre de estos pernos en uné ranura~gufa curvilf-
nea practicada en respectivos casquillos alojados en las
paredes frontales del cilindro y cuya longitud, asf ¢omo
la extensién de su ranura-gifa en sentido axial, corres-
ponde .a la longitud del trechp.en el que el.véstago o
el tubo, respectivamente, son desplazados cuando. su res-
pectiva bobina recibe corriente, ‘

9é,- Dispositivo gufa-hilos segln las reivindicacio-
nes 12 a 8&, caracterizado porque la ranura-guia se extiende
en su parte superior en sentido paralelo al eje, movién-
dose el perno en dicha parte cuando el tubo es desplazade
hacia arriba, a la vez que el vdstago permaneéce estacionma-
rio, en una medida tél que el respectivo grupo de elemen~

tos queda desplazado desde su posicidn primera por debajo

" del otro grupo de elementos a la posicidn segunda en la

que el drgano retenedor queda situado entre los elementos
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del otro grupo y la cuchilla en la superficie lateral exte-
rior del elemento,

102,~ Dispositivo gufa~hilos seglin la reivindicacién
98, caractefizado porque el perno queda fijado eldstica-
mente en su sentido axial en el nﬁq;eo del tubo mediante
un muelle plano u érgano andlogo, y porque el extremo
superior de la parte de la ranura-gufa que se extiende

en sentido paralelo al eje presenta en el sentido en que

‘se extiende la curvatura de dicha ranura, una escotadura

en el respectivo casquillo, el cual se halla biselado en
el canto inferior de la escotadura de modo que-durante el
giro conjunto del tubo y del vdstago que provoca-ia-ranura—
gufa durante el movimiento desde la posicién superior de
aprisionamiento a la posiciGn‘de deposicidn del hilo, -el
perno queda girado al interior de la escotadura y se des-
liza sobre la poreidn biselada hacia abajo, fuera de-la
ranura, qﬁedando luego retrocedido contra la -accién de su
muelle para volver a encajar radialmente hacia fuera en’

la porcidn curvilfnea.

112,- Dispositivo guia-hilos seglin las reivindicacid-
nes 1é a 105, caracterizado por estar fijado, en combina-
cién con una chapa guiadora del hile, por delante de cada
puesto de trabajo de la mAquina tricotosa cir;ular, pre-
sentando dicha chapa en seccidn forma de &ngulo rectoy
la rama vertica; del cual se extiende en la proximidad
inmediata por delanfe de las agujas verticales del cilin-
dro, en tante qﬁe la rama horizontal se extiende en la

proximidad inmediata por encima de las agujas horizontales
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del disco, estando dispuesto el dispositivo gufa-hilos

:.de manera tal con respecto a esta chapa guiadora del

 hilo que los dos grupos de elementos se hallan situado$§

por encima de la parte horizontal de la chapa guiadora -
del hilo cuando estos grupos de elementos se hallan en la
posicidén en que ei hilo se extiende por entre los elementos
de estos grupos hacia el puesto de trabajo y cuando estos
dos grupos de elementos se hallan en la posicidn en quef
el hilo queda retenido y cortad§ el tramo qué conduce al
puesto de trabajo, y porque durante el movimiento hacia
abajo de los dos grupos de elementos a la posicidn de de-
posicién del hilo; estos grupos de elementos se hallan ‘en
su posicién de retencién por debajo de la porcién horizon=-
tal de la chapa guiadora del hilo.

| 12e,- Dispositivo gufa-hilos segin las reivindicacio-
nes 1% & lOé, en combinacién con una chapa guiadora del
hilo ‘segfin la reivindicaecidn 112, caracterizado porque la
chapa guiadora del hilo va dotada en su parte horizontal
de una ranura‘abiérté en el canto exterior que en su pri-
mera parte esti orientada en sentido éngulér con respecto .

al sentido de rotacidn del c¢ilindro de agujas y del disco,

- ¥ que despuds se extiende en un &ngulo agudo y en forma

curvilfnga en el sentido del movimiento de giro del cilindro
de agujas y del disco hasta cerca de las agujas del
cilindro. » ‘

132,- DISPOSITIVOQ GUIA-ﬁILOS, CON ORGANOS RETENEDORES
Y CORTADORES DEL HILO, EN MAQUINAS TRICOTOSAS CIRCULARES
DE DOS CORONAS DE AGUJAS, ‘

-27 -
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‘tal y como queda descrito y reivindicado en.la presente

memoria que consta de veintiocho hojas mecanogra;fiadas

por una sola cara y de cinco liminas de dibujos.
BARCELONA, 10 de Abril de 1963.

FRANZ MORAT GubH.
P.P. '

& QOMEZACLQP Y MODE}
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