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te cooperantes para formar un sistema de recepcidn de huevos en m?mem

envase de huevos y mas particularmente con un sistema en el que 8¢ —
manipalan huevos en nfimero miltiple, se trasladan sutomAticamente en
dicho nfimero en disposicién con el vértioé hacia abajo y ®e .deacarg‘an,
en némero miltiple, en recipientese '

' I.a.—invenciﬁn implics un sistema que proporciona un depdsito —
donde se agrupas temporalmente una serie de huevos y del que son des-
cargados en nﬁmero méltipe en un dispositivo de alineacidn de vértices
o también directamente en un recipientee Actualmente, la mayor rarte
de los hugvos sen envasaq.os en recipientes provistos de dos hileras de
seis huecos por hilers, formando una docens. Otros reci.pientea inclu~
yen bandejas-caja prﬁvistaé de cinco hileras de seis huecos cada uns,
fbnpando un totgi de treinta po_i‘ bandejae La invenoisn proporcions
medios para cargar una .o mis hileras de un recipiente o bandeja con uns,
hilera o hileras completas de huevos simultaneamente, .es decir medios
pars alinear por su vértice s los huevos en nfimero miltiple, colocarlos|.
con dicho vértice hacie ebajo y descargarlos imulténeameﬁte, en nime=
ro miltiple, en la hilera o hileras de huecos del recipiente o bandejas
Asf, ls invenciln proporciona un sistema combinado de dispositivos -
ascciados pare la Mwlaci&n de huevos en nfmero miltiple, incluyendo
les ventajas de la combinacidn del sistema una manipulacidn y descarza
de los huevos en m‘n_nero nfiltiple a fin de lograr mayores ritmos de =
produccidn, cuya consecucidn en nfimére miltiple puede log:'ar;'se a un -
ritmo mds lento que con unidades simples y con un nimero de roturas =
sustancialmente reducido, menor césto de equipo, menos trabajo por =
recipiente cargedo y un cosio de mantenimiento relativamente meﬁor.

Como se describiri luego més esp‘eoificamente, le invencién -

comprende los siguientes elementos principales asociados y conjuntamen— ,

miltiple y de descarga de ellos en dicho nfimero.




10

15

20

25

| Tales elementos son: (a) un dep8sito destinado a recibir ung o

I abajo durante su desplazamiento, o como variante (c) un dispositive de:

"de los huevos con sus vértices dirigides sustancialmente hacia abajo,
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serie de huevos y, sl es necesario, almacenarlos temporalmente, (D)

un dispositive de traslado de los huevos en nimero mfiltiple del depb-

gito a un recipiente, y de orientacidn de aqudllos ocon el vértice haciah

traslado de los husves én nimerc miltiple desde el depeito & un dis-
positivo intermedio asociaﬁo que alinea por su vértice & los huevos
paraA disponerlos eon aquél hacia abajo en un fecipiente, y (d) un re=-
cipiente o bandeja para recibir a los huevos con el v8rtice hacia abam
Jjoe |

Como es bien sgbido en la indtistria de envasado de huevos, &s-
tos son me jor énvasa.’dos con el vértice hacia abajos Bl glineamiento
p01; su vértice ﬁ'e los hueveos en equipo sutomftico o semiqutomftico ha
constitufdo durante mucho tiempo un problemae Que los solicitantes
sepany no se ha‘ realizado un sistema que permite el amontonamiento de
huevog en un depﬁéito, el alineamiento de los lpismos éor su vértice —
simultdneamente en nimero miltiple y su descarga en recipientes simu]._5 |
tAneamente en uns hilei‘é, antes de la invenciln de su sistema por los
solicitantes. Del modo en que cada dispositivo o elemento realiza..svu
funcidn asociada con un miximo de eficacia, el sistems de la invencidy
incorpora.ndo ¥y asociando loe : elementos anteriormente -desci‘ite_s, ha sidqg
:’.ptimamente integrado por ‘lo,sA solicitantese En la descripcidn que si=
gue, se advertirg qﬁe puede emplearse mas de ung estructura para cada
uno de los elementos del sistems de la invenoibn.

En 1{neas genergles; el sistema puede describirse como uno
que comprende un depési-tb en el que puede cargarse un in’mqm de huevos,
almecenarse y desplazarse a una posicidn en el lado de deséa:ga del -
depSsito, el traslado de una seric de huevos desde el depseit'o'siu‘ml- y

t8neamente y su alinegcidn por el vértice, es décir la disposicidn de




ity

—y la descarga de los mismos en numero tiple simultanea.mente y con

‘del depdsito, la retirada de los huevos del depSsito en némero milti-

ce bacia abajoe
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el vértice hacia abajo en une o més hileras a un recipiente o bandeja
para una carga mis répida de lehOB recipientes o 'ba.ndeja,s.

Un objeto de la invenci&n es el de proporcionsr un sistema de
mé.nipula.cién ¥ envase de huevos provisto de un depdsito para un sumi-
nistro de aquéllos a envasar, cuyo depdsito recibe husvos de cualquier

fuente de suministro y por cualguier medio que inclizya la carga manual

ple sﬁ.mult&neamente, el alineamiento por su vértice de los huevos si=- |
multéneamente y la descarga de aquéllos con el vériice hacia abajo en
‘una hilera o hileras simultdneamente en un recipiente. Otro objeto es
el de proporcionar en tal sistema un depdsito para los huevos, Que -.A
gcomode un suministro suatancigl de ellos para su envases Oiro objew
to es 91 de proporcionar én el sistema un dispositivo de traslado. si-
multéneo de un nimero de huevos desde el dep8sito a un recipiente, y
de orientacidn de los huevos con el vértice hacia ebe'\jo en su despla~
zamiento hacia el recipientee Otro objeto es el de proporcionar en
ol sistema un dispositivo de traslado simultineo de un nimeroc de hue- |
‘vos désde el dep8sito a un dispositivo 'intermedio asociado que si~ .
multdneamente alinee por su vértice a aqu&llos ¥y simultaneamente los
deje caer con su virtice hacia abajo en recipientes. Ofro_objeto es
el de proporcionar en el .si.sfema. un recipiente o bandeja destinados . |

a contener el niimero miltiple simultdneamente descargado con el vértid

Estos y otros objetos de la invenciln y detalles de construc—
cién resultar& mis evidentes mediante la descripcién que seguidsmen—
te se ofrece, en la que los +érminos empleados se usan & efectos des~
criptivos y no limitativos. Se hard rTeferencis a los diversos dibu~ |
Jjos adjuntos que forman parte integrante &e esta descripeiln y en los|

cualess
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N Ls figura 1 es una vista en_p!ergectia de un dispositivo que _
incorpora el sistems inventivo aqui espuesto.

Las figuras 1A y 1B son vistas én perspgctiva de un recipiente
y una bandeja, que contienen respectivamente hue\;,oa en nlmero mﬁlt:lzple-

. Las figuras 2, 3 y 4 son vistas fragmentarias en perspectiva .
del dep&sitb.y extremos de carga del sistemae.

La figura 5 es una vista en planta superior dél extremo de des~
carga de un depSeito con asociado mecsniame de alinescifn de virtices.

Le figurs 6 es wia vista en secciln vertical tomada sustancial-
mente sobre la linea 6-6 de la figurg Se |

Le figurs 7 es una viaﬁ en plante superior, similer a la de lg
figura 5, pero mostrando una variante del asociado mecanismo de alinea~-
cién de vértices.

La figura 8 es uma vista vertical, parcialmente en-secciln, -.
tomads sﬁsta.ncialménte sobre la 1fnea 8-8 de la figura ;f, ¥ que mes—
tre al asociado mecanismo de alineamiento de vértic_ea'con pendientes .dé
descarga para guiar los huevos a un recipientas

la figura 8A es una vista vertical similar a la de la figura 8
que muegtra una variante on las pendientes de descarga é.e. los huavos
el recipiente. 7 v

Lo figura 9 es una vista vertical transversal, parcialmente —
en. seceiSn, tomada sustancialmente sobre la 1fnea 9;-9 de la figura ;i,
q;xe muestTs al mecanismo accionador para péner en rotaciln las barras
alineadoras de vértices en aguel mecand,smoe

Le figura 10 es una vista. en secciln longitudinal vertical ~
fragmentaria, parcialmente en alzada, que muestra el extremo de des— .
carga del depdsito, un dispositivo para trasladar huevos desde ol deps-
gito a un mecanismo de alimeacidn de vértices, y un detector parﬁ rag-

lizer el movimiento de los husvos s travds del dispositivo de traslado|

" ¥ su-descarga desde los mecanismos de alineaciln de vérticese
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La figura 11 es una vista en fecei&n vortical fragmentaria, = =
parcisluente en alzada, similar a la de la figura 10, en combinacifn
con un diagrama de instalacidn elSctrica, que muestra al mecanismo -
detector para el simultdneo traslado de los huevos desds el extremo
de descargs del dep8sito al mecanismo de alineamiento de v8rticess
‘ La figura 12 es una vista en alzzdo lateral, parcialmente en
secoiln, de ima estructura que" incorpora un depdsito pars husvos y
un dispositivo pars trasia.darloé desde el depdsito & un dispoaiti.vo' \
de alineamiento de vértices y & un recipientas. | ]
la figura 13 es une, viste similar a la figurs 12, que muéétm
al dispositivo de traslado de la figura 12 en funcionamientos
Ie figura 14 es una vista ampliada de una poroidn del dispositi+
vo' de traslado que se ilustra en las figuras 12 y 13¢
la figura 15 es uns vista en alsado frontsl fragmentaria de -
otro dispositivo de traslado para la estructura mosﬁ"ada en las figu-
ras 12 y 13. | : ‘ |
La figura 15A es una vista en alzado laterasl del dispositivo -
mostrado en la figﬁra. 15, antes y en el momento en que éﬁbra en cons
tacto con un huevo para su traslado. La figura 15B es una vista en
alzado lateral que muestrs el dispositivo de traslado de la figura 15
mientras transporta el ‘}mevo'_'entre eatactones del sistemas
La Pigurs 16 es uma vists en planta supsrior fragmentaria de la
estructura mostrada en alzada en la figura 12, tomada sustancialuente
sotre la linea 16-16 de la figura 12+
La figura 1'} es una vista en alzado lateral, parcialmente en ~
seccidn y similar a la de la figura 12, que musstra una estructurs -
doble para trasladar dos hileras de huevos & un tiempo desde wn dep&-.
sito a un dispositivo de alineamiento de vértices yv desde 8ste a un <
recipientes '
La figura 18 es una vista similar a la figurs 17, que muestra al

dispositivo de traslado de la figura 17 en funcionamientoe
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| dispositivo que traslada simultéineamente un nfimero mfiltiple de huevos
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muestre un detalle de dispositivo deteptbr en la porcidn del depdsito
del sistema, que incorpora un disposiiivo de traslado.

La figura_ 20 es una vista en planta superior de la estructurs
mostrada en la figura 17 y tomada sustancialmente sobre la linea 20-20
de la figura 17e |

la figura 21 es uné, vista en plante superior fragmentaria de
una variante de mecahismo de traslado y alineamiento.de los huevoa por
su v8rtice directamente desde un depdsito s un recipientes

| La figura 22 es una vists longitudinal y vertical temda'éustan-

cialmente sobre la 1fnes 22-22 de la figura 21

cialmente sobre la lfnea 23-23 de la figura 213 y
La figura 24 es una vista en alzado lateral del dispositivo de
trasladc; de las figuras 21-23 inclusive, mosirado en funcionamiento.
Egtructura general del sistems
El sistema de la invencidn aquf expuesto incluye las siguien-
tes estructuras asociadast (a) un dispositivo en forma de depdsito que

recibe una serie de huevos 10 paTa su almacenamiento temporal} (b) un

10 desde o1 depdsito a un recipien‘be y orienta a aqudllos en su camino

con el vértice hacia abajo, o como variante (c) un dispositivo. que =

sito a un mecanismo de alineamiento de v8rtices que alinea a los huevos
con su v8rtice hacia abajo em un recipientes y (d) un recipiente o -
bandeja, u otro receptculoc adecuado, i)afa recibir, sostener o contener
el nfimero miltiple de huevos con el vértice hacia abajos

Pueden emplearse en el sistema varios _tipos‘ de dep_ésitos, in-
cluyendo uno 12 del tipo constitufdo por tablillas (figuras 1, 2, 4, 5
y T) y uno 14 del %ipo-de cinta (figuras 3, 12, 13, 17 y 20)s la =
estructura 12 de depS_sito del tipo de tablillas se describe ampliameﬁte

traslada simultdneamente un nimero miltiple de huevos 10 desde el depd=

La figura 23 es una vista transversal y vertical tomada sustan-|
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" f*n la solicitud copendiente de Blisa Noe 1364043, depositada el 5 de

—8-‘

septiembre de 1961, so_tire "Sistema y Diepositivo de Depdsito y Traslado
de Articulos"o Los ~trénsp$rtadoreé del ti;oo de cinta han sido usados
durante mucyv; tiempo, ¥ en esta solicitud tal transportader se emplea.'
en una estructura de depbsitos btraé. formas de depdsitos incluyen une
1émina flexible de material sostenida sobre una ointa de rodillos mévi-
les como se descrj.pé en la patente de Page y otros Noro 2.T17.729, con-
cedida el 13 de septiembre de 1955, una simple bandeja provista de una
plataforma mdvil o j.nm&ril, y otros dispositivos tales como 1os que =
puedan emplearse #iilmentse para mantener una cantidad de hue,v.os 10 su=
ministrados al depSsitos | |

El depsito, cualquiera que sea la forma adoptada, puede ser sy

versal,' un transportador .18 de cinta alineado, wm diépoaitivo 20 de -
reéogids y descarga de funcionamiento por succidn ¥y manualmente 80610
nado, o cualquier otro medio adec;uado y practico para cargar hmﬁs 50=
bre el depdsitos A '

Los fines y funciones de un dep8sito para huevos incluyen, -
entre otros, la acumulacidn temporal de aqufllos en un montén sin dafio
para. ellos y a un ritmo independiente de aquél con gue se cargan o -
descargan los mismos del depdsitos Para una:descripciﬁn mas detallada
de las caracteristicas y funciones del depdsito 12 de artfculos da'beré
consultarse la mencionada solicitud de Bliss Nos 136+043s

Puncionalmente asociado al depdsito, hay un dispositivo de -
traslado que recibe huevos en mimero maltiple eimultiﬁeamehte v los
fraslada & un dispositivo ﬁe alinaamiento por sus v&irticea donde los
huevos reciben este alineamiento para su simulténea descq;y;-ge. con e1£-4
vértice hacia abajo en recipientes 22 3 .bande;}aa- 22A u otros recepté-
culos, o directamente a los Pecipientese .

En el sistema que incluys un mecamemo de alineamiento deo =

ministrado con huevos 10 por medio de un transportador 16 de cinta trang-
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" en la industria huevera, concretamente el simultdneo traslado de un

v‘nea.dos por su vértice y desde donde son simltineamente desca:gados cor

‘miento por succidn, dispuestas de manera que recojan simultdneamente

.14, 15 y 16, un dispositivo doble de dqs hileras dobles de c‘opas

Lo e,

- 9 - b f——-“.‘
f> gmm ’_4

ho i i
vSrb:.ces, haremos referencia a nuestras copendientes solicitudés de -
pa.'bente norteamericanas Nose 1784160 sdepositada ol 7 de marzo de 1962
y 190.693, depositada el 27 abril de.1962. las exposiciones da -
estas aolicitudes se ofrecen amplias descripo;onea de estructuras que
x;ealizan uns funcion alineadors de vérficgs. Por lo menos una de te.lei
estructuras ha sido ssociéda ¥ ha funcionado muy satisfaotoriamente en

combinacidn con un depdsito dfreciendO‘ una utilidad no conocida entes

nimero miltiple de huevoé desde un depdsito acumulador de ellos basta

un alinesdor de vértices, donde d:i,ohos' huevos son simulténeamente ali-

eJ. vértice bacia abajo en el recipiente 22, llemando una hileras cemplé- .
ta dé una caja de 2 x 6 simulténeamente, como ejemplo representativo
del funcionamiento de tal combinaoiln y sistemas
. Tal sistema y variaciones en los dispositivos o estructuras
que forman e intervienen en tal sistema, comprenden la exposicidn de
esta solicitud de patentes
Los disbositivéa de traslade incluyem una serie de ruedas de
palas dispuestas paralelamente sobre un Erbd confin, como se musstra
en las figuras 1, 5, 6, 7, 10 y 11, una serie an doble hilera de copas
° boqu_ilhs de recogida, fléxibles, paralelas y del tipo de funciona=

huevos del dei:ﬁsito ¥y del mecanismo alineador de vértices ¥ los tras—
laden simultdnedmente con una hilera de copas de recogida desde el =
dep&sité hasta el citadolmeéanismo alineador de vértices, y, con la

seguhda hilers de copes de recogida, desde los mecanismqs alineadores

de vértices & un recipiente 22, como se muestra en las figuras. 12, 13,

de recogida flexibles y paralelas del tipo de funciomamiento por -

succin, para desplazar simultineamente dos hileras de huevos desde e}
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‘de 2 x 6 puede llenarse én una gola operacidn de traslado, como se —

. das y transversles 26 longitudinalmente mov:.les que desplagan a los

No. 1364043+ O bien, una cints transportadora 30 pusde llevar a los

-10 -7y @&
. ey - [ 5 7 ] I
depdsito y el mecanismo alineador de vértices a dicho mecanismo y al -

recipiente, en virtud de lo cual un recipiente que tenga dos hileras

muestra en las figuras 1;1, 18, 19 yl20, 'y un dispositivo de hileras
simples o miltiples provisto de piaqas espaciadas, dependientes y -
pai‘alélas‘ ‘que se acoplan g un nimero mﬁitiple de huevos. en el depdsi- |
toy los recogen y los alinean por sus vértices entre dichas placas |
con 8stos hacia a,ba.;]d, los trasladan simultineamente a un recipiente
¥ los .sueltan en- el mismo, como se muestra en las figuras 21, 22, 23
y é4o . .

Bl deplsito de hueves

| Los fines y funociones del depSsito pars los huevos en el -
sistema aqui expuesto'inc]’.uyen la recepcidn de los huevos 10 de cual= _
quiér- fuente de éuministro, como por ejemplo el transporiador transe -
v‘érsal 16, el transportador alineado 18, el dispositivo de recogids -
por succiln 20 u otro disposititvo, y el traslado de lc;s huevos desde
su posiciSn de entrada en el dépc’)eito & una posicién de descarga. Tél.;

movlmento o tra.slado puede efectuarse mediante las tablillas espacia—

huevos 10 a lo large do la superficie de una plataforma_ inmbévil 28,

como de%alladamente 8o expone y descride en la solicitud de Blisa

-huévos 10 a 1o largoe d_.‘él dep8sito 14 hasta la posiciln de descargas

La carga de los dep6sitos se efectﬁa mediente una cinta -
transportadora de huevos 32 situada en el transportador transversal 16,
o una cinta 34 situada en el transportador alineado 18, o por el dis-
positivo 20 de recogida por succién o manualmente. Puede interponer-
8e uha rampa 36 entre lgs cintes transportadoras y 1os depﬁsitc;\a, si
fuese deseable o necessrio. Lae cintas tales como las 30, 328 34 -

son ordinariamente del tipo sin fin y son arrastradas sobre y mediante
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lra 11, hasta que cada una de las ruedas de palas tiene un huevo so'bre'

- ellas Cuando se bha cargado toda la hilera, se abre el circuito y -

-11- i3

=

z 255511 -
- frodillos g través de las platafod e;&;e ta€idn 37 montadas en la |

estructura del depSsitoe

| ~ E1 extremo. de desqarga del deplsito 1'2.-6 14, segin el casb; -
eatd provisto de un conjunto de placas separadorss de cdnduoci&n, espgé
ciada.s ¥ parelelas 40, mediante las cuales se dividen los huevos 10 en
une hilers correspondiente al némero miltiple de huecos 41 8-41A, res-
pectivamenté del recipiente o banﬁe;)a, hgicia los cuales serdn traslada—
'dos aquéllos al salir del depdsito. El extremo de descarge del depdgi=-
to 12, como se ve e:; las figuras 5 y 7, comprende una serie para.iela de
ruedas de palas 42, una por cada comuéto.fomado por las placas sepam
radorag 40e Los huevos 10 ruedan sobre el cuadrante expuesto de las -
ruedas de palas, orientado hacia el dep® ito, y entre las placas sepa=
radorase Una serie de inﬁerruptores 44 de funcionamiento eléctrico— ‘

mahtiexien un circuito cerrado 46, esquemfticamente mosiredo en la figue

sociona una trensmisidn que pone en rotacidn a las ruedas de palas sobrd
su eje comin 48 en wna vuelta de 909, descargandb los huevos en nﬁmez;'o‘
miltiple sobre los mecanismos 50 de alineacidn de vértices como se mues-
tra en las figuras 7 ¥ 10, o sobre los mecanismos 52 alineadoi'és de -

vlrtices, como se muestra en las figuras 5 y 6.

lela y espaciada por encima de la‘ plataforma 28 del dep8sito o cinta
30, segln el caso, mediante mna barra transvérsal 54 asegurade a cada
extremo a las palancas 56 montadas sobre el armazén 53 del depdsitoe k
Cade una dg las plac.aa es éuficientemente laxge pa.ra'sdmitir varios
huevos en los conductos formadbs por las mismas, siendo preferible d.:i.s;-
poner las placas espaciadas entre sI‘ a une distancia tal que queden -
alineadas con los separadcres pars los huecos 41 del rebi'piente 22, -

¢ para acomodar los huscos receptores 4lA de las bandejas 224, u otro

Las placas separadoras 40 estén suspendidas en relacibn parbl- 1
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' -receptaculo deseado para los huevos, en nﬁmero miltiple y en hilerass -

| placas hace que los huevos 10 se orienten a.hneadamente con los huecos s

| longitudinslmente dispuestos en 1fnes con los huecos del recipiente,

zmﬁ'

-1z ~ S el
287 77 &=

Tal elineamiento simplifica el equipo de traslado requerido para trans-
portar los hueves en nimero mfiltiple simulténeameqte como se expone en

el sistema de esta solicituds Al mismo tiempo, tal alineamiento de laq

41 del recipiente en lugar de transversalmente el allneamlento de di-

chos Buecose Tal orientacidn de los huevos, en la que 8gtos se hallan

simplifics mds su traslado desde el depbsito al recipiente.

En sl sistema Que incorpora cualqu_iera de los diqusitivos de
traslado mostrados en las figuras 12-24 inclusive, los recipientes 12
y 14 terminan preferiblemente en sus extremos de déécarga en un tope -
59 en forma de barra que impide_ el avance de los huevos, mientras ._las' ,
tablillaes 26 del depﬁsité 12 § la cinta transportadora 30 del depdsito
14, se deslizan bajo los huevos dejando & 6st_os acumulados en los -
conduotbs del depc’)si% e.ntre laé placas separa.dqrasi 40. €olocando
las placas 40 en relaéic?n espaciade relativamente prdxima, es decir
alineade con los separadores de los huecos de las cajes o bandejas, -
los huevos 10 pasan a los conductos en aliﬁeamien‘bq sustencial con ,
los huecos del recipiente, de maners que el traslado sea eficaz y
simplificado. | |

Diepositivos de trasladoe

Como anteriormente se describe, 'uno de los dispositivos de
traslado que 1levan a los huevos 10 desde. un depdsito, esté constitul
do por la serie de ruedas de pa.laa 42 paralelas y alineadas, monta,da.s
sobre el &rbol comiin 48. Unos medios motores (no mostrados) asocia~
damente conectadbs al a.z_-bol 10 ponen en rotacidn de manera que las
rued;-.s de palas 42 ‘giran 90% a un tiempo. El circuito accionador 46
incluye una serie de inteimptores paralelos 44, uno por cada conduc-

td, presentando cada interruptor un contacter 60 en forma de barra,
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-~y una segunda barra 62. Se pass corriente a travds de un &rbol 64 que’]

 trasladados & 1o largo de les conductos del dep8sito y sobre las rue-

o Otra forma del mecanismo alineador de vértices se describe iahbi&n en la

sostiene oscilantemente a los contactores de barrs 60, pessndo la co=
rriente & la barra 62. Cuando uno de los contactores 60 es levantado
respecto al miembrb 624 se manfiene el circuito en estado cerrado -

mediante cuslqulera de los restantss_contaotoresléo de lqs diveraoé |
conductos del depSsito. Pero cugnds todos los contactores 60 son sem

parados de su contacto con la barrs 62 mediante los huevos 10 que son

das de palas 42, se abre el circuito 46 y se emergiza el dispositivo moj
tor eléctricamente paTa poner en rotacidn al &rbol 48. Al girar este
grbol 48 en los 90 preestablecidos, los huevos 10 situados sobre toda
las ruedes de palas 42 saslen y caen con uns orientacign suétancialment]
alinéada sobre los mecanismos 50 alineadores de vérticess

Bl mecanismo allneador de vértices 50 y su forms variante 52

se describen plenamente en la solicitud de Pliss-Page Nos 1784160s

solicitud de Page-Bliss Nos 190693, depositada el 27 aﬁril 149624
Estos mecanismos serén descritos en general mﬁs‘adelahté,.Ios mecanis
alineadores de vértices comprenden un dispositivo'supleméntaiio de los
dispositivos de traslado y funcionan disponiendo los huevos én alinea=
cidn por sus vértices, de manera que al descargar de tales mecanismos
lleguen al recipiente 22 é;bandeja 224 con el vértice hacia abajos
Otros dispositivos de traslado.-incluyen al dispositivo de =
recogids por succidn y transporte 66, dispositivo doble de recogida por
sucqi&n ¥ transporte 68 y el dispositivo de transporte de placas 70Q
BEstos dispositivos de tgansporte son versiones variéntes de una estruc-
tura de traslado que realiza la funciln de recoger uns gerie déﬁhueﬁos
dispuestos en el extremo de descargs de un depSsito,.retiratlos del =
depSsito y depositarlos en los mecanismos alineadores de v8rtices 50

& 52 & directamente en los recipientes 22 8 sobre las bandejas 22Ae
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- |~ Se comprenderd que los dispositivos de traslado aquf desoritos son - =

“tomar huevos ‘de un depdsito y colocarlos en alineadores de vértices

-o directamente en recipientese

: ~preferiblemente' hueco o‘por- lo menos piov:l,sto de.conductos, s‘osteni,epdc’
-compresible 'y flexibles, pendientes de las barras tubulare; 77 v dis-

.cada hilers con-un conducto del depdsito, un mecanismo 50 de alinea-
‘miento de v8rtices y un hueco 41 del recipiente. - Oa_dé boquille estd:

‘rior de les boquillss succionmsdoras elevan a los huevos situados en el

u) (&:\ g

ejemplos representativos de dispositivos que realizan la funcidn de

El dispositivo 66 de régogida por succin y transporte compren-
de un miembro succionasdor 72 dispuesto tra.ngifersalmente al depdsito y

provisto de un conducto succionador 74 conectado al miembro 72, que es
una serie de boquillas de recogida por succién 75, de caucho eldatico, |

puestas en hileras paralelas de dos boquillas por hilera, alinedndose

conectads por un conducto al de succidn 74, que va hasta una bomba de
succifn (no mostrade)s Unas hileras. transveréales de boquillas 75, -
une hilera en el lado pos‘cerior' del miembro T2 e inicialmento dispues-
ta sobre los Buevos -del depdsito junto el tope de barra 59, y wna se=
éunda hilera en el lado anterior del miembro 72 e inicialmenté dispuesr
ta sobre los huevos situados en los mecaniﬁmoq 50 alineadores de ~-.
vértices, recogen un nfmero mfiltiple de huevos en dos. hileras simulté-

meamente y 1os trasladan a estaciones secundarias. La hilera poste-

tope de barra 59 del depSsito y los trasladan a los alineadores de =

vértices 50, y la hilers anterior levants a los huevos de los alineado
res de vértices y los desplazan al recipiente 22, funcionando simultés
neamente awbes hileras de "boquillas. sﬁccionaﬂons.' El miembro 72 estﬂ
articuledamente sustentado en sus dos extremos lateraleé sobre los -
brazos de palanca 76 articuladamente monta.dbg ‘en los deslizadores ~

guiados 78 y accionados por una rueds o engransje 80 que eleva prime-

Tamente a los deslizadores en sus gufas y iuego hace girar a los bra-
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- f=zos de palance oscilando al miembro 72 desde su posicidn de recogida -

“lan simplemente o ruedan sobre las berras alineadoras terminales, y log

.75, se suspende un tubo 82 ghusado hacia absjo en series paralelas =

~ gue se aplique fuerza, al entrar la boquilla en contacto con la cés~

_pesado hacla su extremo en punta, se inclinarf y oscilard hacia aba~

 masa del huevo, que se encuentra gustmcialglente en el extremo en - -

) termedia. para el alinesmiento de sus extremos. Los tubos de gufa -

inicial a su posicibn de descarga. PEn la descarga, los huevos de la
hilera posterior entran en contacto con los alineadores de vértices

’

50 por encime de ellos y 8i no se apoyan plenamente sobre ellos, oscie

huevos sostenidos por lg bhilere anterior de boquillas succionadoras se
disponen sustancislmente con su vértice hatig abajo sobre los huecos
# del recipientes Pare faciliter el msntenimiento de la posioidn oon

el vértice hacia absjo en su oafde al ser soltados por las boquillas

desde un brazo o soporte 84 montado sobre el armazdn del alineador ter-
ninal; de manéra' ;;,ue los husvos solta@oa.no pﬁeden .gi.rar &l caer en
108 huecos 41 del recipientes |

.Comq ge muestrs en la vista. ampliade de la figura 14, las bo-
qﬁilla.s'75 de recogida por succién comprendén una copa flexz'.‘ble, elés-
tica yQ rebordeada de 'éaucho ligero y relativamente blahdo, que se aco-
pla y retiene a un huevo por su céscara tras la retirada de aire del .
miembro succionader T2. La bogquilla es suficientemente flexible pars

doblarse alrededor de la superficie del huevo en cualquier direccifn
cara del huevo tras el descenso del miembro T2. El huevo, que es nas |

jo el elevarse por su extremo ensanchado y mis ligero, cediendo y-de=

forméndpse la b@quill,a- flexible bajo el impulso de la gravedad de la
pimta del mismo. Asf, el dispositivo de traslado que incorpora las
boguillas 75 pusde servir tambidn para transportar husves directation—-

te desde el depSsito al recipiente sin detenerse en una estaciln in-

shusados 82 aseguran la disposicidn con el vér_tice. hacia abajo de los
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" Fhuevos caidos de tales boquillase

.por el miembro 72 R4 los brazoé 80 directamente a uns posicién situada

sistema de succidn, solt&ndose aef los huevos de las boquillas 75 de

- descarga en un recipiente o bandéja, cargando por completo tal recipiepn

- 16 =

Qmnnarman i anna A

26737F

Aunque el dispositivo de traslado 66 se ilusira en la,s figuras
12, 13, 14 y 16 transporta.ndo huevos desde el depdsito al mecanismo 50

alineador de vértices y sirultaneamente desde este mecanismo &l reci-

‘de boquillas 75 para recoger uns hilera de huevos depositados en los -

conductos del depdsito adyacemtes al tope de barra 59, transportarlos

gobre wna hilera‘de huecos 41 &ei recipiente, tras lo cusl el disposi-

tivo de succidén 66 es puesto en funcionamiente para admitir aire en el

mente que un dispositivo doble provisto de un miltiplo de hileras de =
boquilias puede montarse en el miembro 72 para recoger huevos de ‘los

conductos del depdsito y transportarlos directamente a e posicidn de’

te o 'ba.ndeja con huevos.

En las figuras 15, 151 v ‘ISIB se muestra uns. modificaoi&n de

ras 86 de recogida, en forme de campans, estan provistas de un cuerpo
semiesf8rico aseguradoc sobre uns barra tubular 87 conectada por un =

conducto a un brage articulable 88 que permite la articulacién y osci~

particulsrmente adaptada para su empleo con huevos dispuestos con una
orientacién longitudinal en los conductos de los depdsitos o sobre los
alinecadores terminales, es decir con sus vértices dirigidos 'en' forma
sugtancialmente parslela al egje de los alineadores de los' mismos © en
la direccién de logtonductose En tal caso, la boquilla 86 se fija sus=
tanciaimente al extremo mayor de_l_ huevo que, al elevarse, asume la =

posiciln con el vértice hacia abajo que se¢ muestra en la figurs 15B.

piente 22, se comprendera que s8lo se requiere una hileras trensversal. |

ung hilera, de menera que caigen en los huecos 4l. Se comprendersd igual .

la forma y construccidn de las boqu:.lla.s 75 Las bogquillas succionado- .

laci&i de 1a boquills alrededor del hﬁevo. Tal boquilla 86 parece esta}




10

15

20

25

30

- ~ los miembros succionadores 108 y 110, conectados por conducto a las -

‘casi en todos los aspectos esenciales siﬁila:: a:la conetruccibn del -

- en hileras dobles. la primera'de las unidades recogedoras comprende

"deslizadores 114 ¥ 116,' que se desplazan verticalmente y oscilan al

E1 dispositivo doble de recegida por succidn y transporte 68 es”|

mera unidad de dos hileras de boquillas succionadoras 75 sobre un par

de barrss de soporte y una segunda unidad de dos hileras recogedoras.
tos de barras conectados por palancas para el trasladc de los huevos
tadas en 92 y 94 & las palancas 96 y 98+ Les barras 90 estdn asegura=-

des a 1os miembros succionadores transversales 100 y 102, conectados

por‘_conducto & unas barras tubulares pendientes 104 gque terminan en —

las bogquillas de recogida por succibn 75 (u 86, seglin se desee o requip:

ra)e la segunda unidad de recogida estl anflogamente construids y

presenta las barras de sustentacidn laterales 106 en cada extremo de

barras tubulsres pendientes 112 que terminan en las boquilia.s de re-—
cogide por succidn 75 y estdn articuladamente sustentades en las pa=

lances 96 y 98y que estan articuladamente montadas y guiadas sobrs log

girer las ruedas accionadoras 118 y 119, haciendo que las boquillas
‘ge desplacen primeramente hacia arriba desde sus posiciones de reco-
gida y luego oscilen a sus posiciones de descarga, en la que los -
huevos son soltados tras la admisidn de aire on el sistema de succilne
En el transportador doble 68, se disﬁonen medios pal;a trasladar dos
hileras de hueﬁroe desde el depdsito y 16\ alineadores de vértices, de
pAnera que pueda cargarse con huevos un recipiente convo;ncional 2x
6, 22, en un solo traslado del transportador.

Se observara gue mediante lgs conexionea de palancas mostradq%

en‘lat figuras 17y18, las barras 104 de las boquillas de la primera -

~ transportador 66 Sin ambargo, el transportador 68 comprends 1.1:1'19‘.-1,':r‘:1-l
"~ sobre un segundo par de barras sustentadoras; halldndose ambos conjun~|

) las barras de sustentacifn terminales laterales 90 articuladamente conLgn

|
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. —unidad se disponen entre i'a.s_'barras 112 de lae boquillas de la segunda

28751* ~
unidade La barra 104 de vrecogida del depdsito esta situada junto a la
barre- 112 de reco‘gid& del mismo cuaﬁdo se ha;lla en posicidn de recogi;- '
da, situfndose la barra oomplementaria 104 a weyor distancia de la be-
rra complementaria '11? a fin de acomodar la distaixoia espaciada entre ‘
huevos sobre los alineadores de vérticese Cuando se ha realizado ol
traslado hacia adelante, 1a barra 104 de recogida del depSeito se en-
cuentras a ﬁayor distancis de ia barra 1§2 de recogida del depssité en '
los alineadores ée vértices, y ias-be.rras de recogida complementarias
ést&g mis cerca unas de otra en los huecos 41 del recipientes Al vol-|
ver a su posicidn anterior, las barras a6 separan al lado izquierdo de]
traﬁspdrtadér 68 y quedan mis estrechamente 'a,dya.qentes & la derecha -
del ;bransportador, seghin se mira la figura 17e ‘ .

- Loe interruptores de deteccibn y sus éontaotores 60 ‘iueden‘si-.-
tuarse en cualquier punto de :los‘ c;anductéé del ‘depﬁsito para controiar
ol funcionamiento de los dispositivos de recogida por succién y trans-
porte, en virtud de lo cusl la admisifn de uno, dos, tres o més huevos |
en cads conducto puede de’«s_ec;barse antes de que todos los interruptofes
se abran para efectuar 15, recogida y traslado de los huevos. Tal iﬁs-
posicibn aparece ilustrada en la fig’ﬁra 19. S

" Otro dispositivo de traslado estd constitufdo por las 'pi.acas '
de recogids y transporte 70, figuras 21-24 inclusive, que comprenden,
en una serie l;aralela correspondiente al nimero de conductos en el -
depdsito, miltiples pares de placas de recogida 122 y 124 articulade~
mente asegﬁédas a la berra de sustentaci&h 1'26, ac'ciom.'da por la -
barra superpuesta 128 y trasladade por la barra a.rticulabla. 129o Ee-
tas 8ltimes barras estin mévilmente montadss en los miembros laterales
130, quel son elevados y puestos en rotaci&l por las palancas de tras—
lado, desliza,dores ¥y mecanismos similares & los usados con 1os =

transportadores 66 y 68+ Cada par de.placas estdn conectadas mediante
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. L junta acodillads 132 para su rotacidn con movlmiento reciproco de acena

~ mente unes respecio & otra;s- El huevo es elevado del conducto y, ha-

camiento y. alejamento, cuya junta acodilla.da o8 aocionada. meca.nicameneﬂ
te sobre la ha.rra de articulacidén 129 para 050113.1‘ a las pla.ca.s 122 y
124 sobre sus barra.s de sustenta.clén 126 y 18 respectlvamente, con lo
que, &l entrar dichas placas én contacto y recogexf al hueve dispuesto
sustanciglmente en sentido longitudinal .er'a el conducto entre las plaéai

separadoras 40, resultan inclinades por sus extremos inferiores ligera-

118ndose suspendido por 1las placas a través de su didmetro mayor, gira
y oécila de manera que su extremo en punbta y mis pé.sa,do quéde dirigido
sustancislmente hacia gbajo. El acto de _e.levaciﬁn por las plaoaé -
realiza la funcidn de alinear por su vériice al huevo en direccidn -
hhgia abajo, dispussto para su descai'ga en un hueco del recipiente,
como se mﬁestra en la figura 24.

Las placas de recogida 122 y 124 son relétivamente delgadas -
¥ pueden comstruirse de mg,teriales metéliqos o pléstiéoa. Se deslizan
déscendentemente entre las placas 40 de los conductos y a uno » otro
lado del huet;o 10, formando contacto con 8ste por su mayor didmetro 4
al cerrarse una hacia o_tra.Para soltar al huevo a fin de de;scargarlo
enrel_ recipiente, se a..cciona 1la junts acodillg.dé, 132 en sentido in-
verso, separdndose las placas entre st y permitiendo la calda del =
_huevo con el vértice hacia abajo a través del tubo de gufa 82 § di-
rectamente en- el hueco 41 del reciplente. Comp los huevos situados
en los conductos pueden estar onentados en dlrecciones apuntadas o
no hacia el recipiente, son recogidos en uno u otro extremo de las
Placas, por lo que serfa d;aseéhlé emplear un tubo de guia 82 para
impedir la rotacifn de los huevés respécto a su direccidn hacia abaj6
al caer en el recipiente 22 8 bandeja 224, | '

Mecanismos alineadores de huevos

Aparte del alineamiento de los huewvos 10 por su iértice que

- o
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: aparece como discrecionsl cuandb se emplean dispositivos de traslsdo

| disposicidn mis precisa de aquéllos an posieion con el vértice hacia

| copendiente Nos 178.160 se ofrece aguf una descnpcién general de las

AN
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Tpuede efectuarse mediante los dispositi.vos de traslado 66, 68 y 70, el

sistema de la invencidn proporciona mecanismos 50 y 52 de alineamiento

de vér_tices, cuando se requiera o desee, como elementos asoéiadoé a los}

dep8sitos y a la caja 22 § bandeje 22A receptorase TPales mecanismos -

alineadores de vértices se requieren<cué.ndo ge usan ruedas de palas 42,

pues estas ruedas no elevan ni transportan a los huevos con sus vérti- |

ces hacia abajo. El uso de mecanismos 50 & 52 alineadores de vértices

66, 68 & 70 ¥, si se usan, proporcionan un efica.z elineamiento de los

huevos 10 longitudinalmente a los dispos:.t:.voa del sistema para. una

abaj'q o pars un mejor control de tales huevos en el sistema al pa.éa.r
de elemento a ele_mento.
B Aunque las estructuras de los mecanismos 50 y 52 alineadores

de vertioes se describen amplia y especlflcamen#e en nuestra solicitud

mis,mas_ y de sus funcionese Los mecanismos 50 a1ineadores de vértices,
1lustrados en las figures 1, 7, 8, 84y 0 comprenden, cade o de -
ellos, una barra 140 de sustentacidn giratoria, 'una barra de sustenta~
cién 142 np giratoria ésbaciada ¥ paralela, medios‘ accionadores de -
cadena 144 asocisdamente consotados a las barras 140 para ponerlas en
ro’tgciSn, un miembro de sﬁstentaci&n‘146 para las bari'as fijainente Mo~
tadas aobre 81 y adaptado para mover a las barras sustentadoras 142
simlténeamente, apartindolas mis de las barres giratoriass 140, penﬁ-
#iendo que los huevos sostenidos sobre ollas caigan entre las m:.i.sma.s
a un miembro 148 en forﬁxa. de barras transversal sobrs el quevse inclina
y oscila el huevo, cayendo haéié. y entre las pendierites de gufe 15(5; '
150 para una disposicidn o‘on el vértice hacis abajo, en los huscos 41

del recipihentes

1o
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nerse on rotacifn la barra 140 en su engransje accionado 152 por la

-el huevo al deslizarse desde.ia Tueda de palas 42. Al ponerse en ro-

140+ En tal posicidn en el tope en rampa, el huevo ee descentra res—

.'_oor parte de las barras 140 y 142 queda eliminada, el huevo 10 cae:

- tes fijas 160, 160 (figura 8A), estén separadas entre sf lo suficiegf

Para mantener & 1os huevos sobre las barras 140 y 142 al po= o

cadena acoionadqz‘a. 144, se dispone um par de rampas o topes espaciam

dos 154 sobre la barras no giratoria 142, enbre cuyos topes se coloca

tacidn la barra 140, el huevo enmtra en conmtacto friccional con la mist
ma y es impulsade hacia uno u otro de los topes en rampa 154, donde -

se detiene a pesar de cualquier otro impulso producido por la barra

pecto a la barra transversal 148, que se halla dispuesta por debajo
¥ en posicidn gustancialmente central respecto al espacioc libre y =
despejado exisbente entre las rampas 154 Cuando la palanca 158 =

osc¢ila a la placa de sustentacidn 156 que monta a las barras no gira

torias 142, de manera que la relacién ds sustentacidn de los huevos

contra la barrs transversal 148 (figuras 8 y 84), oscila sobre dichs
barra, se desliza por una de las pemiientes de gufa 150 y queda d.'éte-
nido por y entre las pendientes 150, 150 (figura 8)e Tales pendien~
tes estén dispuestes pars separarse entre si (1ineas discontimas),
(figurs 8) y el huevo 10 cae libremente en posicifn con el vértice

hacia abajo en el hueco 41 del recipientes. Cuando se usan pendien—

te en sus extremos de descarga inferiores para dejar pasar un huevo
entre ellas & un recipiente situado por debajo. Una placa oscilan=
te 162 articuladamente montada sobre la barra tranaversal 148, faciw
lita la funcida de imp'ed;.r la rotacidn del huevo mientras se désliaan
por las pendientess |

_ Una forma variente de alineador de vértices es el mecanisud
52 (figuras 5 y 5),eﬁ el que se dispons une sols barra giratoria -
transversal 164 en rele,c;l&n espsciada y paralela con una barra mdvil

y no giratoria 166. Ambas barras est&n montadas sobre el armazdn -
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' Fdel alineador de vértices, siendo la barra 166 lateralmente deslizable )

- de sustentacin 176, junto con la placa de soporte 174, montan las -
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;especto & la barra giratoria ;64 e £ih dé ensanchar el espacio existend
te entre ellas y permi;hir la caids de los husvos gimultaneamente contra _
las barras transversales 168 que montan articuladamente a las placas —
oscilantes 170. A io largo dé ia barrs 166 se sitfian unos pares ae -’
Tampas espﬁciada.s 1‘72, 172 formando porciones despejadas intermedias —
alineadas con las ruedas 42 de palas que depositan los huevos sobre —
ellas en su rotacidn de.909. _

Cualquiera de los mecanismos 50 y 52 alinesdores de extremos
puede usarse con cualquiera de los dispositivos de traslado 42, 66, 68
3 70 Bn las figuras 12, 13, 14 y 16 de los dibujos, se ilustra una
estructura 50 ligeraménie modificada. Esta modificacj;ﬁn incluye una
placa de sustentacibén 174 para los extremos exteriores de las barras - |

giratorias 140,. estando conectada la transmisidn de cadena 144 por en-

granaje &l irbol accionado de la barra per su otro extremo. Un ariazdn

barras 140 y las barras inmdviles 142 sustancialmente como se degoribé
antese

Otra modificacidn de los mecanismos alinesdores de vértices
antesdsscritos em el empleado en el sistema ‘ilustrado en las figuras
17, 18-y 20+ En esta dispbsioi&n, el mecanismo alineador de vértioces
180 comprende una serie de barras giratorias y paralelamente espacia—
das 182, accionadas por un extremo mediante una transmisidn de cadena
184 acoplada a un engranaje de rueda dentada momtado mediante un 4rbol
en las barras, un-armazbn de sustentacién 186, un miembro de sustenta—
cidn exterior 188 y una placa separadora: intermedia 190 dispuesta =
paralelamente y en gesici&n sustanciaimente- central entre' 1la placa ax-~
terior 1907 y el armazbn 186. Todas las barras sustentadoras de los -
huevos estin constituidas por las barras giratorias 182, siende cads

una de ellas un rodille comfin para la barra sdyacente. Asf, para ali-
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{y no giratoria.s, o las barra.s giratorias como en el mecanismo 180, por=

 desde arriba. Los dispositivos de traslado 66, 68 y 7O introducen des=-

| sobre las barras alineadoras de vértices.

flcey como lo hace un conoy log huévos en conbtacto con las barras girato-

| eje principal del huevo {su eje longitudinel) sea sustancislmente pare~

- 23e=

28737%

| near por sus extremos o vertices seis (6) huevos, 8510 se requieren sieT

te (7) barras 182. |
Cuando se emplea eh el sistema de esta invencidn un mecanismo
a,hnaa.dor de vértices como el descrito e ilustrado en las figuras 12,

13, 14, 16, 17, 18 y 20, no es necesano ‘separar las barras glratoria.s
que los huevos alinesdos en tales mecanismos son ca:gadoa ¥ descargados

de arriba las barres para cargar y retirar hueves de las barras funcio=
nales de los alineadores de vértices. En el ‘sistema doble (figuras |
17, 18 y 20), la placa separe,doia 190 impidé que los dos huévos si-
tuﬁo’s sobre las barras 182 salgan fuera del afoance de. las boquillas

de recogida 75 y restringe el grado de movimiento axial de los huevos
Como un huevo rueda geneealmente en la direccisn de su vérti-

rias avanzardn sobre las barras de sustentacién en la direcciln de sus
vértices hasta que alcancen un tope tal como las rampas 154 8§ ol arma~ |
2én 176 8 186 8 la placa de sustentacidn 174 8 188 & la placa separado-—
ra intermedia 190. Am fales posiciones, el extremeo mayor del husvo &s-
ta sﬁstancialmente centrado respecto al alineador de vértices y la bo~
quilla o placa de recogida se acoplari a tal extremo mayor para su ele-
vacidn respectc al slineador de vértices. Como el centro de gravedad del
buevo esti dirigido hacia el extl.'emo' en punta, el huevo asume y tiende
a asumir uma posicidn con el vértice hacia abajo al ser elevado por su
extreﬁo_ Mmayors -

L funcifn de cada uno de los mecanismos alinsedores de vérti_ce* )
en el sistema de esta invencidn es la de”ori.entar & los huevos ciue 80 |

colocan sobre los alineadores de vértices en wma posicidn tal que el -
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los huevos adoptan una posicidn con el vértice hacia abajo al caer -

contra las barras trWersale 148 § 168, o al ser elevados pof las

boquillas succicnadorss 75 u 86 8 por las placas recbgedoras 122 y »

124+ o
Rec:.;gxentes de huevos

El recipiente 22, una unided 2 x 6, es un ejemplo representativo

" de los recipientes actualmente en uso en la mayorfa de las instalaciq-

; "‘/‘-'j an &stos para el mercado

nes comerciales de envase de huevos que
consumidors Las bandejas 224, unidades 5 L '} se usan generalmente en
cajas que gontienen treinta ( _30) docena.s-de huevos para uso comercialef

Actualmente se estd considerando el uso de bande jas 6 x 8 para
cajas especiales de envase comercial, enténdiéndoe qﬁe un sistems que|
empleé dispositivos para envasar t_ales bandejas entra en el émbitq de

1s invenciln aqul expuesta.

[

las cajas o bandejas pueden transportarse sobre cintasp’ 8
quier otro medio adecuado o mecanismé que’ el usuario del sistema desee
emplear. En el sistems anteriormente descrito e ilustrado en los di—
bujos, las cajas 22 § bandejas 224 son conducidas sobre transportaao-.
res de cinta»aliﬁea.dos 192 8 sobre transportadores de cinta 194 trans-
versalmente dispuestoss OCuando se usan los transporte,dofes de cinta
192 (figuras 1, 12 y 13), 8stos transportan recipientes llenos de hue~

vos bajo los dispositivos alineadores de vértices o de traslado y el

depdsitos Los transportadores 194 de recipientes transversalmente —

dispuestos estan genera.lmente al nivel de les alinesdores de vértices
y del dep8sito, o prdximos & dicho nivel (figuras 17 5 18)e
Funcionamiento

El sistema de la invenciln funciona de la siguiente manera,

‘entendiéndose que cuslquiera de ‘.bs dep8sitos aguf expuestos puede -

usarse y que asimismo puede emplearse cualquiers de los dispositivos
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-de depdsito o cualoiier mecanismo particular alineador de vértices o

cada uno de los elementos principales que comprenden el sistema de es-

‘miento temporal, la retirada de aguéllos en nimero miltiple simultdnest

“tuados sobre la plataforma estacionaria 28 a su extremo de descarg_a‘

cualquier dispositivo' de traslado reguerir® generalmente un elemento

complementario asociadoe la finalidad de establecer varisciones en

ta invencifn en esta exposicidn es ._19, de moetrar la emplitud y abarca-
miento efectivos del sistema. BEste ha sido puesto a prueba en la pracd
tica comercial y ha cumplido su funcibn a satisfacidén de los que ban -
p:racﬁcado durante mucho tiempo el trabajo de manipulaciln y envase =
de huevoge Esta funciln incluye la recepcidn de los buevos en niimero

miltiple sobre un depdsito para leos mismos o dispositivo de aluacena~

mente del depSeito y el alineamiento por sus vértices de los mismos ~ ]
med.ia:hﬁe un mecanismo slinsador de vértices o mediante al dispositivo
de traslado, que retira los huevos del depbsito, y la descérga de los
huevos en nimero miltiple alineados por sus vértices y con 8stos hacia
abajo en recipientes o bandejase | » B

. Como ejemplo del slstema en funcionamiento, Qe cargan los hue-
vos 10 en el depSsito 12 § 14 desde un trensportador 16 & 18 & desde
un, dispositivo 20 de recogids por succibne E1 depleito 12 estd pro=

visto de tablilles transverssles que lleven rodande & los huevos si-

junto e los alineadores de v8rticese En el caso del depdsito 14, el
transportador de cinmta: 30 lle;ra los huevos sl tope de barra 59, donde
se aoumulan aquéllos. En uno u ofro depbsito, los hueves se alinean
en conductos- formados por las placals seperedoras 40, TUnos interrup-
tores de detecciSInA 44 detectan la presencia de huevos en cada uno de
Jos conductos y cuando se-interrumpe el cifeuito 46 .por._'!la. apel;tura

de cada interruptor 44, el circuito energiza un wecanismo de itrans-

misidn (no mostrado) gue hace girar a las ruedas de palas 42 en una
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. bvuelta de 902 8 acciona al disposit

figuras 12, 13 y 16 8 17, 18 y 20. Cuando se alinean por sus vértices

" el acero como metal estructural cuando no haya contacto 'd;racto' con

7573’

ivo dl recogida por sucoin y transd
porte 66 & 68 § al dispositivo de recogida por placas y transporte 7Q.
' Los dispositives de traslado 42, 66, 68 & 70 realizan la fun—
cidn. de 1llevar los huevo.s. de una pos::.ciSn a ofra..- En el primer caso,
Jos huevqs gon retirados del depﬁsitq y llevados. a un alineador de vér-
tices 0 a un recipiente.. En ls disposicidn que. emplea Tuedss de palas
42, los huevos son llevados & los alinesdores de vértices 50 § 52+ Cuay
do se emplean los dispositivos de recogids por sucéiﬁn o por pla.ca.e.,
ol alineamiento de los vértices puede efectuarse mediante el simple '
acto de elevar el huevos Una vez que éstos se encuentran alineados,
se hallan dispuestos para su descarga o retirada a los rec:f.pientes 22
¢ bandejes 22h. Los huevos son retirados del depdsito por los dispo- .
sitivos de traslado 66, 68 8 70 en nfimero mlltiple y alineados por

sus 'vértioes directamente o sobre los mecanismos ilustrados-en las -

sobre tgles meoanismos, los huevos son'elevados de nuévb Y traslﬁdadoa
por los dispositivos de traslado;v y descargedos & través de los tubos
de guisa 82 8 direct,amentqen los huecos de los recipientess.

Los mecanismos 50 ] 52 dejan caer los huevos desde una posicién
en la que se encuentran entre las barras de sustentaciln & las barras
transversales que hacen que los huevos giren, se inclinen y oscilen.
en la direceidn dev su vértice, caysndo entre las pendientes de guia
a. los huecos 41 de un, recipie_qte 224 | ‘

Todes estas opera.ciones son efsctuadas con un niimero mﬁ;tiple :
de hueves, y no uno por unocs |

los materiales usa@o;s en la construcciln de los diversos compo-
nentes de los diqusitivos aquf descritos pueden variar de acueirdo- eon

las necesidades de cada instalacibn vpartioul_a.r-.- BEn general, se empleg

los huevess cuando exista tal contacto, se réco_m_ienda el uso de maé_erﬁ,
plisticos y materiales amortiguadoreé y elasticos. Los interruptores

eléctricos estardn preferiblemente construidos con ligeras piegas de
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) Y
- [aluminic o cobre adecuadamente protegidas y sisladas contra la wnifn -

| Los recipientes 22 que_se'mﬁesﬁran-eét§n<fabrioados con cartén ordi-

a tierrs de la estrudturas Los recipientes o bandejas actualmente en
ugo son de cartdn adecuadamente cortado e troquel o de oartdn de pulpa

’

moldeado en formas que ofrezcan el deseado nimero de huecos receptorsse

nario y las bandejas 22A con cartdn de pulpa moldeados Loa recipien~
tes 22 se fabrican también de cartdn de pulpas, siendo de uso comfine
Habiendo descrito el sistema de 1la invencidn en sus términos méi
simples, se comprendera que los detalles de construcciln Y el proceso
de funcionamiento pueden cawbiarss y varia;se en mayor o menor grado,
sin apartarse de la esencia de la invencidn definida en las adjuntas
reivindicacioness | .

REIVINDICACTIONES

Bn resumen, la Patente de Inwencidn que se solicita, recaery
sobre las siguientes reivindicaciones:
1s Bistema de manipulaciSn y envase de huevos, caracterizado

porque comprende un dep8sito de almacenamiento temporal de &stos pro=

visto de medios para desplazar a los mismos desde Bu posicibn de entra.
de en dicho depdsito a unﬁ posicidn de descargs del mismo, medios para
trasladar loa huevos simultdneamente en wn nimero de ellos desde su -
posiciln de descargas en el depSsito y para orientarlos én posicidn con
‘61 vértice hacia abajo despuds de su retira@a-del depdsito, y un ree
cipiente o bandeja para recibirlos con el vBrtice hacia abajo simul-
tansamente en gl‘cita&o nimero tras su separscidn de los citados medioF
de traslado y'orientacisn._~

2 Sigtems de manipuléci&n y envase de huévos, caractgrizédo
parque comprende un depdsito de almacenamiento temporal de dstos PP~
wisto de medios para desplazar a los mismos desde su posicidn de en-
trada en dicho depdsito a ums posicidn de descarga del mismo, medios
pars cargar dicho depdsito con huevos, medios para trasladar los hue-

vos simultineamente en un nimero de ellos desde su posicidn de descar
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abajo despugs de su retirads del depdsito, y un recipiente o bandeja

para recibirlos conel vértice hacia abajo simultdneamente en el citam

do ﬁem, tras su separacidn de los citados medios de traslado y =

| orientacidne :

3o Sistema péra manipular y envasar huevos en. nimero maltiple, |
caracterizado porque comprende un depbsito vara el almacenamiento teme
poral de los mismos en nfmero miltiple, provisto de medios para trans-
portar a aguéllos desde su posicidn de entrada a una posicidn de des-
varga de dicho depbeito, medios para trasladar los huevos simult@neam
mente en nimero wiltiple desde su :posic;i.Sn de descarga enn -el citado
depbsito y para orientarlos en posic:l&m con el vértice hacia sbajo -
despﬁss de su retirada dél depSsito, y un recipiente o bandeja para
recibir a los huevos éon el v8rtice hacla abajo simulténeamente en el
citado nfimero mfiltiple t¥as su retirads de los medios de traslado y -
orientacidne. | -

4o Sistema de manipulaciln y envese de huevos en nfmero milti-
ple, caracterizado porque comprende un depdsito pere alﬁacenamiento -
temporsl de los mismos en nfimero mﬁl'ti;oie, provisto de medios dg =
tra_.nsporte de los huevos desde su posiciln de entrada*ﬁi'una posici&n
de descarga del depBeito, medios para cargar dicho dep8sito con huew
vos, medios para trasladar &stos simultineamente en nﬁmerq miltiple
desde su posicidn de descarga en el depdsito y para orientarlos en .
posicidn con el vértice hacia abajo de,spugs de- su retirada del depbs -
sito, y un recipiente o bandeja para recibirlos oon el vBrtice hacia
abajo simulifneamente en n’émem miltiple t‘ras su- retirade dé:los_ Oi~
rtados medios de f—.rasla,do y orientacidne N T
5. Sistema de manipulacifn y envase de husvos en‘nﬁmer;: il i
Ple, caracterizado ‘porque compr.erhe un depdsito para almscenamiento
temporal de a,quéllos en‘nﬁme:.‘o mﬁltiple, provisto de .meqios ‘para - - .

trasladarlos en el referido depdsito desde su posicidn de entrada a -
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. |- una posicibn de descarga del dep&sito,_;edios-éara trasladarlos simul

-29 -

téneamente en nimero miltiple desde su posicidn de descarga en el -
depBSito ¥y para orlentarlos con el vértice hacia ghajo despuds de su
retirada del dep&sito, yun recipiente o bandena para recibirlos con
el vertice hacia abaJo simultaneamente en niimero miltiple tras su re-
tirada de los medios de traslado y orientacidne |

6e Sistema de manipulacidn y envase de huevos en nmero mfilti-
ple, caracterizado porqué comprende un depdsito pars almacenamiento =
temporal de los mismos en‘ﬁﬁmero miltiple, provisto de medios para -
- trasladarlos en el depdsito desde su posicidn de entrada é una posis=
cibn de descarga delAdepﬁsito, ﬁedios pere cargar dicho depdsito con
huevos, medios para trasladar los huevos simult&neamente en nimero -
mﬁlﬁple desde su posicibn de descarga en el depdsitoy para orientar-
los con el virtice hacia abajo despuds de su retirada del depdsito,
y un recipiente o bandeja para fecibir a los huevoe con el vértice
hacia abajo simulténeamente en niimero miltiple tras sﬁ.retirada de los
medios de traslado y orientacidne

;. Sistema de menipulacidn y envase de huevos en nfimero mil-

tiple, cuyo sistema emplba‘elementos asociados en éombinacidn para
desplagzar huevos simultdneamente en nimero mﬁltiple,.desde ¥ bacia -
elementos sucesiQOs, caracterizado porque comprende la'cbmbinaciSnf
de un depdsito de almacenamiento temporal de los huevos provisto de
medios para désplazar a &stos desde su posicidn de entrads en el depd-
sito a una posicién de descarga del mismo, medios para trasladar los
hievos simultfneaménte en némero miltiple desde su posiciln de desvar-
&a en el depSsiio ¥y para’orieﬂtarlbs con el vértiee hacia abajo des-
puds de su retirada del deposito, y un recipiente o bandeja para Tes
c1b1rlos con el vértice hacia abajo simulténeamente en dicho ntmero

miltiple tras su retirade de los citados medios de traeslado y orien—

ta0idne




10

15

20

25

30

‘tiple, cuyo siéﬁema emflea elementos .asociados en combinacibn parg -

» de un depdsito de almacenamiento temporal de los huevos provisto de

" medios pare desplsgzar a éstos desde su posiéiSn de entrads en el de~

" descarga en el depdsito y para orientarlos con el vértice bacia -

J e

{YIIY Iy ey

]
Y]
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8+ Sistema de manipulacidn y envase de huevos en nimero mil-

desplazar huevos simulténeamente en niimero miltiple, desde v bacia

elementos sucesivos, ceracterizado porque comprende la combinacidn

pdsito a una posicidn de descarga del mismo, medios para cargar el =
depdsito con huevos, medios para trasladar los huevos simult@neamente
en nimero mﬁltiplé desde sm poéici&n de desearza en el depSsito y
para orientarlos con el vértice'hacia abajd despuds de su retirada
del depbsito, y un recipiente o bandeja para recibirlos con el vér-
tice hacia abajo simultaneamente en nimero miltiple tras su fetirada
de los citados medios de traslado y orientacidne

9« Sistema de menipulaciln y envase de huevos en nfimero il
fi.ple, cuyo sis’.cema emplea elementos asociados en ‘com.binaciSn para
desplazar huevos simulténeamen%e en nfmero miltiple, desde y hacia’
elementos sucesivoé, oaracterizado porque comprende la combinaciln
de un depdsito de almacenamiento temporal de los huevos provisto de
medios para desplazar a 8stos desde su posicidn de entrada en el -
depdsito a una posiciSh de descarga del mismo, medios para trasladar

1os huevos simitt&neamente en nfimero miltiple desde su posicidn de

abajo dgspuéé de su retirada del depbsito, y.un recipiente o bandeja
para recibirlbs con el vértice hacia abajo simulténeamente ep dicho
nlmero mlltiple tras su retirada de los citados'medios de traslado
y orientacidn, siendo dicho nlmero miltiple igual sl de entrantes o
'huécos de gna.sbla hiiera'561 recipiente o handeja; an'virtud de lo
cual, despuds de dejarse el citado nfimero mfiltiple de buevos en los
referidos huecos, se carga con $stos simultZneamente una hilera com-.

pleta de dicho recipiente o bandejae
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ga de hueves simultdneamente la bandeja o recipiente éompleto;

.de tablillas espaciadas rodantes y acoplables a los huevos dispues—

maltiple, cuyo sistems emplea elementos asociados en combinacidn
para desplazar huevos sinmltérieamehte en nimero miltiple, desde y
ha.cia'elementos Vs‘uoesivos, caracteri;aado porgue .oompzjende 1z combing~
ci8n de un depdsito de almacenamiento temporal de 1os huevos provis—
to de ﬁedios para desplazar a éstos &es&e su posiciln de entrada en el
depSaito a una posicisn de descarga del mismo, medios para trasladar
los huevos simulténcamente en nfmero mfiltiple desde su posicidn de
descarga en el depSsito ¥ rara orientarlos con el ‘vértice hacia abar
jo despuds de su retirada del depbsito, y un recipiente o bé.ndeja pa~
ra recibirlos con el vértice ha.cia abajo simultdneamente en dicho nii-
mero miltiple tras su retirada de los oiﬁados medios de traslado ¥
orientacidn, siendo dicho nfimero miltiple igusl al de entrantes del
recipiente o bandeja, en virtud de lo cual, despufs de dejarss el

citade nfimero miltiple de huevos en los referidos entrantes, se car— "

11. Sistems de manipulacidn y envese de huevos miltiples, ce-
racterizado porque dicho sistema combina un depdsito pare almgoenasm
miento temporal de los hueves provisto dé medios pars desplazar a -
8etos desde su posicign de entrada en el depdsitc a una posicidn de

descarga del mismo, cuyo depdsite incluye ademis una serie éin fin

tas transversalmente a dibho depdsito, y medis para hacer gvanzar a
las citesdas tablillas en el depSsito desde una posicidn de entrada
en el mismo a uns posicic’:ﬁ de descargade €1, medios paras trasladar
dicﬁos huevos simulténee.me.nt'e‘ en nfimero mfiltiple desde su posicibn
de des&a!;ga en el depdsito y para orientar los huevos simultdneamente
en pdsici5n con el vértice dirigide hacia abajo despuls de s Iretirq—
da del depdsito, y un recipientel o bandeja provisto de huecoa o =

entrantes paré reoibir a los buevos con ¢l vértice hacia abajo si-

PR
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- bmlténeamente en nilmero miltiple citedo tras su retirada de los medios™

-2 e
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de traslado y orientacibn.
| 12, Sistema de mapipuiaciﬁn y envase de huevos mfltiples, ca-
racterizado porque'dicho sistems combina un depSéito para almacenamien-
to'temgoral de los huevos provisto de medios parza desplazar s &atos -
desde su posicidn de entrada en el depdsito a una poéiciﬁn‘de descargs
del mismo, cuyo depdsito incluye ademfs una cinte sin fin transporta~
| dora de los huevos dispueﬁta transversalmente sobre una plataforms del
depbsito, y rodillos para hacer*avanzar.a dicha cinta transportadora
longitudinalmente al depSsito citado desde una poeicidn de entrads en
el depdsito a una posicidn de descarga del mismo, méﬁios para trasl§~
dar dichos huevos simulténeamente en nimero miltiple desde su posicién
de déscarga en el depdsito ¥y para orientarlos simultinesmente en posie |
cidn con el vértice haci§ abajo despuds de su retirada del depésito,
y un recipiente o bandeja provista de huecos para recibir a los huevos
con el vértice hacia sbajo simuiténeamente en el nﬁmeré miltiple citadg
trgs su retirada de los referidos medios de traslado y orientaciéns

13+ Sistema seglin la reivindicecidn 12, en el qué dicho rimero
miltiple es igual al de huecos en una sola hilera del recipiente o -
bandeja, en virtud de lo cual, al dejarse los citados huevos en el -
referido nimero miltiple en dichos huecos, simuitﬁngamenté se cargs ung
hilera completa del recipiente 0 bandeja con huevose

14+ Sittema segfin la reivindicacidn 12, sm el que dicho niimero
miltiple es igual al de huecos en el recipiente o bandéja,len virtud
de lo cual al soliarse lo= huevos, én—dicho nimero miltiple, en los =
citados huecos, éimultineamenté se cargs el recipiente o bandeja com-
pleta con huevos.

| 154 Sistema.ségﬁn la reivindicacidn 12, en el que la citada

combinaciﬁn incluye medios pare carger dicho depdsito con huevose -

16+ Sistema para manipular y envassr hueves en némero miltiple,

carscterizado porque dicho sistema combina un depdsito de almacenamien-




10

15

20

25

30

~ deplsito a una posiciSn desde la que los huevos son automatlcamente de

rotacidn de tales rueda.s a fin de dsscarga.r los huevos de las mismese

‘en dicho nfimero mfiltiple en los referidos huecos, simultineamente se

‘mero miltiple es igual al de huecos en el recipisente o bandeja, en

-3} =

28737

to temparal de los huevos progisto de medios para desplazar a éstos -

desde su posicién de entrada en el depdsito a una posicisn de descarga
del mismo, medios para trasladar los, huevos s1mu1taneamente en uumero
multlple desde su poszciSn de &escarga en el deposito y que comprendgn
una serie de rﬁedas de palas alineadas iguales en nfmero a dicho ndme-
0 multzple, medios para poner en rotacién a2 las ruedas de palas simul-

taneamente desde ung pos:cién receptora de los huevos desde dicho -

cargadoa de las referldas ruedas de palas, medios para orientar los =
huevos simultindamente en ‘nfimoro miltiple en posici&n con el vértice
hacia abajo'despuéé de §u retirada dei-dep&sito, ¥ uﬁ recipiente o
ban&eja provista de huscos para recibir a los. huevos con el vértice
hacia abajo simultaneamente én dicho nlimero multlple tras su retira=-
da de los medios de traslado y orientaoién.

17. Sistema segﬁn 1= rglvindica016n 16, en el que dicha '~
cdmbinaclon incluye medios bara defeétar le presencia de un hﬁevo'

sabre cada uns de las 01tadas ruedas de pslas y para efectuar la -

18, Sistema segln 1a reivindicaciﬁn’16, en el que el citado
nimero qﬁltiple'es iguél al de huecos de una sola hilera del reci~

piente o bandeja, en virtud de lo cual; despuds de dejarse los Luevos

carga coh huevos ung hilers completa del recipiente o bandejae

19+ Sistema segfin la reivindicacidn 16, en el que dicho ni-

virtud de lo cual al dejarse dichos hueVos, en dicho nﬁgerOInultipIé,
en los referidos huecos, simultﬁneamente se carga por completo la.-
bande ja o reciplente con huevoss. .

20. Sistema segin la reivindiceciln 16, en el que la citada

combinaédiln incluye medios para cargar el depSsito con huevos.
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21+ Sistema de manipulacién y aﬂ%ﬁsé\;égpgﬁi
caracterizado porque.combina un dep&sito;ée almacenamienjb temporal
de dichos huevos proviéto de medios para desplaszar a &stos desde. su
posicidn de entraéa en eivdepﬁsito 8 ws posicibn de descarga del mise
@o, wedios para trasladar a dichos huevos simultaneamente en nlmero -
mﬁltipie desds su posicién de descarge en el depésito y'para orientar;
16s simulténeamente en posicidn éon ol vértice hacia sbajo después de
su retirada del depdsito, comprendiendo los citados medios destinados
a trasladar los huevos simultinsamente_en ntmero miltiple por lo menos
una serie de boquillas alineadés de retencidn y sustentacidn de los .
huevos por succidn, iguales en nilmero al citado nimero mﬁltiple, Mo
dios transportadéres qgue sustentan a dichas boguillas y un conducto
conectado a las boquillas, halldndose adaptados dichos medios trange
portadores para un movimiento de recogidae hacia los huevos eh posiéi&n
de descarga en el &ep&sito ¥ pars un movimiento de descarga a una po-
sicibn de descarga de las boquillas, medios pare despiazar a los re-
feridos medios_tiapsportadores desde la citade posicidn de recogidas
a ia de descargay ¥ ﬁedios de produccidn y control de succidn con§oa
tados por conducto a los_referidos medios £ransportadores pare efec=-
tuar la simulténea recogida de los huevos en dicho qﬁmero maltiple del

depdsito y la simmlténea descarga de las mencionadas boquillas, las

vértice hacie abajo después de su retirada del_depﬁsito en camino a
la citada posiqiSn de descarga de las boquillas, y un recipiente o
bende Ja provista de huescos pars recibir s los huevos éon el véftice’
hacia abajo simulténeament; en dicho nlmero miltiple tras su retirada
de los medios de traslado y orientaciéne '

22+ Sistemg segﬁn la reivindicacién 21, en el que las citadas bo-

mente delgadas, adaptadss pars acoplarse y retener & los extremos -
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23. Sistema segin la reivindiéaciﬁn 21y en el que dicho depd=
"sito gst& provisto’de'placas separad9ras alineadas, paralelas y éépa~
ciadas en dicha posicidn de descatga_de los huevos, definiendo unos
pasajes para los mismos, alineéﬁdose.cada une de.dichas hbquillas de-
recogida con uno e dichos pasajese

24. Sistema éegﬁn 1la reivindica#iGn 23y en el que lg citads
cbmﬁinacién_incluye medios paré detectar la presencia de un huevo en
cada uno de los referidos paéajes Y para reélizar el movimiento de =
recogida de dichos medios transportadores en cada umo de lpé referi-
dos pas#jes. '

25, Sistema seglin la reivindicaciln 21, en ei que el citado
némero miltiple es igual al de huecos de una sola hilera del recipien~
te o bandeja, en virtud ds lo éual‘al dejarée los citados huevos, en
el nfimezo miltiple citado, en dichos huecos, simultineamente se carga

con ;qugllos une hilera completa del recipiente o bandeja.

26. Sistema segfin la reivindicacidn 23, en el que la citada
combinacidn incluye medios para detectar la presencia de uns serie E
de huevos en cada uno de dichos pasajes para efectuar el movimiento
de recogida de los referidos medies transporftadores en cada uno de
log vasajese

27+ Sistems seglin la reivindicacidn 21, en el que dicho nfime-
70 mhltipleces iguél'al nﬁmero de huecos del recipiente o bandeja,
en virfud de lo cual al déjarse los citados huevos, en dicho nimero
ﬁﬁltiple, en los réferidoé‘hueéos, Bimulténeamentevée barga éon -
aqu8llos por completo el‘recipiénte'o bandejas '

28, Sistema ségﬁn la reivindicacién 21, en el qﬁe la citada
combinacisn incluye medios para cargar el depdsito con ‘huevose v

29. .Sisteﬁa‘segﬁn le reivindicacién 21, en el gue por lo men04

la citada serie de boquillas alineadas de retencidn y sustentacidn de
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les estdn alineadas en hileras parslelas coincidentes con dichos hue-

vos en la posicidn de descarga en el depdsitos

30. Sistems segln la reivindicacién 21, en el que por lo menos

husvos comprende una diversided de series paralelas de tales boquillas,
las cuales estdn alineadas en hileras paralelas coincidentes con di-
chos. huevos en la posicidn de descarga en dicho depSsitoe

31e Sistema de manipulacidn y envase de huevos en nimero mil-
tiple, caracterizado porque combina un depdsito de almacenamiento tem-
poral de dichos huevos provisto de medios para desplazaT a Sstos des~

de su posici8n de entrada en el referido depSsito hasta una posicién

te en nfimero mfiltiple desde su posicidn de dé}aca.rga en el depdsito y
p;ra brientarlos simulténeamente en posicidn con el vértice hacia ‘abaje
despuds de su retirada del dep&s’ito, cuyos medios destinados al traslg—
do de 1os huevos simultfneamente en nfimero miltiple comprenden por lo
ménos una serie de placés varalelas ¥ alineadas de retencidn y susten—
tacifn de los huevos en pares igﬁa.lea en nfpero a dicho nfmero mfilti-
ple, medios transportadores que sustentan s las citadas placas en pa-
res y ostén adaptados para un movimiento de_ recogida hacia los huevos
én posicidn de descarga en el depbsito y para un movimiento de descar-
ga a wna posic;i.Sn de descarga de dichas placas, una conexisn mecdnica
coneétada a dichos medios transportadores que gcciona a cada par citg-
do de placas pare Tecoger un huevo en la referids poéici&n de descar—
ga en dicho dep8sito, medios funcionalmente c'onectados a'la. referids
conexidn mecanice para accionsr a los citados pares de placaes para .la
recoglda de dichos huevos y para mover a los medios transportadores
desde la referida posicidn de recogida & la posiciln de descarga y pa-

ré acoionar a les mencionados pares de placas & fin de que suelten -

de déscarga del mismo; medios para trasladar los huevos simult@neamen- §
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. la los huevos en la expresade posiciln de descarga, hallindose adaptados-

dichos pares de placas rara orientdr.a los huevos en posiciSn con el -
vértice hacie abajo despuds de su retirada del depSsito en camino hacia
1e ciﬁ;da poSiciSn de descarga de los’referidos pares de placasy, y un
 recipiente o bandeja provista de‘hueops para reoiiir e los huevos.con‘
ol vértice hscia abajo simulténeamente en dicho nfimero mﬁltiple tras

su retirada de los citados medios de traslado y orientapiﬁn.

32. Sistems segin la reivindicacidn 31, en el que las citadas
p}acas comprendén unas tiras flexibles y relativamente delgadas, adap-
tadas para.acpplarse ¥ retener g los extremos grandes de dighos huevose

33, Sistema segln la reivindicacisn 31, en el que dicho dep-
gito estﬁ‘provisfo de placas separadoras alineadas, paialelas Yy espaw

ciadas, en la citada posicidn de déscarga de los huevos definiendo unos |

I pasajes para 8stos, estando alineado cada referido par de placas con

uno de dichos paséjes.

' 34e Sistema seglin la reivindicacidn 33, en el qué dicha combie
nacidn incluye medies para detectar la4presencia de un husvo en ceds.
uno de los referidos pasajes y para réalizar el movimiento de recogida_
de dichos pares de.placas en cada uno de los citados pasajese

’ 35; Sistema segln la reivindicacidn 33, en el que dicha combi=
nacidn incluye medios para detectar la presehoia de una serie de huevos
en cada uno de los referidos pasajes y para realigzar el movimienic de
recogida de diths pares de placgs en cada uno de los mencionados pasaj#a

36 Sistema segfin la reivindicecién 31, en el que dicho nfmero .
miltiple es igual al de huecos presentes en una:sola hilera del referi-
do recipiente o ban&eja, en §irtud de 1o cual al dejarse los citados -
huevoe en dicho nimero miltiple en los referidos huecos,-éimulténeamen-
te se éarga por compieto una hilera de tal recipiente o bandeja con
huevose |

37. Sistema seglin la reivindicacidn 31, en el que dicho nﬁmerg
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la citada serie de placas paralelas y alineadas de retencibn y susten-

descarge. del mismo, medios para trasladar los huevos simult@neamente ex

. ente o baniejay en
virtud de lo cual al dejarse los citados huecos en dicho nlmero méltipl
én los referides huecos, simlténeemente se cargs el citad; recipiente
) handeja por oomjleto coh huevos. ' '
38+ Sistema seglin la reivindicacisn 3, én el que dicha com~
binscidn incluye medios para cargar el citado &epSsito cﬁn huevose

39+ Sistema segﬁn la reivindicacidn 31, en el que por 16 menos

tacidn de huevos en ﬁares comprende uha diversidad de tales series pa~
ralelas, hallandoae alineados dichos pares de placas en hileras para=
lelas cozncidentes con dichos huevos en posiciSn de descarga en el ci~
tado depasito.

40. Bistema de manipulaci&n y envase de huevos en nimero mile
tiple, caracterizaio porque dicho sistema combina un depdsito de alme-
cépamiento temporal de dichos huevos provisto de medios para'despléﬁar

a 8stos desde su posicidn de entrada en el depdsito a ﬁma posici&n de

nimero miltiple desde su posicidn de descarga en el depbsito y pars = °
orientar a aquéllos simulténeamente en posicidn con el vértice hacia
abajo después de su retirada del depdsito, cuyos medios destinaéos a
oriéﬁtar & los huevoé en posici&ﬁ con la punta hacia abajo comprenden
por lo menos una serie de barras alineadas, paralelas y espaciadas

de sustentacifn de los huevos en pares iguales en nimero al citado -
nlimero miltiple pars una alinesciln terminal de los huevos colocados
sobre ellas en alineamiento. sustancialmente axial con las bitadas ba~
T8, halldndose adaptadoé lds menciongdos medios de traslado dé los
huevos paTa Tecoger y trasladar a Sstos simult@neamente en dicho nfme-
o miltiple desde dichas barras a ﬁna posicidn de descarga, medios pa-
ra accionar a ios referidos medios de traslado a fin de que recojan

y trasladen desde dichas barras a los huevos hasta la citads- p051015n

de descarga, adaptandose estos ﬁltimos medios para orientar a los
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huevos eﬁ posicidn con el vértice hacia abaao despues de su retirada
de las referidas barras en su camino hacig la referida pos1016n de
dascarga de dichos medlos de traslado, y un recipiente o bandejs pro=|
vigta de huecos para recibir a los huevos con el vértice hacia abajo
‘simulténeamente en dicho nimero miltiple tras su retirada de los =
medios de traslado y orientacidn. | |
4l. Sistema seglin la reivindicacién 40, en el que dicho -
dep8sito estd provisto de plaéas separadoras espaciadas, paralelas
y,ﬁlineadas én la citada posiciBn de descarga de 1os huevos definien-|.
do pasajes para éstos. .
"42+ Sistema seéﬁn la reivindicacién 41, en el que la citada
' combinacidn incluye medios para detectar la presencia de un huevo
en cada uno de dichos pasajes y para efectuar el movimiento de Teco-
gida de dichos medieu de traslado en cada uno de los men01onados Pa~
sajes y en cada uno de los citgdos pares de barrase ’
| 43+ Sistema segln la reivindicacidn 40, en el que.&ichb nfi-
mero miltiple es igual al niimsro de huecos de una sola hilers de di-
cho recipiente o bandeja, en virtﬁd de lo cual &l dejarge los citados
huecos en dicho nfimero miltiple en los referidos huecos, simultanea~
mente se carga por completo con huevos una hilera de tal recipiente
o bandejse ‘ | | ' |
440 Sistema segln 1a relv1ndicaci5n 41, en el que dicha com-
binacibn 1ncluye medios para detectar la presencia de una serie de
huevos en cada uno de dichos pasajes y para realizar el movimiento
de recogida de dichos mediés de trasiado en cada wno de los referidos
pasajes y en cada uno de dichos pares de barraSo | | )
_ 45+ Sistema segﬁn la reivindicacidn 40 en el que dlcho -
nfmerc mfiltiple es‘igual 8l nfmero de huecos del recipiente, o bande—
Jay en virtud de lo cual al dejarse los citados hﬁevos en dicho nime-

ro mﬁlﬁiple en los referidos huecos, simultfneamente el citado recie
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"I piente o bandeja se carga por completo con huevose

‘colocados sobre ellas en alineamiento sustancialmente axial con las -

citadas barras, barras osciladoras de los huevos dispuestas transver-

P et

An A

46+ Sistema segin la reivindicacidn 40, en el que dicha combiw
nacidn incluye msdioé para cargar el citado depdsito con huevose

47 Sistema seglin la reivindicaciSn 40, en el que por lo menos
la referida serie de barras alineadas y paTalelas de sustentacin de
los huevos en pares comprende una diversidad de tales series parale-
las, cuyos pares de barras estfn alineados en hileras paralelas coin-
cidentes con dichos huevos eﬁ ia posicibn de descarga del referido -
depbsitoe '

48+ Sistema de manipulacidn y envase de huevos en nfmero mfél-
tiple, caraoterizado porque dicho sisﬁemﬁ combina un dep8sito de el-
macenamiento temporal de dichos huevos provisto de medios para despla= -
zar a Sstos desde su posicidn de entrada en el depdsito a uma posici&n'
Qe deécarga del mismo, medios para trasladar los huevos simulténeamen—
te on nfmsro miltiple desde su posicidn de descarga en el depSsito y
para orientar a aqufllos simult8neamente en posicifn con el vértice -
hacia abajo despuds de su retirada del dep&sitq, cuyos medios desti=
nados a orientar & los huevos en posicidn con el vértice hacia abajé
comprenden por lo menos una serie de barras‘alineadas, paralelas y‘
espaciadas de sustentacidn de los huevos en pares, iguales en nlimero

al fitado nlmero miltiple, para una alineacidn terminal de los huevos

galmente por debajo de céda par de dichas barras para ihclinar a los
huevos a la posicidn con elivértioe hacia absjo, medios para pbner‘

en rotacién por lo menos una.dé dichas barras en cada par de barrag

de sustentacibn de los huevos para alinear'y'hacer avanzar a cads uno
de 8stos a ung posicidn descentrada respecto s la citada barra oscila=—
dora de los huevos situada transversalmente por debajo, medibs para

separar mis a dichas barras de cada par a fin de dejar caer a log Ci-

_
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1 provista de huecos para recibir_a los citados huevos con el vértice ha~

depdsito estd provisto de placas separédoras espaciadas, paralelaé ¥y

-4l -

tados huevos sobre las referidas barras transversales situadas por -
debajo, medios para guiar a los bueves en posicién con el vértice ha-

cla abéjo desde dichas barras transversales, y un recipiente o bandeje

cia abajo, simultdneamente em dicho mimero miltiple tras.su retirada
de los citados medios de traslado y orientacidne

49+ Sistema segln la reivindicacidn 48, en el gque el citado

alineadas en dicha posicidn de descarga de los huevos, definiendo unos
pasajes para &stose
50, Sistems segin s reivindicaciﬁn-49, en el que dicha combi-

nacidn incluye medios para detectar la presencia de un huevo en cads -

chos medios de traslade en cada uno de los mencionsdos pasajes y en =
cada uno de los referidos pares de barrase

51. Sistema segln la reivindicacidn 48, en el que ei citado
némero miltiple es igual al nimero de huecos en una sola hilers -del -
referido recipiente o bandeja, en virtud de lo cual al dejarse los -
citados huevos, en dicho nimerc miltiple, en Yos referidos huecos,‘si~
multénesmente se carga una hilera completa de dicho recipiente o bande-
ja con huevoge |
o 52. Sistema segfin 1s reivindicacién 49, en el que dicha com-
binacidn del sistems incluys medios para detectar la presencia de wia
seric de huevos en cada uno de los referidos pasajes y pers reaslizar
el movimiento de fébogida‘dé dichos medios de traslado en cada uno de
los citados pasajes ¥ en cada uno de dichos payes de barrase

53. Sistema segln la reivindicacién 48, en el que el citado =
niimero miltiple es igusl al nllmero de huecos de dicho recipiente o = .
bandej#,.en virtud de lo cusl al dejarse los citados huevos en dicho
nimero mﬁltiple en los referidos huecos, simultdneamenie ge carga por

completo el menciongdo recipiente o bandeja con huevose

uno de dichos pasajes y pavra realizar el movimiento de recogida de di- |
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54e Sistema segln la reivindicacidn 48, en el que 1la citada -

combinacidn incluye medios para cargar dicho depSsito con huevose

55¢ Sistema segln la reivindicacidn 48, en el que por 10 mexos|

la citada serie de barras aglineadas y paralelas de sustentacidn de -

Jdos hnevos’en pares comprends una diversidad de tales series para~

leias, balldndose slineados dichos pares de barras en hileras parale- |

las coincidentes con dichos huevos en le posicidn de descarga en el
referido depdsitos
56e Sistema de manipulacidn y envase de huevos en niimero mil~

tiple, caracterizado porque dicho sistema combing un depdeito de al-

maéenamiento temporal de dichos huevos provigto de medios para despla-
zar a 8stos desde su posicidn de entrada en el depSsito a una posicidy

de descarga del mismo, medios pars traslader los huevos simultineamen-

te en nﬁmeroﬂmﬁltipie desde su posicidn de descarga en el depdsito y
ﬁara drientar a aquEilos simltdneamente en posicidn con el vértice
hacia abajo después de su retifada del depdsito, cuyo; medios desti-
nados & orientar a los huevos en posicidn con el-v8rtice hacia abajo
comprenden por lo menos ung serie de barras alineadas, paralelas y -

espaciadas de sustentacidn de los huevos en ﬁares, igusles en nfimero
al citado nfmero mdltiple, para una alineaciln terminsl de los huevos

colocados sobre ellas en.alineamiento sustancialmente axial con las

dichas barraé_ah cada par de ellas &e sustentacidn de los huevos para
alinear e 8stos con dichas barras, medios para separar mis dichas -
barras de cada par a fin 49 pemitir que cada hﬁevo.gituado gobre ell
se incline, oscile y caiga deéde dichas barras paralelés en ung posi-
cibén con el vértice hacia aﬁajo, medios para guiar a loé citados = _
huevos cafdos desde las barras paralelas en posicidn con el vértice
h#cia abajb, ¥y gn~reciéiente o bandeja provista.de huecos pars reci- .

bir a los citados huevos con el vértice hacia sbajo simulténeamente,

en dicho nimero miltiple, &l retirarse de dichos medios de iraslado
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57+ Sistema seglin la reivindicacidn 56, en el que dicho depBsi~
to estﬁ provisto de placas separadoras espaciadas, paralslas y eéﬁau

ciadas en dicha posiciénde descargs de los huévos, definiendo passjes

pars 8stose

58, Sistema segfn la reivindicacidn 57, en el que la citads -
combinacidn incluye medios para detectar la presencia de un huevo en
cada uno de los citados pasajes y para realizar el movimiento de reco~
gida de dichos medios de traslado en cada uno de los referidos pasajes
y en cada uno de los mencionados pares&e barrase

59. Sistema segln la reivindicacién 56, ennel que ol citado =
nfmezo miltiple es igual al mimero de huecos de una sols hilera de
dicho recipiente o bandejay en virtud de lo cual el dejarse los cita—
dos huevos en dicho nfimero miiltiple en los referidos huecos, simulté-

neamente se carga con ellos uns hilera completa de tal recipiente o -

1 bandejas

60. Sistema segln la reivindicacisn 57, en el que dicha combi-
nacibn incluye medios para detectar la presencia de una serie de hue~
vos en cada wno de dichos pasajés ¥ parae realizar el movimienﬁo de Te~
cogida de los citados medios de trasladc en cada uno de los referiw
dos pasajes y en cada uno de dichos pares de barrase |

6le Sistema segln la reivindicacidn 56, en el que el citado -
niimero mﬁltiplé e8 igual 2l nfimero de huscos de dicho recipiente o
bandeja, en virtud de lo cual al dejarse los citados huevds, en dicho
nimero miltiple, en los referidos huécos, simultdneamente se carga por
completo con huevos dicho recipiente o bandejae .

62+ Sistema seglin la_reiviﬁdicacisn 56, en el que la citads com-
binacidn inclu&e medios para cargar el citado depdsito con huevose

636 Siétema.segﬁn la reivindicacidn 56, en el gue por lo menos -

la citada serie de barras alineadas y paralelas de sustentacibn de los
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Thuevos en peres comprende una diversidad de tales series paralelas,

hallindose alineados los mencionados pares de barras en hileras parale-
las coincidentes con dichos huevos en la posiciln de descargs quélbre-
senten en el mencicnado depbsitos
. 64« Se reivindica por dltimo como objeto sobre el que ha de

recaer la Patente de Invencién qus se solicitéz'"SISTEMA IE MANTPULA~
CION Y ENVASE DE HUEVOS". _

Todo conférme se descriﬁa~y reivindica en la presente memoris
descriptiva que consta de cuarenta y cuatro hojas escritas a méquina y

ditujos adjuntos; . _
Madrid, 25 abril 1963

ALFONSO UNGRIA
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