
M E M O R I A  D E S C R I P T I V A  

PATENTE DE INVENCION 

DURACION: 20 AÑOS

OBJETO: "SISTEMA TRANSFORMADOR DE LA FUERZA DE GRAVE 
DAD DE LA TIERRA EN ENERGIA ACTIVA. *

- o -o -o -o -

A favor de: D. GUILLERMO BENITO ROMERO 

Residente en: MADRID 

Nacionalidad: ESPAÑOLA
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La presente invención, t a l  como en enunciado 

in d ica , se r e fie re  a un eistema transformador de la  fuer­

za de gravedad de la  t ie r ra  en energía a ctiv a , de acuerdo 

con la  descripción  detallada que del mismo se r e a lic e , -  

que deberá entenderse en su más amplio sentido y no r e s ­

trictivam ente.

En vencer e l  freno inconmensurable de la  fuerza 

de gravedad de la  t ie rra  se c ifra n  muchas de la s  principa­

le s  conquistas de la  c iv i l iz a c ió n . Los motores, a l  ser -  

puestos en movimiento por una fuerza energética, son e l  

primer eslabón apreciable de la  gran cadena de antigrave­

dad, base de todo progreso verdadero. Sin embargo, con e l 

motor se opone fuerza a fuerza y por mucha energía que se 

u t i l ic e ,  jamás se eliminarán por este medio e l  poderoso -  
freno de la  gravedad, a l  no llegarse  a conseguir una fuer 

aa de in erc ia  continuada en e l  motor, que permitiera pros 

c in d ir  de su fuerza in ic ia l  generativa.

Demostrado que la  gravedad es una fuerza, y bajo < 

este concqpto, se busca una fórmula que%: sirviéndose de e -  

11a, venza sus e fe c to s , y transforme su fuerza en generg& 

activa , y e l  sistema cuyo reg istro  a t ítu lo  exclusivo se 

preconiza por medio de este e s cr ito  resuelve e l  problema 

con resultados sorprendentes.

El sistema se compone de un c ilin d ro  re cto , mon 

tado en sus e je s  dentro de lo s  correspondientes co jin etes
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de sus bases. El c írcu lo  de la  circunferencia del c i l in ­

dro está subdividido en ocho sectores, desarrollados pro 

porcionalmente a lo  largo del o ilin d ro  en cuatro grupos, 

todos e llo s  perpendiculares entre s í ,  que dan lugar a ocho 

30 puntos de presión por medio de cuatro brazos de palanca

y un peso en sus fin a les , es decir, un to ta l de ocho pasos 

montados en lo s  fin a les  de cada brazo de palanca. Estas 

palancas se deslizan dentro de sus correspondientes cae­

q u illo s , para accionar según e l  momento de funcionamiento.

35 Se u tilizan  también ca rrile s  de accionamiento,

en número variable según las  ca racterísticas  de la  función 

a rea liza r . Estos ca rr ile s  son curvos para permitir e l  des­
lizamiento y presión correspondiente.

Pueden u tiliza rse , asimismo, unos dientes de pre- 
40 sión , en caso necesario, para sujetas los  pesos de fin a les  

de palanca, en su acción neutra.

El funcionamiento del sistema es e l  siguiente: Te­

niendo en cuenta que e l  g iro  se produce de derecha a izqu ier 

da, a l  tener tres  pesos con sus brazos de palanca, nos fa -  
45 c i l i t a  e l  deslizamiento sobre su c a r r i l  y nos eleva lo s  pe­

sos de esta palanca, transformando e l  in fe r io r  en neutro (d e ! 

acuerdo con e l  epicentro de gravedad) y e l  superior en a c t i­
vo . De esta forma se produce una aceleración centrípeta quei 

nos fa c i l i t a  la  segunda fase de funcionamiento, a l resbalar 

50 sobre e l  ca r r il los  pesos de palanca produciendo e l mismo -
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e fecto , gracias a la  fuerza acumuladora de su fa se  in i ­
c ia l .

Caso de u tilizarse  ca rrile s  para iniciamiento 

de ascensión de pesos y cuatro palancas con sus corres­

pondientes cargu illos , tendremos en cualquier fase de -  

funcionamiento tres pesos y brazos de palanca e je cu ti­

vos para accionar dos pesos correspondientes a un brazo 

de palanca neutro, más la  fuerza centrípeta correspondien¡ 

te *

Con e l  f in  de hacer más comprensible la  exp li­

cación desarrollada, en e l  plano adjunto se han represen­
tado diversas v ista s  de la  invención.

La figura 1e es una v ista  en sección del objeto ¡ 

de la  invención en la  que se han representado los  siguien­

tes elementos:

b) Secores dá.ciruelo correspondiente a la  c ir ­

cunferencia del c ilin d ro  recto , divididos por brazos de 

palanca.

c ) Pesos y brazos de palanca ejecutivos

d) Pesos y brazos de palanca neutros

e) Pesos y brazos de palanca que imprimen e l  

movimiento a l  transformar su acción, e l peso de la  parte 

in fe r io r , de ejecutivo en neutro y e l  superior a la  inver­

sa, a l  resbalar dentro de su caequ illo  por impulsos del 

c a r r i l .75
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f )  C arril curvo áe deslizamiento, montado so­

bre resortes para impulsar los  pesos transformables y 

que imprima sentido de giro de derecha a izquierda.

g) Epicentros de gravedad bajo la  perpendicu­

lar del e je  común del cilin dro  re cto .

la  Figura i*  es, asimismo, una v is ta  en sec­

ción  del objeto de la  invención, en otra fase de su fun­

cionamiento, a f in  de que pueda apreciarse la  d isposición  

de sus diferentes elementos. La nomenclatura utilizada 

es igual a la  de la  figura anterior.

La figura  38, representa una viáa en sección  

del objeto de la  invención, en otra fase de funcionamien­

to , en la  que se destacan las siguientes características :

N) Tres pesos y brazos de palanca en acción  po­

s it iv a .

O) Tres pesos y brazos de palanca en acción  neu

tra .

P) Sectores del c ircu la  correspondientes a la 

circunferencia del c ilin d ro  recto dividido en cugtro cae­

q u illo s  correspondientes a los  ochos peses y sus cuatro 
brazos de palanca deslizantes.

q ) Idéntico a "E" de la  figura 18 .
r )  Dientes metálicos a presión de un muelle pa­

ra su jección  de pesos en acoión neutra, una vez han pasa­

do del epicentro gravitatorio  a través de su correspeodier 

te  c a r r i l  curvo de deslizamiento.



La figura 4*, finalmente, muestra una v is ta  

del ob jeto  de la  invención, en la  que se han señalado 

sus sigu ientes partes con stitu tivas :

105 I )  V ista p la n if ic a d a s  del c ilin d ro  re cto .

J ) DispoBitión por sectores de lo s  ocho pesos y 

sus brazos correspondientes de palanca.

K) Postes de sustentación y base de la  máquina

L) C arril de accionamiento de la s  palancas mávi

110 les.
M) Epicentro de gravedad.

Descrita suficientemente la  naturaleza de la  pre 

sente invención, se hace constar expresamente que cualquier: 

m odificación de d eta lle  que pudiera in trodu cirse , se consi 

1 1 $ derará inclu ida  dentro de la  misma, en tanto no a ltre  sus 

ca ra cter ís tica s  fundamentales esencialmente.
Por ultimo, se deelaran de novedad y propia in ­

vención la s  sigu ientes:

R E I V I N D I C A C I O N E S

120 19) SISTEMA TRANSFORMADOR DE LA FUERZA DE GRAVE

IAD IE LA TIERRA EN ENERGIA ACTIVA, caracterizado sustan­

cialmente por u tiliza rse  un c ilin d ro  recto , montado en susi 

e je s  dentro de lo s  co jin e tes  de sus bases, cuyo c ír cu lo  de 

la  circunferencia  está  subdididido en ocho sectores, desa­

rro lla d os  proporcionalmente a lo  largo del c ilin d ro  en cua 

tro  grupos, todos e l lo s  perpendiculares entre s i ,  que orig^
125
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áan ocho puntos de presión por medio de cuatro brazos 
de palanca que en sus extremos Hayan un peso, deslie

zándose la s  palancas dentro de sus correspondientes -  

caequ illos, para accionar según e l  momento de funcio­

namiento.

2&) SISTEMA TRANSFORMADOR DE LA FUERZA DE 

GRAVEDAD DE LA TIERRA EN ENBRGIg ACTIVA, según la  r e i ­

vindicación  16, caracterizado por e l  hecho de que, pa­

ra fa c i l i t a r  e l deslizamiento, se u tilizan  ca rr ile s  de ¡ 

accionamiento curvos y dientes a presión, para sujetar 

lo s  peoe fin a les  de palanca en su acción  neutra.

36) SISTEMA TRANSFORMADOR DE IA FUERZA DE 

GRAVEDADDBB LA TIERRA EN ENERGIA ACTIVA, según las r e i ­

vindicaciones anteriores, caracterizado por e l  hecho de¡ 

que, a l  g irar e l  c ilin d ro  de derecha a izquierda, lo s  

pesos de lo s  brazos de palanca se deslizan sobre su -  

c a r r i l  y se elevan, transformándose e l  in fe r io r  en neu­

tro y e l  superior en a ctiv o , produciéndose una acelera­
ción centrípeta gue fa c i l i t a  e l  funcionamiento, a l  res­

balar sobre c a r r i l  lo s  pesos de palanca produciendo su 

Afecto gracias a la fuerza acumuladora de su fase in i ­

c ia l .

46) SISTEMA TRANSFORMADOR DE LA FUERZA DE 

GRAVEDAD DE LA TIERRA EN ENERGIA ACTIVA, según las r e i -
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vindicaciones anteriores, caracterizado por e l  hecho 

de qae, mediante e l  juego de los  ca rr ile s  de acciona 

miento y las palancas.con caequ illos, en todo momen­

to  de funcionamiento existen  tres  pesos y brazos de -  

155 palanca e jectu v iso  que accionan dos pesos correspon

dientes a brazos de palanca neutros, más la  fhgBza -  

centrípeta correspondiente.

5a) SISTEMAS TRANSFORMADOR DE LA FUERZA DE 

GRAVEDAD DE LA TIERRA EN ENERGIA ACTIVA.

160 Todo e l lo  t a l  y como queda expuesto en la  -

presente Memoria Descriptiva que consta de ocho hojas 

fo liad as y mecanografiadas por una sola  de sus caras y 

a dos espacios, y &oja de planos adjunta.

Madrid,25 de A bril 1.963
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