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RESUMEN

Dispositivo de punterfa para la formacidn
de taladros transversales en el hueso en coin-
cidencia con agujeros o con taladros de un agen
te auxiliar de osteosintesis en el hueso, espe
cialmente de un clavo de enelavamiento; con un
soporte fijador para la acogida de un miembro
de punteria aplicable en la trayectoria d?‘las
rayos de un aparato de rayos X, habiéndose alo
jado giratoriamente en el soporte fijador (11)
una cabeza receptora (25) de un material ?ﬁ?hg
parente a los rayos X, para la acogida de uma
broca o de un alambre perforador (34) y se ha

dispuesto en el soporte fijador (11) ademés -ana

méquina de accionamiento (18), accionada cimemd

..‘i

ticamente, para el accionamiento giratorio dg.la

.
ee® v

cabeza receptora (25).
Figura 1.

La presente invencifn se refiere a un dis-
positivo de punteria para la formacién de tala-
dros transversales en huesos en coincidencia con
agujeros o con taladros de un agente auxiliar
de osteosintesis en los huesos, e;pecialmente
de un clavo de enclavamiento, con uﬁ soporte fi
jador para la acogida de un miembro. de pun@eria

aplicable en la trayectoria de los rayos de un



aparato de rayos X.

Los clavos de enclavamiento para la provi-
8ién de fracturas 6seas, por ejemplo del fémur
o de la tibia, se fijan con ayuda de torni-
llos transversales en el hueso. Con objeto
de poder hacer pasar los tornillos transver
sales a través de taladros transversales en
el clavo de enclavamiento es preciso formeﬁ
taladros transversales alineados en el hueso,
El dispositivo de punterfia sirve para este

fin, .e

Se ha dado a conocer un dispositivo’he
punterfa, con una cabeza de punterfa, que pre

senta un taladro para la acogida de un casp,

quillo de punterfia, y que se ha dispuesto'bé

bre un soporte de sujecidén alargado para 1a°

cabeza de punterfa de tal forma que puedd-éé
gularse en la direccidn longitudinal del so-
porte de sujecibédn (modele de utilidad alemén
DE-GM 78 05 301). El1 soporte fijador de la ca
beza de punterfa se ha dispuesto en un engaste
que eati unido con una fuente de irradiacidn

de rayos X. E1 soporte fijador se ha dispuesto
de forma desplazable en el engaste. El1 disposi
tivo de punteria conocido estd unido con el apa
rato de rayos X y es dependiente del mismo. Se

ha dado a conocer también, por tanto, la conse
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cucidn de un dispositivo de punterfa distal, que
es independiente del tipo o del fabricado del
aparato de rayos X empleado (modelo de utilidad
elemén DE-GM 82 08 970.1). En el dispositivo de
punteria conocido se ha previsto un soporte fi-
jador del clavo para la acogida desprendible del
extremo proximal del clavo de enclavamiento sen
siblemente paralelo al soporte fijador alang?ao
de la cabeza de punterfa, que, por su parte, se
ha dispuesto en un brazo-soporte, que puede des
plazarse alrededor del eje del clavo de enqlgxg
miento en el soporte fijador dei clavo. El.%ré;
zo-soporte se ha dispuesto de forma desprendi?le

sobre el soporte fijador de la cabeza de punte-

rfa y desplazable en una direccidn sensihleﬁéhl

te paralela al eje del clavo en el soporte fiﬁg
dor de la cabeza de punteria, Dos clavijas ﬁeE:
ajuste pueden ser acogidas por la cabeza de pun
terfa perpendicularmente al eje del clavo de en
clavamiente. E)l dispositivo conocido se caracte
riza ciertamente por una exactitud de punterio

relativamente elevada, su manipulaciln requiere
sin embargo mucho tiempo. Adewmds el coste de la
instalacibn es considerable,

La presente invencidn tiene por objeto con-

seguir un dispositivo de punteria distal que, a
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pesar de una elevada exactitud de punteria, se
caracterice por una manipulacién sencilla y ré
pida,

Esta tarea se resuelve segiin la presente
invencidn porque en el soporte fijador se ha
alojado giratoriamente una cabeza receptora de
un material transparente a los rayos X, para la
acogida de una brogca o de un alambre perfor?gpr,
y se ha dispuesto en el soporte fijador ademg;
una mdquina de accionamiento accionada cineméti

camente, para el accionamiento giratorio de.la

e * *
a®

cabeza receptora.
El dispositivo de punteria segin 1la presen

te invencidn sirve, no solamente para encontrar

el punto en el que debe efectuarse en el hub¥o

€l taladro transversal, sino también, simui@éﬁég
mente para efectuar un taladrado previo. Dé&&?
que la cabeza recsptora para una broca o bien
para un alambre perforador es transporente a los
rayos X, aparece la broca sobre la pantalla co-
mo un punto, Este punto se hace coincidir en el
momento del apuntado con un agujero o bien con un
taladro transversal del clavo de enclavamiento.
Una vez que se verifique esto, se taladrard con
ayuda de la broca o bien del alambre perforador

a través de las partes blandzs y del hueso, A

continuacidén se retirard el dispositivo de pun=-
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terfa y se llevar8 a cabo mediante el alambre
perforador o bien la broca el proceso de perfo
racidén con ayuda de una broca hueca para el
tornillo del hueso adecuado. A continuacién

se retirard el alambre perforador o bien 1la
primera broca. Se entiende que cuando se em=
plee un alambre perforador o bien una broca
adecuada ea combinacidn con el dispoaitivé‘dé
punterfa, el didmetro seréd proporcionalmente
pequefio con objeto de que pueda efectuarse la

perforacién con ayuda de la broca hueca. .'i-,

El dispositivo de punterfa seglin 1a pre-

sente invencidn se caracteriza pbr una exactis~

tud de punterfa relativamente elevada. Tiene.-,

la ventaja de que puede llevarse a cabo incly.

.
st
s0 durante la perforacidnm previa, un control

sobre una pantalla.
Se ha dicho ya que tras la perforacidn

con ayuda del alambre perforador debe despren
derse el dispositivo de punterfa del alambre
perforador. Una configuracidn de la presente
invencidn prevé a este respecto que la cabeza
receptora presente un disco de material sinté
tico con un orificio para la recepcidén despren
dible de un wanguito de sujecibén de waterial
sintético. E1 disco de material sintético alo=-

jado giratoriamente es transparente a la radia
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cidn de los rayos X. Lo mismo es v8lido para ol
manguito de sujecién desprendible, que aloja al
alambre perforador. A este respecto prevé otra
configuracidn de la presente invencidén que el
orificio sea poligonal y que el manguito de su
jecidn presente un contorno externo correspon-
diente asi como una brida que se aplica contra
un lado del disco de material sintético. Bl,ﬁ?&
ficio es, por ejemplo cuadrado. El manguito de
sujecidn tieme un contorno externo correspondien

te y se inserta en el orificio de tal formp.que

cuando se produzea una rotacidn del disco de ma
terial sintético sea arrastrado el manguito de
sujecién. El1 manguito de sujecidn se inser?a.gn

el orificio sobre el lado del disco de material

e sq0
. o e

sintético dirigido hacia el paciente, aplicﬂﬁig
se, durante el proceso de perforacidn, la t;‘ri:d'a
contra el disco de material sintético para cons
tituir un contrafuerte para la presidn axial en
el momento de la perforacibn.

El disco de material sintético se hace gi
rar durante el proceso de perforacidn., Existen
diferentes posibilidades constructivas de un agc
cionamiento adecuado para el disco de material
sintético., Una de ellas consiste, segiin la pre

sente invencidn en que el disco de material sin

tético presenta sobre la periferia un dentado,
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El dentado engrana con un pindn adecuado que es
t4 en unidén efectiva a través de un mecanismo
angular con el aArbol de la mdquina de acciona-
miento.

Puede imaginarse ciertamente disponer el
soporte de fijacidén para el dispositivo de pun
terfa en un dispositivo estacionario de forma
regulable. Sin embargo, una manipulacidn ribg?
del soporte de fijacidén es preferible. Una con
figuracidn de la presente invencidn prevé a es
te respecto que el soporte de fijacidn presepye
una pieza de chapa alargada y que la cabezg'ré
ceptora esté alojada sensiblemente en el centro

en une carcasa de alojamiento, que se ha d%s:.
e

puesto sobre umo de los lados de la pieza de

chapa. La pieza de chapa ruede estar constitui

¢ o0
[ ]

da por aluminio y presentar uma longitud de%56:
a 60 cm. Ung longitud de este tipo es suficien
te para mantemer las manos de la persona de ser
vicdo fuera de la zona de irradiacién directa
de la fuente de rayos X,

La pieza de chapa tiene, seginh otra confi
guracidn de la presente invencidén, un disposi-
tivo de apriete para la carcasa de una madquina
de accionramiento neumidtica o eléctrica. La wmé-
quina de accionamiento puede ser una mdquina de

accionamiento usual neumdtica o eléctrica o ac-
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cionada a baterfa en forma de pistola, que pue
de fijarse con su carcasa por apriete sobre la
pieza de chapa, Se..entiende que puede emplearse
también un motor especial. En el caso de la mé
quina de accionamiento tipo pistola puede cons
tituir la empunadura de la pistola al mismo
tiempo uno de los manipuladores en un extremo

de la pieza de chapa. *e

La presente invencidn se explica a conti-
nuacidn con mayor detalle por medio de los di-

bujos adjuntos. ot

La figura 1 muestra umna vista lateral de
un dispositivo de punteria segin:la presente in

vencién. . ec.

La figura 2 muestra una vista en planté:ﬁpl

dispositivo de punterfa segfin la figura 1. ' '

La figura 3 muestra un alambre perforaéﬂf'
con un manguito de sujecidn para el dispositivo
de punterfa segln..la figura 1.

La figura 4 muestra esquemdticamente el
monta je de una instalacidn de rayos X con un
dispositivo de punterfa segin la presente in-
vencidn,

Antes de entrar en detalle sobre las parti
cularidades representadas en los dibujos adjun
tos, se indicard que cada una de las piezas des

critas es esenciasl para la presente invencién
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en sf misma o:en cowmbinacifn con las caracteris
ticas de las reivindicaciones,

El dispositivo de punteria designado en su
conjunto con 10 presenta una chapa de sujecidén 11
de aluminio con un espesor de 5 mm, que se ha
ensanchado en los extremos a modo de empuriadura,
La longitud de la pieza de chapa 1l asciende a-
proximadamente a 50 hasta 60 cm, En el extffqo_
izquierdo presenta un orificio de sujecidn lé.

En el extremo derecho se han formado dos pati-

llas paralelas 13, 14, La patilla superior .}3

presenta un taco de apriete 15 de dos piez3s con

tornillos 16, gque aprieta las dos piezas del

.
LA I

taco de apriete 15 entre si. La pieza del taco

de apriete 15 més préxima a la patilla 13 se fa

fijado de forma adecuada. E1 taco de aprie£91i5
sirve para la acogida de la carcasa 17 de d;g?
méquina de accionawiento 18 en fcrma de pistola,
La mfquina de accionamiento 18 se acciona neu-
mdticamente y posee en el extremo inferiozr de
la empufiadura de .a pistola 19 una boquilla 20
para la conexidn con una manguera de aire a
presidn, Se ha conectado una abrazadera de fi=-
jacibn 21 con la patilla inferior 14 algo méas
larga y aprieta la tubuladura 22 que presenta
la boquilla 20. La empunadura de la2 pistola 19 ,

que esti dotada con dos disparadores 23, 24, que
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sobresalen en el orificio comprendido entre las
patillas 13, 14, constituye, pues, al mismo tiem
po un manipulador para la pieza de chapa 1ll.

En la zona central m8s estrecha de la pie=-
za de chapa 11l se ha dispuesto una carcasa de
alo jamiento 24 y, concretamente, hacia el mismo
lado que el taco de apriete 15, En la carcasa
de alojamiento 24 se ha alojado un disco do.ﬁg
terial sintético 25, con un agujero cuadrado
central 26, fijo axialmente pero giratorio. La
periferia del disco de material sintético 29.se
ha dotado con un dentado 27. El1 dentado 27.;nér2
na con un pifidn de accionamiento, no representa

do, de\un mecanismo angular, no representaqo,“

dispuesto en la carcasa de alojamiento 24, ﬁl;

&rbol de entrada 28 del mecanismo angular e%ﬁE.
unido con una porc¢ién del &rbol 29, que est%oga
conexidén con el husillo 30 de la méquina neumé-
tica de accionamiento 18. El1 husillo 30 sobre-

sale de la nariz 31 de la carcasa 17.

En la figura 3 puede verse en vista late-
ral un manguito de apriete 32 de seccidn trang
versal rectangular, que presenta en uno de los
extremos una brida 33, E1 manguito de apriete 32
y la brida 33 son también de material sintético.

E1l manguito de apriete 32 sirve para la acogida

por apriete de un alambre perforador 34, Tal co
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mo puede verse en la figura 2 se inserta el man
guito de apriete 32 sobre el lado dirigido en
sentido opuesto al de la carcasa de alojamiento 24,
en el orificioc 26 del disco de material sinté-
tico 25, aplicindose 1la bri&a 33 contra el lado
extarno del disco 25.

En la figura 4 se ha representado esquemi-
ticamente una fuente de irradiacidn de rayos.? 35,
que se ha dispuesto sobre un soporte fijador 36
adecuado. En la trayectoria de los rayos 37 de
la fuente de rayos X 35 se encuentra un disppgi-
tivo receptor 38. El dispositivo receptor é;té
en comunicacidénm con una pantalla, no represen?g

da. En la trayectoria de los rayos de la fuente
de rayos X 35 se ha dispuesto, por ejemplo,:ié

pierna 39 de un paciente, en la que se encuéhtra

un clavo de enclavamiento 40 (dibujado en thates
discontinuos), que ha sido insertado previamen-
te., E1 clavo de enclavamiento 40 estd dotado con
taladros transversales 41, Si se mantiene el dis
positivo de punterfia 20 en la trayectoria de los
rayos 32, se representari el alambre perforador 34
sobre la pantalla en forma de punto. As{ pues,
puede hacerse coincidir por manipulacidén por su
jecidn de la pieza de chapa 11 por ambos extre=
mos con un taladro transversal 41, que es visi-=

ble también sobre la pantalla, Tras la alinea-
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cidn se efectla un taladro con ayuda del alam-
bre perforador 34 a través de las partes blah-
das y del hueso. Una vez finalizado este tala-
dro se retira el dispositivo de punterfa 10,
permaneciendo el alambre perforador 34 en la
pierna. A continuacidn se éfectﬁa alrededor del
alambre perforador 34, con ayuda de una broca
hueca, una perforacidn definitiva para un ﬁbréi
llo de huesos,

Descrito que ha sido el objeto de la presen

te invencidn se declara que lo que constituyp".

la esencialidad y novedad de la misma es 10 que

se concreta en las siguientes:



10

15

20

25

-lle=

REIVINDICACIONES

l.- Dispositivo de punteria para lz fore
macién de taladros transversales en el hueso en
coincidencia con agujeros o con taladros de un
medio auxiliar de ostecsintesis en el hueso, es
pecialmente de un clavo de enclavamiento, con
un soporte fijador para la acogida de un wmiembro
de punteria aplicable en la trayectoria de'&qé
rayos de un aparito de rayos X, caracterizado
porque se ha alojado giratoriamente em el so=-

porte fijador (11) una cabeza receptora (25)'de

un material transparente a los rayos X, para

la acogida de una broca o de un alambre perfora

dor (34) y se ha dispuesto en el soporte fljadgr

(11) ademds una wlquina de accionamiento (18)

accionada cinemdticamente para el acclonamlené

00:0'0'

giratorio de la cabeza receptora (25). o
2,~ Dispositivo de punterfa segln la rei-
vindicacién 1, caracterizado porque la cabeza
receptora presenta un disco de material sinté-
tico (25) con un orificdo (26) para la acogida
desprendible de un manguito de sujecidn (32),
3.=- Dispositivo de punteria segin la rei=-
vindicacidn 2, caracterizado porque el orificio
(26) es poligonal y el manguito de sujecidn (32)
presenta un contorno externo correspondiente as{

como una brida (33) que se aplica contra un la-
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do del disco de material sintético (25).

k,- Dispositivo de punterfa segflin las
reivindicaciones 2 & 3, caracterizado porque
el disco de material sintétice (25) presenta
un dentado (27) sobre la periferia,

Se= Dispositivo de punterfa segiin una
de las reivindicaciones 1 a 4, caracterizado
porgque el soporte fijador presenta una pieza.i
de chapa alargada (11) y la cabeza receptora
se ha alojado aproximadamente en el centro de
una carcasa de alojamiento (24), que se hfjd;g
puesto sobre un lado de la pieza de chapa(ii):
6.- DPispositivo de punterfa segln la rei-

esavy

vindicacidn 5, caracterizado porque se ha digpues

to en la pieza de chapa un dispositivo de aprie-
te (15) para la carcasa (17) de una méquinglgé,
accionamiento (18) neumftica o eléctrica. L.
7.~ Dispositivo de punteria segiin las
reivindicaciones 5 8 6, caracterizado porque la
carcasa de alojamiento (24) contiene un mecanis
mo de invérsi&n, que presenta un pifibn que en-
grana con el disco de material sintético (25) y
que esti en comunicacidn con el &rbol de accio-
namiento de la mlquina de accionamiento (18).
8.- Dispositivo de punteria segln una de

las reivindicaciones 5 a 7, caracterizado porque

la pieza de chapa {11) presenta en ambos extremos
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un manipulador.

9., DISPOSITIVO DE PUNTERIA PARA LA FORe

MACION DE TALADROS TRANSVERSALES EN EL HUESO,

segiin se describe en la presente memoria que

consta de dieciséis p8ginas mecanografiadas

Yy dibujos adjuntos.

Madrid, 7 de junio,de 1985

EL AGENTE: JULIO HERRERO

P.B.
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