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Don Jorge MIRO HERNANDEZ y
Don Juan ROSES BERGADA
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‘ Este Patente hace rgferéngia a unas me-
joras introducidas en 108 dispositivos utilizados
en las méquinas-herraﬁien@as para mantener Bujetaf
a la pieza o piezas a trabasjar, especialmente pa~.
ra la mecenizacién y/o acabado de piezas, prinei-
palmente cuando solo necesita efectuar cortos tra
bajos, ya que, dadas las originales caracteristi-
cas de‘estos pérfeccionamientos, se logra que la l
o las piezas puedan ser sujefadgs o soltadas con -
una sola manipulacibén de una pelanca que gobierz;aj
al dispositivo lo que reduce sensiblemente los
tiempos de fabricacién, ya que como es bien sabi-
do, hasta ahora los dispositivos sujetadores son ;
husillos Que hay que enroscar y desenroscar cada
vez que se debe cambiar le piezs, y este tiempo &

pesar de'no ser muy largo es, en la meyoria de

‘
'

los casog, mayor que el qué emplea 1z mdguins en )
producir la mecenizacidén (taladro, cortado, sol-
dado, etc.) ¥y asi representa un énmgnto sensible
en el cdste de la mano de obra, sin que hasta
ahors se haya divulgado en Espafla, ningin dispo-
sitivo de accién répida para sujetar las piezas a
trabajar. »
E
Egtas mejoras se caracterizan ﬁrinci - g
palmente en realizar el medio sujetador por una :
pieza o barra instalada deslizante en sentido

axiall en una armadura © b&se que g su vez esté
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dotada de medios capaces de permitir su solida fl%

‘Jacién en el plato o plataforma de las méguina en
gque se instala el dispositivo, gobernandose lo§ g
;desplazamientos de dicha barra en uno y otro sen-f
ltido, medianmte un sistema de pslanca con dos posi~
ciones extremas estables, una en la que la barra .
queds retraida en la armadura y el juego de palan .
cas osté alineado con ella, que es la posicién‘iqé
perante, y otra en la gque la barra sobresale mas ;
ide la ermadura y el juego de palancas sobrepasé li
geramente la otra posicién de alineaecién, que es
Na posicién operativa estable, doténdose sl conjun
ito de un sistema de topes que determinan las dos .
posiciones extremas indicadas.

! Es otra caracteristica de los mismos
i
porfeccionamientos que el maneral se dota de una

lescuadra por la quée se articula en un eje instals-

do transversalmente en la armadura y situado en el

Pismo plano en que estd emplazada la barra que qqg
‘a perpendiculer a dicho eje, acopléndose a la mig
%a escuadra y mediante otro eje transversal, un !
par de palancas igusles entre si, que por sus

otros extremos se enlazan con el extremo posterioﬁ
de la barra, con lo gue al girar el meneral sobre}
kel eje de su escuadra, las citadas palancas actdan
como biedas y producen el desplazamiento de la bari
frra en una y otra direccidn, realizéndose la escus
dra de tal suerte que hagsa de tope limitador de 1a§

1

dos posiciones extremas del mecanismo.
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. l Es también caracteristica de estos per-

lfeccionamientos gue en la barra se practica un
!orificio axial roscado, en el gque se enrosca una °
pieza cilindrica cuyo extremo estd dotado del cli
isico tope oscil;nte que constituye el punto pren—
sor, con lo que puede ser regulada la longitud
util de la barra y consecuentemente se puede ajus
tar el dispositivo para sujetar piezas de cqal -

quier gruesos

A

Para que se comprenda mejor las carac—
teristicas enumeradas se desoriben seguidamente
lag figuras de la adjunte hoja de dibujos en las
Lque se han representado, un tanto esqueméticamens

i te, un dispositivo sujetador reslizado de acuerdo

con los perfeccionamientos descritos, visto en

. planta en la figura primera y lateralmente en la
gsegunda, habiéndose sefizlado por (1) la armadura
jo bese del dispositivo que estéd dotada de las ale
tas (2) con sus orificios (3) para permitir su fi
}jaeién en la'méquina, y asimismo estd dotada de
%las aletas (4) que permiten también la fijacién,
hpero en sentido pefpendicular a la posieidn ante-.
rior. Le misma armadura (1) tiene forma de escua~
dra por (5) y es atravesada por esta parte, por f
1a barra (6) cuyo extremo (7) queds siempre el ex+
terior, teniendo libertad de desplazarse en una :
y otra direccibén siempre en sentido axial. E1
otro extremo {10) del par de palancas paralelas

i {11) que por sus otros extremos {12) se enlazen, !




L5 S

o —

t

90

95

108,

105

’t’w
S

#*

110

(gLl vLL e N Ly
1

T 287166

a través del eje (13), con la escuadra de gobiern

A4

(14) que a su vez va articulada por el eje (15)
sobre la parte posterior (16) de la armadura (1)
doténdose a la escuadra (14) del maneral (17) pa-

rg su maniobra.

Realizado asi el dispositivo se comprens

derd facilmente que el desplazar la escuadra de

1

gobierno (14) desde la posicidn sefialada con lined

de trazo continuo, & la sefialada por linea de pun

tos (18), las pelancaes (11) actian de bielas y dep
plazan e la barre (6) haciendo que su extremo (;)3
gobresalge en mayor longitud de (4), Prosiguiendo;
este desplagamiento de lm escuadra (14), pasa por}
la posicidén (19) hasta alcanzar la (20), pero al-%
go antes de llegar a este posicidn han ocupado :
los tres ejes (9), (13) y (15) la posicién de ali
neados, o por mejor decir, la posicién en que los
tres se han encontrado en un misko plano; al que

también pertenece el eje de la barra (;), siendo

as{ esta posicién en la que el extremo (7) estd °
mas scbresaliente. Este extremo (%), tiene practi+
cado el-orificio roscedo (21) en el que se enrosca
la pieza (22), y ésté'term;na en la clésica esfe—i
ra (23) para recibir el acoplamiento de la pieza

(24) que por su cara plana inferior (25) actda de;
premsor. As{ esta pieza (22) se enrosca mas o me-
nos en el orificioc (21) para gque su tope (25) que
de aplicedo fuertemente contra la pieza gue ee deT

ba sujetar con el dispositivo cuando éste ocupe

AN AR s
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la posicién antes descrita, o sea en la que el
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extremo (7) estd mas sobresaliente y los tres

éjes (9) 5 (13) y (15} estén en un mismo plano; .

! entonces se sobrepasa ligeramente esta posicidn

120 hasta que la escuedra (14) hace tope, con lo que'

el eje {13) queda un poco bajo el plano de los

ejes (9) y (15¥% y el dispositivo gueda en posi ~
i . ¢ién estable y sujetando fuertemente a la pleza :

i de que se trate, no pudiendo por si solo retor-:

T4 125 nar el sistema a su posicidn inieial, pero con
golo accionar la escuadra (14) por su maneral

(17), se puede hacer pasar a su posicidn iniciali

. .

. , Descritas suficientemente les caraete-?

y { risticas fundementeles de los perfeccionamientos;
; ﬁfﬁsﬁi : 130 @ que se contrae eata Patente, se hace constar ;

g que, en los mismos, se podrdn introducir todas g
# . agquellas modificaciones que la experiencia y la s

préectica pudieran aconsejar, siempre que con
ellas no se cambie, altere, o modifique, su idea
135 fundamental que es la que se resume y concreta

en la siguiente

N O T A b

Se declaran de novedad y propiedad pa-

ra todo el territorio nacional las siguientes:

140 REIVINDICACIONSES

¢ .~ Perfeccionamiento en los Adisposi=|
}




A
e
¥ . m

e 1T

- 160

145

150

s

165

=170

287166

;tivos sujetadores de piezas sobre miquinas que sp;
lcaracteriza en realizar el medio sujetador por und
gbarfa 0 pleza slargads instaléda deslizante, en

'sentido axial, sobre le armadurs o base del dispo '
sitivo que esté dotada de medios convencionales é
para su solida fijacidén en la méquina, gobernéndo;
se los desplazamientos de dicha barrs mediante ung
eacuadrs oscilante enlezada con el por dos palan-.
cas parelelas que actian a modo de bielas, insta i
léndose ol eje de articulacidn de la escuadra en ‘
el mismo plano a que pertenece el eje longitudina;
de 1a barrs y perpendicular & é1, pudiendo dicha |
barra desplazarse entre dos posiciones extremas 3

determinades.-

i

28,- Perfeccionamiento en los dispositi.
vos sujetadores de pieéas sobre maguinas segin la}
nota anterior, que se caracteriza también en que |
la escuadra se dots de un maneral de accionamien-'
to manwal, y esimismo se conforme de tal susrte :
ique en cada posicién extrema de su posible movi -
imiento hace tope sobre la srmadura determinando,
una de estas posioiones cuando la barra ocupa su ;
posicidén de méximo retraimiento y los tres ejes
del sistema e§tén comprendidos en un mismo plano,é
¥ la otra posicidén exirems se establece cuando la-
barra ocupa su posicidén de mas sobresaliente y elg
de su extremo que recibe g las bielas acopladas a%
1a escuadra bha sobrepzsado ligeramente el planc %

determinado por 1os otros 4os ejes estdticos. i
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38 .- Perfeccionamiento en los disp051ti! -

vos sujetadores de piezas sobre miguinas segin lag
notas anteriores que se caracterizan también, en_l
practicar en la barrsa, y en sentido axial longitu.
dinal, un orificio roscado en el gque se enrosca '
una pieza dotada en su extreme de un tope oscilan:
te convencional, al objeto de permitir aumentex y

disminuir la longltud util de dicha barra.

48 ,- "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS DISPOSE;
'TIVOS SUJETADORES DE PIEZAS SOBRE MAQUINAS*.- E

_ ‘ . Todo ello tal y como ha quedado descri-
to ¥y reivlndlgado en la presente memoria gue cons-
fa de obho-hojasvfoliadas y mecanografiadas por '
una sola de sus caras y una hoja de dibujos que :

1a ilustra;
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