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HMEMORIA DESCRIPTIVA
que S8 presenta para unir a la solicitud
de
PAPENTE DE IWVENCIOR
formulada el 18 de Abril de 1963, con el n¢ 237.159
en
ESPAR A
- por VEIFIE afios
& nombre de STAPLING MACHINES CO., ¢entided norteamericans,
esteblecida en Rockewsy, Nueva Jersey, Estados Unidos de
América; por:

YUNA MAQUINA DE HACER CAJAS REIFORZADAS CON ALALBRE®

E=SEnRorrsEmosss=SEEE e SE

Zste invento se refiere a las mdguinas pars hacer ca-
jas o jaulas de embalaje armadas con alambre.

Zste invento es especialmente til paras febricar piew
zes elementales para cajas o jaulas de embalaje armadas con
alambre, de cinco caras {con una abertura en la cara supe-
rior), en cuyas piezaé elementales las dos alas de la cars
superior de la caja o de la Jjaula ocupan la posicldén que nor-

mzlmente es ocupada por la seccidn superior o tapa de una

‘pleza elemental para confeccionsr una caja o jaula de embala~

Je convencional armada con alambre.
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En las cajas o jaulas de embalaje de cinco caras ar-
madas con slambre que se venian haciendo, solamente estaban
armédas con slambre los bordes latersles de la plieza elemen-~
tal a partir de la cual se confeccionaba la caje 0 la jaula
de embelaje., Sin embargo, al utilizar estas cajas o jeulas
de embalaje para embalar y transporter ciertos tipos de ma~
teriales, las caras de 1a caja o jaula tienden a gbuliarse
en su centro y 2 abrirse por lss esquinas inferiores con lo
qué se corre el riesgzo de que se pellizque o sze pierda el
contenido.

El presente invento tiene por objeto adaptar unag md-
guina convencionael de hacer cajas o jaulas de ewbslaje arma-
das con alambre para gue pueda conformar cajas o jaulas de
enbalaje de cinco carass en gue se elimine ese inconvenienxe;
sujetando al fondo las partes cenirales de las caras anlerior
¥ posterior mediante uno o wnds alambres de armar intermedios
acortados que se extienden alrededor de esas tres caras, ha-
oiendo gue log extremos de esos‘alambres de armar, sobresal-’
gen ligeramente de la primera y de la ltima grapa con qﬁe
ge sujeta el elambre 4e armer & las ceras anterior y poste-
rior. ‘

De acuerdo con este invento, se ha preparado una né-
gquina para hacer cajas armadas con alambre de un tipo en el
que las paries de la caja, debidamente alineadas, se hacen
passr por debajo de ung.fila trensversal de tres o mds unide-
des grapadoras que van grapando los alambres de armar exten-
didos longitudinalmente sobre las partes de la caja para for=-
mer una pluralidad de secciones de caja, plegables, unidas
2l menos por tres alambres de srmar, gque se extienden iongi—

tudinalmente, donde, para esdaptar diche mdquina a poder con-
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medios en las secciones deseadas, ¥y no en otras, se han pro-

visto medios que comprenden: un elemento mévil alimentador
de alambre para alimentar de cable de alambre de srmer & uns
unidad grapadora iﬁtermedia, medios pars Qesplazar dicho ele-
mento alimentador hasta poder llevarlo a alimenter con dicho
cable de alambre de armar e diche unided grapadora; medios
eficaces para hacer que dicho elemento alimentador de slem=-
bre pueda, a voluntad, quedar inoperente, ¢ zctusr alimentan-
do con dicho cable de alambre de armar s dicha unidad grapa-
dora, un cortador mévil de glambre dispuesto de forma que pue~
da cortar dicho cable de galambre de armar, medios de accio-
‘namiento del cortador de alambre para accionar dicho corta-
dor de alambre; medios conmutadores de modelo conectados de
forga que permiten controlar dichos medios eficaces y los ¢i-
tados medios de acclonamiento del cortador ds alambre; y ele~
mentos actuadores de conmutedor de modelo accionados en sin-
cronismo con ¢l movimiento de las citadas partes de la caja,
acclonendo dichos elementos actuadores de conmutador de mo-~
delo a dichos medios conmutadores de modelo para hacer que
el citado elemenio alimentador de alembre comience a alimen-
ter con el citado cable de alambre de armar a la ¢itads uhi-
dad grapadora intermedia con un sincronismo tal que el exire=-
mo.cortado;de entrada del citado cable de slambre d¢ armar
alecance a la citada unidad grapadora intermedia un momento
antes de que esta ponga su primera grapa én las citadas sec-
ciones desemdas, y deje de alimentar con el ¢itado cable de
alambré de armar durante el tiempo gque corresponda al movi-
miento de las citadas otras secciones de la caja a su baso
por las cltades unidades grapadoras, ¥ hagé gue el citado
cortador de alambre corte el citado cable de alambre 4g ar-
mar en el momento apropiedo pars que ellézﬁggmz?é%ﬁﬁg'i:de
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salida del citedo cable de alambre de armar llegue 2 la ci-

tada unidad grapadors intermedia un momento después de que
este haya metido la Wltima graepa en las citadas secciones
deseadas.

Ss posible ajuster ciertos componentes asociados con
los medios de adaptacidén de forma gue se alimente la longi-
tud exscta de alsmbre de armar reguerida pars abarcar las
caras anterior, del fondo y posierior para lo¢s diferentes
tenaiios de cajas y jaulas de embalaje afmadas con alambre.
Puesto que el alambre de srmado intermedio acortado solamen=-
te va sujeto>a las tres primeras secciones de la pieze ele-
mental pare hacer la caja o la jaula de gmbalaje; 88 necesag-
rio interrumpir ¢l grepado después que se haya petidp la
Yltima grape que sujetz el borde de salida del alambre de
armar, continuendo sl mismo tiempo el grepado por las dos
unidades grapadoras exteriores paré sujetar los alambres de
armar exteriores a las dos alas extremas de la caja o de la

jaula de embalaje, & ambos lados de la seccidn terminal de

" la piega elemental.

En los esquemas:

Bé Fgura 1 es una vista-parcial en alzado del lado
derecho de la miguins de hacer cajas armadas con alambre,
secciohada parcialmente, mostranéo un ejemplo de dispositi-
vo autométicq intermitente alimentador de alambre de srmar
gque incorpora las caracteristicas del presente invento, asi
como los mecanismo relacionados.

Ia Pigura 2 €8 una vista en alzado, a escala ligera-

- mente ampliada, del lado derecho del dispositivo a2limentedor

de slambre de la Figura 1.

Is Pigura 3 es una vista en alzado, a la misma escala
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que la Figura 2, mostrando el lado izquierdo del dispositi=-
vo. ‘

Ialfigura 4 ea una viste en aslzado seccionada, & es-
cals sumentada, de una parte de la mdquinag ilustreds en 1z
Figuré 1; vigta desde el lado cpuesto, mosiram o los conmu-
tadores de control y 1los elementos actuadores de conmutador
del dispositivo del presente invento.

Ia Figura 5 es una vista ampliada de un corie dado
por la linea 5-5 de 15 Pigura 4.

Le. Figure 6 es une vista parciel en planta, ampliada,

de la parte de la Eigura 1 designada con una T, el -mecanis-

mo gque controls a distancia la iniciacidén'y la parada de las

operaciones de grapado de lz unidad grapddora intermedia.
Ia fizura 7 es una perspectiva ceballera de la caja

de cinco caras. producida por la mdquina para hacer cajas

‘armedas con alambre gque incorpora el presente invento.

Ia Figufa 8 es un diagrama esquemndiico del circuito
eléctrico del dispositivo.
Ie Pigure 7 muestra una pieze elemental para jaula de

embalaje de cinco caras de un tipo que el mecanismo del pre-

~ gente invento estd especialmente sdaptado pars fabricar. Co-

mo puede verse, este pleza elemental incluye, por brden Su-
cesivo a partir de su borde de entrada, una geccidén anterior
E, una seccién de fondo D, une seccidén posterior #, y, en
lugar de la acostumbrada seccidn superior, unz seceidn ter-
ainal que comprende las dos alas opuestas 4 de la jaula. Is
pieza elemental va sujeta, de forma gue puede plegarse, pof
los alamvres de armar exteriores (g que 56 extienden s todo —
1o largo de la pieza elemental, y por un alamure de armer
intermedio 3 qué solamente abarca les tree prineras seccio-

nes. Los extremos de entrada y'de salidas del lambre defhr-
& 6 b o
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war intermedio B se extienden sobresaliendo aproximadamente

6 no. de la primeré y de le dltima grapa §1 y §2, regpecti-~
vamente, que sujetan dicho alambre al mgterisl de las caras
enterior y posterior, secciones E y F. Aungue éen este c&so
particular la pleza elemental tiene solaﬁente un alsmbre de
armar intermedio B, debe entenderse que el invento es igual-
mente aplicable a conformar piezas elementales que tengan dos
o mds alambres de armar intermedios, en cuyo caso se empleaﬁ
més de una unided alimentadora de alambre intermedio de las
que se describen & continuwacidn.

. En las Figures 2 ¥ 3 se puestren los lados derecho e
izquierdo; respectivemente, de una unidad alimentadora\ae
alambre de armar intermedioc ilustrativa de-este invento. Co-
wo puede verse en éstastfiguras, va provistaAde un cuerpo 2
con un cubo 4 en el cual ve montado de forma qué vuede girar
el manguito 6 enchavetado al eje de alimentecidn de elambre
de armer G de la mdquina convencional pera hacer cajas ar-
mades con alambre. De esta formae, el eje alimentador de alam-
bre ¢ constituye uno de los dos medios de soporte de la uni-
dad y proporciona ademds fuerza moiriz, ai mismo tiempo que
permite el movimiento de ajuste de la unided transversslimen-
te .2 le mdquina para ascomoderse g los diferentes tamafios ¥y
tipos de plezas olementales para cajas 0 jaulas de embalajé.
21 otro medio pare sovortar la unidaed con el dngulo degeado
lo constituye el lado derecho del cuerpo 2, como se ve en la
Mgura 2, oor medio del Srgano ssliente 8 cue lleva una pie-
za 10 fija, en forma de L, que ge extiende horizontelmente,
y una pletina 12, sujeta con posibilidad de ajuste mediante
el perno 14, a uno y otro lado de la ménsule alargeda H qué

sale de la barra J de soporte de la unidad grapadora.
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Como puede verse en las .Jiguras 1 y 2, especialmente
en la Figﬁra 2, la ruede moleteada de alimentacidn 16, encha-
vetada al eje G alimentador de alambre de srmar, estéd separs-
da del manguitors a uﬁa distancia tal que su cara moleteada
guede alineada con la cara moleteada cooperanté del rodillo
loco de presién 18, de menor diémgtro y montado de-forma qué
puede girar sobre un perno 20 rosgado a la care exterior de
la palanca 22. El extremo de laz palenca 22 ad&pcente al per-

no 20 va montado de forma q&é nuede girar sobre el perno 24

_roscado a la cara exbterlor del cuerpo 2, quedandg el rodillo

18 en una posicidn excéntrica con respecto al perno 24, de
forma que el giro de la palanca 22 alrededor del perno 20
mueve al rodillo 18 acercéﬁdolo o alejéndolo de 12 rueda de
alimentacién 16. E1l extremo opuesto de lé pglanca 22 va ar-
ticuledo mediante el pasada 30 a ls horguille 32 roscada
en el extremo inferior del vdstago de émbolo 34 de un c¢iline-
dro de 2ire 36 sujeto a la parte superior de la cara préxi-
ma, del soporte 33 que se éleva desde el cuerpo 2. ILa palan~
éa 22 estd soliéitada eldsticamente a girar en el sentido de
laé agujas del reloj, como puede vefse en la fgura 2, por
un resorte d¢ tensidn 40 cuyo extremo inferior va unido a
un espdrrago 42 roscedo en le cara exterior de la palanca 22
junto 2l pasador 28, mientras gque su exiremo cpuesto va su=-
jeto'a un espérrago 44 roscedo en la cara préximas del sopor-
te 38.

Nontado a la derecha de 1la rueds de alimentacién 16
¥y del rodillo de tensién 18, tal como S8 ve en la Figurs 2,
va un mecanismo cortador de alambre gue comprende un aloja-
miento 46, sujeto a la cars adyacente del cuerpo 2, y por el
gque deslize una barra cuadrada 48 en cuya esquina inferiorl
izquierda va inserto un cortador 50 gue e%?%%%ai?hi 53§§§a-

cidn con el extremo aplanado 52 del vdatago del perno 54.
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El perno 54 va roscado en la cara izquierda del slojamiento
46 y estd atravesado por un taladro de pequefio didmetro, cu-
yo‘extremo correspondiente a la cadeza del perno estd abocar—
dado, y que sirve de guia al cable de slambre de armar ali-
mentedo por la rueda 16 ¥y el rodillo de presidn 18. Z1 per-
no 54 lleve rosceds la contrafuerca’SG para asegurarlo en
posicién fija unz vez que se ajusta su relacidén de cizalla-
miento apropiada con el cortedor 50.

Bl extremo superior de la barra cuadrada 48 va monta- -
do con holgura sobre el pasador 58, que va en la parte infe-
rior de la pieza ranurada 60 roscada en el extremo inferior
del véstago de mbolo 62 del cilindro de aire 64, sl cual
va unido al soporte 66 cue se extiende lateralmente desde el
montante 68 que sale del cuerpo 2 hacia arriba. Ia barra 48
estd solicitada eldsticaments hacia arriba por una pareja de
resortes de temsidén 70 situados en lados opuestos del cilin-
dro de aire 64. ILos extremos inferiores de los resortes-70
van enganchados & los extremos del pasgsador 58, cue sobresa—
len a uno y otro lado de la pieza renurads 60, mientras que
los extremos superiores de los resortes 70 van enganchedos
alrededor de los extremo que sobresalen de las varillas 72
sujetas gl borde superior del soporte 66 y que sobresalen
de €1 lateralmente. ’

Préxima a la parte mds alia del antes mencionado so-
porte 38 que se'extiende,hacia arriba, va sujetm una guia de
alambre en forme de U, que se-extiende horizontalments, a tra-
vés de }a cual pasa el cable de alambre de armar y que sirve
para guiar el alambre de armar alrededor de una polea 76 de
gerganta en V montads en forma que puede girar sobre el per-

no 78 roscado en la cara adyacente del cuerpo 2. Junto g la
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parte inferior y a2 la derecha de la polea 76 hay un tubo guia

abocardado 80, sujeto, en posicidn que puede ajustarse, me-

" diente el bloque de fijacidn 82, la abragedera 84 y el tor-

nillo de mariposs 86, en posicidn tal que gufa el cable de
alambre de armar metiéndolo entre las caras moleteadas de
le rueda de alimentacién 16 y del rodillo de presidn 18.

El cable de slambre de armar sigue guiado m&s alls
del punto de corte a través del bloque guia 90, perforado
por un taladro de pequefio didmetro y aboocardado, y de un tu-
bo guia alargado 88 unide a €1, estando este conjunto monta-
do articuladamente, en alineacidn con los antes mencionados
elementos de guiado del élambre, mediante el perno 92 rosca-
do & través del bloque guia 90 en la cars adyacente del cuer—
po 2. La extremidad izquierds del bloque guis 90 va alojada
y guiada en una scanaladure 94 conformada en la superficie
adyacente del slojamiento 46, siendo esta canaladura algo
més.ancha que el bloque guia 90 paras permitir el movimiento
de articulacién del dltimq alrededor del perno 92. Ho obstan-
te, el bloque guis 90 estd normalmente solicitado a moverse
en el sentido de las agujas del reloj, como se ve en la Fi-
gura 2, conﬁ;a el resalte superio: de ls ei‘:analadura 94, »or
la accidén del resorte de tensidn 96, cuyo extremo ihferior
va enganchado en el espdrrago 98 roscedo a la superficie su-
perior del bloque gzuia 90, y cuyo extremo Buperibr va engan-
chado en el tornillo 100 roscmdo & la cers adyacente del
cuerpo 2.

El tubo 86 se sujeta, en posicién que yuede ajustar-
se al blogue gﬁia 90 medisnte los tornillos de mariposa 102
vy termina en una parte corta que sube en dnsgulo y gue descan-

ge en posicidn horizontal sobre la superficie superior de
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la otra junto al punto en que va agrapando la.unldad‘éfapa-
dore intermedia K. Ese extremo en dngulo del tubo guia 88
va sujeto mediante la sbrazaders 104 montada con holgura so-
bre el perno 106 roscado a la parte inferior izquierda de

la care sdyzscente de la unidad grapedora K. ILa abrazadera
104 tiene un pequefio movimiente de articulacidén pars sjus-

tarse a las variaciones en el espesor de lmzg perte de la

‘caja o de otras desigualdades de lasmiperficie de trabajo,

pero'es mantenida eldsticamente contra la superficie de tra-
bajo por la accidén del resorte de tensién 108-cuyo extremo
inferdor va enganchadd al espdrrago 110 que sobresale del
borde de la abrazadera 104 y cuyo extremo superior va suje-~
to por el tornillo 112 roscado a la cares édyacente de la
unidad grapadora X.

Como puede verse en lms Figuras 2y 3, y especialmen-
te en la Figura 3, el cuerpe 2 lleva fijs en una de sus ca-
ras, de la que sobresale hascia arribsa, la chapa vertical 114
cuyo extremo superior girve de apoyo al soporté horizontal
116 al cual va sujeta una vdlvula de =mire de accionamiento
eléctrico 118 conectada al depdeito de aire 120 (Figura 1)
mediante uné 1fnea de suministro de aire 122. Esta vdlvula
de aire 118 va conectada sl cilindro de aire 36, del mecanis~
mo alimentedor de alambre, mediante la lfnea de aire 124, y
al cilindro de aire 64, del mecanismo cortador de alahbre,

mediante la linea de aire'126. En la primera linea de aire

124 estd intercalada una vdlvula de control de circulacién

de aire 128 que asegura-élgfunoionamiento suave del cilin-
dro de aire 36, limitendo y estabiiizando la presién del aire
que le llega. Adends, en la 1inea de zire 126 que va de la
vélvula de eire 1186 al cilindro de aire 64 hay intercalada

una vélvule de vaciado rdpidd 130, que manda el retorno ins-
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tantaneo del elemento cortador de alambre a continuacidén de
una operacidn de corte.

En les figuras 4 y 5 pueden verse lbs medios de con-
trol mediante los cuales son eontroiados la vdlvula de aire
118 y sus mecanismo ssociados de forma gue se produzcan la _
alimentacién y el corte de 1ongifudes previamente determi-
nedas de los alambres de armar que hayan de ser grapados,
en una posicidn intermedia, sobre las plezas elementales
para cajas o jaulas de embalaje armadas con alambre, a me-
dida que van circulando y s=on presentadas & la unidad grapa-
dora intermedia K. Estos medios de contrel comprenden una
pareja de unidedes conmmutadoras 132 y 134 (Figura 4), andlo-
éas en sus componentes y en su eonstruccidh; por 1o que bas-

tard con desecribir nna sola de estas unidades. las unidades

- 132 y 134 ven sujetas, en posicidn que puede ajustarse, al

‘reil alargedo. 136, sujeto mediante los tornillos embutidos

138 a la cars sdyacente del canal I-de la que es0s mismos

.tornillos lo mantienen separado~ que se extiende longitudi-

nalmente & la derecha de la mdquina para hacer cajas armadas
con glapbre. Sobresgliende de la cara posterior.de las esqule

nags extremas suwperiores derecha e lzquierda de la placa de

- apoyo 140 de la unidad 132, hay uvna pareja de plezas acoda-

das 142 que enganchan Yy 8e apoyan en el borde superior del
reil 136 de forma que pueden deslizar sobre é1. ILas esquinag
inferiores de la placa de apoyo 140 llevan los pernos 144
roscedos a las abrazaderas 146 {Pigure 5) que rodean al fon-
do del rail 136, ¥ que cuando. se aprietan sirven para mante-
ner a la unided en posicidén fija despuds que hay sido emple-
zeda debidamente sobre el rail 136. (Figura 5).

‘e parte izquier&a'de la cara adyacente de ls placa
de apoyo 140 girve de soporte a un palpador de forma ipregu-
1ar 148 suaeto en posicidn centrada sobrgﬁel blzé;ergé‘anoyo
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placa de apoyo 140. El extremo izquierdo libre, generalmen- .

te en forma de Z, del palpador 148, se extiende hacia arri-

_ba y hacia afuera en posicién tal que puede entrar en con-

tacto con clertos elementos de la mdquina para hacer cajas,
log cuales se describirédn mds adelante. Ie parte opuesta
del palpador de forme irregular 148 se extiende hacia abajo,
¥y cerca de su extremo libre inferior 1lleva roscadd un tor-
nillo de cabeza 154, con cont;atuerca 156, gque estd alinea-
do con el brazo mévil 158.accionador del conmutador eléctri-
g0 160 unido 2 la cara adyacénte de¢ la placa de gpoyo 140.

Sujete a la parte inferior de la cara adyacente de la place

-de apoyo 140 va el soporte 162, entre cuya cara superior y

la cara inferior del tramo horizontal del palpador 148 va
interpuesto un resorte de compresién 164 que se mantiene en
posicién verticel guiado por unos espdrragos cortos que'van
en el 6rgano saliente 162 y en el‘palpédor 148. E1 extremo
en forma de 2 del palpador 148 estd solicitado eldsticamen-
te hacia arribe poi el resorte de compresidén 164, hasta una
eltura limitede por el contacto del extrgmo libre de la par-
te que sobresale hacia abajo del palpador 148 conira el ex-
fremo adyacente de un tornillo tope ajustable 170, con con-
tretuerca 172, roscedo en la parte inferior del soporte 162.
Las unidades conmutadoras 132 y 134 van espaciadas a
lo largo del rail 136 & un= distancia correspondiente a la
longitud del alambre de armer intermedio. Como se describird
méds detenidemente & continuscidén, la actuacidn de la prime~
re unided cgnmutédora 132 inicie la slimentecidn de cable de
slambre de armar intermedio en el momento adecuado, y la ac-

tuacidn de la segunda unidad conmutadora 134 interrumpe la
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slimentacidn de alaﬁbre y acciona el mecanismo cortedor de
slambre gue corta el alambre de srmar.

Inicialmente, pare preparsr el dispositivo de forma
gue pueda realizarse la funcidn de alimentacidn automdtice
intermitente de alambre de armar, se pase primeroc el cable
de slambre por los elementos qus lo sirven d= guia‘ﬁasta,
sobrepasar ligeramente el extremo del perno 54. le segunda
unided conmutadora 134 (Pigurs 4) se dispars entonces manual-
mente, accionando su conmutador 161. Como se ilustra en la
Eigura 8, el interruptor 161 es un interruptor unipolar,
normalimente cerrado, conectado en serie con el arrollamien-
to del relé 173 a travéds de la linea de elimentacién de ener-
gla eléctrica 1752 175b. 41 accionarse el conmwutador 161 se
ab:en sus contectos y se desenérgiza al relé 173, abriéndose
sus contactos 173a y 173b. Al abrirse estos contactos, se
desernorgiza el arrollamiento 1182 de le véivula de aire 11§
(Mgura 4) haciéndo que el aire pase s los cilindros_36.y 64.
De gee forma, el rodillo de presidén 18 deja de estar en con-
tacto con el cable de aiambre de armar, por pasar la palan-
ca 22 a la bosicidn.g, representade con lineas de trazos en
la Figura 2, al moverse hacia abajo el montante 26 y el vés-
tago de 4mbolo 34 del cilindro de aire 36. Simultdnesmente,.
el véstago de émbolo 62 del e¢ilindro de aire 64 mueve la
barra 48 hscia abajo, haciendo que el cortador 50 cizalle
el exceso de alambre gue sobresale dél extreno del perno,54.

laes Figures 1, 4 y 5 muestran las diversas secciones
de una pieza elemental para hacer cajes armedes con slambre
de cinco ceras (Figura 7), mantenida y movida con el espacia-
miento apropiado por los espaciadores convencionales K, su-
jetos en posicidén que pueden ajustarse = la ointa transpor-
tadora P en el lado drecha de la mdquina de hacer cajas

~2
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(no se he representado la cinta transportedora izquierda gue
eszsimilar). Ias unidades conrmutadoras 132 y 134 son accio-
nades por el disparador 166 que va en el primer espaciador
E1 de cada'COnjunto de pleza elemental pare caja de caridn,
este disparador sirve también para sujetar el espaciador a
la cinta transportedora P.

A medida que el trabajo circula continuemente, en la

dirgccién indicada por la flecha R en la PFigura 4, el dispa
redor 166 del primer espaciador Ny entra en contacto con el
extremo libre en forma de Z del palpedor 148 de la primera
unidad conmutadora i32,‘ BEsto imparte un mo#imiento contra=-
rio a laé'agujas del reloj al palpador 148, haciendo que el
tornillo de c¢czbeza 154 que va en 1a'pérte que gobressle hg-
cla abajo del cifado palpador entre en contacto con el bra-
zo ndvil 153 del conmutador eléxtrico 150 y lo accione. Co= °
mo puede verse en la Figurs 4, el conmutador 160 es ﬁn inte-
rruptor unipolar normalmente abierto y que estd conectado en
paralelo con los contactos 173a del relé 173 y en serie con
el conmutedor ]61 ¥y el arrollamiento del reld 173 a través
de la 1fnea de alimentacidn de energis elécirica 175a, 175b.
Al ser accionado el contmtedor 160 eierra sus contactos,
eneigizanio el relé 173 y cerréndose sus contactos 173z v
173b. E1 cierre de los contactos 173a del relé completa un
circuito de sujeccidn gque mentiene energizado al reld 173
despuéslque queda libre el brezo mévil del conmutedor 160.
El cierre de los contactos 1730 del relé energiza el arro-
llamiento 118a de la vdlvula de aire 118 {(Figura 4), hacien-
do qué la vélvula de vaciado.rdpido 130 d4é salida a la pre-
gidén de aire delﬂqiiindro de aire 64, lo cual permite que
los resortes de éénsidn 70 retraigan inmedistamente la be-~

ey

o

rra cuadrade 48 de su posicidn inferior, deﬁ%p%%éﬁa@
. \ {

S
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bre, a la posicidn superior en que aparece en la Figdra 2o
Tambidn se corta la circulacidn de aire al eilindro de aire
36, lo que permite que el resorte de tensidén 40 desplaze la
palanca 22 hacia arridba, haciendo que la cara moleteads del
rodillo de presidn 18 entrz en contaecto cSn el cable de slam-
bre de armar y lo presione contra la cara moleteads de la
rueda de alimentacidn 16, en rotacidn continua, psra inicier-
se as{ la alimentacidén de alambre de armer.

Simultdneamente con esto, el extremo de entradas de
la pieza elemental para hacer la csje llegas por debajo del
extremo del alambre y ambos continuan ¢lrculando & un mis-
mo ritmo. Al llegar exaetamente debsjo de ls unidad grapado-
re intermedie K, pera recibir la primera grapa, el extremo
de entrada del alambre habrd ocupado una posicidén separade
8 la distancie precisa del borde de entrada de la seccidn
anterior E de la pieza elemental para la caja (Figura 7). 4
medida que el trabajo continua circulando, se van sujetando
otras grapas sobre el alambre de armar intermedio B con un
espaciado similar al de las grapes que se van suje?ando s0-
bre los alambres de armai exteriores @ colocados= a lo largo
de 1los bordesg latersles de ia‘pieza elemental para la caja.

Una vez que se ha alimentado la longitud deseada de
alambre de armar intermedio B, el disparador 166 se habrd
movido hasta entrar en contzcto con el extremo en forma de
Z del palpador ds forma irregular 149 de la segunda unidad
conmutadora 134, iwpartiendo un giro contrario é las agujas
del reloj a ese palpedor, con lo que su tornille de caﬁeza
155 entra en contacto con el brazo mévil 159 del conmutador

161 y lo acciona. Como puede verse en la Figure 8, esto ha-

‘ce que se abran los contactos normalmente cerrados del conmu-

. =2
QT4
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abriéndose sus contactos 173b y desenergizdndose el arrolla-

miento 118a de la vdlvula de aire 118 {Figura 4). Esto per-
mite que el aire circule por las lineas 124 y 126 (Figura 4)
para pasar a los cilindros de eire 36 y 64, respectivaments,
heciendo que actien sus mecanismos asociados en el sentido

de separer el rodillo de presidén 13 del alambre de armer,

" interrumpiéndose la alimentacidn del alembre de armar; si-

mulxénementé, tambidn hece gue la barra cuadradd 48 se mue- -
va haclae sbajo, de forma que su cortador 50 cruce el extremo
52 del perno 54 cizallando el zlambre. La parte del" extremo
de salida del alambre de armar B que queda en el tubo guls
38, es.extralda v grapada a la otrz s medida que continus
pasando por debajo de la unidad grapadora K. Cuando el extre-
mo suelto de salida dgl citedo alambre sale del $ubo gula
88, queda & una dlstancia predeterminade por delante del bor-
de de salida de le seccidn de la cere postérior F de la pie-
za clemental de la caja, y es sujetado por la dltime de las
grapas metidas sobre el alambre de armar intermedio B.
. Al meterse la Ultima. grapa, se interrumpe la slimen-
tacién de alambre de grepar § a la unidad grapadoras K, que
deja de meter grapas hasia que_né aparece la pieza elemental
siguiente en posicién de recivirlas. Ho obstante, las otras
nnidades grapdoras continuan su>accién de grapado.hasta
terminar de sujetar_las grapas sobre los aiambres de‘érmar
exteriores C. _

En la parte derecha de la Figura 1 y en la Figura 6
se ilustran los zedios para controlaf la alimentacidn de
alambre de grapar S a la unidad grapadora intermedia K aco-
pladé a2l mecanismo de control g distancia de espaciado del
grapado. Como puede verse en la IMgura 6, el blogque de pues-
287580

e
<if
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ta en marcha 174 y el blogue de parada 176 van 1111:?.(1?0"9:,‘"'e"flwj
posiciones ajustables y previemente determinadas, a la pa-
red interior 178 de la cadena de espaciado de grapado 180,
gque es accionada sinerdnicamente con el movimiento de la cine
ta transportadorse P. Al moverse la cadena de espaciado 180
en la direccién indicada por la flecha ¥ (Figura 6), el blo-
due de puesta en narcha 174 entrs en contacto con el palpa-
dor 182, haciéndolo girar en sentido coniraric a las agujas
del reloj con lo cue el espdrrago 184 que lleva roscado en-~
tra en contacto con el brazo m6§11 186 del conuutador eléc-
trico 188 y lo 2cciona, venciendo la resistencia del resor-
te de compresidén 190 interpuesto entre el palpedor 182 y la
cara adyacente del conmutador 18C. Esto.desenergiza la vdl-
vula de aire 192 conectada 2l cilindro de aire 194 gus lle-
ve la uvnided grapadora K (Figura 1) liberando la presidn de
aire del cilindro 194 y permitiendo que el resorte de tensidén
196 haga girar en el sentido de las agujas del.reloj a la
palenca alargada 198, y al espdrrago excéntrico 200 que 1lle-
va ésta. Esto hace gue la cara moleteada del rodillo de pre-
sidn 202, montedo de forma que puede girar sobre el espdrra-
go 200, entre en contacto con el alsmbre de grapar S forzén-
dolo contra la cars moleteads de la rueds de alimentacidn gi-
ratoria 204, que alimenta de alembre a la unided grapadora

Como puede verse también en la Figuré 6, el blogue

~de parada 176 va fijo, en posicidn que puede ajustarse, a

la pared de la cadena 178 y 2 una distancia previemente de-
terminade & continuecidn del blogque puesta en marcha 174.
En el intervalo que dura el paso de uno a otro de 1los cita-

dos blogues, se mete el mimero deseado de grapas Suje%ando

%
L

al cable de armar intermedio B, de acuerdg %ggfiafcfﬁ?égpidn
/
, @5 {
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de los blogues de espacisde de grapado en le oira pare&“;
(exterior) de la cadena de espaciado de grapedo. Debidamen-
te sineronizado con sl grapado de la Wltima grapa contigua
al extremo de salida del alembre de asrmer intermedio 3, el
bloque de parada 176 entra en contacto con el palpador 182,
movidndolo en sentido contrario a las agujas del reloj y ha-
ciendo que su espdrrago 184 entre en coniacto con el brazo
mévil del conmutador eléctrico 188, y lo eccione, energizén-
dose asi el circuito eldetrico de la vdlvula 192. EBsto hace
que se cierre le lumbrera de escape de la vdlvule 192, per-
mitiendo que él aire entre en el cilindro de aire 194 y fuer-~
ce la palanca 198 hacia aebajo. Egte movimiento de la palanca
198 separa la cara moleteada del rodillo de presidn 202 del
glambre de grepar S, interrumpiéndose la zlimentacidén de alsm-
bre hasta que llegue el moﬁento de meter la signiente serie
de grapas en laa partes de la céja de lgo vieza .elemental, si-
guiente.

Hemos visto, por tantb, como el presente'invento pro-
porciona un mecanismo préctiéo para conformar piezas elemen-
tales para hacer cajas o jeulas de embalaje que tengan uno

0o méds alambres de armado que abarquen solamente una parte de

. -la longitud de las piezas. Fo obstante, hemos de subrayar

que esta naterislizacién perticular del invento estd desti-
né&a tnicamente a fines ilustrstivos de los principios del
infento, gin gque sea en forme alguna restrictiva de su posi-
ble alcance. . | ‘

Esta solicitud, gue corresponde a la presentads en
B.U.A. el 7 de Hayo de 1962, bajo el nvmero 192.889, se
acoge a los beneficios del articule 51 del vigente Estatu-

to sobre Propiedad Industrial.

Cw. 287159
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Los puntos de invencidén propia y nueva, que se pre--
gentan pare que sean objeto de esta solicitud de Pétgnte
de Invencién en Espafia, por VEINTE'aﬁos, son los sizhien-
tes: .

1.~ Une méouine de hacer cajas reforzades o sujetes
con alambre, del tipo en la cual las piezas de las cajas
debidemente alineadas se transportan haciéndolas pasar por
debajo de une fila transversa de tres o0 mds unidades engra-

vadoras que hincan unas grapas montadas sobre unos alambres

~ de refuerzo o atajura gue se extienden longitudinalﬁente, y

las meten en las biezas de la cajs formando unas pluralidsd

de secciones de caja aseguradas ent;e sl de modo plegable

por al menos tres alembres de refuerzo o atadura que se ex-
tienden longitudinalmente; caracterizada dicha méquina por
el hecho de que, para adaptarle a2 fin de formar piezag ele-
mentales de cajs que lleven alambres de refuerzo intermedios
en determinedas secclones y no en otras secclones, se prevén
medios que comprenden un elemento névil de transporte o ali-
mentacidén de alambre hasta una unidad intermedia de engrapar,
medios de accionamiento del elemento de trangporte parakimpul—
say dicho elepento del trangporte del alanbre e fin de lle-~
var dicho alambre de refuerzo o atadura a dicha unidad dg €n=
grapar, medios de activacidn para hacer Que dicho elemento de
transpdrte del alambre efectde o no efectde el transporte de
dicho alambre de atadura a dicha unidad de engrapar, un cor-
tador mévil de alambre dispuesto para cortar dicho alambre

de atadvra, wmedios de accionamiento del cortedor de slambre

287159
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parae wover o impulser dicho cortedor de alambre, wedios de
intérruptqr de patrén de corte conectados de modo gue con-
trolan dichos medios de activacién y dichos medios de accio-
némiento del cortador de alambre, y unos elementos zctiva-
dores del interruptor de patrén de corte movidos en sincro-
nismo con dicha plezas o partes de ceja y que ponen en ag-
¢idn dichos medios de interruptor de patrdn de corte hacien-
do que dicho elemento de transporte del alambre 4é comienzb
8l transporte o alimentacidn de dicho alambre de atadurs hes-
ta diche vnidad intermedia de engrepar en un momerto tal que
el extremo cortado de entrada o delantero de dicho alaumbre
de mtadura llegard e dicha unidad intermedia de engrapar po-
co entes de'que éste meta su pfimera grapa en dichas deter-
minadas secciones de caja, y 4é fin al transporte de dicho
alambre de stadurs durante los tiempos correspondientes al
movimiento de dichas otras secciones de las cajas por de-
lante y al otro lado de dichas unidedes engrepsdoras, ¥y
haciendo que dicho cortedor de alambre corte el citado alem-
bre de atadura en los momentos en que el extremo trasefo de
corte o de gdlida de dicho alambre de ataduras llegue a dicha
unidad intermedia de engrapar poco después de haber dsta me-

tido su Yltima grapa eno dichas determinadas secciones de ca-

ja.

2.~ Lo mdquina del punto 1, caracterizads por el he-

‘eho de gue dicho elemento mévil de transporte de slambre com-

prende una rueda giratoria de transporte de alambre, que re-
cibe fuerze motriz, colocade junto e un ledo de dicho alam-

bre de atedurse gque se extiende haste dicha unidad intermedis
de engrepar, habiendo una rueda loca o auxiliar montada =z ro-

tac;én del lado opuesto de dicho alambre de aitadura con mo-

w- 287159
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vimiento entre une posiecidn interna de transporte del alem-
bre, en la cuvel presiona contra dicho alambre de atadura
haciéndole ¢ooperar en contacto de friccidn con dicha rue-
da giratoria de trénséorfe de alambre, ¥y una posicidn exter-
na de inactividad en la que el contacto cooperativo de fric-
cidn entre dicha rueds de fransporte del alambre y dicho
alambre de atadura es insuficiente para arrastrar o trans-

portar dicao slambre de atsdura; y por &1 de que dichos mew

dios de activacidn comprenden medios parz mover dicha rue-

da 1oca>de une a2 otra de'dichas posiciones interﬁa y exter-
na. '

3.~ Ia mdguina del punto 1 § 2, en la cuallas partes
de caja adacuadamente elinesdas son trénsportadas PoTr unas

bandas de transporte en movimiento por aebajb de dicha fila

transversa de tres o més unidades engrapadoras; caracteriza-

da por el hecho de que dichos medios de iaserruptor de patrdén
de corte van montados a2 lo largo de unaz de dichas bandas de
trausporte, yendo dichos elementosbde accionamiento del in-
terruptor de patrdn de ooite montados de maners ajustable en
dicha banda de transporte $ltimsmente oitada.

4.- le méquina del punto 3, caracterizada por el he-
cho de que dichos medios de interrupter de patrdén de corte
comprenden un par de interruptores eléctfieoe montzdos en po-
siciones longitudinalmente egpaciadas a lo lsrgo de dichs
banda de transporte citade, y estédeléciricamente conectados
para el control de dichos medios de activecién y dichos me-—
dios de accionemiento del cortador de e2lambre de modo gque la
éctuacién del primero de dichos dos interruptores hace que
dichos medios de activacidén den efectividad a‘dicho elemento

de transporte del alasmbre para llevar dicho alambre de ata-

' 287&59
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dure hasta dicha unided intermedia de engrapar, y 15 %d¥ies

oy

cidén del segundo de dichos dos interruptores hace qus dichos

medios de activacidn gquiten efectividad a dicho elemento de

transpofte del glambre para llevar o hacer avanzer ﬁioho alam~

bre de aisdura, y hacen asimismo gue dichos medios de accio-

namiento del cortador de alambre entren en accidn cortando

el mencionado alambre de atadure.
5.= Una maquina de hacer cajas reforzedas con alanbre.

Tal y como se ha descrito en la Kemoria que antecede,

representado en los dibujos que se scompafian y pars los fi-

nes que se han especificado.

Este Memoria consta de veintidos hojas escritas a mé-

quina por una sola cardg.

-22-
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