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El invento se refiere a un dispositivo sa­
cacorchos, que comprende un manguito que es coaxial con 
una hélice o barrena de sacacorchos y que está destinado a 
cooperar con un gollete de botella, y un motor eléctrico 
que acciona la barrena de sacacorchos a través de un engra 
naje de reducción, cuya barrena de sacacorchos puede ser 
introducida a rosca en un corcho en un sentido de rotación 
y saca dicho corcho de un gollete de botella sin que se in­
vierta el sentido de rotación del accionamiento. Un dis-*
positivo sacacorchos de este tipo es descrito en la DE-OS 
30 37 785, cuyo dispositivo comprende un motor de corrien- 
te continua alimentado por baterías o baterías de acuop^é- 
dores recargables. Como para retirar un corcho de una bo­
tella puede requerirse una potencia relativamente grâ ndn, 
las baterías oue alimentan si motor eléctrico se descargan 
en un grado relativamente grande y han de ser sustituidas
o recargadas con frecuencia, lo que hace el uso de dicrHo^ *
dispositivo sacacorchos bastante costoso y problemátii3&<.^ 
Además, los dispositivos sacacorchos deberán ser fáciles 
de manejar, lo que quiere decir que sus dimensiones debe­
rán ser tan pequeñas como seaíposible.

El objeto del invento es proporcionar un 
dispositivo sacacorchos que tiene dimensiones mínimas y 
un accionamiento potente y que no exige mantenimiento adi­
cional. De acuerdo con el invento, un dispositivo sacacor­
chos del tipo especificado en el preámbulo se caracteriza 
porque el motor eléctrico es un motor síncrono monofásico Ji 
polar de arranque automático con un rotor de imán permanente 
diametralmente magnetizado, cuyo sentido de rotación para 
introducir la barrena de sacacorchos en un corcho es de­
finido por un fiador unidireccional en el lado accionado y
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el engranaje de reducción está destinado a proporcionar 
una d^smultiplicación en el margen de 60:1 a 100:1. Estas 
operaciones dan por resultado una construcción compacta y 
un accionamiento potente para la barrena de sacacorchos a 
causa de que los motores síncronos monofásicos pueden pro­
ducir una potencia relativamente alta, aun cuando tengan 
dimensiones pequeñas, convirtiendo la desmultiplicación 
seleccionada del engranaje de reducción dicha potencia . 
en la fuerza necesaria para una retirada correcta de un 
corcho desde un qollete de botella. No puede conseguirse 
una reducción similar en tamaño con motores de corricrt!!# 
alterna con alimentación de la red que tengaji la misma no- 
tencia nominal pero que funcionen según ciertos printaif/. 
píos, tal como, por ejemplo, motores de inducción.  ̂*

i*."*
Para el fiador unidireccional que defina.el* *

sentido deseado de rotación del motor síncrono monofásico 
se conocen diversas construcciones. Por ejemplo, el fl^ácr 
unidireccional puede cooperar directamente con el árbolmotthry 
puede estar construido para formar una unidad con el motor,
Se ve que es muy ventajoso que el fiador unidireccional 
coopere con una parte del engranaje de reducción que es 
accionada por el motor con una desmultiplicación integral. 
Como el fiador unidireccional coopera con una parte del en 
graneje de reducción, puede obtenerse un fiador unidirec­
cional fiable de construcción sencilla, asegurando de ma­
nera sencilla su cooperación con una parte del engranaje 
de reducción que es accionado por el motor con una desmul- 
tiplicación entera, que el motor síncrono monofásico erran 
que siempre désete la misma posición predeterminada, lo que 
es esencial a causa de cus el arranque fiable de un motor
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síncrono monofásico es garantizado sólo bajo condiciones 
de arranque para las cuales haya sido diseñado.

En el dispositivo sacacorchos conocido del 
tipo especificado el corcho que ha sido extraído de una 
botella tiene que ser sacado por torsión fuera de la ba­
rrena do sacacorchos a mano. A este respecto, el uso de 
un motor síncrono monofásico tiene la ventaja adicional 
de oue el sentido de bloqueo del fiador unidireccional
puede ser invertido para seleccionar uno de los dos sen-. . . .
tidos de rotación del motor. Después de la retirada\d**un 
corcho, el fiador unidireccional puede cambiarse ahora 
para invertir el sentido de rotación de la barrena cjg..sa­
cacorchos, de manera rué el corcho es sacado oor torsión

..automáticamente fuera de la barrena de sacacorchos c.mpdo
* * *

se mantiene el corcho, lo que simplifica en aran med*iaá
* aw* ael funcionamiento del dispositivo sacacorchos. **.*!

Con el fin de obtener una construcción muy 
sencilla y compacta se ve que es ventajoso ouo se constru 
va un fiador unidireccional reversible dotando a una supe 
ficie radial de dicha parte del engranaje de reducción de 
dos pistas curvadas concéntricas radialmente espaciadas 
ouo comprenden,cada una, una parte de tope sobresaliente, 
siendo operante en un sentido de rotación la parte de to­
pe de una de las dos pistas y siendo operante en el otro 
sentido de rotación el tope de la otra nista, y disponían 
do un brazo de pivotamianto cargado por muelle que llova 
un saliente que se extiende entre las dos pistas, rué coo 
ñera de manera dcslizable con una de las dos pistas, y 
eue puede estar hecho para cooperar de manera deslizable 
con. la otra pista haciendo pivotar el brazo por medio de

/
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un miembro de accionamiento.
^ Con el fin de simplificar la construcción,

se ve también que es ventajoso que la carga elástica para 
el brazo sea proporcionada por un muelle de lámina dispue^s 
to junta al brazo, estando conectado un extremo del muelle 
al brazo cerca del eje de pivotamiento del brazo y apoyán­
dose el otro extremo del muelle contra una parte estacio­
naria del dispositivo sacacorchos, y el miembro de ácc'io- 
namiento está construido en forma de una corredera que es 
movible entre una posición de reposo y una posición*dá^ 
funcionamiento, mirando un extremo libre de dicha corre­
dera hacia si extremo del muelle de lámina que se apoya 
contra la parte estacionaria del dispositivo sacacorchos
cuando la corredera está en su posición de reposo, y'tfs-

* * * *
tando dicho extremo libre oprimido contra el extrema.aal

t **amuelle de lámina, cuando la corredera es ajustada alsj^ 
posición de funcionamiento, haciendo con ello que el bra­
zo sea hecho pivotar.

Para la fabricación del dispositivo se ve 
que es particularmente sencillo que el brazo y el muelle 
de lámina estén construidos como una parte enteriza de 
plástico.

Se ve que resulta muy ventajoso que el 
brazo sea axialmente desviable en un grado limitado. Esto 
asegura que al engranaje de reducción no sea sometido a 
choques excesivos cuando entre en funcionamiento el fia­
dor unidireccional.

Existen diversas posibilidades de construir 
el brazo de manera que sea axialmentc desviable en un gra­
do limitado. Se obtiene una construcción muy sencilla y
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fiable si el brazo comprendo una tira ovalada configurada 
sn fopma de un ocho. De manera adecuada, los brazos de es­
ta configuración pueden ser fabricados cono una parte de 
plástico.

Con el fin de reducir al mínimo el consuno 
de energía del motor síncrono monofásico, es muy importan­
te la manera en que es accionada la barrena de sacacor­
chos. A este respecto, se ve que es muy ventajoso que el
engranaje de reducción accione un husillo cue está conecta l ....
do a la barrena de sacacorchos y cuyo paso esté diri.gSî o
sn sentido opuesto al paso de la barrena de sacacorchos,
cuyo husillo coopera con una tuerch de husillo cerca^dal
enqranaje de reducción, estando dispuesto al nannuit-Of.

., ****cue esta destinado a coonerar con un oollete de botella,
*-* +  *  +  .  ?w * *en dicho husillo cerca de la barrena de sacacorchos *dé* 

manara que sea retenida y pueda deslizarse libren^ntR.*y! 
estando dotados los lados enfrentados de la tuerca de hu­
sillo y el manguito de superficies de apoyo que cooperan 
entre sí durante la retirada de un corcho desde una bote­
lla cuando la tuerca de husillo se mueve a lo largo del 

husillo. De este modo, el sacacorchos puede ser accionado 
con una potencia mínima por medio de una construcción 
sencilla, lo que garantiza un funcionamiento fiable del 
dispositivo sacacorchos.

A este respecto, se ve que es ventajoso rus 
una de las dos superficies de apoyo esté provista de un 
revestimiento de fricción. Como resultado ds esto, aumen­
ta lo fricción entro el manguito y la tuerca de husillo, 
odio hace que la tuerca se mueva a lo largo del husillo, 
asegurando con ello una cooperación fiable del manguito
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con lo tuerca de husillo y, por tanto, una retirada co­
rrecta de un corcho desde una botella.

A este respecto, se ve también que es ven­
tajoso que una de las dos superficies de apoyo sea per­
filada. Esto mejora aún más la cooperación del manguito con 
la tuerca de husillo. Pueden seleccionarse diversos perfi­
les, por ejemplo, perfiles a manera de oblea o pastilla 
nervada. - ..."

A este respecto, se ve también que resulta
ventajoso que las dos superficies de apoyo sean supqTYi,-

* * * *cíes cónicas, cuyo ángulo de inclinación con relación al 
eje de la barrena de sacacorchos sea del orden de magni­
tud de 50^. Esto asegura también una cooperación fiable
del manguito con la tuerca de husillo. **.*

* * * *A este respecto, se ve también que eS.,H<2*n-
tajoso rué el manguito, oue esté destinado a cooperadl^pn**. .
un gollete de botella, esté provisto de un anillo elnstó- 
mero. El aumento resultante en la fricción entre el man­
guito y un gollete de botella asegura que el manguito y, 
por tanto, la tuerca de husillo no puedan girar.

Además, se ve que es ventajoso que el husi­
llo tenga al monos dos vueltas y tenga un paso entre 6 mm 
y 10 mm. Esto asegura que el movimiento de la tuerca a lo 
largo del husillo prosiga de manera correcta y exija una 
potencia mínima.

Se ve también que Es ventajosa cue un mue­
lle helicoidal que sea coaxial con el husillo empuje a la 
tuerca de husillo hacia un tope que este situado en el ex­
tremo del husillo que está situado corea del engranaje Je 
reducción. As', después de la retirada do un corcho desde

y
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una botella, 
inicial baja

t

licoidal que 
de husillo y 
quito hacia 
el manguito 
la que cubre

la tuerca de husillo vuelve a su posición 
la influencia del muelle helicoidal.

Resulta también ventajoso que un muelle hs- 
esté dispuesto entro el manguito y la tuerca 
que sea coaxial con el husillo empuje al man­

ía barrena de sacacorchos. Esto asegura que 
tenga une posición inicial bien definida, en 
el sacacorchos, impidiendo con-ello el-ries­

go de lesiones.
A este respecto, se ve también que B^**yanta 

joso que el manguito esté hecho de un material transparen­
te. Como el manguito cubre la barrena de sacacorchos en 
la posición inicial, el uso de un manguito transparente
.hace más fácil centrar la punta de la barrena de sacfac.9r-

* * * *chos en un corcho y posibilita también que se obser've^a
retirada de un corcho desde una botella. ** *1 .* * * +

Para una reducción adicional de la poten­
cia del motor síncrono monofásico se ha encontrado que es 
ventajoso.que entre la barfena'de sacacorchos y el husillo
esté dispuesto un acoplamiento desaplicable para transmitir 
la rotación del husillo a lá barrena de sacacorchos, cuyo 
acoplamiento sea desaplicado automáticamente al ser reti­
rado un corcho de una botella. Por tanto, cono la barrena 
de sacacorchos ya no gira cuando un corcho esté siendo sa­
cado de una botella, no se haca airar el corcho dentro del 
rollete de la botella, lo que requeriría una cantidad sus­
tancial de potencia, cuc se ahorra de este nodo.

Pare dicho acoplamiento pueden utilizarse 
diversas construcciones conocidas. Para una construcción 
sencilla de un acoplamiento que no consuma ninguna energía
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se ve que resulte muy ventajoso que la barrena de sacacor­
chos está provista de un vastago cilindrico que ajuste en 
un ánima axial.en el husillo y que sea empujado en el sen­
tido de alejarse de la barrena de sacacorchos por un mue­
lle helicoidal dispuesto en el ánima, siendo empujada 
una espiga transversal dispuesta en el vástago al interior 
de un surco transversal de sección transversal trapezoi­
dal formado en la superficie extrema del husillo baj*3*j*a 
influencia del muelle helicoidal para acoplar la barrena
de sacacorchos con el'husillo cuando la barrena de sa'fá.-* *
corchos sea introducida a rosca en un corcho, y siendo 
desaplicada desde dicho surco contra la acción del muelle 
helicoidal para desacoplar la barrena de sacacorchos desde 
el husillo durante la retirada del corcho desde el cOi-Ie-

*  * s  +

te de la botella. *..*.*
Se describirán ahora con más detalle;r&a^ 

lizaciones del invento, a título de ejemplo, haciendo re­
ferencia a los dibujos que se acompañan. En los dibujos:

La figura 1 es una vista en sección longi­
tudinal de un dispositivo sacacorchos, cuya barrena de sa­
cacorchos es accionada por un motor síncrono monofásico a 
travás de un engranaje de reducción^.

La figura 2 es una vista en sección do un 
cerrojo unidireccional cuyo sentido do bloqueo os rever­
sible y que coopera con un engranaje de reducción cuando 
se utiliza en el dispositivo, sacacorchos mostrado en la 
figura 1.

En un dispositivo sacacorchos mostrado en 
la figura 1, dos placas de montaje 2 y 3 están espaciadas 
una de otra dentro del alojamiento 1. Un lado do la placa
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de montaje 2 soporta un motor síncrono monofásico bipolar 
de arranque automático 4 que de la manera habitual compren 
de un estator en U 6 provisto de una bobina cxcitatriz 5 
y un rotor cilindrico 7. Este rotor diametralmente magne­
tizado 7 está hecho de un material de imán permanente y 
está dispuesto entre las partes extremas de las dos ramas 
del estator 6, cuyas partes extremas constituyen piezas 
polares, para cuya finalidad el árbol motar 6, que e^Cí* 
conectado al rotor, está soportado a rotación en dos pla­
cas de apoyo 9 y 10, extendiándoseel extremo libre .dó,p\ 
árbol motor 8 a travás'de un agujero en la placa de monta­
je 2. Dicho motor síncrono monofásico de dimensiones rela­
tivamente pequeñas-es capaz de suministrar una potencio 
relativamente alta, de manera que resulta muy adccuada**pa- 
ra accionar un sacacorchos. *

Un engranaje de reducción 11, que en
oresente caso está construido en forma de una caja de eh- 
grenajes d'e cuatro etapas, está dispuesto entre las dos 
placas de montaje 2 y 3. Esta caja de engranajes comprende 
un primer piñón 12 que está montado en el extremo li-bre del 
árbol motor y que coopera con una primera rueda dentada 13 
rué está montado a rotación en un árbol 14 dispuesto en­
tre las dos placas de- montaje 2 y 3 y que está conectada 
a un segundo piñón 15. Este segundo piñón 15 coopera con 
la segunda rueda dentada 16 que está montado a rotación en 
un secundo árbol 17 que, a su vez, astá montado para rota­
ción en las placas de montaje 2 y 3, cuya segunda ruede 
dentada está conectada a un tercer piñón 1S. Este tercer 
piñón 18 coopera con una tercera rueda dentada 19 que está 
montada a rotación en el árbol 14 y que está conectada a

/
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un cuarto piñón 20 qua coopera con una cuarta ruada denta­
da 21/Cua está fijada al árbol 17. De este nodo,.el motor 
síncrono monofásico 4 acciona el árbol 17 con una desnul- 
tiolicación determinada por el engranaje de reducción 11. 
.lesulta evidente que el engranaje de reducción puede ser 
construido de diferente manera, por ejemplo, en forma de 
una caja de engranajes^planetaria o como una combinación 
de diferente mecanismo de engranaje. .....

Como el motor síncrono monofásico se pone 
en funcionamiento en un sentido aleatorio de rotacicn'/*.en 
el lado accionado está dispuesto un fiador unidireccional 
que asegura que el motor gire en uno solo de los dos sen­
tidos.-Dichos fiadores unidireccionales son conocidos en
muchas versiones diferentes y pueden , por ejemplo, C*cn3-

* * * *

perar directamente con el árbol motor. En el presen^q'djem
pío, el fiador unidireccional coopera con una parte g*cl**cn-*** +
granaje de reducción 11, a saber, con la primera rueda 
dentada 13 que con esta finalidad comprende un saliente 23 
El fiador unidireccional propiamente dicho comprende un 
brazo 24 que está montado a pivotamiento en un árbol fijo 
25 dispuesto entre las placas de montaje 2 y 3 y que es 
empujado contra un tope por medio de un muelle. El muelle 
y el tope no se muestran en el dibujo. En el sentido desea 
do de rotación, el brazo 24 es separado del tope contra 
la acción del muelle por el saliente 23 provisto en la
rueda dentada 13, de manera rué el saliente 23 so mueve 
más, allá del brazo 24, y en el otro sentido de rotación 
el saliente 23 so apoya con el brazo 24 y empuja a este ^ 
brazo contra el tope, de manera que el saliente 23 no pue­
de moverse más allá del brazo 24 y, por tanto, se impide
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un movimiento adicional en este sentido do rotación, como 
resultado de lo cual el motor síncrono monofásico so in­
vierte automáticamente para ponerse en marcha en el senti­
do deseado de rotación. La desmultiplicación obtenida en­
tre el piñón 12 y la rueda dentada 13 es una relación an­
tara, por ejemplo, 5:1, rué asegura que el fiador unidi­
reccional 22 haga siempre que el rotor 7 se detenga en la 
misma posición con relación al estator, cuya posición.tfa 
sido seleccionada de manera que sa garantice el arranque,
lo oue se consinue en general mediante una construcción

.**adecuada de las piezas polares del estator que rodean el 
rotor. De este modo, se asegura que el motor síncrono mo­
nofásico sea puesto en funcionamiento siempre en el *sérf-

. **tido deseado de rotación. *.J ..*
Un husillo 27 formado con un ánima axis*!.

*  *  *  *

* 26 está rígidamente conectado al árbol 1? y está coq.ücy*-*+ f *+ + * wtado a una barrena o hélice de sacacorchos 29 a través de-- 
un acoplamiento desaplicable S. El paso del husillo está 
dirigido an sentido opuesto al paso de la barrena de saca­
corchos. Con el fin de convertir la potencia suministrada 
por el motor síncrono monofásico 4 en una fuerza que ase­
gure una correcta retirada de un corcho desde una botella, 
para lo cual el husillo 27 tiene que ser accionado con 
una velocidad tal qua la barrena de sacacorchos 29 sea 
introducida a rosca correctamente en un corcho y el corcho 
ssa también retirado correctamente desde el gollete de la 
botella, al engranaje de reducción 11 se lo da una des- 
multiplicación en el margen de 60:1 a 100:1, por ejemplo 
70:1, en cuyo caso es adecuada una potencia de motor de 
aproximadamente-' 10 'J, posibilitando que se utilice un mo-

-t&g.
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tor síncrono- monofásico de dimensiones relativamente pe­
queña:?.

Cerca del engranaje de reducción 11 un?, 
tuerca de husillo 30 está montada en el husillo 27 y cer­
ca de la barrena de sacacorchos 29 un manguito 31, que es­
tá destinado a cooperar con un gollete do botella, está 
dispuesto en el husillo o en una prolongación del mismo 
de tal manara que no puede separarse y es libremente**3&*s- 
lizable. Los lados enfrentados de la tuerca de husillo 30 
y el manguito 31 tienen formadas superficies de apo\*c*/!̂ 2 
y 33, respectivamente, estando dotada la superficie de to­
pe 32 de la tuerca de husillo 30 con un revestimiento de
fricción 34 y estando perfilada la superficie de tope 3̂3

** *en el manguito 31 para cuya finalidad comprende una plllra-
*  *  +  *

lidad de nervios radiales cuneiformes 35. Además, lá.s.-dos 
superficies de tope 32 y 33 son cónicas con un ángulo 
inclinación de aproximadamente 603' con relación al eje del 
sacacorchos. Para su cooperación con un gollete de botella 
el manguito 31 está provisto de un anillo elastómero 56 en 
su extremo abierto. Con si fin de garantizar una transmi­
sión de patencia satisfactoria entre el husillo 27 y la 
tuerca de husillo 3C, el husillo comprende adecuadamente 
una pluralidad de vueltas, por ejemplo tres, con un paso 
en el margen de 6 mm a 10 mm, por ejemplo 9 mm. Para la 
barrena de sacacorchos 29 se ve que es eficaz que el paso<7
sea de aproximadamente 10 mm cuando el diámetro de la hé­
lice sea de aproximadamente C mm.

Cerca del extremo del husillo 27 junto al 
engranaje de reducción 11 hay previsto un tope 37 consti­
tuido por un disco con una parte a manera de cubo con la

/
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más. un extremo de un muelle helicoidal 38 que es coaxial 
con el husillo 27 está conectado al tope 37 y el otro ex­
tremo a la tuerca de husillo 30, empujando de esto modo 
a la tuerca de husillo 30 hacia el tope 37. Otro muelle 
helicoidal'39, que está también dispuesto entre la tuerca 
de husillo 30 y el manguito 31 y que es coaxial con el hu­
sillo 27, empuja al manguito 31 hacia la barrena de'saca­
corchos 29, es decir, hacia una pestaña 40 conectada a la 
barrena de sacacorchos 29. De este modo, el muelle 3%/Cle- 
fine una posición inicial para la tuerea de husillo 30 
y el muelle 39 define una posición inicial para el man­
guito 31, cubriendo el manouito 31 la barrena de sacacor­
chos 29 en su posición inicial. De manera adecuada, e.L*

*  * *  *manguito está hecho de un material transparente, dcAm^pera 
cue la barrena de sacacorchos 29 es visible, pero esíbVpue- 
de conseguirse también por medio de partes recortadas.

Con el fin de formar un acoplamiento desa­
plicable 28 la barrena de sacacorchos 29 está dotada de 
un vástago cilindrico 41 que'-rajusta en el ánima axial 26 
del husillo 27. Además, en el ánima 26 del husillo 27 es­
tá dispuesto un muelle helicoidal 42, actuando un extremo 
del muelle contra un escalón del ánima 26 del husillo 27 
y actuando el otro extremo contra una tuerca 43 en la par­
te extrema del vastago 41, de manera que el muelle heli­
coidal 42 empuja al vástago 41 en el sentido de alejarse 
de la barrena de sacacorchos 29. Además, una espiga trans­
versal 44 está acoplada en el vástago 41 y se aplica a un 
surco transversal.45 formado de sección transversal tra­
pezoidal en la parte extrema del husillo 27 bajo la in-

81075
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fluencia del muelle 42 pura acoplar el husillo 27 y la 
barrena de sacacorchos 29 entre sí, de manera que se comu­
nica a la barrena de sacacorchos 29 una rotación del hu­
sillo 27. Si la barrena de sacacorchos 29 es sometida a 
una fuerza que es dirigida hacia su extremo libre, la es­
piga 44 se separa del surco 45 en el husillo 27 contra la 
acción del muelle 42, de manera que el acoplamiento se de­
saplica automáticamente y no se transmite ya a la báf-Hína 
de sacacorchos 29 una rotación del husillo 27. Si cesa 
esta fuerza, el muelle helicoidal 42 emouja otra veg *t.la 
espiga 44 hacia adentro del surco 45, de manera que se
restablece el acoplamiento. Cono resultado de la sección

* * * * *
transversal trapezoidal del surco 45 la espiga 44 puede
aplicarse fácilmente al surco 45. ***** * * *

El dispositivo sacacorchos funciona áamó
sique. La ounta de la barrena dé sacacorchos 29 se áerttra****
sobre un corcho, apoyando el anillo del manguito 31 sobre 
la parta superior del gollete de la botella. Subsiguiente 
mente, se conecta el motor síncrono monofásico 4, de ma­
nera que el husillo 27 comienza a girar y su rotación es 
transmitida a la espiga 44 a travós del surco 4 5 y, des­
de allí, a la barrena de sacacorchos 29, ciue es entonces 
introducida a rosca en el corcho. El cerrojo 22 defina an 
tonces el sentido de rotación para el motor síncrono mono 
física 4 de manera que la barrena de sacacorchos es in­
troducida. Cuando la barrena de sacacorchos 29 está in­
troducida en el corcho, el manguito 31 se mueve hacia la 
tuerca de husillo 30 contra la acción del muelle 39 hasta 
rué los nervios 35 en su superficie de apoyo 33 cooperan 
con el revestimiento de fricción 34 en la superficie de
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npoyo 32 de la tuerca de husillo 30, do manera que la 
tuerca de husillo 30 queda retenida por el manguito 31 y 
éste, a su vez, no puede girar a causa de que coopera con 
él gollete de la botella a través del anillo elastómero 
36. Cono la tuerca ae husillo 30 esté retenida y la rota­
ción del husillo 27 continúa, se acumula una fuerza rué 
es dirigida hacia afuera de la barrena de sacacorchos 29 
de manera que ésta tira del corcho. La espiga 44 es*5&*da- 
rada ahora del.surco 45 contra la acción del muelle 42
por la fuerza antagonista producida por el corcho cta**¿H

+  *  *  *

gollete de la botella, de manera que se desaplica el aco­
plamiento 28 y ya no se comunica a lá barrena de sacacor­
chos 29 la rotación. Cuando aumenta la fuerza que es di-

^ a *** *rígida hacia afuera de la barrena de sacacorchos, la*f&óer-
. . . .

cá de husillo 30 se mueve a lo largo del husillo 27\^R^ia 
el sacacorchos 29 contra la acción del muelle helic^i3al

*w*t
38, haciendo que el corcho sea subido ¡hasta que sea com­
pletamente extraído de la botella, de manera que se in­
terrumpe la fuerza. Bajo la influencia del muelle heli­
coidal 38 que se ha expandido a causa de que la tuerca de 
husillo 30 sa mueva a lo largo de], husillo 26 y que tam­
bién se ha enrollado como resultado de la rotación del 
tope 37, la tuerca de husillo 30 es devuelta a su posición 
inicial a lo largo del husillo 27. Además, el muelle 42 
asegura rué la espiga 44 se aplique otra vez al surco 45 
del husillo 27, de manera que se restablece el acoplamien­
to 23. Después de esto, el corcho puede separarse por tor­
sión de la barrena de sacacorchos 29 a mano.

5c apreciará rué para una retirada correc­
ta de u.n corcho desde ín botella es importante que durante
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. 
* su funcionamiento la tuerca de husillo 30 sea retenida

correctamente por el manouito 31 a fin de aseourar que< "
la fuerza requerida para retirar el corcho sea acumulada 
correctamente. En la presente realización esto se consi-

5 que por la forma de las superficies de apoyo 32 y 33 en 
la tuerca de husillo 30 y el manguito 31, respectivamente, 
por el revestimiento de fricción 34 en la superficie 32, 
por los nervios 35 formados en la superficie 33 y par*<&l 
anillo elastómero 36 en el manguito 31. El acoplamiento

10 desaplicable 28 entre el husillo 27 y la barrena de.*3ae¿a-****
corchos 29 es temblón importante a causa de que durante 
la retirada de un corcho desde una botella la desaplica- 
ción del acoplamiento asegura que la rotación de la barre­
na de sacacorchos 29 no continúe de manera que el cóav^o

15 * + * *no sea hecho girar dentro del gollete de la botella^^.9 
que ahorra una cantidad sustancial de potencia y, psfr^on- 
siguiente, es importante en relación con el dimensionado 
del motor síncrono monofásico.

La retirada de ,un corcho desde una barrena
20 da sacacorchos puede efectuarse tambión automáticamente 

si la barrena de sacacorchos puede ser accionada tambión 
en un sentido da rotación opuesto al sentido de rotación 
en que gira durante la introducción, de manera que el cor­
cho ha da ser retenido simplemente con la mano para ser

25 separado de la barrena de sacacorchos. En un dispositivo 
sacacorchos del tipo descrito en lo que antecede se con­
sigue esto porrue hay previsto un fiador unidireccional, 
cuyo sentido de bloqueo cc reversible. La figura 2 muestra 
un fiador unidireccional reversible 22 de esto tipo, que

30 coopera otra vez con una parte del engranaje de reducción
0^075
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H  que os accionado por el motor síncrono monofásico con 
une desmultiplicación entera a fin de asegurar rus el ro­
tor del motor síncrono monofásico se detenga siempre en 
la posición en que pueda ponerse en funcionamiento correc­
tamente. En la finura 2 el engranaje de reducción 11 com­
prende un pidón 12 que coopera con una rueda dentada 13, 
siendo accionado el piñón 12 por el motor síncrono mono­
fásico y siendo comunicada la rotación a otra etapa áaP. 
engranaje de reducción 11 por la rueda dentada 13. Esta
rueda dentada 13 cooocra con el fiador unidireccional*á.2.

* * * )- - . ..**este iiador unidireccional se construye dotando a una su­
perficie radial de la rueda dentada 13 de pistas curvadas
concéntricas radialmente espaciadas 46 y 47 que cornp'féffdsn

 ̂ * *cada una una parte de tope sobresaliente 4B y 49, re*s$ejb-
tivamante, estando dispuestas las partes de tope de/û fl.

*  *  *  *

manera cus una parte de tope puede entrar en funcion,arTÍen-
* ^ **** +to en uno de los dos sentidos de rotación. Las dos pistas 

curvadas 4o y 47 pueden estar constituidas por las pare­
des laterales de un surco en la superficie radial de la 
rueda dentada 13 o por paredes laterales de partes eleva­
das en la superficie radial de la rueda dentada 13. Ade­
más, hay previsto un brazo cargado por muelle 51 que es 
pivotablo alrededor de un eje 50 que lleva un saliente 52 
cuc se extiende entre las dos pistas 46 y 47 y que coopera 
de manera deslizable con una do las dos pistas. En el pre­
sente ejemplo, la carga elástica para el brato 51 es pro­
porcionada por un muelle de lámina 53 dispuesto junto al 
brazo, estando conectado un extremo 54 de este muelle con 
el brazo 51 cerca del eje de pivotamiento y apoyándose 
el otro extremo 55 de este nuelln contra una parte esta-
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clonaría del dispositivo sacacorchos, en el presente caso 
el alojamiento 1. En el presente ejemplo, el brazo 51 y el 
muelle de lámina 53 están construidos como una sola parte 
de plástico. Puesto que el muelle de lámina 53.funciona 
como un muelle de expansión tiende a empujar al saliente 
52 an el brazo 51 contra la pista curvada 47.

Si la ruedo dentada 13 as accionada en sen­
tido dextrógiro, la parte de tope 43. de la pista 47 ób'dóe- 
ra con el saliente 52 del brazo 51, de manera que es impo­
sible una rotación adicional en este sentido, como rcsul-' ....
tado de lo cual se invierte automáticamente el sentido de
rotación del motor síncrono monofásico y la rueda dentada
13 es ahora accionada en sentido levóciro. En esté sentido*" + *

*  *  *do rotación, la pista 47* empuja al saliente 52 del bi*a:b
51 hacia adelante hasta que se desliza sobre la partc,*Ld!e
tope 49, de manera que este sentido de rotación no eá ^¿o-+ +* +
cueado. Con el fin de asegurar que en el sentido bloruca- 
do de rotación el apoyo de la parte de tope 49 con el sa­
liente 52 sea amortiguado, el brazo 51 está construido de 
manera sus es dosviable axialmcnts en un grado limitado, 
lo que en el presente caso se consigue porque el brazo 51 
está constituido por una tira ovalada 55 que está confi­
gurada en forma de un ocho. Cono puedo verse, un brazo de 
esta configuración es desviable tanto en el sentido desde 
el saliente 52 hacia el eje 50 que constituye el pivote 
para el brazo 51 como en sentido opuesto. Resulta evidente 
ruc tal desviación elástica puedo obtenerse también de 
otra manera, por ejemplo, disponiendo una parte intermedia 
elástico en al brazo 51. Estas operaciones aseguran que el 
engranaje de reducción no sea sometido a choques excesivos

/
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cuando entran an funcionamiento les fiadoras unidireccio­
nales/

Para cambiar el fiador unidireccional, hay 
previsto un miembro de accionamiento 57 que en el presente 
ejemplo está^c-onstituído como una corredera 59 que es mo­
vible desde una posición de reposo a una posición de fun­
cionamiento contra la acción de un muelle 53. En la posi­
ción de reposo de la corredera 50 mostrada en la finagsf. 2 
un extremo libra 60 de esta corredera mira hacia el extre­
mo 55 del muelle de lámina 53. Cuando la corredera 5$*.&e+ * *<***mueve en el sentido indicado por la flecha 61, su extremo
60 es presionado contra el extremo' 55 del muelle de lámi-*
na 53 y mueve así a este muelle también en el sentido*i*n-

* *dicado por la flecha 61, poniendo en tensión con elltaĵ iü 
muelle de lámina 53 de manera oue el brazo 51 es heê )*9*.pi-

el saliente 52 en este brazo se aplique a la pista curvada 
46. Si la rueda dentada 13 es hecha girar en sentido levó­
giro, la parte de tope 48 cooperará con el saliente 52, 
de manera que se bloquea la rotación en este sentido y se 
jnviertc otra vez al sentido de rotación del motor síncro­
no monofásico. Si j.a rueda dentada 13 se hace girar sub­
siguientemente en sentido dextrógiro, la parte de tope 52 
es movida por la pista curvada 56 hasta que se desliza so­
bre la parte de tope 49, como resultado de lo cual el mo­
tor síncrono monofásico puede girar aún más en este sen­
tido de rotación.

Cuando la corredera 59 vuelve a su posición 
de reposo, el muelle de lámina 53 puede relajarse y adop­
tar también su posición original, de manera que el brazo

y
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51 es hecho pivotar otra vez hacia la pista curvada 47 hast;
que el saliente 52 en este brazo coapera otra vez con est. í ' -
pista curvada 47 y se bloquea otra vez el sentido dsxtró- 
oiro.

En la presenta realización el miembro de 
accionamiento 57 puede ser accionado a mano, para cuya fi­
nalidad la parte 62 del miembro de accionamiento 57 que so 
bresale desde el alojamiento 1 es empujada hacia adeq^.o. 
Sin embargo, se ve que es muy eficaz que el miembro de 
accionamiento 57 pueda ser accionado directamente po^.cla *?  ̂ ^interruptor para conectar y desconectar el motor síncrono
monofásico, en cuyo caso este interruptor puede ser cons-

+truído como un interruptor oscilante de tres posicióhrfg,
* *de manera que si este interruptor es basculado fuer&.jd? su 

posición de reposo en un sentido la barrena de saca^áj^hos 
es accionada en un sentido de rotación en el que es ¿B*á*ro- 
ducida en un corcho y, si el interruptor oscilante es bas­
culado en el otro sentido, el fiador unidireccional es 
cambiado y la barrena de sacacorchos es accionada en el 
sentido opuesto de rotaci6ri\p.-a.ra sacar un corcho fuera de 
la barrena de sacacorchos.

y
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REIVINDICACIONES

Los puntos rué como característica de no­
vedad se presentan para cue sean objeto de esta solicitud 
de Modelo de Utilidad en España, por VEINTE años, son los 
que se recogen en las reivindicaciones siguientes:

1^.- Un dispositivo de sacacorchos, que 
comprende un manguito que es coaxial con una barrena**^ 
hélice de sacacorchos y que está destinado a cooperar con 
un gollete de botella, y un motor eléctrico que acciona 
la barrena de sacacorchos a través da un engranaje de re-* á
ducción, cuya barrena de sacacorchos puede ser introducida 
a rosca en un corcho en un sentida de rotación y sâ ,a*,.di- - 
cho corcho de un gollete de botella sin que se invi^r^Q el 
sentido de rotación del accionamiento, caracterizado poraub 
el motor eléctrico es un motor síncrono monofásico bipolar 
de arrancua automático con un rotor de imán permanente 
diamctralménts magnetizado, cuyo sentido de rotación para 
introducir la barrena de sacacorchos en un corcho es defi­
nido por un fiador unidireccional en el lado accionado, y 
el engranaje de reducción está destinado a proporcionar 
una desmultiplicación en el margen de 60:1 a 100:1.

2^,- Un dispositivo secón la reivindicación 
1^, caracterizado porque el fiador unidireccional coopera 
con una parte del engranaje de reducción cue es accionada 
ñor el motor con una desmultlnlicación entera.

3^.- Un dispositivo según la reivindica­
ción ls-, caracterizada porque el sentido de bloqueo del

G1075
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cional

unidireccional puede ccr invertido pora selcccio- 
de los dos sentidos do rotación del motor.

-4^.- Un dispositivo secón las reivindica- 
2-- y 33, caracterizado porque un fiador unidircc- 
rcversi'ole ha sido construido dotando a una super­

ficie radial de dicha parte del engranaje de reducción de
dos pistas curvadas concéntricas radialmente espaciadas
que comprenden cada una una parte de tope sobresalierais^
siendo operante en un sentido de rotación la parte de tope
en una de las dos pistas v siendo Operante en el ot^Cf^en-
tido de rotación el tope en la otra pista, y disponiendo
un brazo de pivotamiento cargado por muelle que lleva un
saliente cue se extiende entre las dos pistas curvadas* *
que coopera de manera deslizable con una de las dos piár- 
tas curvadas, y que puede ser hacho para cooperar dá^j^Yte- 
ra deslizable con la otra pista haciendo pivotar el^rj^o 
por medio de un miembro de accionamiento,

53.- Un dispositivo según la reivindica­
ción 43, caracterizado porque la carga clástica para el 
brazo es proporcionada por un muelle de lámina dispuesto 
junto al brazo, estando conectado un extremo de dicho 
muelle al brazo cerca del eje de pivotamiento del brazo y 
apoyándose el otro extremo de dicho muelle contra una par­
te estacionaria del dispositivo sacacorchos, y el miembro 
do accionamiento está construido en forma do una corredora 
rué es movible entre una posición de raposo y una posición 
de funcionamiento, mirando un extremo libre de dicha corre 
dera hacia el extremo del muelle de lámina que se apoya 
contra la parte estacionaria del dispositivo sacacorchos
cuando la corredera está en su posición de reposo y siendo
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apretado dicho extremo libre contra el extremo del muelle 
de látpina, cuando la corredera es ajustada a su posición 
do funcionamiento, haciendo con ello que el brezo sea he­
cho pivotar.

69.- Un dispositivo según la reivindicación 
, caracterizado porque el brazo y al muelle de lámina 

están construidos como una parte enteriza de plástico.
7S.- Un dispositivo según una cualquiar<***da 

las reivindicaciones 69, caracterizado porque el bra­
zo es axialmente desviable en un grado limitado. .**.**.....

89.- Un dispositivo según la reivindicación 
73, caracterizado porque el brazo está construido como 
una tira ovalada configurada en forma de un ocho.

33.- Un dispositivo según una cualqui&^yV
de las reivindicaciones precedentes, caracterizado poi*ot.:e
el engranaje de reducción acciona un husillo que esî á yb"

****nectado a la barrena de sacacorchos, y cuyo paso está diri­
gido en sentido opuesto al paso de la barrena do sacacor­
chos, cuyo husillo coopera con una tuerca de husillo cer­
ca del engranaje de reducción, estando dispuesto si man­
guito, que está destinado a cooperar con un gollete de 
botella, orí dicho husillo cerca de la barrena de sacacor­
chos para ser retenido y poder deslizarse libremente y es­
tando dotados los lados enfrentados de la tuerca de husillo 
y el manguito de superficies do apoyo cuc conncran entra 
sí durante la retirada de un corcha desde una botella cu:n- 
do la tuerca de husillo se mueve a lo largo del husillo.

1U9,- Un dispositivo según la reivindica­
ción 99, caracterizado porque una de las dos superficies 
de apoyo está dotada do un revestimiento de fricción. '
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11- .- Un dispositivo según la reivindica­
ción 1C3, caracterizado porque la otra de las dos superfi­
cies de apoyo está perfilada.

12- .- Un dispositivo según una cualquiera
de las reivindicaciones 9- a 113, caracterizado porque las 
dos superficies de apoyo son superficies cónicas, cuyo án­
gulo de inclinación con relación al eje de la barrena de 
sacacorchos es del orden de magnitud de 60S, ...A

133.- Un dispositivo según una cualquiera dé
las reivindicaciones 93 a 123, caracterizado poique .§1.**.

. . . .

manguito, que está destinado a cooperar con un gollete de
botella, está dotado con un anillo clastómero.

143.- Un dispositivo según una cualquiera
de las reivindicaciones 93 a 133, caracterizado porqoe**cl

' *****husillo tiene al menos dos vueltas y tiene un paso d^Sp^en 
dido entre 6 mn y 10 mm. * **J

153.- Un dispositivo según una cualquiera 
ce las reivindicaciones 93 a 143, caracterizado porque un 
muelle helicoidal, que es coaxial coM^gT'husillo, empuja 
a la tuerca de husillo hacia'uh tope wrue está situado en
el extremo del husillo que se encuentra situado cerca del 
engranaje de reducción.

163.- Un dispositivo según una cualquiera 
de las reivindicaciones 93 a 153, caracterizado porque un 
muelle helicoidal, que está dispuesto entra dicho mangui­
to y la tuerca de husillo y que es coaxial con el husillo, 
empuja al manguito hacia la barrena de sacacorchos.

173.- Un dispositivo según la reivindica­
ción 163, caracterizado porque el manguito está hecho de un
material transparente
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183.- Un dispositivo según una cualquiera 
de las reivindicaciones 93 a 173, caracterizado porque en­
tre la borrena.de sacacorchos y el husillo está dispuesto 
un acoplamiento desaplicable para transmitir la rotación 
del husillo a la barrena de sacacorchos, cuyo acoplamiento 
os desaplicado automáticamente al. ser retirado un corcho 
desde una botella.

193.- Un dispositivo según la reivindica^ 
ción 183, caracterizado porque la barrena de sacacorchos 
está dotada de un vastago cilindrica que ajusta en uo..^ni-

* a +
ma axial en el husillo- y que es empujado en el sentiü'o de 
alejarse de la barrena de sacacorchos por un muelle heli­
coidal dispuesto en el ánima, siendo empujada una espi-óa 
transversal disnuesta en el vastago al interior de nn*s-ur- 
co transversal de sección transversal trapezoidal fpi'm^do

W a * w

en la superficie extrema del husillo bajo la influencia 
del muelle helicoidal para acoplar la barrena de sacacor­
chos con el husillo cuando el sacacorchos sea introducida 
a rosca en un corcho y siendo desplicada o separada de 
dicho surco contra la acción del muelle helicoidal para 
desacoplar la barrena de sacacorchos respecto del husillo 
curante la retirada del corcho desde el nollate de una bo­
tella.

203.- "UH DISPOSITIVO SACDC03CH05".

t
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Tal y cono se ha descrito en la memoria que 
antece.de, representado en los dibujos que se acompañan y 
para las fines que se han especificado.

Esta memoria consta 
critas a maquina por una sola cara.

* a*<t * *

*
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