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MEMORIA DESCRIPTIVA

El  presen te  Modelo de U t i l i d a d  se r e f i e r e  a un 

e l e va do r  o l e o h i d r á u l i c o  con c o n t r o l  de p o s i c i ó n  y es fu e r zo  

mediante vá l vu la  de c o n t r o l  a x i a l ,  especia lmente diseñado 

para a p l i c a r s e  a t r a c t o r e s  y que incorpora  un d i s p o s i t i v o  

5 . de a l t a  s e n s i b i l i d a d  que permi te  r egu la r  de forma automá­

t i c a  e l  es fuerzo  que r e a l i z a  constantemente contra e l  t e ­

r reno .

Para consegui r  t a l  f i n a l i d a d  e l  e l e vador  r e i v i n ­

dicado se ha diseñado de l  t i p o  compacto, inc luyendo todos 

10. l os  s istemas de mando, tanto mecánicos como h i d r á u l i c o s ,

en su i n t e r i o r  a s i  como los brazos de e l e v a c i ó n ,  c i l i n d r o ,

v á l v u l a  de segur idad ,  d e p ó s i t o ,  f i l t r o ,  mandos, b a l l e s t a
* *
**.de f l e x i ó n  de l  es fuerzo y todos los mecanismos acceso.ri*n3

*  * . .
necesar i os  para e f e c tu a r  la e l e va c i ó n  de l o s  aperos agríJL

15. c o l a s ,  permi t iendo g rac ias  a su con f i gu rac i ón  con juntar

la pos i c i ón  de dichos aperos con la  profundidad de tnatp&yo

deseada,  conocida habi tua lmente  como es fu e r zo  con t ro lado .

Se t r a t a  en esenc ia  de i n c o rp o ra r l a  un e l e v ^ y y

o l e o h i d r á u l i c o  para t r a c t o r e s  un d i s p o s i t i v o  de a l t a  &eA? i -
*. . *

20. b i l i d a d ,  que r e l a c i on a  por medio de palancas e l  esfue¡,M^,
w * * *

en e l  enganche del t e r c e r  punto del  t r a c t o r  con la vájtw*-
*w*w

la de c o n t r o l ,  permi t i endo mediante la e x i s t en c i a  de dicho 

d i s p o s i t i v o  graduar a c r i t e r i o  del  usuario la profundidad 

de t raba jo  deseada,  la cual una vez conseguida será cons- 

25. tan te s in  neces idad de p r e s t a r  continua a tenc ión  a la pa­

lanca  de mando, ev i tándose  de esta manera por la so la  a c ­

tuación del e l e v a d o r  r e i v in d i c a d o  que e l  t r a c t o r  p a t in e ,
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que se quede enca l l ado ,  se  l e van te  o se c la ve  excesivamen­

te  e l  apero debido a las o s c i l a c i o n e s  de l  t r a c t o r  con e l  

t e r r e n o ,  pudiendo inc luso  s a l v a r  obstácu los  na tu ra l e s ,  

para a cont inuación  v o l v e r  a la profundidad deseada de 

una forma to ta lmente  automát ica ,  s in  que e l l o  r ep re sen te  

ninguna operac ión  manual por  par te  del  usuar io .

Para f a c i l i t a r  l a  e x p l i c a c i ó n  se acompañan a la 

p resen te  memoria sendas ho jas  de d ibujos  en las que s e  han 

representado ,  a t í t u l o  de e j emplo i l u s t r a t i v o  y no l i m i t a ­

t i v o ,  un caso de r e a l i z a c i ó n  de un e l e vado r  o l e o h i d r á u l i -  

co con c o n t r o l  de po s i c i ó n  y es fu e r zo  mediante v á l v u l a  de 

c o n t r o l  a x i a l ,  según los  p r i n c i p i o s  de l a s  r e i v i n d i c a c i o ­

nes.
*  *

:
En lo s  d ibujos :  * **

. . . .
La f i g u r a  1 presenta  una v i s t a  en a l zado par<c¿*a?l

mente secc ionada del  e l e vado r  o l e o h i d r á u l i c o  r e i v in d i c a d o .
** ***

En la  f i gu ra  2 se representa una v i s t a  en p lp^ga,

parc ia lmente  r e i v in d i c a d a  de l  indicado e le vado r ,  del  que

es de ver ,  por ú l t imo,  en la f i gura  3, una v i s t a  de p e r f i l .
*  *  *

Tal y como es p o s i b l e  deducir  de la indicada, ho -̂
* * *

j a  de d ibu jos ,  e l  e l evador  o l e o h i d r á u l i c o  r e i v i n d i c a d o  *sé.t * * *
h a i l a  p r o v i s t o  de una palanca de mando de pos i c i ón ,  cotiá.^ 

t i t u í d o  por un pomo - 1- y la palanca propiamente dicha - 2- ,  

que mediante los  t i r a n t e s  - 3 - ,  - 4 - ,  - 5 - ,  - 6- y -7 -  hace ac 

tuar  el d i s t r i b u i d o r  o v á l vu la  - 8-, consigu iéndose median­

te  e l  ind icado mecanismo que, a l  l e v a n ta r  la indicada pa­

lanca - 1- ,  e l  a c e i t e  que se encuentra en e l  i n t e r i o r  de 

la carcasa -27-  f luya  a t ravés  de los o r i f i c i o s  de paso

25.



de la p laca -9 -  y l l e n e  de a c e i t e  e l  i n t e r i o r  de la cámara 

de l  c i l i n d r o  - 2 8 - ,  g rac ias  a la pres ión  que p rov i ene  de la 

bomba, no representada  en e l  d ibu jo ,  desplazando de es ta  

manera e l  p i s t ó n  - 10- ,  e l  cual  a r r a s t r a  a l  e j e  - 11-  median 

5 . t e  una ex cén t r i c a  - 12- que hace mover e l  brazo de e l e va c i ó n  

- 13 - ,  pudiendo conocerse la  po s i c i ón  de l o s  brazos -13 - ,  

de acuerdo con e l  movimiento de la palanca - 1- ,  mediante 

la e x i s t e n c i a  de la  escala graduada -14 - .

Para consegui r  r e a l i z a r  el  e s fu e r z o  con tr o lado ,

LO. es d e c i r  e l  d i s p o s i t i v o  que incorpora  como elemento c a r a c ­

t e r í s t i c o  e l  e l e v a d o r  o l e o h i d r a u l i c o  r e i v i n d i c a d o ,  e x i s t e  

en e l  mismo o t r a  pa lanca ,  c o n s t i tu id a  por  un pomo -15-  y 

la  palanca propiamente dicha -16 - ,  la cual actúa sobre un
w *

t i r a n t e  -17-  ob l i gando  a la l eva  -18-  a su b i r  y ba j a r -bhJ -  

15. cando la profundidad de t raba jo  que se desee para l o s ' - a ^ -  

ros y desplazando e l  t i r a n t e  - 17-  que r educ i rá  o aumenta­

rá e l  r e c o r r i d o  del  t i r a n t e  -19-  de acuerdo con e l  mo^i¿!  

miento hacia a r r i b a  o hacia aba jo  de la ind icada  palanca 

15-.  .

2 ° '  Este movimiento l i m i t a  asimismo e l  r e c o r r i d a . d é
..

la l e va  -20- ,  la  cual a l  r e c i b i r  un e s fu e r z o  s u f i c i e n í & l s n
w - * *

e l  enganche - 21- hará f l e x i o n a r  la lámina - 22- ,  empuj^nW 

a los  t i r a n t e s  -23 -  y -19- y desplazando a su vez las * l l !  

vas y e j e  -18- ,  - 6- y -7 -  que harán a c c i o n a r  a l  e j e  del  

25. d i s t r i b u i d o r  - 8 - ,  permi t iendo  que pase e l  a c e i t e  a l  i n t e ­

r i o r  del  c i l i n d r o ,  a c e i t e  que constantemente se  h a l l a r á  f i l  

t rado en -26- ,  haciendo su b i r  a l  p is tán  - 10-  y l os  brazos 

-13 - ,  lo  que p e r m i t i r á  s a l v a r  el  e s fu e r zo .
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Es impor tante  s e ñ a l a r  además que e l  d i s t r i b u i d o r  

- 8 - ,  se h a l l a  p r o v i s t o  de un pomo que pe r m i t i r á  c e r r a r  o 

a b r i r  e l  paso d e l  a c e i t e ,  de forma t a l  que a l  c e r r a r l o  se 

hará mas l en to  y d i f í c i l  e l  paso de l  mismo, l o  que determi 

nará que e l  descenso de l  e l e vado r  sea mas l en to  y v i c e v e r ­

sa caso de ac tuar  en s e n t i d o  c o n t ra r i o .

En e l  momento en que se  c i e r r e  to ta lmente ,  se  

anularán cua lqu ie ra  de los  s i stemas de mando, c o n s i g u i én ­

dose de es ta  manera una p o s i c i ó n  adecuada para el t ranspor  

t e  por  c a r r e t e r a ,  impidiendo que un acc ionamiento f o r t u i t o  

de alguna de l a s  palancas pudiera o r i g i n a r  cua lqu ier  p e r ­

cance en e l  e l e vado r .

Los numerales ind icados  en l o s  pá rra fos  a n t e r i o ­

res  nos permiten comprender de una forma s e n c i l l a  e l  fun^ 

c ionamiento de l  e l evador  o l e o h i d r á u l i c o  r e i v in d i c a d o , ' . t a i *  

y como se d e s c r i b e  en los pá r ra f o s  s i g u i e n t e s :
* * * *

Cuando se t r a t e  de t r a b a j a r  con e l  e l evador , ,  

una pos i c i ón  f i j a ,  conseguiremos e l e v a r  l o s  brazos de e l e ­

vac i ón  -13- ,  s in  mas que l e v a n t a r  l a  palanca -1 -  e intraQu 

c i r  a c e i t e  a p r es ión  en e l  i n t e r i o r  de l  c i l i n d r o  - 2 8 - ^ ¿ *
* * w

t ravés  de los  o r i f i c i o s  in te rnos  de paso de l a  palanc§f*r$L-t
.  *  * *

a c e i t e  cuya pr es i ón  la consegu i rá  g rac ias  a la bomba y* ^  

e s ta  manera desp lazará  e l  p i s t ó n  -±0 - y produc i rá  el  arras 

t r e  del e j e  - 11- mediante l a  ex cén t r i c a  - 12-, que e l e va rá  

los  ind icados brazos -13- .

En s e n t i d o  c o n t r a r i o ,  bajando l a  palanca - 1 - ,  e l  

a c e i t e  sa ldrá  de l  i n t e r i o r  de la cámara de l  c i l i n d r o  -28-  

a t ravés  de l o s  o r i f i c i o s  in t e rnos  de l a  p laca -9-t  hac ia

25.
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e l  depós i to  que es la prop ia  carcasa de l  e l e va do r  -27- ,  pro 

dudándose  l a  compresión de l  p is tón  - 10- g rac ias  a l  prop io  

peso de los  brazos -13-  mediante la  b i e l a  -12- ,  quedando 

constantemente contro lada  es ta  p o s i c i ó n ,  s in  mas que ob­

s e r v a r  la  esca la  graduada -14 - ,  quedando los  brazos en su 

p o s i c i ó n  ba ja .

Cuando se desee acc i onar  e l  d i s p o s i t i v o  de a l t a  

s e n s i b i l i d a d ,  bastará  con u t i l i z a r  la  palanca -15-  que, a l  

a c tua r  sobre e l  t i r a n t e  - 10- y l a  l eva  -18 - ,  nos moverá e l  

t i r a n t e  -17- ,  con lo que reduciremos o aumentaremos e l  r e ­

c o r r i d o  del  t i r a n t e  - 19- ,  según subamos o bajemos la  i n d i ­

cada palanca - 15- ,  esto a su vez nos l i m i t a r á  e l  r e c o r r i d o  

de la  leva -20- ,  que en e l  caso de que r e c iba  e l  esfu,prz¡,o

s u f i c i e n t e  en e l  enganche - 2*1- hará f l e x i o n a r  la  lámina*+*.+ * w
- 22- y empujará lo s  t i r a n t e s  -23-  y - 19- desplazando íás*  

l e vas  y e l  e j e  -1 8 -, - 6- y - 7̂ -, accionando de esta manera 

e l  e j e  del d i s t r i b u i d o r  - 8 - ,  que de jará  pasar  a c e i t e  erl** 

i n t e r i o r  del  c i l i n d r o  -28 - ,  empujando d icho  a c e i t e  a l  pis

tón - 10- ;y l os  brazos - 13- hacia a r r i b a ,  salva;ndo de TeTü'ta

manera el obs tácu lo  que p re'dujo e l  a umento de
* * .

esfuerzó^*.*

Una vez desap arec ido  dicho sobrees fu erzo y
* * a *

mo con sec uencia de e l l o , se prod'uzea un t i r ó n en sen
* w* +

t ídp^

contra r i o producido por e l apero a l c o l g a r  del engan che

- 21- , no s t i r a r á  hacia a fue;ra la lámina - 22- , que ac túa

sobre el t i r a n t e  -23- y la leva - 20- , a s i  como e l  t i rante

-19 - , la l eva  -18 - ,  e l e j e - 6- y la leva  - 7 - , la cua 1 de-

j a rá  de e f e c tu a r  su pres ión  contra el e j e  del d i s t r i b u i d o r  

- 8 - ,  l ib e rando  e l  a c e i t e  del  i n t e r i o r  de l  c i l i n d r o  que va
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a l  depós i t o  y pudiendo con t inuar  e l  apero su t raba jo  de 

una forma normal, hasta que vue lva  a encontrar  o t r o  s o b r e ­

e s f u e r z o ,  que superará automáticamente de la  forma d e s c r i ­

ta .

5 . Es importante s eña la r  que e l  e l e va do r  o l eoh id ráu

l i c o  r e i v in d i c a d o  se  h a l l a  p r o v i s t o  asimismo de una toma 

a u x i l i a r  que actúa u t i l i z a n d o  la  l l a v e  -24-  que acc iona  e l  

tapón - 25- ,  en cuyo momento d e ja rá  obst ru ido  e l  paso d e l  

a c e i t e  del  c i l i n d r o ,  dejando pasar e l  a c e i t e  con pres ión  

10. hac ia  la  s a l i d a  del  racord de toma a u x i l i a r ,  a la vez que

queda de esta manera anulado e l  funcionamiento de e l e va c i ón  

de los  brazos.

La e x i s t e n c i a  de e s t e  racord de s a l i d a  de toma
*  *

**. :
a u x i l i a r  permi te  co l o ca r  o t r os  aperos d i s t i n t o s  como t*e*t?

* * . .
15. molques con v o l q u e t e ,  palas cargadoras,  e t c . ,  d isponiendo 

siempre del s is tema de acc ionamiento de l o s  movimientos a
W * H +* ,

d e s a r r o l l a r  mediante la palanca - 15-, t en iendo  en e s t 'a .t a ­

so la  palanca - 1 - en su po s i c i ó n  mas a l t a .

Todo cuanto no a f e c t e ,  a l t e r e ,  cambie o me-di*-

* ***20. f i q u e  l a  esenc ia  de l  e l e vado r  d e s c r i t o ,  sera v a r i a b l e ' ^ ^ l o s
* * w *

e f e c t o s  del  a c tua l  Modelo. * * *

* * * *
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Se r e i v i n d i c a  como Modelo de U t i l i d a d :

1 . -  E levador  o l e o h i d r á u l i c o  con c o n t r o l  de po­

s i c i ó n  y e s fu e r zo  mediante v á l v u l a  de c o n t r o l  a x i a l ,  carac 

5 . t e r i z a d o  porque e l  con tr o l  de pos i c i ón  s e  r e a l i z a  por  una

palanca de mando que mediante una s e r i e  de t i r a n t e s  dispues 

tos  en s e r i e  hacen ac tuar  e l  d i s t r i b u i d o r  o v á l v u l a ,  consi  

guiándose con e l  ind icado mecanismo que, a l  l e v a n ta r  l a  in 

dicada palanca,  e l  a c e i t e  que se encuentra en el  i n t e r i o r  

10. de la carcasa de l  e l e vado r  f l uya  a t ra vé s  de l o s  o r i f i c i o s  

de paso de la p l aca  del  d i s t r i b u i d o r  y l l e n e  de a c e i t e  el 

i n t e r i o r  de la  cámara de l  c i l i n d r o ,  g r a c i a s  a la p r e s i ón

que p rov iene  de l a  bomba, desplazando de esta  manera e l  p is
*  *  * *

. .  ;
ton s i tuado  en su i n t e r i o r ,  e l  cual a r r a s t r a  a un e j e ' d i s * -....

15. puesto  t ransversalmente mediante una e x c é n t r i c a  que ha<c*&*

mover las brazos de e l e v a c i ó n ,  siendo d e t e c t a b l e  en cada

momento la  p o s i c i ó n  de l o s  brazos ,  por la  e x i s t e n c i a  d^.^na

esca la  graduada junto a l  pomo, mientras que el  c o n t r o l  de

es fu e r zo  se r e a l i z a  a p a r t i r  de o t ra  palanca que actúa.s<&-
* * *

20 . bre un t i r a n t e  que ob l i ga  a una l eva  a ascender y desogtiñ, 

de r ,  hasta encontrar  la profundidad de t raba jo  que se**dé-w * * *

s e e ,  obl igando es ta  l eva a moverse a o t r o  t i r a n t e  que,**áK 

e l  extremo opuesto,  se h a l l a  unido a una segunda l eva que 

a l  r e c i b i r  un e s fu e r zo  s u f i c i e n t e  del  enganche o b l i g a r á  a 

25. f l e x i o n a r  a una lámina f l e x i b l e  s i tuada  en e l  mismo, mov i ­

miento que mediante l evas  y e j e s  o b l i g a r á  a acc ionar  a l  e j e  

de l  d i s t r i b u i d o r ,  de forma que éste permita el  paso de l  

a c e i t e  a l  i n t e r i o r  del  c i l i n d r o ,  haciendo subi r  a l  p i s t ón



y obl igando a l  enganche a e l e v a r s e  de forma que s a l v e  e l  es 

fu e r z o .

5.

10 .

15.

20.

25.

2 .  - E levador  o l e o h i d r á u l i c o  con c o n t r o l  de pos i  

c ión  y es fuer zo  mediante vá l vu la  de c o n t r o l  a x i a l ,  según 

la  r e i v i n d i c a c i ó n  1 , c a r a c t e r i z a d o  porque e l  d i s t r i b u i d o r  

se h a l l a  p r o v i s t o  de un pomo que permi te  c e r r a r  o a b r i r  el  

paso de l  a c e i t e ,  en base a l o  cual  se consegui rá  que e l  des 

censo y ascenso de l  e l e vado r  sea más o menos l en to ,  pudien 

do in c luso  l l e g a r ,  en el  momento en que dicho paso quede 

t o ta lm en te  ce r rado ,  a anular  los  sistemas de mando, c o n s i ­

guiéndose de es ta  manera una pos i c i ón  en l a  que e l  e l e va d o r  

quede to ta lmente f i j o ,  s in  que un acc ionamiento f o r t u i t o  

pueda o c a s i o n a r l e  algún percance .

3 .  - E le vador  o l e o h i d r á u l i c o  con c on t r o l  d e ' p o -
* + w

s i c i ó n  y e s fu e r zo  mediante v á l v u l a  de c o n t r o l  a x i a l ,  según 

la  r e i v i n d i c a c i ó n  1 , c a r a c t e r i z a d o  porque en e l  momento en
*  *  W a*

que t r a b a j e  con c o n t r o l  de e s fu e r zo  y,  una vez su pe ra r e * e l

obstácu lo  de l a  forma que se ha señalado en la  primera r e i

v i n d i c a c i ó n ,  e l  propio peso de l  apero al  c o l g a r  en el**en*

ganche, t i r a r á  hac ia  a fuera  la lámina f l e x i b l e  s i tuada*ea* * *
* * * *

e l  mismo, accionando a la in v e r sa  e l  d i s p o s i t i v o  de 1-eves. * *

y t i r a n t e s  antes d e s c r i t o ,  de manera que de jará de e f é cV I  

tuar  pres ión  contra e l  e j e  de l  d i s t r i b u i d o r ,  n ive lando  el  

a c e i t e  del  i n t e r i o r  del c i l i n d r o  y pasando a l  depós i to  que 

es la propia  carcasa del  e l e vador .

4 .  - E levador  o l e o h i d r á u l i c o  con c on t r o l  de po­

s i c i ó n  y es fuerzo  mediante v á l v u l a  de c o n t r o l  a x i a l ,  según 

la r e i v i n d i c a c i ó n  1 , c a r a c t e r i z a d o  porque se h a l l a  p r o v i s -
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to  de una toma a u x i l i a r ,  apta para c o l o c a r  o t r o s  aperos co 

mo remolques con v o l qu e t e ,  pa las  cargadoras y s i m i l a r e s ,  

e l  cua l  ac tuará  en e l  momento que mediante una l l a v e  a c c i o  

nemos un tapón que de j e  ob s t ru ido  e l  paso del  a c e i t e  de l

5 . c i l i n d r o ,  encaminándolo hac ia  l a  sa l i da  de l  ind icado  r a -

cord,  anulando de es ta  manera e l  mecanismo de e l e v a c i ó n  de 

l o s  brazos.

10.

15.

Sean cuales fueren l a s  c i r cuns tanc ias  que con­

curran en la e s enc ia l i d ad  del  Modelo de U t i l i d a d  d e f i n i d o  

en l a s  a n t e r i o r e s  r e i v i n d i c a c i o n e s ,  cuyo o b j e t o  es:

5 . -  "ELEVADOR 0LE0HIDRAULIC0 CON CONTROL DE PO

SICION Y ESFUERZO MEDIANTE VALVULA DE CONTROL AXIAL".

Consta la presen te  memoria de d iez  hojas f o l i a
:

das, mecanograf iadas por una s o l a  cara y de l o s  d ib u jo s ** * * w * * *
unidos a la misma. ****

Barce lona ,  16 MMQ 1985
w * W w * * w

P.A.  de D. Juan Car los  Pérez  To r r e s ,  ' . * * *
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