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La presente invencidén se refiere a un dispositivo
de transmisién de 6rdenes para el accionamiento de 6rganos
de sefializacién y mando para vehiculos automéviles, y en
general para el gobierno de cualquier sistema de control,

5 mando y/o indicacién sobre cualquier 6rgano Tfuncional del

vehiculo.

Entre otras, las ventajas que presenta el.,
dispositivo de la invencién frente a otros ya conocidos,

son las siguientes:

.
LA I T

10 - tiene una absoluta fiabilidad,

.
- es inmune a paréasitos electromagnéticos, aun cona.

sefales muy débiles, tes,

- ofrece una posibilidad econémica de desacoplar

los sistemas de potencia y mando en el automévil,
15 - permite disefios més ligeros,

- presenta la facilidad de 1limitar el nuamero de

conductores de sefial que acceden al panel de instrumentos.

En su esencia, el dispositivo de +transmisién de
ordenes de que se trata se caracteriza porque comprende al

20 menos una agrupacidn de elementos de gobierno provistos de
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manipuladores, siendo cada uno de dichos manipuladores
susceptibles de actuar sobre la continuidad de transmisién
luminosa de al menos un conductor de luz, del tipo de 1los
que estéd constituido por al menos una Fibra 6ptica,
teniendo origen dicha transmisidén luminosa en wuna bateria
de fotoemisores, que genera unas sefiales luminosas, segun

un cédigo iddéneo para garantizar la absoluta fiabilidad de .

la informacién transmitida, estando dispuesto un O6rgano,
decodificador adaptado ‘para recibir dichas sefales

luminosas y transformarlas en seflales eléctricas, las

-
e 0g.

cuales, a través de correspondientes elementos eléctricos
de proteccién y potencia del automévil, 1llegan a 1los

respectivos 6rganos que deben ser accionados.

Segun otra caracteristica de 1la invencién, loes.
manipuladores estén conectados asimismo a un sistema de’ |
visualizacién y control, preferentemente situado en el

salpicadero del automévil.

De acuerdo con otra caracteristica de la invencidn,
el citado 6rgano decodificador estd constituido por un
microprocesador capaz de procesar la informacién procedente
de los manipuladores y verificarla segln unos criterios de
légica de seguridad que incorporen funciones de

sefializacidén y maniobra.
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En los dibujos adjuntos se ilustra, a titulo de
ejemplo no limitativo wuna forma de realizacién del

dispositivo de que se trata.

La Fig. 1 es un esquema de wuna configuracién

tipica de un dispositivo segdn la invencién; Yy

la Fig. 2 ilustra un diagrama de bloques deln

dispositivo.

»
e oy,

En dichos dibujos puede apreciarse que el

dispositivo de que se "tirata comprende una o varias

. . .."'d
agrupaciones de mandos 1, que a su vez incorporan unos

&

manipuladores, los cuales pueden estar sujetos ‘a.

o w

condicionamientos de tipo mecanico (indexados), de foﬁmé(
tal que introduzcan el numero de Ordenes posibles 1;%:
oportunas restricciones,. a fin de garantizar un
funcionamiento coherente del sistema controlado, evitando
por ejemplo accionamientos simulténeos de funciones
incompatikbles, o introduciendo un secuencial lb6gico en un

manipulador, o bien un enclavamiento y un desenclavamiento

incondicionados a otra funcién, etc.

Cada manipulador de 1los comprendidos en 1, es
susceptible de actuar sobre la continuidad de "transmisién
luminosa de uno o varios conductores de 1luz, ya sea

mediante interposicién de una pantalla opaca en la
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trayectoria del haz luminoso, o bien por cualquier otro

medio.

Estas senfales luminosas cuya continuidad es
susceptible de ser alterada por los manipuladores,tienen su
origen en una bateria de fotoemisores 2 generador de
sefnales luminosas, que emite seglin un cédigo idéneo para:“

garantizar 1la absoluta fiabilidad de la informacidm,_

transmitida._

L3
rra,,

El conjunto de sefiales 1luminosas c¢odificadas vy

procesadas para los elementos de mando, son transmitidos a

[ 3

) . e,
través del minimo ndmero de conductores que aconseje el =
. L]

*
*

L]
14
sistema de c¢codificacién empleado, a un dispositive:*
.I..
[ 3
fotorreceptor conectado a su vez a un dispositive.
l..
*
decodificador 3. LI

La totalidad de transmisores de sefales luminosas
descrito, se encuentra protegideo contra el polvo y otros
agentes nocivos, especialmente en l~s tramos en los que el

medio transmisor sea el aire.

El dispositivo decodificador 3 es susceptible de
interpretar ¥y procesar las sefiales procedentes de los
fotorreceptores, segidn un algoritmo acorde con oportunos
criterios de normativa vy seguridad, que incorporen

funciones de sefalizacidébn y maniobra, como podrian ser
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intermitencias de cambio de direccién y estacionamiento,

temporizacién del dispositivo limpiaparabrisas, etc.

A su vez, el decodificador 3 actia sobre una
central 4 que incorpora los oportunos elementos de

proteccién (fusibles) Yy potencia del automévil.

- * L J
- .'.
Eventualmente, las mismas sefiales luminosas ques, «
LA
[ ]
transmiten la informacién de estado de los manipuladores de
mando, pueden emplearse simultaneamente <con Ffines de
~e ....
sefializacidén y control visual en 5, en el salpicadero del
autombvil.
.....-
.
En la Fig. 1 se aprecia que en la =zona del

LY
”

$ a
conjunto de mandos 1 se encuentra ubicada wuna bateria ede.

[ 9]

diodos 6 electreluminiscentes, en un ndmero de ocho Yenl
total. Seis de dichos diodos 6 corresponden, en este caso,
a seis funciones de mando y su encendido es secuenciado a
través de un generador 7, segln un cédigo esquematizado en

la Fig. 1,

Ademés, otro. diodo electroluminiscente 6 de
sincronismo o validador del sistema, emite pulsos de luz de
color diferente a los anteriores, a wuna frecuencia de

sincronia.



L

10

15

20

Un dltimo diodo electroluminiscente & de control,
de color distinto a los anteriores, emite un pulso cada
ciclo completo de encendido de 1los diodos 6, a fin de
garantizar el sincronismo de reloj del microprocesador de

recepcidon 8 y del generador 7.

También en la zona del conjunto de mandos 1 estén:, .

L
L d

ubicados seis inter}uptores 9 de haz luminoso,n
correspondientes a un numero superfor de manipuladores no
representados en la Fig. 2 v susoeptibleé de alterar el
conjunto global del cédigo emitido  por 1los diodos 6 ai.-*
interrumpir o permitir la fuga el haz  de cualquiera o
varios de ellos.

"- .
L%

o,

La informacién procedente de 1los interruptores"nﬁf
puede bifurcarse en los conductores 11 y 12, a Ffin ng:
aprovechar parte de ella con Ffines de sefializacidn y
control visual en 10. A tal fin la frecuencia de emisién de

los diodos 6 puede ser superior al umbral de percepcidn

humana, figurando la vista como una fuente de luz constante.

El otro ramal i2 de salida de los interruptores 9,
més la informacién procedente de los diodos de sincronismo
y de control, confluyen en wuna misma Ffibra 6ptica de
salida, mediante un colector 13 y son conducidos a través
de ella hacia un dispositivo de discriminaciéon cromética

A

14, que proyecta las gefiales de mando,  sineronisme vy




control, por separado, sbbre tres fotorreceptores 15, los
cuales a su vez transmiten la sefial a un microprocesador 8
dotado de un programa adecuado para ejecutar en la wunidad
de potencia todas las maniobras ordgnadas, verificéndolas

con medidas adicionales y redundantes de seguridad.

Se hace censtar que todo cuanto no altere, cambie o,
ot
modifique lo esencial del dispositivo de +transmisién de: *

[ 3

¥
‘e
., @
.

6rdenes para el accionamiento de 6rganos de sefalizacidén vy
mando para vehiculos autombéviles descrito, puede quedar

.
B T

zometido a variaciones de detalle.
N 0O T A YA

El Modelo de Utilidad que se solicita recae SOQté}

las siguientes reivindicaciones!
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REIVINDICACIONES

12,- Dispositivo de transmisién de érdenes para el
accionamiento de érganos de sefializacién y mando para
vehiculos automéviles, caracterizado porque comprende al

menos una agrupacién de elementos de gobierno provistos de

manipuladores, siendo cada wuno de dichos manipuladores!, .

[ J
susceptibles de actuar sobre la continuidad de transmisién%

luminosa de al menos un conductor de luz, 'del tipo de los

que estan constituidos por al menos wuna Tfibra oOptica,

.
Sl TP

teniendo origen dicha transmisidén luminosa en una bateria

de fotoemisores, que genera unas sefiales luminosas, segdn

un cddigo iddneo para garantizar la absoluta fiabilidad de*"*

o
L]

L] L 2
la informacién transmitida, estando dispuesto un oérgaifo.*

adaptado para recibir dichas sefiales luminosas {;§}
.
transformarlas en sefiales eléctricas, las cuales, a trazégz
de correspondientes elementos eléctricos de proteccidn y
potencia del automévil, 1llegan a los respectivos ©6rganos

qQue deben ser accionados,

22.- Dispositivo segin la reivindicacién 1a,
caracterizade porque los manipuladores estan conectados
asimismo a un sistema de visualizacidn y control,

preferentemente situado en el salpicadero del automévil.,

33.,~ Dispositivo segin las reivindicaciones 12 ¥y

h>
[\]]

» caracterizado porque el citado Organo decodificador

Se
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esté constituido por un microprocesador capaz de procesar
la informacidn procedente de los manipuladores y

verificarla seguin unos criterios de légica de seguridad que

incorporen funciones de sefalizacidén y maniobra.

4a.- DISPOSITIVO DE TRANSMISION DE ORDENES PARA EL

ACCIONAMIENTO DE ORGANOS DE SENALIZACION Y MANDO PARAn

e
VEHICULOS AUTOMOVILES, oot

tal y como queda descrito y reivindicado en 1la
N . . . »e .O'l
presente memoria que consta de diez hojas mecanografiadas

por una sola cara y de una lamina de dibujos.

BARCELONA, 13 de Mayo de 1985 S
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