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_MEMORTA DESCRIPILVA

PARA UNA PATENTE DE INVENCION POR VEINTE Aﬁqs EN ESPARA,

A FAVOR DB PELTZER & EHLERS MASCHINENFABRIK, DE NACIONA-
LIDAD ALEMANA, DOMICILIADA EN KREFELD (ALEMANIA), Diesse
mer Bruch, 130.
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"DISPOSITIVO PARA BISELAR PERNOS Y SIMILARES'
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EL presente invento se refiere a una fresadora de .
extremos de tornillos, la cual mecaniza los extremos de
los pernos y al mismo tiempo biselsa las aristas aproxi-
madamente en 45¢, & la que en 1o sucesivo se denomina -
escuetamente dispositivo para biselar pernos, etc., con
une mesa giratoria destinada al alojemiento de los per-
nos accionados con movimiento giratorio, la cuel mieve
los pernos en posicién de trabajo sobre una fresa perfi
lada.

Se conocen ya dispositivos de biselar en los que -

la herramienta de fresar estd montada excéntricamente —
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con rglaoién a. la mesa giratoria. llerced a este excentri--
cidad, las piezas arrastradas por la mesa giratoria, al --
atravgsar'ima trayectoria de foma aproximgdamente semicir
cular, reciben un movimiento de avance frented la herra— -
mienta fresadora. Pero debido a esa misma excentricidad se
producen ciertas inexactitudes de giro concéntrico en el -
bisel o en la punta que ya no son admisibles al tratarse -
de grandes proﬁundidades de arranque de viruta y de umna --
gran excentricidad. Para el mecanizado frontal (refrenta--
do) de los pernos sé ha combinado con la disposicidn excén
trica la colocadién inclinada de la mesa giratoria, con lo
cual se promueve una eproximscidn por el frente que, sin -
embargo, no es suficiente pare elimimar grandes deformacio
nes por el lado-frontel, como las que ge producen en los -
tubos en bruto por el cizallemiento y la conformacién en -
frio o caliente. Ademds, es un inconveniente el que duran-
te el refrentado no s e produce ningung superficie plane .-
Después, con la inclinacibén ajustada queda tembién perjudi
cada la exactitud del giro concéntrico, tanto de la super-
ficie frontal como del bisel. ‘

En los dispositivos conocidos el rendimiento, referi-
do a la fresa, es relativamente pequefio en relascidn con so
1o 12 mitad del aprovechemiento del séctor de mecanizado.

Bl presente invento se ha propuesto la tarea de des--
cartar estos inconvenientes y crear un dispositivo de bise
lar que tenga una gran exécti'tud de giro concéntrico por -
los lugares a mecanigzar y permite grandes profundidades de
ataque con elevado rendimiento,.

Este problema se resuelve por medio del montaje gira-

torio de cabezales de admisibén de los pernos en la mesa gi
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ratoria, la cual estd situada coaxialmente & la fresa, los
cuales cabezales giran impulsados por una corong dentada -
estacionaria a través de ruedas dentzdas instaladas en la

mesa giratoria y se desp lazen mediante una cuyrva de aproxi
macién extacionarie hacia la fresa perfilada.

Lag piezas, tales gomo pernos, etc., Cme hay que bise
lar reciben a través de los cabezales de admisién una pro-
pia impulsidn giratoria conjugeds y un movimiento circulan
te juntgmente con la mesa giratoria, en donde la herramien
ta fresadora, a su ves, también es impulsada con movimien-
to giratorio, mientras que cada una de las piezas ejecuta
su propio movimiento de avance hacia la herramienta.

_ El invento se aparts de la disposicién excéntrica que
venia siendo necesaria hasta ahora, y eventualmente también
de la inclinacién de dos drboles impulsores independientes,
uno de 10s cuales se encuentra en la pw longacibn del otro,
y wo sirve para impulsar la herrgmienta, y, el otro, la -
pieza, y lleva a cabo la aproximacidn, tanto pers el bise-
lado como también para el refrentado, por medio de una cur
va de aproximgcidn cerrada im ependientemente que permite
obtener casi todas las profundidades deseadas de grranque
de viruta: Para el mecanizado se dispone de casi todo un -
perimetro, menos la estacibén de carga y descsrga, Como quie
re. que la eproximecién tiene lugar en una gran parte del pe
rimetro, puede ser mds lenta, y en cambio mds répido el mo-
vimiento de giro, con €l resultado de un mayor nilmero de —-—
piezas. ‘ A

Se tienen distintas posibilidades para realizar la dig
posicién y colocacibén de los cabezales de admisién con rela

¢idn a la herramienta a fresar.
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Ume. forma de realizacién del invento consiste en que
los cabezales de admisidn van colocados paroiélmen'te al -
eje de 1a_ fresa y verticalmente desplazables en la mesa =
giratoria, y con un pifién de longitud correspondiente a -
la carrera de desplazamiento engrenan en una corone denta
da, en dord e los pifiones se desplazan con movimiento rela
tivo a esta dltima mediante rodillos intermedies conduci-
dos en le mesa girgtoria paralelamente al eje de la fresa
y con una curve de aproximecién instalada en la prolonga-—
cibn y en el mismo didmetro que dichos pifiones. La corona
dentada estd unida conven ientemente a una carcass, suje‘ta
en el bastidor la cual rodea la mesa giratoria, y ésta --
tiene una ranura anular por la que engrana la referida co
rona dentada. Esto tiene la ventaja de que no hace falta
una impulsién independiente para el movimiento de rotaién
de los cabezales de admisién, y la corona dentada se en--
cuentra asi protegida &ntro de la mesa giratoria é ingta-
lada al mismo tiempo e un espacio reducidop

Bl cabezal de admisibn y el pifién se encuentran con-
venientemen te unidos por medio de un sje sobre el que ge
desplaza, @@ opmicibn 2l efect de un resorte de presiln,
un manguito asegurado contra la rotacifn, el cual estd uni
do & un brazo portafresa que rodea al cabezal de admisibn
¥ que sostiene por abajo la cabeze del perno. Bl cabezal ~
de adnisidn estd aqui ventajosamente provisto de un espér-
rago de_expulsibn sometido a la accibén de un resorte de —
presién,

Para el cambio de la fresa es une ventaje el dividir
el eje fijo, sobre el que va montada la mesa gimj;oria y

el portafresa acciomado con movimiento giratorio, y situar
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la diwisién en el plano de la fresa y unir de modo sepa-
rable entre si con un tornillo las dos partes del eje;.

- Con el fin de ajué'tar la gltura de la mssa girato--
ria, ésta puede ir colocada con despla zamiento axial so-
bre un largo cubo y fijade al mismo con una chaveta de -
ajuste, y la carcasa pwe de estar sujeta al bastidor en -
ranuras, de manera que se puedza regulgr su altura.

Otra forma de realizacién del invento consiste en -
disponer 1aé cabezales de admisién radialmente al eje de
le fresa y de manera que se desplacen también radialmente
en una rueda cénica montada fija en la mesa giratoria, en
donde la corona dentada estd sujeta debajo de dicha mesa,
en el bastidor, concéntricamente el kusillo portafresa, -
y un par de pifiones montado verticalmente juntoa la men-
clonada mesa giratoria engrana con B corone dentada y la
rveda ¢ énica. Luego, consiste también en unas palancas de
rodillos montgdes en la mesa giratoria, las cuales, movi-
des por la curva de aproximacibn, actdan a través de palan
casAahorquilladas con pernos de soporte - desplazables en
Tuedas cénicas — de 1os cabezales de admisién.

En este caso junto al borde interior de la mesa gira-
toris, y en proximidad de la fresa, se ha previsto un pris
ma de guia compuesto de una mordaza sujeta a la mesa girato
ria en cuestién y de otra mordeza desplazable frente a la -
primera por medio de un muelle, asi como entre dicho prismea
y el cabezal de admisién un prisma de apoyo en forma de cu-
beta despla zable radielmente. ‘ )

En ume tercera forma de realizacién del invento, junto
& la mesa girgtoria se han montado cuerpos basculantes para

los cabezales de admisidn, y en ellos se han colocado en —-
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una rueda dentada unas pinzas que se cierran por la presién

de un muelle, en dorde el dentado del engranaje engrana con

una rueda dentada centrada con respecto al eje de rotacién

del cuerpo bgsculante, la cual recibe su impulsidn de giro

desde la corona dentada sujeta debajo de la mesa giratoria

a través de una ruedg cénica y de un par de pifiones, y des-

pués sd m montado en el cuerpo basculgnte un rodillo para

una curve de aproximacién situada por encimm de dicho cuer-

po.

En los dibujos adjuntos se representa el objeto del -~

invento
En
=N Fig;‘

la Fig.

ia Fig.

12 Pig.

s Fig.
la Fig.
1ls Fig.
la Fng

con varios e jemplos de realizacién.

dichos dibujos muestran:

1,

en seccién longitudinal, un disgpositivo de bise
lar con cagbezales de admisién montados vertical
men te, |

otro cabezal de admisibn para tornillos de hexg
gono interior paras el dispositivo repre sentado
en la Fig. 1. _

viste en planta, otra forma de realizacién del

dispositivo de biselar con cabezales de admi--

" sién dispuestos radialmente s la herramienta —

fresadora. _ i
una seceibn en direcoibn IV-IV de la Fig. 3.
une vista del cabezal de admisién en direccidn
de la flecha V de le Fig. 3.

una seccibn en direccidén VI-VI de la. Fig. 5.
un prisma de guie. ‘ _
una seccibn en direccién VIII-VIII de la. Fig, 7
otre forma de realizacibén del dispositivo de bi-

gelar con cabezal de admisidn basculante y,
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la. Fig; 10, una seccién en direccién X-X de la Fig: 9.
En la forma de realizacibn segin las Pigs. 1 y 2,
el eje partido 2, que estéd compuesto de una parte infe-
rior 2a y de otre parte superior 2b, estd sujeto en el
bastidor de la méquina 1. Ies partes 2a y 2b del e je es
tén unides entre si mediante el tomillo 3. En la parte
inferior del eje 22 egtd moatado un porta-herramienta 4
con la fresa perfilada compuesta_5;. Bl acciommiento gi
ratorio se realiza por medio de un motor 6 a travds del
tornillo sin fin % y se transmite al dentado 8 de la rug
da helicoidal que se encuentra en el cubo del porta~her-
ramienta 4, Concéntricamente a la herramienta de fresar se
encuentra un anilloa.bierto 9 del brazo portafresa, cuya
abertura estd senalada con 10, el cual estd situzdo en el
lugar por donde las piezag son corducidas por un @ispOsi-
tivo de alimentacida no representado en el dibujo, y eva-’
cuadas después de terminar su mecanizado. En le parte su-
perior del eje 2b estd montado el cubo largo 11 del disco
de arrastre 12, asegurado contra el desplazamiento axial
por medio de un anillo de seguridad 13 y de un collar 14.
Sobre el cubo 11 estd montada la mesa giratoria 15 con -
desplazamiento axial y asegurada contra la torsién por -
una chaveta de ajuste 16. La mesa giratoria estd rodeada
por la carcada 17, la cual se encuentra sujeta mediante
los tornillos 18 en el bastidor 1 de modo que puede regu-
larse su altura en ranuras 19. La carcasa fiene por arri-
ba el anillo de apriete 20, el cwal se sujeta con el tor—
nillo 21 en el eje 2. BEn dicha carcasa estd montada, sin
desplazamiento axial, la mesa giratoria 15 que es accio-

nada pa el motor 22 por intermedio de un tornillo sin -
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fin 23 y de un dentado de rueda helicoidal 24, El motor
22 estd sujeto por brida en la carcasa 17, con la cual
es regulable: la vesa giratoria tiene una ranura anular
circundante 25a por la que pasa la corona dentada 25 que
por lo tanto, es fija. _

El piadn 26 que engrana con la corona dentada estd
montado en el 4rbol 27 que, por su extremo, lleva el ca
bezal de admisifn 28 con el ejo de hexdgono interior 28a
correspondiente a la cabeza hexagonal del perno. Bl ca-
bezal de admisién estd atornillado en la parte roscada
29 del 4rbol, y es recambiable. El arbol 27 gira en el -
manguito 30 que mediante el pasador 31 estéd asegurado --
contra la torsidn, pero que tiene desplazamiento axial.
Dicho manguito estd unido a wn cont rapunto de apoyo 32 -
que abraza el cabezal de admisién 28 y que sostiene por
abajo la cabeza de los pernos 33. El manguito 30 estd so
metido al e fecto de un muelle de presién 34, que pugna -
por empujar el manguito hacia arriba. Esta posicién estd
representada enel lado derecho de la fig, 1;

El e xtremo superior del 4rbol descansa en dos roda-
mientos axiales 35 por un pernc shorquillado 36 que estd
montado en la mesa giratoria 15 con movimiento axial, pe
ro asegurado c ontra la torsién por una caveta de ajuste
37. En el perno ahorquillado esté montada la polea inter
media 38, en cuyo eje 39 monta una segunda polea 40. Ia
polea 38 actla sobre la curva de aproximacién 41. Ia cur
va de reposicibn 42 promueve a través de la polea 40 el
movimisnto de retroceso de 1l0s cabezales de admisién a -
la posicibn de partida, la cual se alcanza en el momento

engue se expulsa la pieza ya mecanizada y entra una nue
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Con el fin de extraef con seguridad le pieza del ca

ve pieza.

bezal de admisibn 28, se ha previsto un espdrrego expul-
sor 43 que es presionado hacia afuera por un muelle de -
presién, 44. A

En la Fig: 2 se representa otra forma de realizacién
del cabezal de admisidén 28, el cual estéd acondicionado pa
ra pemos con hexdgono interior y tiene wm correspondien=-
te hefagono exterior 28v. EL espérrago eXpulsér 43 no ac-
tha en e ste caso, como en la forma de realizacién ante- -
rior, directamente sobre los pernos, sino indirectamente
a través de un anillo 45 que esﬁé'sostenido, centrado con
regpecto al'hexégpno exterior 26b, por ejemplo por cuatro
espérregos 46 de un disco cilindrico 47 que es accionado
por el espdrrago expulsor 43. El taladro interior 45a del
anillo encaje sobre la cabeza cilindrica del perno y.la -
cebeza hexagonal en el hexdgono interior. De esta manera
queda centrado el perno, | _ ,

En el lado izquierdo de la Fig., 1 se representa el -
perno 33 en posicidén de mecanizado. Por intemmedio del -
muelle 34, el contrapunto de apoyo 32 pregiona la cabeza
del perno 33 fijemente comtra el cabezal de admisién. Me
diante elaccionamiento giratorioc de la mesa 15, todos
los cabezales de admisién reciben un movimiento de giro
& través de sus pifiones 26 debido al movimiento de roda-
dura por la corona dentada fija 25, y durante una vuelta
de la mesa son aproximados a la fresa 5 por la curva de
aproximacibén 41. Los pernos son asi biselados y refrentz
dos, y despuds de este mecanizado los cabezales de admi-

sibn tornan nuevamente a 1z posicibén de partida impulsa-
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dos por la conbracurva 42, como se representa a la derec
cha en la fig. 1. Entonces cesa de moverse piimeramepte
el manguito corredizo 30 del coumtrapunto de apoyo 32, y
luego el cabezal de admisibn 28 retrocede todavia en un
trayecto qiue es necesario para dejar libre la cabeza del
perno. _

. La forme de realizacibn representada en las Figs;

3 a 8 se refiere a unz disposicibn radial de los cabeza
les de admigién con relacibn a la fresa,

El porta-pieza 101 concebido a modo de mesa girato
ria rodea a la fiesa radial compuesta 102. En el bastidor
de la méquina 103 se encuentran los motores 104 de la -
fresa y 105 del porta-pieza, cuyo anillo de soporte 106
estd sujeto enel bastidor 103 concéntricamente al husi
1lo portafresa 10;(; Este husillo es accionado por medio
de tornillo sin fin y de rueda helicoidal 108, 109, El
accionamie nto del porta-pieza se lleva a cabo & través de
tornillo sin fin y de rueda helicoidal 110, 111 y del -
pifion motor 112 que engrana con la corona dentada 113 del
porta-pieza. E1l fresado de las piezas 114 puede hacerse
por corte paralelo o convencional. El dentado recto de
la herramienta superior sirve para refren‘car y, la fresa
cbnica inferior, para el biseladode las piezas.

Sobre el porta-pleza estén dispuestos varios cabeza-
les de admisidén 115 uniformemente distribuidos,_en posi-
cibn radial con respecto ale je 10.'7 de la fresa. Cada ca
bezal de admisién tiene un perfil de llave anular 116 co
rrespor iente al tamafio de la cabeza del_ perno, el cual
tiene una abertura cénica de admisién 117 ¢fig, 6). Bl ca

bezal de admisién estd montado junto a un perno de susten
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tacién 118 colocado mediante una chaveta de ajuste 119 de
forma desplazable, pero no giratoria en el cubo 120 de una
rueda oéniQa 121 que se encuentra en el soporte 122, Bl --
accionamiento se realiza a través del pifién de rueda céni-
ca 123 y del pifidn de rueda dentada 124 por intermedio de
la corona dentada 125 atornillada fija en el bastidor 103.
El avance de las piezas dirigido radialmente al eje de la
herramienta tiene lugar desde la curva de aproximacién 126
sujeta en el bastidor a través de la palanca de rodillo —-.
127, que con su eje 128 estd montada en el porta-pieza 10L
En el extremo superior del eje estd montada la palanca ahor
guillada 129 con ranures 130 para los esparragos 131 del ani
llo de arrastre 132, el cual se mueve en una ranura anular
del perno de sustentacién 118. Delante del cabezal de admi-
sién 115 se encuentra el prisma de apoyo 133 con un talén -
de reposicidn 134 que se desplaza en gulas del carro 135 re
dialmente al eje de la herramienta: ,.

En le periferia interior del porta-piezas 10l se en-
cuentra un prisma de guié 136 partido, sometido a la pre-
sibn de un resorte, el cual prisma se compone del soporte
exterior l3§ con la mitad superior mwismdtica y de la parte
névil 138 con la mitad prismdtica inferior que por medio -
de un resorte de presién 139 se apoya contra la mitad supe-
rior del wisma. La parte infgfior 138 estéd metida en los -
lados de la parte superior 137. Ia sbertura de admisién en
el prisma estd ensanchada por un redondeado 140.

Las plezas son suministradas & ls estacifn A (Fig. 3)
por un mecanismo de alimentacién automdtica no representado
en el dibujo, y depositadas en el prisma de apoyo 133. Du-

rente el movimiento de giro del porta-pieza en direccidén de
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2 flech2 141, el cabezal de admisién 115 se mueve hacia
adelante, empuja el extremo del perno en el prisma de =~
gufa 136 y agarra por encime la cabeza del t arnillo mul-
tigorel, kB cual se mlla entonces en el perfil de llave
anular 116 y recibe un movimiento giratorio, Durante el
movimiento de avance se desplaza el prisms de apoyo 133,
como s e representa en la Fig. 4, Cuando retrocede el per
no de sustentacién 118, el cahezal de adnisién 115 deja
libre la cabeza dei tormillo, j& que el véstago de la pie:
za es sostenido por el mielle de presibén 139 en 2 guia
prismitica 136. Durante el movimiento de retroceso poste-
terior del perno de sustentacidn, el talén de reposicién

134 saca la pieza de la guila prismitica 136 y coloca el

‘prisme de apoyo 133 en la posicién original. Edte movi-

miento de reposicién se lleva a cabo en la estacién X que
precede a la estacién A, en la que es expulsada la pieza, -
como se sefiala por la flecha 142.

Cuand se trata de piezas en las gue no existe la po-
sibilidad de la sujecidén por el extremo de la cabeza, esta
sujecién tiene que hacerse por el vdstago cilfndrico, como
sucede por ejemplo en el caso de los tornillos de cabeza -~
redonda. Leg'sujecién se realiza entonces en un cabezal de
admisibn 143 que estéd dotado de una pinza de sujecién 144
maniobrada de forma en si conocida y que cierra a presibn
(Fig. 9 y 10). La presién de cierre es producida por el -
muelle 145, el cual presiona el manguito corredizo 146 —-
contra el cono de la pinza., La apertura se realiza por mo
vimiento dirigido ex sentido opuesto a la presién del re-
sorte, por ume curva no representada en el d ibujo, la cual

acciong ume verilla de maniobra unida al manguito corredi-
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z0 146. Eéte manguito 146 ésta metido en la caja cilindri
ca 14-7 de la rueda dentada 148 que esté montada en el cuer
po bascul nte 149, el cual puede girar alrededor del eje
150 de un pifién motor 151 que engrans con la rueda denta-
8z 148. Ls impulsin giremria del citado pién 151 se —
lleva a cabo a través de las ruedas clnicas 152, 153, que
son idénticas a las ruedas cénicas 121 y 123 de la forma
de realizaciédn representada e la fig: 3y 4, en donde el
piﬁéh de rueda dentada 154 corresponde al piﬁdn 124, y la
corona dentada 155, a la corona dentada 125;

La curva de aproximacién 156 esté de canto y confiere
al cabezal de adnisidén 143 un movimiento basculante, en -
dorde la polea 15.7 montada en el»cuerpo_basc;u;lénte se man
tiene apoyzda en la curva de aproximacién 156 por medio -
del rem rte de presién 158 en el que descansa el cuerpo -
basculante EL moviniento basculante produce el movimiento
de aproximcibn en direccifn de la flecha 159, axialmente

al eje de, Ya herramienta.

NOTA

—— . . S S o

En resumen: la invencién reczerd sobre las reivindi-
caciones siguientes: ) '

1.~ Digpositivo para biselar pernos, y similares con
une mesa giratria donde se alojan los pernos accionados
con movimiento de giro, la cual mueve 10s pernos en la po
sicién de trabajo, sobre una fresa perfilada, caracteriza
do porque en la mesa giratoria, la cual estd dispuesta co
axialmente a la fresa, estédn montados unos cabezales de -
admisibén giratorios para los pernos, los cuales reciben el

movimiento girat rio por una corona dentada estacionaria a

trevés de ruedas dentadas alojadas en la mesa giratoria, y
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por medio de una curva de eproximacibn fija se desplazan
hacia la fregsa perfilada, _ ) ‘

2.~ Dispositivo segfin 1o reivindicad enel punto 1,
caracterizado porque los cabezales de admisién son para-
lelos al eje de la fresa y estdn colocados con desplazamien
to verticel en la mesa giratoria y engrananen la corona
dentada con un pifidn de una longitud corresp omiente a la
carrera de desplazamiento, en donde los pifiones son des-
plazables con movimiento relativo a dicha corona por medio
de la curva de aproximacién situada en la prolongaciln de
los pifiones yen el mismo didmetro. que éstos a través de -
poleas intermediss dispuestas en la mesa giratoria para-
lelamente al eje de la fresa. _ )

3.- Dispositivo segin 1o reivindicado en el punto 2,
caracterizado porque la corona dentada estd unida = una -
carcasa fijada en el bastidor, la cuel rodea la mesa gira-
toria, y ésta tiene una ranura snular por la que engrans -
la corona dentada. ,

4. = Dispositivo segin 1o reivindicado en el punto 2;
caracterizado porque el cabezal de admisibn y el pifién es-
tén unidos por medio de un 4rbol, sobre €l que se desplajza
en s entido opuesto a un resorte de presifn un manguito ase
gurado combra la torsibn, & cual estd unid a su vesz con
un contrapunto de apoyo que abraza al cabezal de admisién,
el cual contrapunto sujeta por abajo la cabesza del perno,
y en el citado cabezal de admisién se ha previsto un espé-
rrago de expulsibn que esté sometido al efecto de un resor
te de presidn.

5.- Dispositivo segln lo reiviﬁdicado en el punto 2;

caracterizado porgue la mesa girato ria y un portafresa ac-
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cionado con moviqliento de giro estin montados sobre un -~
eje partido fijo, o sea la mesa en l2 parte superior del
eje, y el portafrese en la parte inferior del eje, en -
donde la divisibn del eje se encuentrs en el plano de —-
lo. fress y las partes del e je estdn unidag entre si por
un tornillo de forma separable. ,
6.- Dispositivo segln 1o reivindicado en el punto 2,
caracterizado porque psra regulagr la altura, la mesz gi--
ratoria estd montada con desplazamiento axial en un oubo
largo y unida @ éste por medio de una chaveta de ajuste,
y la carcasa se halla sujeta, de forma que pueda regular-
se su_altura., en unas ranuras existentes en el bastidor;f
7.- Dispositivo segin lo reivindicado en €l punto 1,
caracterizado porque los cabezales de admisién estén mon-
tados radialmente al eje de la fresa y colocgdos con desQ-
pla zamiento radial en una rueda c¢bnica fija alojada en la
mesa girstoria, en donde la corona dentada estd sujeta de
bajo de esta mesa giratoria cofcéntricamemte al husillo -
portafrese en el bgstidor, y un par de pifiones alojado ver
ticalmentebn Il mesa giratoris engrana con la corona den--
tada y l2 rueda dentada cbnica, y porgue en la mesa gira—-
toria estéd montada wnas e lancas de rodillo que, movidas -
por la curva de aproximecién, actlan a través de palancas
ahorquilladas con perncs de sustentacién desplazables en las
ruedas cénicas de 1os cabezales dé admisidn. .
8.~ Dispositivo segfin 1o reivindicado en el pumnto 7,
caracterizado porque en el borde interior de lé, mesa glira~-
torig se 'm previsto en proximidad de la fresa un prisma de
guia compuesto de una morda%a sujeta & la mesa giratoria y

una mordaza desplazable frente a la primers por medio de un
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muelle, asi como entre dicho prisma y el cabezal de admisién
otro prisme de apoyo en forma de cubeta desplazable en sen-
$ido radial. , , |

9.- Dispositivo segln lo reivindicado ea 10s puntos -
ly 7, caracterizado porque en b mesa giratoris se han -
montado cie rpos bagculantes psra los cabezales de admisidn

y en ellog en un cuerpo dentado, se alojan pinzes que =

clerren a presidn por un muelle, en donde ¢l dentado del -
engranaje engrana con piiién motor centrado con respecto -
al eje de giro del cuerpo basculante, el cual pififn reci -~
be su movimiento degiro a través de una rueda cbénica y de
un rar de pifiones desle la corona dentada sujeta por deba -
jo de la mesa giretoria, y porque en el cuerpo basculante
va situade una polea para una curva de apm ximacibn situa-
dz encime de aquel. ‘

10.~ "Dispositivo pera biselar pernos y simjilares".

Segln se describe en esta memoria que consfea de\DIEZ
Y SEIS HOZ S, escritas a miquina por una sola dara y djbu-

Jos.
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