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Memoria d e s c r ip tiv a  de un Modelo de U tilid a d  en ex c lu siv a  — 
p a ra  España, que po r "CORTATUBOS AUTOMATICO" se s o l ic i t a  po r v e in te  anos a  fa ­
v o r  de SUPER ECO TOOtLS, S.A. de acuerdo con l a s  Leyes v ig en te s  sobre Propiedad 
In d u s t r ia l ,  pudiéndose, de acuerdo con lo s  Convenios In te rn a c io n a le s  sobre l a  
m a te ria , ex tender e s ta  s o l ic i tu d  a o tro s  p a ís e s  re iv ind icando  l a  misma p r io r i  
dad.

El p resen te  invento t r a t a  de un Cortatubos autom ático, carac 
te r iz a d o  porque consta  de:

a) un cuerpo de co rta tu b o s , en e l  que se monta:
b) un e je  ro d an te , accionable en g iro  por un m otor^rofor, y* * w*p o rtad o r de una e s p ira l  f r o n ta l  p ara  p ro p ic ia r  desplazam ientos ra d ia le s  de:

**-.*c) unos c a rro s  p o r ta -c u c h il la s , accionados po r dicha 'e s p ir a l
f r o n ta l ,

* * W w

¿) una ta p a  f r o n ta l  f i j a  a l  cuerpo del co rta tu b os y  .p o ta d o ra  
de unas gu ias de desplazam iento de lo s  c a rro s  porta-cuchiD as,

e )  un d isco  f i j o ,  su je to  a l  cuerpo d e l m otor- ro to r  y . con
f )  medios de lim ita c ió n  de p a r  e n tre  e l  cuerpo de co rta tu b os

y  e l  d isco  f i j o .  .
También se c a ra c te r iz a  porque lo s  medios de lim ita c ió n  de —

+  *  *  *

p a r  que perm iten  e l  desplazam iento r a d ia l  de l a s  c u c h illa s  m anteniéndolaslen -  
con tacto  permamente con e l  tu b o , con una determ inada p res ió n  previam ente e s ta ­
b le c id a , p ara  e fe c tu a r  su c o r te .

También se c a ra c te r iz a  porque lo s  medios de lim itac ió n  de p a r 
constan  de a ran d e la s  de f r ic c ió n  presionadas p o r elementos e lá s t ic o s .

También se c a ra c te r iz a  porque consta de una arandela unida a l  
cuerpo d e l co rta tu b o s  con su p e r i f e r ia  en fren tad a  a l  d isco f i j o .

También se c a ra c te r iz a  porque lo s  medios de lim itac ió n  de p a r 
constan  de unas prim eras a ran d e la s  de f r ic c ió n  en tre  e l  d isco  f i j o  y  e l  cuerpo 
de co rta tu b o s y  unos m uelles de p l a t i l l o  s itu ad o s  en tre  l a  a randela  y e l  d isco  
f i j o ,  presionando unas segundas a ran d elas de f r ic c ió n  con tra  dicho disco f i j o .
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Para comprender mejor e l  ob je to  de l a  p resen te  invención, se 
rep resen ta  en lo s  planos una forma p re fe ren te  de re a liz a c ió n  p rá c tic a , su scep ti 
b le  de cambios acceso rio s que no desv irtúen  su fundamento.

La f ig u ra  1 rep resen ta  una v i s t a  f ro n ta l  d e l cortatubos — 
automático con alguna sección p a rc ia l  para observar su es tru c tu rac ió n .

La f ig u ra  2 rep resen ta  una sección d iam etral en alzado, co rres  
pondiente a l a  f ig u ra  a n te r io r .

En todas e l l a s  se anotan l a s  sig u ien tes p a r tic u la r id a d e s  e s tru c
tu rad as en l a  forma señalada a continuación: **. *. *.

(1 )  . -  Eje rodante acoplable a  un m otor-rotor-no representado—
:portador de una e sp ira l f ro n ta l  para lo s  desplazam ientos ra d ia  

l e s  de lo s  ca rro s  p o rta c u c h illa s .
(2)  . -  Carros p o rtac u ch illa s  accionados por l a  e s p ir a l*f r o n ta l .
( 3)  . -  Cuerpo de co rta tubos.
(4)  . -  Tapa de cuerpo de co rta tu b o s , po rtado ra  de l a s  .gu ias de 
desplazam iento de lo s  ca rro s  p o rta c u c h illa s .
( á ) . -  Arandela unida a l  cuerpo co rta tubos.
(6)  . -  Disco f i j o  que va su je to  por medio de p itó n  a t. cperpo -* w wde aluminio d e l motora-rotor, evitando su g iro . ** * *
(7 )  . -  A randelas de f r ic c ió n  y arandelas de p resión  en tre  e l  -  
cuerpo de co rta tu b  1 y d isco  f i j o .y  que co nstituyen , para e s ta  
re a liz a c ió n , lo s  medios de posicionam iento/L iberación e n tre  -  
d isco  f i j o  y  e l  cuerpo d e l co rta tubos.
El co rta tu b os autom ático, ob je to  de l a  invención incluye un -  

l im itad o r de p a r , que, co n s is te  en un d isp o s itiv o  que a l a  vez que perm ite e l  des 
plazamiento r a d ia l  de la s  c u c h illa s  en su respec tivo  carro  p o r ta -c u c h il la s ( 2) man 
tiene^ é s ta s  en contacto  permanente con e l  tubo a c o r ta r , con una determinada — 
p resió n  previam ente e s tab le c id a . Esta p resión  hace que se r e tr a s e  e l  g iro  d e l — 
cuerpo c o r ta tu b o s (3) con re la c ió n  a l  e je  rodante (1 ) y se consigue mediante — 
l a  presión  y f r ic c ió n  e je rc id a  con la s  a ran d elas de f r ic c ió n  (8) .

* **.*.** + +
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En g en e ra l, lo s  grupos a ran d e la s  de p res ió n  (5) y arandelas de
f r ic c ió n  (8) pueden se r  c u a lq u ie r  medio de posicionam iento con p o s ib ilid a d  de l i
b e ra rse  a l  p rovocar e l  g iro  y una vez superada l a  c a rre ra  de aproximación duran te
l a  cual e l  cuerpo permanece f i j o ,  aproximándose lo s  ca rro s p o r ta c u c h il la s (2) a l  -
tubo a c o r ta r  p o r l a  e s p ira l  f r o n ta l  del e le  rodante (1 ).

La lim ita c ió n  de l a s  c a r re ra s  ra d ia le s  de l a s  c u c h illa s  e s tá  -  ,
e s tab le c id a  como sigue : en su a p e rtu ra  máxima, lo s  ca rro s p o r ta c u c h iU a s (2) serán
deten idos en su extremo su p e rio r por e l  borde in te rn o  d e l cuerpo de co rta tubos ( 3)j
l a  c u c h illa  no to c a  nunca e s te  borde -  v e r f ig u ra  1 -. En su c i e r r e ,  . lo s  c a rro s  —
p o rta c u c h illa s (2 )  topan e n tre  s i .  En e s te  momento l a s  c u c h il la s  quedan * separadas*. .
6mm. en tre  sus bordes c o r ta n te s . En d e f in i t iv a ,  e l  comportamiento d é l 'e ó r ta tu b o s  -
en cu a lq u ie r sen tid o  de g iro  que actúe é s te  se rá  siempre /  e l  de aproximación

-  * * * *o alejam iento  de l a s  c u c h il la s ,  según sea su sen tido  de g iro , siempre,;<pie no en­
cuentren  o posic ión  lo s  c a rro s  p o r ta c u c h il la s (2) en su desplazam iento r a d ia l ,  es—
tando detenido en e s te  momento e l  cuerpo co rta tu b o s  ( 3) y g iro  d e l  cueppo de corté ' / # + * . * * *
tubos ( 3) con sus c u c h il la s  correspond ien tes en ambos sen tid o s de g ip o ,.*.* *Con e s ta  e s tru c tu ra c ió n , e l  funcionam iento t ie n e  lu g a r  de l aw * * *. i? w * wforma s ig u ie n te : *

* * * *a) se se lec io n a  l a  medida d e l tubo a c o r ta r  y se *pq¡hta su — 
c a sq u illo -g u ia  co rresp o n d ien te  en l a  p arte  p o s te r io r  del co rta tu b o s ,

b) k se monta e l  co rta tubos en e l  motor- r o to r  de forma que e l  -  
p i tó n (9) del d is c o (6) quede in tro d uc id o  en un o r i f ic io  p ra c tic a b le  en e l  cuerpo 
de aluminio de d icho m o to r-ro to r ,

c) se in tro d u ce  a continuación e l  tubo en l a  máquina o — 
v ice v e rsa , situando  a l  tubo en una magnitud dada desde e l  f r e n te  del co rta tubos 
h a s ta  e l  e je  d e l plano de c o rte  de l a s  c u c h illa s  y se acciona e l  in te r ru p to r  a 
derechas.

E l cuerpo d e l co rta tubos se encuentra en e s to s  momentos l ig e r a  
mente re ten id o  debido a l a  acc ión  d e l lim ita d o r  de pétr. E sta  c irc u n s ta n c ia  hace 
que, a l  g ira r  e l  e je  ro d a n te ( l) ,  desplace lo s  c a rro s  p o r ta c u c h il la s ( 2) radialm en
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t e  h as ta  que é s ta s  tomen contacto  con e l  tubo. La re s is te n c ia  de penetración — 
opuesta por e l  tubo a la s  cu c h ill a s, determ ina e l  esfuerzo n ecesario  para hacer 
g i r a r  e l  cuerpo d e l corta tubos ( 3) venciendo de e s ta  manera e l  p ar de frenado — 
estab lec id o  en e l  lim itad o r de p a r.

Una vez cortado e l  tubo, e l  cuerpo co rta tubos(3 ) se detiene 
y  l a s  c u c h illa s  continúan cerrándose s i  e l  opera rio  no acciona t í a  contramarcha 
a  l a  máquina p a ra  que é s ta s  re tro ced an . En e l  momento de dicho operario  no accio 
ne l a  contramarcha, e l  cuerpo de l a  c u c h illa  encon trará  en su desplazamiento ra ­
d i a l  e l  borde d e l tubo s in  c o r ta r ,  lo  cual opondrá un esfuerzo máximo a su d es-* * ̂
plazam iento originando un esfuerzo  capaz de vencer e l  par lim ita d o r ^ a t^ n d o  rodar
e l  cuerpo de co rta tu b o s (3) en vac io  cuando lo s  ca rro s p o rtacu ch illag (¿y ;o simple+ * +
mente é s ta s  encuentren oposición  en su desplazam iento ra d ia l ,  increm entadas con una
p res ió n  de p en e trac ión  adicional, donada po r e l  lim itad o r de p a r . . . .

Para e l  mantenimiento b a s ta  s o l ta r  lo s  t o r n i l lo s  que su je tan  —
l a  tap a  (4) y extrayendo é s ta  puede lim p iarse  y  engrasar l a  e s p i r a l  y sus ca rro s
p o rta c u c h illa s (2 )  correspondien tes. En cuanto a l  lim itad o r de p a r , no* n e c e s ita  -
de mantenimiento. ^ .**** *.

En e s te  caso concreto l a  arandela(5 ) se co n -stituye ,* jp . de un. . * *modo convencional a l  cuerpo de co rta tu b o s (3) y  con su pared in te rn a  (5a ^ ..e n fre n ta* a w ***
da a l  disco f i j o ( 6) .

Entre e l  cuerpo corta tubos (3) se disponen unas prim eras aran­
d e la s  de f r ic c ió n  (8 l  ) y e n tre  l a  pared in te rn a  ( 5a) y e l d isco  f i j o ( 6) se s itú an  
unas segundas aran d e las  de f r ic c ió n  (8 g) p resionadas por un muelle de p l a t i l l o  
(7).

No se describen  con mayor d e ta l le ,  por se r convencionales, -  
lo s  c lá s ic o s  mecanismos que in te g ra n  lo s  p la to s  de amarre en lo s  to m o s , formados 
p o r una e s p ira l  y  su g arra  co rrespondien tes. Actúan con una fu e rza  ex trao rd i­
n a r ia  g rac ias  a l  poder de m u ltip lic a c ió n  que tie n e n . En con traposición  a e s te  fe  
nómeno hacen que e s to s  mecanismos sean i r r e v e r s ib le s ,  oponiendo a l  sistem a b a j i  
simes esfuerzos de reacción , evitando de e s ta  manera calentam ientos in n ecesa rio s  
en e l  lim ita d o r  d e l par.
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R E I V I N D I C A C I O N E S
1 .-  CORTATUBOS AUTOMATICO, ca rac terizad o  porque consta de:
a) Un cuerpo de cortatubos, en el que se monta:
b ) un e je  ro d an te , accionable en g iro  por un m otor-ro to r, y  — 

portador de una e s p ira l  f r o n ta l  para proporcionar desplazam ientos ra d ia le s  de:
c) unos ca rro s  p o r ta -c u c h illa s , accionados po r dicha e s p ir a l

f ro n ta l ,
d) una ta p a  f ro n ta l  f i j a  a l  cuerpo del co rta tu b os y portado­

ra  de unas g u ía s  de desplazam iento de lo s  c a rro s  p o r ta -c u c h illa s , .
e) un d isco  f i j o ,  su jeto  a l  cuerpo d e l m o to r-ro to r y con -
f )  medios de lim itac ió n  de p a r en tre  e l  cuerpo d¿ co rta tubos y

e l  disco f i j o .
2 . -  CORTATUBOS AUTOMATICO, según re iv in d ic ac ió n  añtenLor, ca -

rac te rizad o  porque lo s  medios - de l im ita c iá id e  p ar que perm iten  e l  désplazamien
to  ra d ia l  de l a s  c u c h illa s  m anteniéndolas en contacto  permanente con e l  tubo , con
una determinada p resión  previam ente e s tab le c id a , para  e fec tu a r  su c o rte .* **.

3 . -  CORTATUBOS AUTOMATICO, según re iv in d icac io n es  a n te r io re s ,* * * *caracterizado  porque lo s  medios de lim itac ió n  de par constan de a r a ñ ó la s  de —
^ , . . .  * f r ic c ió n  p resionadas por elem entos e lá s t ic o s . * * *

4.  -  CORTATUBOS AUTOMATICO, según re iv in d icac io n es a n te r io re s , 
ca racterizado  porque consta de una arandela unida a l  cuerpo d e l co rta tubos con -  
su p e r i f e r ia  en fren tad a  a l  d isco  f i j o .

5 . -  CORTATUBOS AUTOMATICO, según re iv in d icac io n es  a n te r io re s , 
ca racterizado  porque lo s  medios de lim itac ió n  de par constan de unas prim eras -  
arandelas de f r ic c ió n  en tre  e l  d isco  f i jo  y e l  cuerpo de co rta tu b os y unos muelles 
de p l a t i l l o  s itu ad o s  en tre  l a  arandela  y e l  d isco  f i j o ,  presionando unas segundas 
arandelas de f r ic c ió n  con tra  dicho disco f i j o .

6.  -  CORTATUBOS AUTOMATICO
Tal como se ha d e sc rito  en l a  p resen te  memoria de s ie te  ho jas



y sus p lanos anexos.
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