\Y-B,v-

N :
Frmn AR

- 986 007

MEMORTIA DESCRIPTIVA

de wne Patente de Invencidn & nombre des
"FAKTR" WERK WILHEIM KICHERER, MASCHINEN—U
METALIVWARENFABRIK IN MUHLACKER, de nacions
lided alemsns, domiciliada en MUHLACKER-
WURTT, ( Alemenia ); por: "DISPéSITIVO PARA
LA REGULACION DE LA ALTURA DE LA TOBERA DE
- 'ASPIRADORAS CON MANGO Y SOBEE RUEDASH
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El invento se refiere & un dispositivo para regular
la alturas de la tobera de aspiradoras con mango y sobre ruedas.
les aspiredoras de mango y provistas de ruedas - en cuan
to no se trate de aparatos adicionales de aspirsdores manuales -

5 estan equipadas hasts ahora con cuatro ruedas portadoras. Se cono-
cen realigecicnes en las cuales los ejes de las ruedas estdn dis~
puestos de tal modo que su altura se puede modificer, al objeto dg
conseguir de este modo une. regulacidn de ala alture de la tobera
pare la limpieza de alfombras de distintes blanduras. Tembién se

10 conoce une regulacién de le alture de la tobers hasta cierto punto
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eutomitica, & cuyo efecto las ruedas delanteras son més grandes y
mds enchas que las ruedas traseras, de modé‘que la agpiradora con
su parte delentere se hunde mehos en la aifombra que con su par-
te trasera. b .

El presente invento tiene por objeto el conségqir ﬁna
regulacidn sencilla y sutométice de la alture de le tobers encima
de la alfombra & limpier, y aminorer, especislmente si se trata
de alfombras my gruesas y beludas, la fuerza que sé necesita p?ra
el desplazemiento de le aspiradora.' '

De acuerdo con el invento se sustituyen las ruedas delan-
teras por planos de deslizamiento. De este modo las ruedas trase-
res sopertan aproximédamente 2/3 del peso del aparato, mientras el
resto'del peso ¥y lé fuerza de succién, que debido a le prééién ne-
getiva existe alrededor de lg boquilia de aspiracion, sé descarga
sobre los planos de deslizemiento. Se ha demostrado que con tal
de que los planos de deslizamiento sean bastante:.. grandes, el apara-
tc se hunde adelante mucho menos que atrds, y que con esto se ejer-
ce una regulacion autométicadde la altura de la tobera. Le aspiredo-
ra del invento'se puede desplazar adends éon muche més.facilided
que las espiradoras conocidas provistas de cuatro ruedas. A

El dibujo muestra a titulo de éjemplo, en forma esqueméé

tica y parcielmente seccionada un ejemplo de realizacion del inven

104

~ En esta forma de:realizacién, las ruedas traseras 1, por
goportar la meyor parte del‘peso del aparato y debido a la fue:za
de desplazamiento ejercidé sobre la barra de conduccidn, se hunde
més profundamente en la alfombra que las piezas de deslizamiento 2
que llevan ﬁenos peso y se apoyan'qbn mayores superficies. Debido &

esto se levanta el borde delantero.de la cémarse de cepillos 4 que

>ﬁfcrma la tobera 3, de tel maners que todavia puede paser aire sufi-
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ciente para el @esprendimiento y el transport El POvVQO y se
consigue una buena limpieza. Las piezas de deslizamiento +tienen
una seccidn & modo de patines y se encuentran debajo de toda ia pa-
red trasera de la cémara de cepillos y debajo de sus paredes latera-
les. Con miras a las buenas cualidades de deslizamiento, las pie-
zas de deslizemiento constan preferentemente de metal; pero en otra
forma de realizecion pueden ser constituidas también por planos
de pléstico unidos por fusidn con las paredes de 1a cémara.

De acuerdo con el invento, le barra de coﬁduccién 5 esté

unide al apasrato en forme movible, de tal menera que en la ppéi-»:

cion de trabejo la presidn para elhvence del aparato se ejerce en.

direccion al eje de las ruedas portadoras. Esto ocurre cusndo la
1{nea de unién entre el punto de fijacidn y el eje de las ruedas
portadoras forman con el plano del suelo un éngulo de 40 a 50 grado:

NOTaA
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Se reivindica como nuevo y de propia invencion.

.- Dispoéitivo parse la regulacién de la altura'de la‘to-
bera de aspiradoras con mengo y sobre ruedgs, caracterizado porque
tiene una pareja de rue=das portadoras que, vistas en posicidn de
trabajo, estdn situadas de tal manera detrds del centro de gravedad
de la maquina, que soportan més de 2/3 del peso del aparato, mien-
tras lé presidn de gravedad,restante>éS‘soportada por piezas de desg
lizamiento que apoysn el aparato hacie el lado de la succidn.

2.~ Dispositivo de acuerdo con la reivindicacidn 1, éarac-
terizado porque la superficie de apoyo de las piezés de deslizamien-
to es un miltiple de la superficie de apoyo eféctiva de . las ruedas

3+- Disgposgitivo de acuerdo con las reivindiéaciones ante-
riores, caracterizédo porque las piezas de déslizamiento estan situa

das en la pared trasera y en las paredes laterales de la c¢émara pare

e
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el tambor de limpieze.
4.~ Dispositivo de acuerdo con las reivindicaciones an~

teriores, caracterizado por une barrs de conduccidn, que esté
fijada en el aparato de tal manera que la linea de unidn entre el

puhto de fijacidén y el eje de las ruedas portadoras forms con el

plano de apoyo del aparato un éngulo de aproximadamente 45 ( 4 5)

5.="DISPOSITIVO PARA LA REGULACION DE LA ALTURA DE LA
TOBERA DE ASPIRADORAS CON MANGO Y SOBRE RUEDAS". '

Tal como se describe y reivindica en la presente Memoria

Descriptiva que consta de cuatro hojas escritas a méquiha por una

sole cara, y de sus correspondientes ditmjos.

Madrids. Q AR M3
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