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REORIA DESCRIPTIVA
para solicitar
PATENTE DE INVENCIODN

“ en
Es?aAafa
por VEINTE afios
- 8 & nombre de L& TELEMECANIQUE ELECTRIQUE, sociedad anénima
! francesa, establecida en 33, avenue Waréchal Joffre,

Nanterre, Seine, Francia, por:

"DISPOSICION DE CONTACTOS PARA APARATO ELECTRICO"

Kumerosos aparatos eléctricos tienen pluralidades de
contactos tanto de trabajo como de repeso, es decir, que
una parte de los contactos normalmente abiertos se cierran
cuando el aparatc sufre una accidén positiva, mientras que

5 el resto de los contactos, normalmente cerrados cuando el
aparato estd en reposo, se abren bajo esta misma accién.

Para permitir el mando simulténeo de estas diferen-

tes contactos, €8s conocido realizar en forma de puentes
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las partes méviles de los contactos y escalonarlas'gﬂig
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largo de un portacontactos mévil en translacién (o en ro-
tacién de gran radio), coorerando los puentes de contac-
tos méviles, en el sentido de la apertura o del cierre,

con alineaciocnes de contactos fijos situados a uno y otro

- lado de dicho portacontacto.

Es conocido igualmente realizar estos contactos tan-
to fijos como méviles en formavde elementos fdcilmente des- -
montables e invertibles, con objeto de poder transfoImar ‘
fécilmente un contacto de "trabajo" en contacto de "repo-
so*, © viceversa;

. Finalmente, es conocido montar extremo con extremo
elementos portacontactos méviles y elementos portacontac-
tos fijos para aumentar el nimero de contactos mandados
por un mismo apaiato.

Sin embargo, galvo en ciertos casos excepcionales,
por ejemplo en el caso de los aparatos del tipo "fin de
carrera" movidos por el desplazamiento de un m8vil pesadoy
la energia que proporciona la accién positiva de mando de
los contactos de trabajo estéd limitada por razones eviden—
tes de precio y de volumen, y més todavia est{ limitada
la energfa, proporcionada en general por un resorte anta=
gonista, el cual, después de la desaparicidn de la accién
positiva, lleva el aparato a posicién de reposc, es decir,
aplica eldsticamente los puentes de los contactos de Te=-
poso contra plots fijoa;

Bn este dltimo caso, la fuerza eléstica de presién
de estos puentes de contacto contra los plots fijos se se-
para de la fuerza del resorte antagonista, lo que, & me-
nos de aumentar la fuerza del resorte y, por consignien~—
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te, la potencia del motor antagonista, limita el valor de
las presiones que actuan scbre los contactos de reposo.

Se corre as; el riesgo de que ciertos contactos ne
se toquen o se toquen mal, 0 bien de que la presidn de con-
tacto sea tan pequefia que se produzcan soldaduras por fu-
sién de }os blots a causa del tamafio de la resistencia de
contacte. .

kdemés, en la construceién actual de los contacto-
res, ha llegado a ser de uso corriente poder afiadir segin
los esquemas contactos suxiliares amovibles; Si, para un
mismo . electroimén, se aﬂgden contactos de reposo gue dis-
minuyen la fuerza antsgonista, se hace variar al mismo
tiempo la teneién minima de engaﬁche;

El presente invento remedia estos inconvenientes,

Segin ¢l invento, un contacto en puente es llevado
al extremo de un brazo articulado sobre el portacontactos
mévil, brazo sobre el cual actda un resorte que asegura
la presidn del pﬁéntg contra los plots fijos, apuyindose
Gicho resorte sobre una palanca igualmente articulada so-
bre el portacontactos y Que. Por su extremo orientado en
el mismo sentido que el brazo, est4 apoyada sobre una pro-
tuberancia fija opuesta a dichos plots fijos, mientras
que el braze puede ser arrastrado en direccién opuesta a
los plots fijos, es decir, en ¢l sentido de la apertura
del contacto por una superficie de apoyo del portacontac-
tos mévil.

" asi, a medida que el portacontactos se desplace en
direccidn de los plots fijos, en el sentido de una defor-
macién mayor del resorte de presidn de contacto, la palan-

\
ca sobre la cual este resorte se apoya se desplaza en el
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mismo sentido que el brazo, lo que limita la deformacidn

del resorte y, por consiguiente, puede mantenerse ssnsible—
mente constante la presidn del puente sobre los plots.

n éstas condiciones, dado que un desplazamiento
relativamente importante del portacontactos no modifica
sensiblemente la presién empleada en cada uno de los puen-
teg, la fuersa antagonista qué es aplicada a este porta-
aontactos puede ser igualmentd distribuida entre los di-
ierentes‘pugntee de contacto. '

si, nd obstante, la palanca estd inmovilizada en el
portacontactos, el conjunto se'¢omporﬁa.como un céﬁtacto
eléstico usual cuya presién de contacto aumenta con el
desplazamiento impuesto al portacontactos.

. Segin una partioularidad del invento, el conjunto
constituide por la pélanca, el brazo y el resorte, puede
ger invertido en el alojemiento que ocupa este conjunto
en el portacontactos y, en una de las dos posiciones posi-
bles de este conjunto, la palanca estd inmovilizada en di-
cho alojamiento mientras que en la otra se apoya la protu-
berancia fija. . |

Se puede obtener asi, en un sentido, un contacto
de reposc con presién de contacto constante y, en el otre,
un contacto de trabajo con preésién de contacto creciente
cen el desplazamiento del portacontacto;

_ Para facilitar la inversién de dicho conjunto, la
palanca y el resorte estén unidos entre of conservando
gu movilidad relativa de manéra que, por una parte, el
resorte interpuesto entre el brazo y la palanca pueda
desempeflar su misién de resorte de contacta.

& este fin, el brazo y la palanca pueden estar uni-
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dos por un véstago que limita la separacidn Que les es im-
puesta por el resorte interpneeto;
| De preferencia, el brazo y la palanca se interpene-
tfan ¥ se cruzan por sus dos extremos, teniendo las intexr-
penetraciones mutuas topes que impiden la separacidén del

brazo y de¢ la palanca bajo el empuje del resorte que tien-

 de a separarlos.

8demés, el rescrte puede ser utjilizado para manteni-
miento del conjunto en un alvéolo del portacohtactos.

& este fin, el brazo y la palanca estin cortados en
plaquitas de metal cuyos extremos que penetran en dicho
alvéolo estin convenientemente donfigurados en forma de
ganchos simtricos que el resorte interpuesto oprime con-
tra los elementos redondeados que sirven de pivotamiento
a la paianca y'al.brazo;

Cuando los extremos correspondientes del brazo ¥
de la palanca no se cruzan, los ganchos estdn opuestos
7 adosados para cooperar con pivotes simétricos opuestos,
colocados en el fondo de dicho_alvéolo;

Cuando estos extremos de brazo y de palanca se cru-
zan, los ganchos estdn enfrentados y pueden cooperar con
un eje dnico de pivotamiento;

Asi, en los dos casos, el empuje del resorte inker~
puesto mantiene el braze y la palanca enganchados.

Estando colocado el conjunto en una u otra posi~
¢18n en un alvéolo del portacontactos, el puente de con-
tacto puede ester situado sensiblemente hacia la mitad
de este alvéolo, de manera que los plots fijos cooperan-
tes deben estar colocados o bien hac}i uno, o bien hacia

otro de los extremos de este alvéolo.
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Esto presenta el inconvenients de.necesiﬁar un des-
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montaeje y una inversidn de los plots fijos cuando un cen-
tacto de trabajo se convierte en contacto de reposo y vi-
eeversal

Por el contrario, esta diqueicidn tiene la ventaja
de la seguridad, por el hecho de que un eonjﬁnto de contac~
to mdvil es inoperante si no estd colocado correctamente

con relacién a los plots fijos; los riesgos de errores

. son evitados.

También se puede configurar el braze de contacto,
como se mostrard en lo gue sigue, para que el puente que
lleva esté sitnadofsiempre hacia uno de los extremos del
alvéolo con sus plots de contacto vueltos hacia el cen—
tro de este alvéolo;

#s1, montado como contacto de trabajo o como contac-
to de repeso, el contacto en puente puede cooperar con
una u otra de las caras de plots de contactos £ijos situs~
das, en posicién media, hacia el centro de cada alvéolo,
de maneTa gue no es ya necesario modificar la posicidn de
los contactos fijos cuando un contacto de trabajo es cam-~
biado a contacto de reposo o viceveraa.

BEn este caso, es pricticamente necesario, para per-
mitir el montaje y el desmontaje del conjunto, que la pa~
lanca afraviese ¢l oxtremc del brazo por una abertura me-
dia de éste;

Ademés, para facilitar el asimiento a mano simul-
téneo de la palanca y del brazo, este dltimo tiene prolon-
gaciones paralelas a la palanca, m4s alld del puente que
aoporta;_

Finelmente, la palanca ests estabilizada ventajosa-
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mente en una posicidn transversal al slvéolo, mientras que

el braze puede pivotar ligeramente alrededor de su eje lon-

gitudinal para compensar un defecto de alineacién de los

contactos fijos.
A este fin, la palanca tiene, de preferencia a cada
lado, une pata lateral apoyada sobre un borde lateral del

alvéolo, mientras que el pivotamiento del brazo estd fa-

‘cilitedo por la estrechez del gancho que le sirve de Pivo=

te. Por el ledo opuesioc, el pivotamiento del brazo puede

ser posible, sin extensidn lateral de este brazo, gracias

‘a la intefpenetracién'&al brazo y de la palanca.

Especialmente en el caso de aparatos (tales como los
relés o los contactores) en los cuales los contactos son
manicbrados por wa electroimin en contra de wn resorte an-
tagonista, dado que,la’iqerza éue asegura la presién de
cade uno de los contactos estd limitada, Se puede aumentar
o modificar el nimero de los contactos "reposot {o contac~
t08 que se cierran en la apertura) sin riesgo de rebasar
la fuerza del resorte antagoniQta del aparato o de slte~
rarla en estado de reposo;

Estando asi mejoiadas las posibilidades de composi-—
cién varigble de un contactor, se pueden prever en un ex~
tremo por lo menos de los portacontactos, prolongaciones
amovibles, con cavidades de alojamiento para los Srganos
de contacto mévil, deslizdndose estas prolongaciones en
soportes de contactos fijos que se uwnen y se fijan al so-
porte en el cual se desliza el portacontactos mismo.

Ia descripcidn que sigue en relacién con el dibujo
anejo, dado a titulo de ejemplo no limitativo, harid com-

prender bien cémo puede ser realizado el invento, forman-
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do parte de dicho invento, naturalmente, las particulari-
dades gque resaltan tanto del dibujo como del texto.

Ia figura 1 es un alzado de un dispositivo que tie-
ne une pluralidad de centactos fijos y de contactos mévi-
les, constituidos estos dltimos segin el invento.

La figura 2 es un corte por fi-i} de la figura 1.

Las figuras Ja y 3b son cortes segén IYI-III de la
figura 2 de un primer conjunto que funciona como contacto
de Teposo en dos de las posiciones posibles de este con- -
junto.

La figura 4 es una vista en perspectiva extendida
de‘Ios tres elementos constitutivos de este primer conjun-
to. '

Las figuras S5a y 5b son cortes andlogos al corte
ITI~1II de la figura 2, funcionande este conjunto como con-
tacto de trabajo.

La figura 6 es una vista en perspectiva con arrangue
de un alvéolo de alojamiento de conjunto mostraio por la
figura 4.

, Ea figura 7 es un corte segin VII-VII de la Iigura
5b;

Ia figura 8 representa en perspectiva un dispositi-
vo destinado a ponerse en la prolongacidn del gue estd re-
presentado en la figura 1 para aumentar el numero de los
contactos mandados por una misma disposieién motiiz.

| ia figura 9 es una vista parcial en planta de una
variante de realizacién del dispositivoe de contacto.

Ls figura 10 €3 un corte por X-X de la figura 9.

La figura 11 es una vista en perspectiva extendida

de los tres elementos de un segundo conjunto de brazo, de
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palancé y de resorte interpuesto.

Las figuras 1l2a y 12b son cortes, que corresponden'
a XII-XII de la figura 9, de este conjunto que funciona
como contacto de reposo, respectivamente en éosicién abier-
ta ¥ en posicién cerraﬁa;

Las figuras 13a y 13b son cortes, que qorresponden a
XIII-XIII de la figura 9, del mismo conjunto que funciona
como contacto de trabajo, respectivamente en posicidn ce-
rrada y en posicién abierta; |

La figura 14 es una vista en perspectiva extendida
de otra variante de realizacién del conjunto de brazo, pa-
lanca y resorte; ,

Las figﬁras 158 y 15b, endlogas a las figuras 12a y
12b, son vistas en corte de un conjunto segin la figura 14
que funciona como contacto de reposo;

Las figuras l6a y 16b, anfloges a las figuras 13a y
13b, son vistas en corte de un conjunto segdn la figura
14, que funciona como contacto de trabajo.

El dispositivo mostrado en las figuras 1 y 2 coumpren-
de esencialmente un bastidor vaciado 1, que soporta loas
contactos £ijos y una regleta 2 que se desliza longitudi-
qalmante en el interior de un canal de este bastidgr y
que lleva los econjuntos de contactos mévileﬁ;

Ioe:contacfos fijos estén asociados por pares. Estén
formados, cada uno, por una lémina 3 convenientemente core
tada y doblada que lleva en su extremo libre un plot 4;
Cada lémina de contacto fija est4 mantenida en su sitio
POr wn tornille 5 que forma borne;

Los pares de contactos fijos estdn separados en el
bastidor 1 por tabiques 6 solidarios de este bastidoz.
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Estando 1llevados los plots fijos 4 por una parte en es-

cuadre terminal de las léminas 3, los dos contactos fijos
de un mismo compartimiento determinado por dos tabiques

6 consecutivos formen un par de rganos simétricos y loa
plots 4 pueden estar, come se puede ver en la figura 1,
dispuestos hacia la parte de arriba de este compartimien-
t0s o hacia abajo de este compartimiento si, despuds del
desmonteje de los tornillos 5, se permutan de lado las

dos léminas 3 de un mismo par. Bn la figura 1, los tres

compartimientos superiores tienen sus plots 4 situados

hacia arriba y, en el compartimiento inferior, estos plots
estén situados hacia abajo;

4 cada compartimiento del bastidor fijo 1 que tie-
ne un par de plots 4 fijos estd asociado, en ia regleta
2, wn alvéolo 8 en el cual estd alojado un conjunt% de
contacto mévil cuyos elementes estdn mostrados en pers-
pectiva en la figura 4;

BEn este caso, este conjunto comprende tres elemen—
tos; un brazo 9 metdlico que lleva el puente de contacto
9e, una palanca aislante 10 enfrente de este brazo y un
resorte helicoidal 1l interpuesto. gste resorte se aloja
Pox un extremo en una cubeta 10a de la palanca, mientras
que por el oftro rodea el collarin ¢b del brazoc § obtenido
al abrir en la parte central de éste una abertura circu-
lar,

El brazo 9 se termina por el lado opuesto él puen=~
te 9a en dos ganchos abiexrtos 9c¢ que vienen en agarre
con Ias espigas laterales 10b de la palanca 10, lo que
asegurs la articulacifn de estas dos partes una sobre la
otra, con una cierta posibilidad de desenceje de las dos
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partes de le articulacibn, sin embargo, por las razones que
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serén extlicadas en lo que sigue. B Pesar de este desencaje
posible, una separaciln intempestiva del brazo y de la pa-

lanca es impedida por el hecho de gue los dos ganchos 9c¢

forman una brida que rodea la parte de la palanca que lle-

va las espigas 10b y que los talones 10c de esta palanca
estén introducidos bajo la parte central de la brida cuan—
do el brazo y la palanca estén unidos.

Le parte de la palanca que lleva las espigas lob esté
provista axiai_l.mente de una hendidura 12 que da a esta parte
la elasticided de unas pingzas. La utilided de esta dispo-
sicién serd expuesta en relacifn con la figura 7.

Finalmente, la palanca lleva a uwno y otro lado de la
tubgta l0oa dos espigas 104 que forman lateralmente sobre
la pelence un saliente andlogo &l de las espigas lgb, de-
terminando los dos pares de espigas un plano orientado en
la direceidén longitudinal de la palanca 10..

Por su lado, la parte central del brazo 9 tiene una
forma gereral dse c para el alojamiento del resorte 1}, mien-~
tras que el extremo que lleva el puente de contacto 9a estd
enderezado de manera que el planoc de este puente sea sensi-
blemente paralelo al plano de la palanca 10 cuando el re-
sorte 11 esti en su posicién media de aplastamiento.

En las caras laterales opﬁestas de cada alvéolo 8 es-
t4n dispuestos los pares de ranuras enfrentados 13 y 14
desfixiados a recibir por turno los extremos de las espi~
gas 10b y- lod.. Cada ranurs 14 esti ensanchada por su par-
te situada hacia el exterior y estrechada a la dimensifén
del grosor de la espiga 10b en su parte inferior. Cada ra-
nura 13 es, en toda su longitud (excepto un ensanche de en-
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trada) de anchura igual al grosor de las espigas 10b y
10&;

Bn el fondo del alvéolo 8, una varillas exial 15 sir-
ve de tope al extremo de la palanca 10 cuando ésta es in-
troducida en un par de ranuras 13 § 34 opuestas, de mane-
ra que los ganchos 9¢ del extremo del brazo 9 vienen a
Colocarse a uno y otro lado de esta varilla central, lo
que contribuye a mantener dichos ganchos aplicados gobre
las espigas lob;

Finalmente, los tabiques 6 perforados para permitir
el paso de la regleta 2, llevan, cada uno, e su centro,

& un lado por lo menos, una protuberancia en forma de ca-
ballete 16,

En la realizacién mostrada en la figura 1, se sypon-
dréd que la regleta 2 es desplagada hacia'arriba por un
esfuerzo motor, por e¢jemplo la atraccién de un electro-
imén, y que es empujada hecia abajo por un resorte anta-
gonista. fos tres contactos superiores son Por consiguien-
te contaclos de trabajo y el contacto inferior un contac-
to de repoao;

En este caso, cada uno de los alvéolos 8 tiene, ha-
cia arriba, un par de ranuras 14 enfren#adaa, y haocia
abajo un par de ranuras 13. .

Iara‘la realizacién del contacto de reposc inferior,
estando mantenidas juntas las tres plezas 9, 10 y 1l mos-
tradas en la figura 4, las espigas 10b y lod estdn intro-
ducidas en las ranuras 14 del alvéolo 8 de la parté in-
ferjor de la regleta en la figura 1.

El perfil transversal de ¢stas ranuras 14 es seme-

jante al de las ranuras 13 mostradas en la figura 7. gpste
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perfil comprende dos rampas convergentes 17, de poca pen-
diente, seguidas de bruscos ahondamientos 18 de estas ra-
nuras. Si se introducen 1las eapigas 1l0b en las ranuras

13 enfrentadas, estas espigas se aproximan a lo largo de
las rampas 17 cerrando la hendidurs 12, y luego se sepa-
ren y se encuentran mantenidas en posicidn, por reaccién
eldstica de la parte hendida de la palanca, en las partes
més profundas 18 de la ranura. Lz dimensién y la posicidn
de estas partes 18 son ftales gque, al tocar la palanca lo
la varilla axial 15, los extremos redondeados de¢ las espigas
lob tocan tdédavie las caras inclinadas del ensanche 18, de
menera que la palanca est4 mantenida sin holgura en un par
de ranuras enfrenﬁadas;

Cuando se encuentra en un par de ranuras 14, esta
palanca 10 puede oscilar aglrededor de las espigas 1ob,
porque las espigas 104 se encuentran.eﬁtonces en la par-
te transversalmente ensenchada de las ranuras 4.

En la figura 3a, la regleta 2 se supone que ha si-
do desplazada por el esfuerzo motor (posicién de traba-
jo), de manera que los éontactos de reposo estidn abier~
tos. En estas condiciones, el puente 9a estd separado

de los plots 4 y la parte central 94 del brazo 9 estd

. apoysda contra la pared del alvéolo 8 situada hacia atras

en el sentido del movimiento motor de la regleta 2. BL
resorte 11, apoyade contra el brazo 9, empuja la palan-
ca 10 contra la protuberancia 16 y este resorte es com-
primido; ‘

Cuando €l esfuerzo motor cesa de actuar, un resor-
te antagonista (no representado) desplaza el conjunto
hacia la derecha (flecha_Fl) y el puente 9 viene a to-
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car los plots 4. Cnando este puente toca los plots, como
el resorte 11 mantiene la palanca 10 en contacto con la
protuberancia 16 y el fondo del alvéolo cesa de sostener
la parte central 94 del brazo, el brazo 9 y la palanca 10

basculan en el mismo sentido simulténeamente durante una

. parte de la carrera de retorno de la regleta 2. Por este

hecho, el estado de compresién del resorte 1l varfa poco
y el pnﬁto de detencidén de la regleta puede ser elegido
en limites bastante amplios sin que la presién ejercide
por el puente 9a sobre los contactos 4 varfe sensiblemen-
te; Esta presidn puede ser bastante pequefiz (siempre que
no sea nula)porque, al mismo tiempo, se produce un fro-
tamiento de limpieza debido a la posicidn del eje l0b con
relacidén a la superficie del plot 4.

81 los dos prlots 4 de un mismo par no esté rigurosa-
mente en el mismo plano transversal a la regleta, se es-
teblece sin embargo un enlace eléctrico muy satisfactorio
entre estos plote, porque el resorte 11 ejerce su esfuer—
%0 aenaiblemgnte en el plano medio de¢l puente 9a y el bra-
20 9 puede bascular alrededor de su eje longitudinal per-
penqicular al puente 9a desencajandoe parcialmente uno u
otro de los ganchos 9¢ de una de¢ las espigas 1Ob sin ries-
go dsa desmontaje;

Un resultado semejante podria ser obtenido si el
brazo 9 y la palanca 10 oscilardn alrededor de ejes sepa-
rados que formsran, por ejemplo, un paralelogramo cuyo la-
do serfa sensiblemente paralelc & 4B (figura 3b), es de-
¢ir, a la recta de encuyentro de los puntos de apoyo de la
palanca y del brazo sobre la protuberancia y los plots
de contacto fijos respeqtivamente;
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Ademds, no eé indispensable que ¢l resorte 1l esté

N~
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orientado casi paralelamente a la direccién &B, siempre
que actde favorablemente a la separacidn sobre el brazo
¥y la palenca. Bn particular, si la direccidén de accidn ds
este resorte estd cerca de la perpendicular a 4B, cuando
el contacto estd activo, la presién ejercida por el puen-
te sobre el contacto 4 podré nmo solo no aumentar, sine dis-
minuir s medida gue la regleta sea arrastrada en direccién
de los contactos. BEn efecto, adoptande el brazo y la palan-
¢a una posicidn cada vez wés oblicua, la distancia CD que
representa la deformacidn de un resorte dispuesto oblicua-
mente con relacién a AB, aumenta si la inclinacién del bra-
20 y la palanca se acentida.

se ha indicado qus loes contactos 4, por desmontaje
de los tornillos 5 y permutacidn de posicidn de las lédmi-
nas 3, podrian ser colocados a voluntad arriba ¢ abaje (en
la figura 1) de los compartimientos comprendidos entre el
tabigque 6, con objeto de que correspondan, o bien a con-
tactos de reposo, ¢ bien a contactos de trabajo.

Cuando los contactos fijos 3, 4 estén desmontados,
se puede, ejerciendo una traceidn sobre el extremo loe
(configurado a este fin) de la palanca 10, extraer de la
ranura donde se encuentra esta palanca con el resorte 1l
y braze 9‘. Para evitar la separacidn de los diferentes
elementos, se mantiene 8 mwano el brazo aplicade contra
la palanca, en contza de la presidn del resorte 11, des—
pués de la extraccién del conjunto.

. Para transformar un contacto de reposo en contacto
de trabajo, el conjunto de las tres piezas 9, 10 y 11, asi
extraido, es colocado invertido en un alvéolo 8, siendo
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introducido en el otro juego de ranuras, en este caso las
ranuras 1J.

En este caso, como anteriormente, (véase figura 7)
las espigas 1Cb viemen a inmovilizarse detrds de los en~
sanches 18, pero la basculacién del brazo 10 es impedida
por la estrechez de las ranuras 13 que mantienen las espi-
gas 10d.

&si, como se puede ver en las figuras 5a& y 5b, la pa-

lanca 10 proporciona entonces un apoyo fijo al brazo 9 que

1leva el puente 9a, de hanera.que, a partir de la posicién

mostrada en la figura 5b {que corresponde a la figura 3b)
en que el aparato estﬁ en reposo, el despiazamiento de 1la
regleta 2 bajo la accidn del esfuerzo motor dirigido en el
sentido de la flecha Fzryllqva el brazo 9 a la posicién
mostrada en la figura 5a, posicidn en la cuél el puente
Ga toca los plots 4. Bn este caso, la compresidn del re-
sorte 1l es sensiblemente proporcional a la amplitud del

. 3esplazamiento de la regleta 2, lo que no presenta incon-

veniente en el caso de un arrastre por electroimén pueste
que la fuerza de atraccién aumenta con la disminucién de
la distencia de la armadura a las masas polares;

Se observari por lo demés, como anteriormente se ha
indicado, que los alvéolos 8 podrfan temer dos pares de
ranuras 14, y los tabiques 6 profuberancias 16 de apoyo
de las palancas 10 sobrg sue dos caras. Tal disposicién
convendria, por ejemplo, en el caso, aparte del de un con-
tactor, en que en los dos sentidos de despléﬁamiento la
regleta 2 fuera arrastreda por un esfuerze positive li-
mitado.

La disposicién de contacios mostrada en la figurs

~16 -
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afiadir otros elementos anflogos para aumentar el ndmere
de los contactoe accionados por un mismo 4rganc motor.

Tn elemento prolongador puede ser tal como se ree
presents en perspectiva en la figura 8.

Comprende un elemento de bastidor 21 y un elemento
de regleta 22 tales como los que acaban de ser descritos.
Bl elemento de bastidor llevaépatas de unién 23 que vie-
nen a introducirse en los estribos 24 del bastidor 1, mien-
tras que la regleta tiene un.elemento 25-en forma de cola
de milano que viene a encajarse en las patas de forms co-
rxespondiénte 26 que terminaq;la porcidn de regleta 2 que
atraviesa el bastidor 1. B la realizacién representada,
el elemento de regleta 22 comprende dos alvéoles 8 que
corresponden a dos compartimientos en los cuales estén
dispuestos los contactos fijos 3, 4. ‘

Gracias a este elemento, se puede disponer, por
ejemplo, sobre un contactor con cuatre contactos, de la
posibilided de una extensién sin transformacidn de este
contactor a seis u ocho contactos, lo que es posible con
el mismo electroimén e causa de las propiedades de los
contactos segin el invento.

Bn la realizecién mostrada en la figura 3, como an-
teriormente, la regleta 2 se desliza en el sentido P, bajo
la accidn de wn esfuerzo motor ¥, en el sentido ¥, bajo
la accidn de une fuerza sntagonista, por ejemplo la de un
resorte. Entre doé tabiques 6 consecutivos, dos contactos
fijos enfrentados 3 son mantenidos todavia, cada uno, por
un tornillo 5, pero las partes activas 4a de estos plots

son en esta ocasifn de doble cara y situadas sensiblemen-
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En el alvéolo 8 de la regleta mévil 2 que correspon-
de a cada compaitimiento entre tabiques 6 estd alojado un
conjunto constituide, como anteriormente, por un brazo y
wna palancs separades por un resorte, conjunto que puede
funcionar como contacto de reposo ¢ como contacto de traba-
jol BEn la figura 9, el compartimiento inferior estd dis-

pussto como contacto de reposec y el compartimiento supe-

. rior como contacto de trabajo.

El brazec 30 vy la palanca 31 (figura 1ll) son plaqqi—
tas de metal cortadas y:confignradas; estdn unidas por el
védstagoe 32 fijado al brazo, en este caso por remachado,
véstago cuya cabeza cénica 32a se apoya sobre los bordes
de la shertura 3la punzonada en la palanéa cuando el con;
Junto es extraido de¢ 1la regleta; Estando el resorte 11 en-
filado sobre este véstaéo, los elementos del conjunto no
rueden separarse;

El extrem¢ libre 31b de la palanca tiene, sobre su
cara exterior, una protuberancia 3le y est4 introducide
¢on uns pequefla holgura en la hendidura media 33 del bra-
Z0 36; As{, correspondiendo la longitud de la parte 3pc
del extremo contraacodado del brazo, sensiblemente a la
del véstago 32, la palance rectilinea 31 puede atrave-
sar el brazo en la hendidura 33, mientras que los plots
38, que lleva ¢l brazo, se disponen, en las dos posicio~-
nes posibles del conjunto amovible 30, 31, 11, 32, hacia
los extremoe del alvéolo 8;‘£demés, a cada lado de este
puente de contacto bifurcado, &ste tiene una prolongacién
3@8 paralela al extremo 31b de la palanca y préximo a és-
ta, de manera que el e¢xtremo de la palanca y estas prolon-
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gaciones de brazo pueden ser fégilmente cogidos a la ves

‘entre el pulgar y el Indice para la manipulacidn del con-

Junto.

Bl sus extremos opuestos, el brazo y la palanca se
terminan en partes'onduladas, respectivamente 30b y 3lec
(figura 11) que determinan dos curvaturas en forma de gan-
chpa opuestos 34 y 35 respectivamente, mientras que, no.

obstante, estos extremos enfrentados de la palanca y del

- brazo son converggnies. ndemés, este dltimo extremo de la

palanca es en forma de horquilla, mientras que el extremo

del bggzo.gg_au@;e;entemente estrecho para colocarse en-

tre las ramas a§L1§ horquilla de extremo de la palanca;
Finalmente, la palanca 31 tiene dos pates opuestas

314 destinades a asegurar su estabilidad, como se mostra-

.r4 en lo que sigue.

En el fondo de cada alvéolo é estén dispuestas dos
protuberancias simétricas enfrentadas 36 y 37 sobre las
cuales (figuras 12 y 13) vienen a encajarse las curvatu~
ras en forma de ganchos 34 y 35 de los extremos de braze
y de palanca:.

Prendiendo entre los dedos como ya se ha indicade
las partes 302 y 31b de brazo y de palanca, se puede des-
lizar el conjuntc en un alvéolo 8, de manera que los plots
de contactos méviles 38 estén enfrente de una u otra de
las caras de los plots fijos 48;

&1 final del movimiento de aplicacidn, los extre-
mos ondulados 30b y 3lc 4el brazo y de la palanca que
han sido obligados a introducirse entre las protuberan-—
cias simétricas 36 y 37, vienen a entrinquetarse por sus
curvaturas en forme de gancho 34 y 35 sobre estas pro-

-1G =
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tuberancias. ademds, las patas opuestas 314 de la palanoé

vienen a colocarse en las depresiones 40a dsfondo plano

de loe tabiques 40 que limitan lateralmente los alvéolos

- 8.

€uando el‘conjunxo 30y 31 11, 32 estd alojado en un
alvéolo 8 de manera que funciona como contacto de Teposo
(figuras 12a y 123), la protuberancia 3le de la palanca
viene enfrente de la punta 16 éue los tabiques 6 llevan
scbre una de sus caras y las patas 314 se colocan sensi-
blemente en el centro de las depresiones enfrentadas 40a. fSsf
lé pPalanca se apoya constantemente contra la punta 16 por
su protuberancia Jle, de manera que, como anteriormente,
cusndo a partir de la posicién mostrada en la figura 12a
la fuerza antagonista, que actua en el sentido de la fle-
ché F}, ha llevado a contacto con los plots fijos 4a los
plofs 38 llevaedos por el brazo 30, la palanca 31 acompafia
el movimiento de la regleta 2 ¢ impide una variacidn sen-
sible de la compresidn del resorte 1ll.

Cuando el conjunto esti montado en el lado opuesto
(figuras 13%a y 13b), las patas 314 de la palanca vienen a
tocar los resaltes 41 gue limitan las depresiones 40a en-
frantadas, en Gireccidn opuesta a la punta 16, y el resor-
te 11 oprime estas patas confra estos resaltes, de manera
que la palanca queda fija.

Como en el caso de las figuras 5a ¥ 5b, el contacto
de trabajo as{ realizado, al pasar de la posicién abierta
(figura 13b) a la posicién cerrada (figura 13a) bajo la
accién del esfuerzo motor que actua en el sentido de la
flecha Fy, asegura una compresidn del resorte 1l tanto

mds fuerte cuanto mayor es el desplazamiento de la regle-
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Finalmente, gracias a las pates 314 y a la forma de

ta 2.

horquills de su extremo 3lc, la palanca 31 es estable en

el alvéolo 3, e¢s decir, fija (figuras 13a, 13b} u oscilan-
te solamente alrededor de la protuberancia 37 (figuras l2a,
12b). Por el contrario, el brazo 30, que no esii mantenido

. més que por un extremo estrecho 30b sobre la protuberancia

36, mientras que el véstage 32 se mueve libremente en la
abertura 3la, puede oscilar alrededor de este extremo 30b
Para compensar un defecto de alineacidn de los plots 4&.
En la realizacién del conjunto de contacto mostrado
Por la figura 14, los dos extremos 4el brszo y de la pa-

‘lanca se interpenetran. § este £in, el brazo 50 tiene una

abertura 52 para el paso del extremo 5la de la palanca
(terminado en la porcidn en T 5lb) mientras que la palan—
-3 tiene ung abertura 53 para el paso del extremo 50a del
brazo. Este extremo 50a, como el extremo 5lc de la palan-
ca, son en forma general de S de manera que en estado en~
cajado del ‘brazo y de la palanca (figuras 15 y 16) sus
curvaturas enfrentadas 54 y 55 abarcan, por los dos la~
dos, vn eje comin de pivotamiento 58 formandoc las partes
terminales una ¥ de guia para la puesta en agarre con
este eje cuasndo el conjunto es introducide en un alvéolo.

Como antericrmente, la palanca tiene patas latera-
les de estabilizacidn 514 cuye funcionamiento es semejan-~
te al de las patas 31d,; ‘

Finelmente, el resorte 1l ¢std mentenido en su si-
tio entre el brazo y la palanca, gracias a los rebordes
de las aberturas a:esfonaé.das 56 y 57 (véase figuras 15
y 16). |
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Pare el montaje del conjunto, el extremo 5la, 51lb
de la palanca es introducido de g}ano en la abertura 52 y
luego habiendo sido llevados la galanca y el brazo enfren-
$o uno de otro, ¢l extremo 50a es deslizado en la abertu-.
ra 53, despuds de lo cual el resorte 1l es colocado en su
sitio entre los dos; ’ '

El funcionamiento, del que puede uno darse cuenta
con syuda de las figuias 15a4 15b y 1ba y 16b, es similar
al que ha sido expuesto anteriormente:

Como en el caso de las figuras 5a y 5b, los plots
fijos 4 estén desplazados hacia un extremo del alvéolo,

y es por consiguiente necesario invertir las 14minas de
contactos fijos para pasar del montaje como contacﬁo de
reposo (figuras 15a y 15b) al montaje como contacto de
trabajo (figuras 16a, 16b); Bdemds, la cara exterior del
extremo Sla de la palanca es plana y la protuberancia 16
tiene, para permitir el pivotamiento de esta dltima, ura
arista_redondeadaAlﬁa paralela al puente de contacto;

E=td claro que serfa posible combinar entre sf las
particularidédes de las diversas realizaciones de conjun-
tos de contacto. Por ejemplo, se podrfan unir, con ayuda
de un véstago 32, la palanca y el brazo mostrados en la
figura 4, 0 bien este conjunto ¢ el que se ilustra en la.
tigure 14 podrfen ser realizados de manera que fueran in-
vertibles @in cambio de posicidén de los plots fijos, por
alargamiento de la parte en forma de ¢ del brazo, 0 inclu-
so se podria dotar al brazo § de la figura 4 de una pro-~
longacién que facilitara el sgarre, etc. ...

Es evidente gque pueden inftroducirse modificaciones .
en‘los modos de realizacidn que acaban de ser descritos,
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especialmente por sustitucién de medios técnicos egquiva-
lentes, tin salir para esto del marco dei presente in-

vento.

. Esta solicitud, que corresponde a las presentadas

en Francia el 14 de abril 1962, ne 894.512, y el 11 de

Harzo 1963, ne 927,527, se acoge a los beneficios del ar-

ticule 51 dellvigenie Estatuto sobre Propiedad Industrial.

NOTA

Log puntos de invencién propia y nueva que se pre-
sentan para que sean objeto de esta Patente de Invencidn
én Espalfia, por VBINTE afios, son los siguientess

1e. - Disposicidn de contactos para aparato eléc-

trico en la cual un contécto en puente es llevado en el

_extremo de un brazo articulado sohre un portacontactos

mévil, brazo sobre el cual actie un resorte que asegura

la pres;én del puente eohtra’un par de contactos iijos,
caracterizada porque dicho Tresorte se apoya sobre una
Palanca igualmente articulada sobre el porta-contactoes
¥ que, por su extremo orientado en el mismo sentido que
el brazo, est{ apoyada sobre una protuberancia fija
opﬁesta a dichos plots fijos, mientras gque el brazo pue-
de ser arrastradb en direccidn opuesta a los plots fijos
por nﬁa superficie de apoyo del porta-contactos mévil.
2¢, - Disposiéién segdn la reivindicacidn 1, carac-
terizada porque el brago y la palanca estén articulados ung
sobre otra y forman un conjunto con el resorte interpues~

to. .
- 23 -
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3¢. - Disposicién segin la reivindicacién 1, carace

terizada porque el resorte es helicoidal ¥ estd encajado
por sus extremos en perciones circulares del braze y de
la palanca;

49; ~ Disposicién segidn la reivindicacidén 1, carac-
terizada porque los conjuntos constituidos por un brazo, una
palanca y un resorte interpuesto esﬁén‘aiojados en loa al-
véolos de una regleta mévil axialmente que forma el porta- |
contactos.

Sﬁ; - Disposicidn segfin la reivindicacidn 4, ca-
racterizade porque estando sometida la regleta en un senti-
d0 a la accidén positiva de un esfuerzo motor y en el otro
a la accién de un resorte antagonista, cada conjunto es
invertible en su alvéolo para funcionar, o bien como con-
tacto de reposo, 0 bien como contacto de trabajo, y en
este dltimo caso la palanca esté inmovilizada en el al-
wéolo. |

62, « Dieposiocién segdn la reivindicacidén 1, carace
terizada porque los dos elementos brazo y palanca estén
unidos aprisionando el resorte interpuesto, permitiendo
la unién.la variacién de compresién de dicho resorte;

72. - Disposicién segén la reivindicacién 6, ca-
racterizada porque los dos elementos: brazo y palanca, estédn,
unidos por un védstago que limitea la separacién que les es
impuesta por el resorte interpuesto entre estos elemen-
toaj.

82. - pisposicibn segln la reivindicacién 7, carac-
terizada porque el véstago es solidario de uno de los
elementos y tiene una cabeza cénica que puede cogperar

con una abertura ensanchada practicada en el otro ele~
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92, - Disposicidén ségﬁnAla reivindicacién 7, carac-

mento.

terizada porque el resorte estd enfilado sobre el véstago.

102. - Disposicién segin la reivindicacién 1, carac-
terizada porgue ¢l bragzo y la palanca se interpenétran y
se cruzan por sus dos extremos, teniendo las interpenetra-
ciones mutuas topes que impiden la separacién del brazo y
de la palanca bajo el empuje del resorte. .

119; - Disposicidn segdn la reivindicacién 10, ca-
racterizada porqhe cada uno de. los extremos de unc de los
elementos brazo o palanca estd provisto de una abertura
atravesada por el otro elemento convenientemente estrecha-
ao;

12&; - Disposicidn segfin la reivindicacién 4, carac-
terizada porgue los extremos del brazo y de la palanca que
penetran en el alvéolo estdn configurados como ganchos si-
métricos que son oprimidos por el resorte contra elementos
redondeados que forman eje de pivotamiento para la palanca
y el brazo;_ ‘

139; - Disposicién segln la reivindicacidn 12, carac-
terizada porque los genchos estédn opuestos y adosados para
cooperar con pivotes simétricos dispuestos en el fondo del
alvéolo.

149; - Disposicidn segln la reivindicacién 13, carac-

_terizada porque los vivoles son protuberancias redondeadas

enfrentadas, dispuestas en las paredes del alvéolo, protu~-
berancias cuyas caras vueltas hacia la abertura del alvéolo
son converggntes;
15¢. - Disposicidn segfn ia reivindicacidn 13, carac—
terizada.porqae, més allé.de las porciones en forma de gan-
- 25 -
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cho las caras externas de los extremos de la palanca y del

"brazo son convergentes.

169. - Disposicién segfn la reivindicacién 13, carac-
terizads porgue el extremo en forma de gancho de la palan-
ca estd bifurcado y el extremo en forma de gancho del bra-
zo es8 de anchura inferior al intervalo entre las ramas de
la horquilla del extremo de la palanca;

179; - Disposicidn segln la reivindicacién 12, ca-
racterizada poréue los extremos ﬁirigidos hacia el fondo
del alvéolo de la palanca Y del brazo estén c¢ruzados y los
ganchos estén enfrentados.

188. - Disposicién sezdn la reivindicacidn 17, carac-

terizada porque los ganchos cooperan con un eje transversal

_ oninarico.

192, - Disposicién segﬁn 1a reivindicacién 17, ca-
raeterizada porque las caras internas de los extremos de
brazo y de palancé més alld de las porciones en forma de
gancho son divergentes; |

202; - Dimsposicién segln la reivindicacién 1, carac-
terizada porque el brazo tiene, para el alojamiento del re-
sorte, entre su punto de pivotamiento y el puente de con-
tacto, una porcién en C, y la rama de esta ¢ opuesta al
eje de pivotamiento tiene una longitud suficiente para
que, siendo llevado el brazo por una de sus articulacio-
neé, el pugnte de contacto esté situado hacia uno de los
extremos del alvéolo con sus plots de contacto vueltos
hacia el centro de este alvéolo;

210, - Disposicién segdn la reivindicacién 20, ca~
racterizada porque el extremo del brazo que lleva el puen-—
te de contacto tiene una hendidura media atravesada por
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el extremo de la palanca.

220, -‘Disposicién seglin la reivindicacién 1, carac-

,,texizada'porqne més allf del puente que lleva, el brazo

tiene prolongaciones paralelas‘a la palanca y préximas a
ésta;

232, - Disposicién segin la reivindicacién 4, ca-
racterizéda porqué la palanca tiene lateralmente dos patas
de direcciones opuestas que cooperan con las paredes late-
rales del alvéolo para la estabilizacidn de dicha palanca.

) 249; - Disposicién segin la reivindicacidén 23, carac-
terizada porque las patas estédn infroducidas en depresiones
enfrentadas de los bordes'lateraléé.dél alvéolo, depresio—
nes que pueden estéf limitadas, por un lado, poxr resaltes
que sirven de aspoyo a dichas patas bajo el empuje del re-
sorte;

259; - Disposicién de contacto seglin la reivindica=
eién 1, éaracterizada porque_esté constituida de elemen-
tos de bastidor que llevan los contactos fijos y de elemen-
tos de‘regleta, siendo estos elementos susceptibles de ser
unidos extremo con extremo;

269; - Disposicién segin las reivindicaciones pre-
cedentes, caracterizada porque los conjuntos de contactos,
la regleta mévil y su bastidor de guia son partes inte-
grantes de un contactor, estando provisto este bastidor
de medios de fijacién para al menos un clemento de basti-
dor adicional en el cusl se Gesliza un elemento de regle-

ta porta-contactos.
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272. - Disposicidén de contactos para aparato eléc-
trico. '

Tal y como se ha descrito en la Memoria que antece—
de, representado en los dibujos que Se acompafian ¥ con los
fines que se han especificado’.»

Esta Memorie consta de veintiocho hojas esc#itas Yor

una sola cara.

nG/; - 28 -
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