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PATENTE DE INVENCION
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MEMORIA DESCRIPTIVA
 Sobre: -
" PUENTE DE ALIMENTACION PARA MAQUINAS TEXTTIES, COMO WMANUA-
RES, MECHERAS, MAQUINAS DE REUNIR O SIMILARES " o
Solicitente: S. p. A. STABILIMEN?I TESSILI ITALIANI, soois-
dad iteliens, domicilisda en Pza. San Babila
n¢ 1, MILANO, Italia.

El ohjeto del presente invento es un puente de
alimentacién de las cintas pare méquinas textiles como me-
cheras, manuares, méquinas de reunir o similares.

En los ya conocidos puentes para la alimentacién

de las cintas procedentes de los envases, pueden ocurrir



10.

15.

20,

25,

30.

35.

michos inconvenientes resuliantes en carge de torsién y de
slergamiento de les cimtas y, por consiguiente, en una infe-
rioridad en celidad de los productos (sobre todo en los pei-
nadores ). S _
Aﬁemdé, las cintes en su camino hacia la miquins
de hilar, estdn completamente expuestes al ambiente lleno
de polvo, tipico de la hilanderia, y esta expesicién per-
Judica sﬁs calidades textiles finales.

| En algunos tipos de puentes, por ejemplo en sque-
llos para la alimentacién de las mecheras, las cintas pro-

‘cedentes de los distintos envases puestos unos al lado de

otros y en distintas lineas se les hace pasar a través de
unas guias de alimentacidén que reciben el movimiento por
parte de la testera de la méquina y estédn montadas en un
puente pare ser enviadas hacia los cilindros de estiraje

de la mechers. ) '
' A pesar de todas las posibles precauciones mecé-

nicas, ocurren los siguientes inconvenientes:

12,- Durante el camino desde el envase hasta los
c¢ilindros,,la cinta, en‘consecuencia de los esfuerzos, su-
fre algunas dilataciones que perjudicen la calided del pro-
ducto; ademds como ya hemos dicho antes, estdlcompletamen-
te expuests al ambiente lleno de polvo.

22,~ El reemplazo de los8 envases vacios requiere
un gesto considerable de tiempo por parte de las obreras "

responsables.
- 32.- Muchas dificultades se encuentran en el ca-

so, desdichedamente frecuente, en que la cinta se quiebre,
porque algunos envases, particulermente agiellos que se ha-
llan més cerca de los cilindros, no estdn fécilmente al al-

cance. ‘
48,- Imposibilidad deservirse de envases grandes



porque este factor estd vinculado a ls &istancia’entre los
husos.
40, Segin una técnice més perfeccionada empleada espe-
| ciaelmente en los manuares y en las médquines de reunir, los
envsses estdn alimeados & 1lo largo de una o més mesas de
alimentacidn abastecidas de oportunos cambios de marcha pa-
ra reunir y enviar al mismo tiempo las cintas hecie el gru-
'45,' po de estiraje. Mientras que algunos de los citados incon-
venientes pueden considerarse obviados, queda el sustancial
inconveniente por el cual las cintas en el irayecio que a
lo largo de dicha mesa lleva hesta los cilindros, sufren
. distintas cargas en consecuencia del rozamiento ¥y por éstb

50. sufren notables dilataciones. _ ,
' Con objeto de eliminar o reducir totalmente los

citados inconvenientes, el presente invento tiene por obje-
to un puente de alimentacién de la cinta para las méquinas
de hilar como las mecheras, 1los manuares, les miquinas Qe

55.  reunir o similares, caracterizéndose por el hecho de com-
prenéer un transportador sin fin de las cintas précedentes
de los envases hﬁcia la zona de estiraje de la ﬁéquina de
hiler, pér ejemplo la mechera, el memuar, la méquina de
reunir o similares, mecanismos de mando para enviar la cinr

éo. ta proéedente de los envases hacia dicho transportador y |
necanismos de transmisidny dispuestos encims de dicho trans-
portador, y destinados & la reparticidén de las cintas en la
superficie del mismo.tranSportador segﬁn unas trayectorias
longitudinales y a igual distancia.

65. A econtinusecidn se explicerd con un ejemplo prée-
tico una de las formas de realizacién del presente invento,
que ha sido representada en loé dibujoé adjuntos, en los cua-‘
les: :

Ia Pigura 1, representa esﬁueméticamente ¥y vista
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70. en planta, un puente pars la alimentacién de una meche;fg

(no representado). ‘
Is. Figura 2, representa, segin la figura 1, el
sistema de transmisién mecénica.
Ia Pigura 3, representa en proyeccién alzads, un
75. detalle dejl, puente que se refiere a la pieza contraseifieda
con A en las figuras 1 y 2.
la Pigura 4, representa una vista en planta del
detalle de la figura 3. | .
, ILa Figura 5, representa una vista en plenta par-
80. cial de un tremsportador articulado y usado en el presente
inv.ento.b ‘ o _ 7
El puente realizado de acuerdo con el presente
invento estd4 esencialmente caracterizado por comprendei' an
mecanismo trahspor‘l:ador 8in fin 10, que gira en la direc-

85. o©0ién de la flechs F, o sSea én la direccién de los cilindros
de la mdquing de hilar no representada, por ejemﬁlo una me-
chera. | e . :

Con 11B, 114, 11B, 11C, 11D, se han indicado las
cintas procedentes respectiwiamente de los envéses indicados

90, oonll y dispuéstoe a8 lo iarg@ de un lado del transportador,
mientras que con 12E, 124, 12B, 12C, 12D, se han indicado
las cintas procedentes de los envases 14 dispuestos de otro
lado del transportador como se puede ver claro en la figura

1. _

95. Los mecanismos de mando que reunen R envian dichas
c'int'ag 114, 11E, 124, 12E, hacia dicho transportador son prée-
ticudente uns varilla 15 (154) o sea una por cada lado del
$ransportador 10 t_iestinadé & glrar respectivemente en las di-
recciones de las flechas G y H y cooperadoras de los rodillos,

100, ~ compresores, 16 respectivamente y 17 de meanera de podér extraer

—. la cinta de su propio envase (ver tambien la Pigura 3).



105.

110.

115.

120.

135.

130.

-5 .

286820 ¢

LR W =
Marregaanaad

Como se sabe, dichos rodillos 16 (17) enchufan en
19 en correspondencia de un brazo 20 el cual, & su veg, se

.acopla en una - varilla que hace parte del armazén f£ijo d@el

puente sostenido por las columnas indicadas con 22 en la
figura 3. A dicho brazo 20 estd asociado una gufa 23 talla-

- da esencialmente en forma de ojete o de ojal abierto a tra-

vés del cuzl pass la cinta antes de llegar &l rodillo 16
(7). _
' Con arreglo a este invento, se prevén unos meca-
nismos de tranémisidn;para repartir las distintas cintas
114, 11E, 124, 12E, segin unas trayectorias longitudinales
¥ a distancia igusl en 1a superficie superior del transpor-
tador 10, Dichos mecanismos, en la forma de reslizacién re-
presentada, prdcticamente son ‘los brazos transversales 30
(31), que tienen en su extremo libre una guia en forma de
ruedeoitas, acanalada, 304 (31A) y fijado por medio de
cualquiera mecanismo conocido, en dicho brazo 20 de mane-
ra que pueda estar encima de la superficis superior del.
transportader. Como se puede observar me jor en la figura
1, las gufas 30A (31A) estdn distanciadas progresivamen=-
te del eje K del trgnSportador, de manera que las trayec-

torias susodichas se encuentren wniformemente distancia-

“das en el mismo tranSportador.

Y nds precisamente las gufes 30A £314) tienen
una menor distancia de dicho eje K que las gufas més cer-
canas a 1a salida de las cintas, o sea a las miquinas tex-
tiles cuyas mismas cintes reciben el trabajo sucesivamen-
te. En la forma de realizacidn representada, con el fin
de poder alimentar les méeheras, en el punto de salida de
le cinta se prevé una mesa fija 9'y.mgcanismcs de guia no
repreéentados destinados a enviar el manojo de las cintas

hasta los respectivos husos.



135.

140.

145.

150.

160,

tema de transmisién mecdnica que permite los movimientos arri-

ba detallados, _ |
El eje motor 1 estd asociado a dos pifiones helicoi-

dales 2, 3, que engranan respectivamenie con las ruedas heli-

coidales 4, 5,'una con movimiento dextrogiro y la otrs levo-

- giro. Pop eso el movimiento giratorio del érbol 1 se transmi-

te & las varilles de mando 15, 15A de menera que las mismas
puedan- girar, respectivamente, en la direceién de las flechas
G y H, o sea en la direccién contraria y conforme & la de ali-
mentacién de la cinta hacia el precitado transportador 10.
Como se puede observar en el dibujo, las varillas
15, 15A, estén montadas en correspondencia de soportes con
extremo 40 y de soportes con intermedios 39. a eje de man-
do 1, ademds, son solidarias algunes ruedas dentadas 37 coope-
rantes con unas ruedas dentadas 37A' solidarias a un eje de
transmisién 36 montado en correspondencis de soportes con ex-~
tremo 35 del lado contrario al de mando. Las dos perejas de

- ruedas dentadas 37 37A engranan con una cadena 50 (50A) de

conatruceidn conoeids, en correspondencia de cuyos eslabo~-

nes estén articuladas (figura 5) unas barras 49 que sostie-

nen las distintas cintas y, juntamente con la cadena, cons-
tituyen el verdadero transportador.

De todo lo que acabamos de decir, se puede tener
elara idea del funcionamiento del puente conforme &l presen-
te invento. | S . ' '

En particular se sefiala la posibilidad de adapte-
cién del puente a envases de didmetro cualquiera, cosa que
es posible por medio de oportunos ajuétes de le distancia
de los brazos 20.

Ia posibilidad de servirse de envases bastante



165.

170.

175.

180,

185,

190.

195.
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grandes, la posibilidad 42 nh e v@’rzlééciones veloces §

reemplazo de toda clase de envase, la disminucién de dila-

‘ taciones de la cinta ¥y exposicién en ambientes de polve,

le faciiidad de las operaciones de enchufe son tan obvios
que no necesitan otras particulares explicaciones.

No obstante que el presente invento haya side re-
préSentado con relacién a una mechera, resulta evidente que
el mismo puede ser utilizado pera un mandar, pars una mfqui-
na de reunir, ¢ sea para todas aquéllas méquinés de hilar
en las cuales es necesario extraer las cintas desde los dis-
tintos enveses y enviar las mismas hacia los cilindros des-

tinados a ejeoutar los itrabajos sucesivos,
N _O0 T A
_la Patente de Invencién, que se solicita por vein-

te afios, para Espafia, de acuerdo con la vigente Legislacién,
deberd recaer sobre: "PUENTE DE ALIMENTACION PARA MAQUINAS
TEXTILES, COKO MANUARES, MECHERAS, MAQUINAS DE REUNIR O SI-
MILARES", con Prioridad de la demenda italiana ne 32.416,
de fecha 28 de Febrero de 1963, segin les caracterfsticas

esenciales de las siguienteé:

BREIVINDICACIONES
12,- Puente de alimentacién para mdquinas textlles,

come msnuares, mecheras,.méquinaa de reunir o similares, esen-

cialmente caracterizado por comprender un transportador en
movimiento eontinuo para llevar les cintas procedentes de
los envases hacis los cilindros de la méguina de hilar, co-
Bo la mechera, el menuar, la méquine de reunir o similares,
meceanismos de mendo para eﬁviar la cinta procedente de diches

envases hacia dicho trensportador y mecanismos de transmisién

.dispuestos sobre dicho transportaddr ¥y destinados a la pepar-

ticién de las cintas en la superficie del transportador mis-
mo segdn unas trayectorias iongitudinales y. @ igual distancia.
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2«.--Puonte de slimentaciéa paras miquinae textiles,
como msnusres, mecheras, mfquinas de reunir o similares, se-
gén la anterior reivindicacidn, que se caracteriza eaenqial;
nente porque los menclonados mecanismoé de mendo comprenden

wie pareja de varilles puestas en marcha por dos ruedas he-

Alicoidalee'couhovimiento respectivamente destrogiro y levo-~

giro, las cuales estdn impulsadas en direceién contraria por
dos pifiones helicoidales solidarios con un drbol de mendo y
une serie de rodillos enchufados y desatinados a comprimir
las verilles para enviar la cinta hacia dicho transportador.
38,~ Puente de slimentacidén para mdquinas textiles,
comoe menuares, mecheras, méquines de reunir o similares, se-
&in 1la énterior reivindicecién que se caracteriza esencial-
menté porque los rodillos ya mencionados estdn acoplados
eon umos brazos méviles longitudinelmente é lo largo de un
puente fijo en paralelo con los lados mayores de dicho trans-
portadér para permitir que el puente de alimentapi6n:pueda
ajustarse a envases de distintos didmetros, .
| 42,~ PUENTE DE ALIMENTACION PARA MAQUINAS TEXTIIES, -
COMO MANUARES, MECHERAS, MAQUINAS DE REUNIR O SIMILARES.
:Sugﬁn queda sustaneialmente descrito en ls présen-

te memoria, que comsta de ocho hojaa escritas a nféquina por

une sole earsa y dibujos.

Madrid, 5 de Abril de R.963
S, p. A. STABILIMENTI TESSILI ITALIANI
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