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El presente Modelo de Utilidad se re fiere  a un d is ­
positivo de inercia para mecanismos de accionamientos ó transmi­
sión de movimiento, constituido de modo que su masa pueda variar 
se a voluntad, lo  cual motiva una ganancia de energía, entre un 
máximo y un mínimo, de acuerdo con las necesidades.

El d ispositivo  de la invención está especialmente co¡n 
cebido para ser aplicado a aquellas máquinas ó instalaciones que 
requieran una potencia elevada de arranque, muy superior a la  
de funcionamiento normal, ó bien sufran cargas ó esfuerzos pun­
tuales. En estos casos, la  instalación ó máquina necesita para 
su accionamiento un motor de potencia muy superior a la necesa­
ria  para e l funcionamiento normal de dicha instalación , lo  cual 
supone un encarecimiento de la instalación y un consumo.mayor de 
energía. **.1

El objeto de la  presente invención es conseguir un
dispositivo  de inercia  que permita resolver los problemgfS**apun-

*.**1
tados, al servir como elemento capaz de vencer los esfuerzos
puntuales originados en e l arranque y /o  en determinados mopentos
durante e l funcionamiento del aparato ó instalación . . .*,

*  *  *

Otro objeto de la invención es conseguir un dj*sposi-
*  *  ** * * *tivo indicado, en el cual la  inercia  del mismo pueda regularse
* *

a voluntad mediante variación de su masa lo  cual puede elevarse 
a una magnitud máxima ó reducirse a una magnitud mínima, en la 
cual su influencia sobre la instalación ó mecanismo en que se 
aplica sea prácticamente nula.

De acuerdo con la  invención, e l d ispositivo compren­
de una cámara ó ca ja  de eje  vertica l que se f i j a  sobre un árbol 
vertica l coaxia l. Este árbol lleva  fijado un piñón ó rueda den­
tada cónica, que engrana con dos piñones cónicos situados dia­
metralmente opuestos entre s í ,  con sus ejes alineados perpendi­
cularmente al árbol. Uno de los piñones citados está relacionado
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con e l motor ó mecanismo de accionamiento, mientras que el otro 
piñón está relacionado con el mecanismo que se desea mover.

La caja ó cámara antes citada dispone superiormente 
de una abertura central para su llenado progresivo ó en la mag­
nitud que se desee de un material granular pesado, por ejemplo 
arena, grava, e tc . Esta boca de llenado será preferentemente de 
dimensión in ferior a la de la  base superior de la caja. Además 
la caja irá  dotada en e l fondo de aberturas de vaciado, dotadas 
de tapa de c ierre .

Preferentemente, la  caja adoptará forma de cuerpo de
revolución, de e je  vertica l coaxial con e l árbol citado. La caja
puede ser de forma c ilin d r ica . Además la caja será de pequeña
altura respecto a su diámetro. ...A

# *Con e l fin  de mantener una distribución adeirvsapa 
del material granular pesado que se vierte en e l in terior de 
la ca ja , dicha caja vá dotada interiormente de tabiquesl'r^elia- 
les equidistantes.

Para evitar que e l árbol fijado a la caja sqRpyte
el peso de ésta, dicha caja puede montada, mediante rod&nffentos****
axiales, sobre un soporte f i j o .

.**
Entre e l d ispositivo descrito y la instalacíóp^ó

**+* *
mecanismo a accionar irá  dispuesto un embrague, de modo que 
la caja ó cámara pueda irse cargando progresivamente, para au­
mentar su masa, al poner en funcionamiento e l motor de acciona­
miento, hasta conseguir en el d ispositivo la inercia necesaria 
para conseguir el arranque de la instalación .

A continuación se hace una descripción más detalla ­
da del d ispositivo de la  invención, haciendo referencia al dibu 
jo  adjunto, donde se representa en sección vertica l una posible 
forma de ejecución, dada a t ítu lo  de ejemplo no lim itativo.

i
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Tal y como se aprecia en el dibujo adjunto, e l d is­
positivo de inercia está constituido por una cámara ó caja 1, 
de configuración c ilin d r ica , de pequeña altura respecto al diá­
metro de su sección. Esta caja vá montada sobre un árbol coaxia2 
2, e l cual lleva solidarizado un piñón ó rueda cónica 3 con la 
cual engranan otros dos piñones cónicos 4 y 5, diametralmente 
opuestos entre s i y con sus ejes alineados y perpendiculares al 
árbol 2. El piñón 4 vá conectado al motor de accionamiento 6, 
mientras que el piñón 5 irá conectado a la instalación ó mecanis 
mo a mover, mediante un embrague 7.

La caja ó cámara 1 dispone en su base superior de
una boca de llenado 8, mientras que en la  base in ferior dispo-

*

ne de bocas de vaciado 9 dotadas de tapas de cierre  10.**Ihte—*
riormente, la caja ó cámara 1 vá dotada de tabiques radiales 
equidistantes 11.

.***
La cámara 1 puede ir  montada sobre un soporte?3.2 

f i j o ,  mediante rodamientos axiales 13. Por su parte, el árbol 2 
vá montado sobre co jin etes 14.

Con la constitución descrita , para poner en*^upcio- 
namiento la  instalación que debe ser movida mediante el*mp$or 6, 
manteniendo el embrague de conexión 7 desconectado, se va*c-ar- 
gando progresivamente la  cámara ó caja 1 mediante un material 
granular pesado, por ejemplo arena, tierra , grava, e tc . Median­
te los tabiques 11 se consigue una distribución adecuada de es­
te m aterial. La carga se efectúa conforme e l motor 6 vaya ven­
ciendo la cantidad de material vertido en la caja 1, hasta l l e ­
gar un momento en que la inercia de la caja 1, sumada al motor 
6, permita la conexión del embrague 7 para poner en funciona­
miento la  instalación .

La cámara 1 permitirá además vencer cualquier esfuei.

^   ̂ - 3-



zo puntual que se produzca en la instalación que se accione, ya 
que a la  fuerza del motor 6 habrá sumar la inercia  de la  caja 
1 con e l material contenido.

Mediante las tapas in feriores 10 la  caja 1 puede va. 
ciarse totalmente, en cuya situación la  influencia de dicha cajs
sobre e l mecanismo será prácticamente nula.

Como puede comprenderse, las dimensiones de la  caja 
1 dependerán de los valores que se deseen obtener para e l d is­
positivo de inercia . También, como puede comprenderse podrían 
conectarse dos ó más dispositivos como el descrito en e l dibujo.

Descrita suficientemente la naturaleza del invento, 
asi como la  manera de rea lizarlo  en la práctica, debe hacerse 
constar que las disposiciones anteriormente indicadas stm*sus- 
ceptib les de modificaciones de detalle en cuanto no alt^mbh su 
princip io fundamental.
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REIVINDICACIONES
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1 . -  D ispositivo de inercia para mecanismos de accio 
namiento ó transmisión de movimiento, caracterizado porque com­
prende una caja ó cámara de e je  vertica l, fijad a  sobre un árbol 
vertica l coaxial, cuyo árbol lleva  solidarizado un piñón ó rue­
da dentada cónica, que engrana con dos piñones cónicos diame­
tralmente opuestos entre s i ,  cuyos ejes ván alineados y son 
perpendiculares al árbol citado, estando uno de los piñones re­
lacionado con el motor ó mecanismo de accionamiento, mientras 
que e l otro piñón está relacionado con el mecanismo que se de­
sea mover; cuya caja dispone de una abertura central superior 
para su llenado progresivo de un material granular pesado, tal
como arena, grava ó sim ilar. ' *

*  *

2 . -  D ispositivo según la reivindicación 1 , -carac­
terizado porque la caja  adopta forma de cuerpo de revolución, 
de eje  vertica l coaxial con el árbol citado. *****

3. -  D ispositivo según la  reivindicación 1, carac­
terizado porque la  ca ja  ó cámara dispone interiormente <da.*-tabi- 
ques radiales d iv isorios  equidistantes.

4 . -  D ispositivo según la reivindicación 2, -carac­
terizado porque la ca ja  ó cámara es de forma cilindrica^*áe*+* +
gran diámetro respecto a su altura.

5 . -  Dispositivo según las reivindicaciones anterio­
res, caracterizado porque la caja ó cámara dispone en e l fondo 
de aberturas de vaciado, cerradas mediante tapas practicables.

6 . -  D ispositivo según la  reivindicación 1, carac­
terizado porque la caja  ó cámara apoya inferiormante, mediante 
uno ó más rodamientos, en un soporte f i j o .

7*- D ispositivo de inercia para mecanismos de accio 
namiento ó transmisión de movimiento; tal y como queda sustan-
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cialmente descrito en la presente Memoria.
Esta Memoria consta de 6 hojas escritas a máquina 

por una sola cara.

Madrid,
D. JOSE MANUEL VEGA RODRI-
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