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.tada cdnica, que engrana con dos pifiones cdnicos sitlados dia=-

El presente Modelo de Utilidad se refiere a un dis-
positivo de inercia para mecanismos de accioﬁamientos 6 transmi-
sidn de movimiento, constituido de modo que su masa pueda variar
se a voluntad, lo cual motiva una ganancia de energfa, entre un
maximo y un minimo, de acuerdo con las necesidades.

El dispositivo de la invencidn esti especialmente con
cebido para ser aplicado a aquellas maquinas 6 instalaciones que
requieran una potencia elevada de arranque, muy superior a la
de funcionamiento normal, & bién sufran cargas & esfuerzos pun-
tuales. En estos casos, la instalacidén & miquina necesita para
su accionamiento un motor de potencia muy superior a la necesa-
ria para el funcionamiento normal de dicha instalacién, lo cual
supone un encarecimiento de la instalacidén y un consumo mayor de

energf{a. y D e

El objeto de la presente invencidn es conseguir un

dispositivo de inercia que permita resolver los problemgs’rapun—

L
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tados, al servir como elemento capaz de vencer los esfuerzos

puntuales originados en el arranque y/o en determinados mopentos

durante el funcionamiento del aparato & instalacién.
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Otro objeto de la invencién es conseguir un qhsposi~
tivo indicado, en el cual la inercia del mismo pueda reéﬂi%rse
a voluntad mediante variacidn de su masa lo cual puede éiéJérse
a una magnitud maxima 6 reducirse a una magnitud minima, en la
cual su influencia sobre la instalacidon 6 mecanismo en que se
aplica sea practicamente nula.

De acuerdo con la invencion, el dispositivo compren-—
de una cémara 6 caja de eje vertical que se fija sobre un &rbol

L4

vertical coaxial. Este arbol lleva fijado un pifidn 6 rueda den=

metralmente opuestos entre si, con sus ejes alineados perpendi=

cularmente al arbol. Uno de los pifiones citades estd relacionado
i
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con el moto; 6 mecanismo de accionamiento, mientras que el otro
pifidn estéd relacionado con el mecanismo que se desea mover.

La caja 8 cdmara antes citada dispone superiormente
de una abertura central para su llenado progresivo & en la mag=
nitud qﬁé se desee de un material granular pesado, por e jemplo
arena, grava, etc. Esta boca de llenado seri preferentemente de
dimensidn inferior a la de la base superior de la caja. Ademés
la caja ira dotada en el fondo de aberturas de vaciado, dotadas
de tapa de cierré.

Preferentemente, la caja adoptara forma de cuerpo de
revolucidn, de eje vertical coaxial con el arbol citado. La caja
puede ser de forma cilindrica. Ademis la caja sera de pequefia
altura respecto a su didmetro. S, A

Con el fin de mantener una distribucién adeﬁuaﬁa
del material granular pesado que se vierte en el interior de
la caja, dicha caja va dotada interiormente de tabiquesiéﬁ?ia-
les equidistantes.

Para evitar que el Arbol fijado a la caja soperte
el peso de ésta, dicha caja puede montada, mediante rodjntentos

axiales, sobre un soporte fijo. vaee

Entre el dispositivo descrito y la instalacyort:d
mecanismo a accionar iri dispuesto un embrague, de modom;L;
la caja & cémara pueda irse cargando progresivamente, para aue=
mentar su masa, al poner en funcionamiento el motor de acciona-
miento, hasta conseguir en el dispos’tivo la inercia necesaria
para conseguir el arranque de la instalaciédn.

A continuacidén se hace una descripcidn mis detalla=
da del dispositivo de la invencidn, haciendo referencia al dibu

jo adjunto, donde se representa en seccidén vertical una posible

forma de-ejecucién, dada a t{tulo de ejemplo no limitativo.
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riormente, la caja 6 cimara 1 vi dotada de tabiques radtates

Tal y como se aprecia en el dibujo adjunto, el dis=- ;f}

positivo de inercia estd constitufdo por una cémara é caja 1,
de configuracidén cil{ndrica, de pequefia altura respecto al dia-
metro de su seccidén. Esta caja vi montada sobre un arbol coaxial
2, el cual lleva solidarizado un pifidn & rueda cénica 3 con la
cual engranan otros dos piﬁénes cénicos 4 y 5, diametralmente
opuestos entre s{ y con sus ejes alfneados y,K perpendiculares ;1
a&rbol 2. El pifidbn 4 va conectado al motor de accionamiento 6,
mientras que el pifibn S iri conectado a la instalacidén & mecanisg
mo a mover, mediante un embrague 7.

La caja 6 camara 1 dispone en su base superior de
una boca de llenado 8, hientras que en la base inferior dispo=-

ne de bocas de vaciado 9 dotadas de tapas de cierre 10."Iﬁte—

equidistantes 1ll.

La cimara 1 puede ir montada sobre un soportes 12
f1 jo, mediante rodamientos axiales 13. Por su parte, el Arbol 2
vd montado sobre cojinetes 14. “aess

Con la constitucidn descrita, para poner enzfﬁﬁcio-
namiento la instalacién que debe ser movida mediante elsmogor 6,
manteniendo el embrague de conexidn 7 desconectado, se i??&gr—
gando progrosivamente la cimara 6 caja 1 mediante un material
granular pesado, por ejemplo arena, tierra, grava, etc. Median-
te los tabiques 11 se consigue una distribucidn adecuada de es-
te material. La carga se efectla conforme el motor 6 vaya ven-
ciendo la cantidad de material vertido en la caja 1, hasta lle-
gar un momento en que la inercia de la caja 1, sumada al motor
6, permita la conexidn del embrague 7 para poner en funciona-

miento la instalaciédn.

La cémara 1 permitird ademis vencer cualquier esfueﬁ
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':20 puntual que se produzca en la 1nstalacion que se accione, ya xff

que a la fuerza del motor 6 habra sumar la 1nerc1a de la caJa -

l con el material contenido.

Mediante las tapas inferiores 10 la caja 1 pdede.vg
ciarse totalmente, en cuya situacion 1a 1nf1uencia de dicha caJa

sobre el mecanismo sera practlcamente nula.

Como puede comprenderse, las dimeﬁsienes de la caja
1 dependerén.de los valores que se dgseen obtener para el dis=-
positivo de 1nerc1a; También, comd pﬁéde cbmprendefse podrian
conectarse dos 6 mas dispositivos como él descrito en el dibujo.

Descrita suficientemente la naturaleza del invento,
asf como la manera dehrealizarlo en la practica, debg hacerse
constar que las disposiciones antériorﬁente indicadas son-sus-

ceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no altesbh su

principio fundamental.
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REIVINDICACIONES

l.- Dispositivo de inercia para mecanismos de accio
namiento 6 transmisidén de movimiento, caracterizado porque come
prende una caja 6 cimara de eje vertical, fijada sobre un Arbol
vertical coaxial, cuyo arbol lleva solidarizado un piiién & rue=
da dentada cdnica, que engrana con dos pifiones cédnicos diame;
tralmente opuestos entre s{, cuyos ejes vin alfneados y son
perpendiculares al arbol citado, estaﬁdo uno de los pifiones re-
lacionado con el motor & mecanismo de accionamiento, mientras
que el otro pifidn esté& relacionado con el mecanismo que se de=-
sea mover; cuya caja dispone de una abertura central superior
para su llenado progresivo de un material granular pesado, tal
como arena, grava 6 similar. sveds

2.~ Dispositivo segiin la reivindicacién l,:;ééac-

terizado porqhe la caja adopta forma de cuerpo de revoluciodn,

e ®aa
A - s
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de eje vertical coaxial con el arbol citado.
3.- Dispositivo segin la reivindicacidn 1, carac=-
terizado porque la caja 6 camara dispone interiormente «ded.tabi-

ques radiales divisorios equidistantes. ' 11
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4.- Dispositivo seglin la reivindicacién 2, <arac-
terizado porque la caja & cémara es de forma cilindricqi33§
gran didmetro respecto a su altura.

S5.= Dispositivo segin las reivindicaciones anterioc-
res, caracterizado porque la caja 6 ¢émara dispone en el fondo
de aberturas de vaciado, cerradas mediante tapas practicables.

6.~ Dispositivo seglin la reivindicacidn 1, carac-
terizado porque la caja 6 cdmara apoya inferiormente, mediante
uno 6 mas rodamientos, en un soporte fijo.

7,= Dispositivo de inercia para mecanismos de accig

namiento 6 transmisidn de movimiento; tal y como queda sustan-

-
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cialmente descrito en la presente Memor{a.

Esta Memor{fa consta de 6 hojas escritas a miquina
por una sola carae

Madrid, 13 MAYD 1985

D. JOSE MANUEL VEGA RODRI-

CEBO Y POMBO

DOMINGUEZ
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