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MEMORIA DESCRIPEIVA
que se presenta pars unir a la solicitud
de
_ PATENTE DE - INVENCION
formulada el 1 de ebril de i963),, con el Nim. 286,662
en
ESPARA
' por VEINTE afios
& nombre de FILPER CORPORATION, entided norteamericens,
establecide en P.0. Box 28; San Remén, California, Esta-

dos Undios de América, por:
"UN APARATO PARA DESHUESAR FRUTOS CON HUESO"

b

— e O s S R T

La presente invencidén se refiere a una mdquina
pera deshueser melocotones, pevies y frutos similares, y
tlene por objeto; entre, otros, una méquina sdapteda para
cortar en dos las pavies enteras y quitarles el hueso;
esencialmente sin pérdide de la carne o pulpa del fmto;
¥ sin dafio pera las mitades del mismo.

Otro objeto de la invencidén reside en una mdquina
adaptada para corter en dos las pavias enteras hasta el
hueso por wm. plé.no, e inmediatamente después agarrar el
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hueso de cada fruto o pavia y mentemerlo estacio; :
tras se retuercen las mitades del cuerpo de cada fruto a
wno y otro lado de dicho plano hasta separar dichas mitaw
des ds dicho cuerpo, todo ello ain mmtilar las mitades
del fruto.

Otro objeto més de la invencidn consiste en unos

it s
Fivliory
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medios perfeccionados de agarre del fruto, en wna deshue~-
sadora del tipo de par de torsifn, para agerrar las super
ficies exteriorea convexas de las mitades opuestas de um
melocotén o fruto similar y retorcer dichas mitades con
respecto al hueso, separando éste del fruto. )

Otros objetos y ventajas se irdn desprendiendo. de
le deseripeidn que sigue en relacidén con los dibujos ad;-
juntos, en los cuales:’

- la figura 1 es une perspectiva de una méquine
con los medios de egarre del fruto y los medios de agarre
del hueso respectivamente en contacto cooperative con los
lados exteriores convexos de las mitades del fruto, y con
el hueso agarrado y sujeto por los medios bisecotres o cor
tedores del fruto;

- la figure 2 es una vinta en plante de la caja de
engrenajes y levas, con le tapa desmontada y con cilertas
pertes desprendides y en seccidn recte;

~ la figura 3 es una seccidén fragmentaria tomada

- por la linea 3-3 de la figura 2, ¥y que representa uno de

log érganos de agsrre del fruto y su conexidn con uno de
loz engranajes de la caja de la figura 2;

= la figura 4 es una vista en planta fragmentaria
de una parte de la miquina, viste por la 1l1inea 4-4 de la
figura 33
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- la figura 5 es wna vista, parte en seccién’y =
parte en alzado, esencialmente tal como se ve por la 1li-
nea 5=5 de la figura 2; pero con los dispositivos de ags
rre de drupas desmontadas a fin de mostrer claramente el
dispositivo de sgarre del hueso, representado este Wlti-

mo dispositivo con lfnea llens y fuers de su relacién de
agarre de drupas, y con el dispositivo de avance o trang
porte parcialmente desprendido, pero representado con 14
nea llena en la posicidn de recepcién de frutos;

- lg figure 6 es una seccidén vertical del dispo-
sitivo de evence en la parte inferior izquierde de la fie
gura 5; 0 bien a lo largo de la linea 6~6 de la figura 1,
representdndose dicho dispositivo de avance independiente
mente del bastidor o ermazén de la deshuesadora;

= la figura 7 es une seccidén recta sgrandada de
uno de los mecanlsmos de agarre de drupaa; con el érgano
de agarre de drupas en la posicidn de abierto y antes de
paser & ls posicidn de contacto co-operativo com la drue
ra;

= la figura 8 es une vista en alzado frontal del
drgano de agerre de la drupa, visto por la linea 8-8 de
la figure T;

- la figure 9 es una vista agrandads fragmentaris,
parte en seccidn y parte en 'alzado; que muestra una glmo-
hedilla de agarre del fruto y representa esquemdiicamente
dicha slmohadilla en relacién de contecto cooperativo con
el fruto en tres tamafios diferentes de este ﬁltimo; indi
cado el fruto con lfneas en trazo y punto que se extien~
den formando arco; y

- la figura 10 es un alzado lateral agrandedc de
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seccién en la figura 5.

Armazén en general

- E1 armezén o bastidor de 1= mdquina ilustrada en
los dibujos se designa en general con el ndmero 1, e ine
cluye unos miembros de base 2 (figura 1), parslelos, se-
parados y rigidamentes sujetos por travesafios 3 (figuras
1, 5), sosteniendo dichos mlembros 2 unes columnes o non

tantes verticales y paralelos 4 que, 8 su vez, sostienen

en su extremo superior una ceja de engranajes 5,
Caje de angjes

la ceja de engranajes, designade en genersl con
el ndmero 5, puede ir fijade de modo desmontable & las
colummas 4 por unos medios adecuados cualesguiera, tales
como tornillos 6 (figura 1), que se extienden a través de
las paredes de unas protubérancias 7 que penden de la cg
Ja 5, entrando las columes 4 en diches protuberaneiﬁe y
yendo cogides por dichos tormillos 6.

‘La tapa de la caja de engrenajes 5 se designa con
¢l mimero 8 (figurs 1), y va fijede de modo desmontsble,
a2 la parte inferior de dicha caja, por unos pernos 9.

4 través de 1a tapa 8 y soportando por elle se
extienden & rotacién un 4rbol vertical 10 (figura 2), que
1leva fijedo un pifiém 11 dentro de dicha caja.

Al extremo superior del drbol 10 y por encims de

la caje 8 va fijada un cono de poleas 12, conectado por

-4.-



10

15

20

25

30

286562

una correa 8in fin 13 con un segundo cono de poleas 14,

movido este wltimo por un motor 15 al cual va conecta~-
do. _

Los dientes del pifidn 11 engrsnan con los dlentes
de una ruede dentada 16 (figura 2) que v on un é.rbol ver

tical 17; y un pifién 18, también calado en el érbol 17,

tiene sus dientes engranedos con 1los de una ruede denta-

de grande 19. Ia rucda dentada 19 estd en wn dérvol 20,

.y forma parte de un conjunto de transmisién de rueda de

¥glte, por llever un rodillo o seguidor de leva 21 gus,

8 su vez, estd sdaptado para hecer girar intermitentemen
te una estrella o rueda de maltae 22 entrendo sucesivamen
te en cade una de las cuatro ranures radiales 23 de di-
cha esirella., Con la rueda dentada 19 va aoiidaria o ri-
gidamente unida una pleza de retencidn usual 25 que se
extiende formando arco; para prevenir el movimiento de la
rueda de Melte cuando esta Wltime no esté siendo movida
por el seguldor 21.

Por 10 tanto, se veré que a cada revolucién com-
pleta de la rueda dentada 19, la de malta 22 y el drbol
24 a la cual va fijads la rueda de Malte dardn un cuarto
de vuelta. , ‘

En el drbol 24, dentro de la caja 5, va fijada
wne rueda dentada 26 cuyos dientes engranan con los de
unes ruedas dentadas 27, 28, situadas sstas dos Wltimas
e lados sensiblemente opuestos de la rueda dentada 26 y
respectivamente en unos érboles 29, 30 apoyados a rota.-
cién en la tapa 8 de la ceja. las ruedas dentadas 27, 28
son ruedas auxiliares o :!.ntermedias. Los dientes Qe las

ruedas 27, 28 engranen con los dientes de unos pifones 31,
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32, respectivamente; y estos ¥ltimos pifiones van ré“'é‘é
tivemente calados en unos 4rboles 33; 34.

Los extremos superiores de los drbvoles 33, 34
van gireborios en unos cojinetes 35 (figurs 3) en la ta~
e 8; y se extienden cada uno hacia asbajo atravesando un
cojinete 36 rigidamente montado en 1a caja 5.

Como los drboles 33; 34 son iguales, y estén en
cooperacién con elementos de ls misme estructure, y que
funcionen de la misma manera, se describird con detalle
solamente los elementos movidos por y conectados con el
érvol 33; y se utilizerdn los mismos nimeros cuando no

haya que distinguir entre uns y otre estructura.

 Medios de gsccionamiento de ggarradores de drupes.

Los drboles 33; 34 incluyen cgdg uno un par de
juntas o scoplemientos universales 37, 38 dispuestos de-
bejo del cojinete 36. También debajo de 1los cojlnetes 36
hay dos pares de brazos dispuestos verticalmente en geng
rel. Los brazos de un par se deignan con el mimero 40 (f£i
gura '1-), ¥ con el 41 los brazos del otro par.

_ Los dos brazos de cads par, 40, ¥y 41; vaen separa
dos horizontalmente a cierts distancis, de modo que sus
extremos inferiores quedan en lados opuestos de una caja
dedngulo. 1a caje dedngulo de la izquierds de la mdquins,
vista en la figurs 1, lleva el nimero 42; mientras la cg
ja de éngulo del lado derecho d;a le méquina estd designa
da con el mimero 43.

Los dos brazos opuestos del par 40 pueden eatar

rigidamente fijados entre s{ (por ejemplo, por un alma o

-6-



m

{0

10

15

20

25

'30

¢
,
f
!
!
(
’
’
f
f

barra), y de agui qv.e, al hablar del par de brazos 40“5““’
del par de brazos 41 no se quisre decir, con la palabra
"par%, que los brazos de cada par deban poder separarse
uno de otro.

Un 4rbol o pivote horizontal 44 conects & rota-
eidn o.en articulacidn los extremos supefiores del par
de brazos 40 con la caje 5, mientras un pivote horizontal
45 conecta los extremos inferiores de dicho par con une de
las cajas de dngulo 42, 43 (fig. 1), |

Hay dos érboles horizontales 46 gpoyedos & rota-
¢ibn en unos cojinetes que van en la caja 5;‘ y & cada wo
de estos drboles va conectado el extremo superior de uno
de los brezos del par 41, yendo los extremos inferiores
de estos brazos conectedos mediante un pivote horizontel
41 a cada une de lms cajes de dngulo 42; 43,

Les partes extremes inferiores de los érboles; por
baejo de los ecoplamientos universales mfs bajos 38, se
extienden penetrando en las cajas de dngulo 42; 43 por un
cojinete 48 (figura ;?) en cads caja de dngulo, Al extre=
mo inferior de cada uno de los &rboles 33, 34 va fijada
une rueda dentada cénica 49, y cada wne de estas ruedas
cénicas tiene sus dienteas engranados con los de una reuda
cénica 50 que forma éngulo recto con equella. Cadas rueda
dentada 50 tiene un cubo 51 apoyedo & su vez para girar en
un cojinete 52.

El cubo 51 de cada rmeda dentada 50 va f£ijedo &
rosce en un extremo de un &rbol hueco 53 el cual, & su
vez; va enchavetado por agsnslamiento &l extremo de un
érbol tubular interno 54, com lo cual el &rbol 54 puede
moverse en sentido axil respecto al drbol 53, pero giraréd
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con el drbol 53, cuando e este ﬁl#imo se le hage girar
En cade ceja de dngulo 42, 43 se apoye & rota-

cién un drbol horizontel 55 (figures 1 y 3). Un extremo
de cada drbol 55 sobresale laterslmente de cada caja 42,

43 y ve fijado e un brazo 56 (figure 3). El brazo 56 de
le ceje izquierde 42 de la figure 1 estd detrds de la ca
ja, en tanto que el brazo 56 de la caje derecha 43 estd
delante de dicha caja, y se ve representado con linea
llene en la fig. 1.
A una de las columas 4 de un lado de cada caje

42; 43 (figura 1) va fijado un soporte 5%; ¥y cada sopore
te 57 1leva un pasador 58 (figura 3) que se extiende en-
trando en uns renure 59 de cada brazo 56.

‘ El mecanismo para hacer girar u oscilar las ca=-
Jas 42, 43 en el sentido de acercarlas y slejarlas entre
s{ se describird més edelante, pero es evidente gue los
brazos 40, 41 que sostienen cada una de las cajas 42; 43
estén edeptados pare soportar diches cajas de modo que
puedan oscilan~aai; al tiempo que mantisnen una conexidn
de transmisién de fuerze motriz eantre los érboles 33; 34
y les ruedas dentades cénicas 49 que van respectivamente
en dichas cejas. Las lineas de trazo y punto de la figu~
ra 3 indican la cajs 42 en la extremidad de su .oscila-
cidn o giro hacia fuera; en tanto que con linea llena se
represente la caja on el limite.o extremo interno de su
recorrido de oscilacidén. Ia caje 43 tiene el mismo movi-
miento oscllante de la ceja 42, y en ls figura 7 se re=
presenta la caje 43 en una posicidn correspoﬁdiente al
1l{mite 0 exiremo externo de oscilacidén, o el menos a sus
proximidades,
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Dentro de cada caja 42; 43 y fiiglos al érbol 55
ven dos brazos canectados 60 (figure 7); cads uno de los
cuales lleva en su extremo exterior una hofquillg 0 én-
trante 61 gue sbre hecia fuéra.'Eq 1d figurs 7 se repre-
senta tan sélo el brazo 60 lejeno, siendo el cercenc de
la misme forms de construccidn.

Hey unos pasadores coaxiles 62 fijados e une pro
longacién tubular 63 del drbol tubular interno 54, y que
se extienden entrando en la horquills 61 de cada brazo 60.
Ia prolongascidn 63 es coaxil con el érbol.ﬁi, pero sepa-

rada de éste, Los pasadores 62 ven realmente sostenidos por

une cabeza agrandada 64 de la prolongacién 63, y el extre
mo de la csbeze 64 elejmado del 4rbol 54 coopera en contag
%o con un cojinete de empuje 65 que,-a su vez, se halla
dispuesto entre dichae cabeza y un saliente 66 formando en
un Srgano tubnler 67. E1 drganc 67 se extiende-a través
de la prolongecidn 63 yendo fijado a rosca por un extre-
mo dentro de una cabeza 68 del drbol tubular interno 54.
A través del Srgeno tubular interno 67 se extien-
de en sentido axil un tornillo de ajuste 69 dotado de
una large espiga o vdstego 70 que ‘se extiende penetrando
en el drbol tubular interno 54 por el extremo interior de
dicho tornillo, en tento que el extremo exterior del topr
nillo 69 va roscado en el extremoc exterior de dicho drge-
no tubular interno 6%, permitiendo el ajuste axil o movi
miento del tornillo 69 el girer. El extremo exterior de
ceda tornillo 69 sobresale del extremo exterior del drge
no 67 ¥ lleva una tuerca 71 para mantener el tornillo en
la pos;cién de ajuste en sentido axil. Este extremo ex-
teriof del tornillo 69 sobresale de cade caja de dngulo
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42, 43, permitiendo el ajuste axil de cada tormillo’ uesaw”’
de el exterior de cada caeja.

El extremo interno de cada espiga 70 hace tope
contra la cabeze 72 por un extremc de un elemento tubu-
lar 73 que se halls dentro del drbol tubular interno 54
y es coaxil con éste.

BEn la cebeza 72 hay una pestafie 74 que sobresale '
radislmente hacia fuera, con la que coopera en contacto,
por un extremo; uwn muelle helicoidal 75 que rodea el ele= .
mento 73; y que reacclona entre la pestafia 74 y otre pes-
tafia 76 que sobresale radialmente hacia fuers en un drbol
77, €l cusl se extiende a deslizamiento por el interior
del extremo ablerto del elemento 73.

Una prol&mcién cuadrada 78 del érbol 77 se ex-
tiende desde la pestalia 76 del lado de fueras del extremo
interno del 4rbol tubular 54 y a trevés de una tuerca T9
que va roscada en el extremo interno del 4rbol 54. Ia pes
tafia '76 hace tope con la tuerca 79, y ademds va sujeta de
modo eldstico contra dicha tuerca por medio del muelle
754

El exiremo saliente 78 del drbol 77 lleva une ca
beza 80 dotada de una elmohedilla circular 84 de caucho
o gome relativamente blanda que tiene una superficie cén
cava de revestimiento en sentido axil la cual; & su vez,
puede tener unos resaltos radiales dando une superficie
de friccién adaptada para cocperer en contaoto con la su
perficie exterior convexa de un fruto o drupa a deshue-
sar. |

Ias aberturas 86, 8’? de la ceje 43, representadas
en la figura 7, son para los pivotes inferiores 45; 47 de
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los brazos 40, 41, como se indica en la fig, 1.
En torno a le extremided del drbol hueco 53 con

tigue & la caja de dngulo 43 se ex‘tziende; fijado a équel;

un . Srgano anuler 88 gque llega hasta la pista de rodedu-

ra interme del cojinete de beolea 52, y contra el ouel re¢
eccione un extremo de un muslle helicoidal 89. |

El muelle 89 (figurs ;7) es coaxil con el 4rbol
hueco 53, y el extremo de aquél s alejado del érganc
88 reacciona contra uns pestafia 90 que se extiends ra~
dialmente hacia fuers e wn extremo de un menguito 91,
menguito gque rodea &1 &rbol hueco 53. Este manguito 91,
pueds dealizarse en dicho érbol hueco 53, y se mentiene
eldsticanente éepara.do del érgano 88 y contrs une peste-
fia 92 del extremo del drbol 53, por la accidn de dicho
mielle 89,

Il menguito 91 lleva, enteriza con el borde ex-
terno de la pestefia 90, una prolongacidén cilfndrice 93
que recubre ¢ se superpone 8l menguito 91 y &l mmelle 89;
por uno de sus extremos correspondierntes; en relacidén co
axil con los mismos. El extremo de dicha prolongacién mds
alejado de la pestafie 90 tiene una pestafia 94 que sobre-
sale radisimente hacia fuera.

Is extremidad del &rbol tubuler interno 54 opues
ta al drbol 69 sobresale a partir del 4rbol 53, y el ex
tremo que asi sobresale tiene cuatro 1ébulos o apéndices
9% gque sobresalen radislmente hacis fuere, re'partidoé por
igual, y perforados cade uno sensiblemente a lo largo de
una linea coaxil con el érbol 54; y cads 1é6bulo tiene
asimismo un salliente 96 que en general scbresale en sen
tido axil respecto al érbol 54, hacia fuera de este Wl-
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timo y separéndose de la caja 43.

A ceda uno de log 1lébulos 95 va conectado & ro-

tacidn un cojinete 97 tubular y alargado, por medio de
un par de prolongaciones separadas 98 entre las cuales
se fija cada cojinete 97 y cada uno de los lébulos 95.
Un pivote ¢ eje 99 se extiende @ travéds de la abertura
de cada 1ébulo y a través de unas abertura',s coincidéntes
de dichas prolongaciones.

' Cada una de las prolongaciones tiene una silueta
triangular en'-ggneral, estando ceda cojinete 97 en una
de las esquines, mientras en otra esquina se halla el pi
vote 99.

Entre las dos prolongaciones 98 opuestas de cadse
par, radiasimente hacia fuers de cada. pivote 99, se hallas
dispuesto un extremo de una barre 101, extremo gue va
fijado & rotacidn en cade per de prolongaciones por me-
dio de un pivote 102, mientras el otro extremo de cada
barra 101 se extiende a deslizamiento & través de une
ebertura de la pestafia 94 permitiendo e cada barrs el mo
vimiento en semtido axil respecto & la misma. Un melle
helicoidal 103 colocado en tornc a cade barra 101 reac-
ciong entre un seliente f04 de ceda barra y la pestafis
94; y las tuerecas 105 del extremo de cada barra 101 gquedan
sujetas contra dicha pestafie por oaaa‘melle 103. Estas
tuercas 105 permiten tambidn ejustar le tensidn de ceda
mielle 103; as{ como la relacién angular entre 1os bra-
z0s 98 y ol eje geométrico del &rbol 54.

En cada cojinete 97 se apoya & rotacién un vés-
tago cilindrico y alargado 106, y una cebeza 107, doteda
de un érgano 108 de agerre de drupa que 8¢ extiende for-
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mando erco, va rigidamente unida al extremo de ca&a"vﬁs—

tago exterior respecto a cada cojinete 97 y rgspecto e
las prolongacicnes 98, en relacidn con los 1lébulos 95 del
conjunto prineipal,

Cada uno de. los drgenos 108 es de caucho o goma
eléstica, prieriblemente de une dureza eproximaeda de 6?—
70 al Durometer. Siempre que en la sucesivo se utilice el
término "caucho® o "goma", Se quiere dar a entender también
el caucho sintético y materiales simileres, de la ceracts
riastica mencionads,

Los érganos 108 pueden recibir individualmente el
nombre de "almohadilla", y cads almoha.dilla ea8 glargads
en el sentido ciroumferencial de un civeulo concdntrico
con el eje 112‘.~(figu.ras 7 ¥ 8) ds im ecfrenlo 113 coexil
con el drbol 54. Le lfnea 113 de la figurs 8 puede indi-
car en generel le circunferencis o periferia de un fruto
a agarrar junto a un plano designedo con el ndmero 114
(figs. T, 9).

La curvatura o forma arqueada de cada simohadille
108 en el sentido longitudinael de éste se deserrolla en
general en torno a un radio ligeramente mayor que el re~
dio del fruto mds grande a deshuesar, asegurdndose de
ese modo contra la posibilided de que los extremos de la
almohadilla se claven en la ai:.perrioie externa del melo-
cotén o fmto; ain dejar 4e proporcioner una adecusda su
perficie de agarre en contacto cooperativo con el cuerpo
del fruto.

El contorno en seccidn rects de ls superficie de
agarre de fruto que tiene cade almohadilla 108; ¥y que es
le superficie que mira en general rsdialmente hacia den-
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tro; 0 la superficie que mire en general hecia el o3¥
11'2, es ligeramente convexa (figuras 7, 9). Esta super-
ficie tiene unas nervadurss 115; relativanente grendes

¥y bastantes separadas, que se extienden transverselmen-
te respecto a la longitud de cada almohadilla 108, y la
superficie externa de cada una de estas nervaduras es
convexe transversalmente & la longitud de cada elmohadi-
1la, en tanto que la superficie de cada almohadilla entre
cada dos nerveduras contiguas de dicha almohadilla; es
céneava en el sentide longitudinal decada almohedille, y
representa unas continuacién céneave de las superficies

de curvaturs convexa de dichas nervaduras en el mencione~-
do sentido longitudinal de cade elmohedille, Puede hacer-
se noter que hey una de les nerveduras 115 a cada extre-
mo de cada almoizadilla (figura 8), y que las nervadurss
estdn repartidas sensiblemente a la misma distancia de
separscién mutua. ‘

Las nerveduras 115, en la disposicidn ilustrads
en las figuras 7 & 9, cooperardn todas en contacto efec-
tivo con la superficie exterior convexa de los melocoto-
nes o frutos de méximo o minimo didmetro, asi como con
todos los de cualquier didmetro intermedio. Estas nerva-
durae mellardn ligeramente la cape exterior de cads me-
locotén, sin mutilsr ls cerne o pulps, y estas melladu-
rag desaparecen al ser cocldos los frutos.

Cada cabeza 107 ve rigidamente unida con ceda al
mohedille, y cada una de las almohadillas estd deselines
da respecto a la extremidsd contigua de la prolongecién
98 que la sostiene, en el sentido. que ve hacie el eje

112. Ceda cabezs 10'f ingoluye ademfs una prolongacidn 116

- 14 -
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opuesta a la almbhadilla 108, que se extiende entre Wnoa
sglientes 117 (figurae 7) de las prolongaciones 98, permi-
tiendo ss{ que cada slmohadilla 108 tenga un ligero movi

miento oscilante en torno al oje de cade vdstago o espi-
&a 106, Un pasador de aletas 119, al extremo'de cada co~
Jinete 9?5 gujeta de modo desmontable cads véstago en un
cojinete 97. Mediente esta disposicidn, las almohedi-
llas quedan adaptadas para ajustarse automdticamente a
lags irrezularidades que pueda hsber en la superficie ex-
terior de cada melocotén o fruto.

Por 10 que se lleva descrito es fécil ver que to
do movimiento axil relativo entre el drvol tubulaer inter .
no 54 y el menguito 91 tendrd como consecuencia que las
almohadilles 108 de sgarre de drupas giren simltdneamen
te degeribiendo arcos con centro en los pivotes 99. Si
los brazos 60 que estén en cada una de las cajas de dngu
lo 42, 43.59 hacen giiar en el sentido de apartarse de
le almohadilla 84 que coopera en contacto con el fruto,
olloc dard lugar & que los érganos gue cocpersn em contac-
to con la drupe se vuelvan ¢ giren hacia ol oje del dr-
bol hueco 54 hasta tropezar <on uns resistencia tel como
le ofrecida por wun melocotdn, y el mielle 89 entrsrd en-
tonces en accidn dando lugar s un agarre eldstico del mee-
locotén, por parte de las almohadillas 108 de agerre de

_ drupes.

Con referencis a la figura 3, la caja de dngulo
42 ' se representa con limea llema, con las slmohadillas
de agerre de drupas en contacto cooperativo de agarré con
la mitad de un melocotén 113. Este movimiento de les al-
mohadillas 108 ha gido caudado por el movimiento del brazo

- 15 =
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do los brazos 40, 41 se hicieron girar hacia dentro en
direccién al pleno verticel medieno de le méquina, coin
cidente con el plano 114. En la posicidn de lineas de
trazo-y punto, de los brezos 40, 41 y la cajs 42 (figu-
ra 3), esta dltima ha girado spartdndose de dicho plano
mediano, con el resultado.de que el brazo 56, bajo la
influencia del pasador 58 en la ranurs 53 de dicho bra=-
z0, ha hecho que el brazo 60 (figura 7) se mueve g una
posicién en 1s que quita de los melles 89, 103 toda ten
8ibn que puede heber sido producide por le drups, y tam-
bién mueve positivamente el érbol hueco 54 en un sentido.
en que los lébulos 95 del mismo vanrpor delante. El1 pa-
sador 58 tiene una sccién similer e la de un seguidor de

leva, siendo los costados de la ranurs 59 las superfi-

cies de leva que efectian el movimiento de los brazos
60. Ahora bien, la disposicidn es tel que los 6rgenos de
agarre de drupss no se cierran sobre una drupe hasta ha-
llarse casi en el limite o extremo del recorrido de os-
cilacidn o giro de los brazos 40, 41 hacie dentro, y ame
sbren répidamente en cusnto eastos Wltimos empiezan & mo-
verse hgcls fuera.

Los medios pars hacer que las cajas 42, 43 giren
hacia fuera, aparténdose del plano vertical mediano de
la mquina, incluyen un brazo 120 (figure 3) asegurado
a uno de los drboles 46, y un brazo 121 fijado gl otro
drbol 46, Estos brezos 120; 121 se extienden uno hacia
otro e partir de los érboles 46, y el brazo 121 estd co-
nectado con un érbol 122 portador de un cojinete que, a
su vez, Sehalle dispueato en una renura u horquille 123
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que sbre hecia fuera en ls extremidad exterior dgl brezo
120 (figura 3). Al subir y bejar el drbol 122, cdmo se
verd,. 1os brezos 120; 121 tendrédn un movimiento similar
de oscilecién de sus extremos exbteriores hacia arribe y
hacia ebejo, que dard luger & que los brazos 41 aparten
una de otra las cajas de dngulo 42, 43 cusndo los extre-
mos contiguos de los brazos 120, 121 se muevan hacia asbg
jo, acerquen entre s{ dichas cajas cuando los extremos
exteriores contiguos de los brezos 120, 121 giren hacia
arrive.

El érbol 122 1lleve también un seguidor de leve (fi
gure 4-), dispuesto en una pista de leva 125 (figure 5)
que ebre redisimente hacia fuera, formede en une levae que
va fijade gl drbol 20. Esta pista tiene un punto bajo ¥y
un punto alto de demora o permsnencis, y la transicién
del punto slto de demora; en el cuel les elmohadillas 108
de sgarre de drupss estdn en relacién de fuerte sgarre con
el melocotén 119, hasta el punto bajo de demors se logra
en une parte de vuelta del édrbol 20; en tento que la tran

sicidn de retorno & la posicidn 126 de la caje 42, indi-

ceda con lineas de trazo y punto en la figura 3, con las
mordazes de las almohadillas de asgerre del fruto comple~
tamente abiertas, tiene lugar durante otrs parte de revo
lucién del drbol 20.

En relacidn con los brazos 120 121, es de notar
que el émbolo 127 de. una bomba de aceite va £1ijado & ro=-
tacidn o erticuledo el brazo 120 teniendo este émbolo mo
vimiento de vaivén en un cilindro 128 que hay en el céds-
ter de aceite de la caja 5 pars llevar aceite a los drbo
les y engrensjes de la caja 5 por medio de conductos de
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Puede hacerse notar aqui que las almohadilles

aceits adecusdos.

centrales 84 de contacto cooperativo con las drupés (al-'
mohedillas sj_.tuadas una & cada uno de los ledos opuestos
del plano 114) toman contaecto eldstico con los lados
opuestos; que.miran hacia fuera, de la drupe 113 agarro=
da por el drgano 108. Esta prosidén ecldatica se ejerce ba
jo le aceidén del muelle ';5, y tieme luger normelmente jug
to antes de que los érgenos 108 sehallen en pleno contag
to cobperativo de agarre con las mitades de la drupa.

En la figuras 7, 1a 1fnea 113 de itrazo y punto re
presenta una mitad de melocotdén antes de heberse acerca-
do las elmohadillas 108 el plano 114, y las almohadillas
estdn en su posicidn de abiertes. '

En 1a figm_'e. 9, une de las cuatro almohedillas
108 estd en relacién de contacto cooperativo con un melp
cotdn grande 113'. y con un melocotdn mediano 113 y un
nelocotdén pequefio 113", Todas estas posiciones— se ilus-
tran esquemdticamente por lo que concierne al melocotén.

Por las tres posiciones de la almohadilla iOB in
dicedas en le figura 9 se ve que el fruto siempre agarrs
do por une superficie que sé extiende emsentido convexo
en cada almohadille 108 independientemente del tamafio
del melocotdén, y cuando se aplique presidn a las slmoha-
dillss, les nervaduras mellarén el melocotén, pero sin
dafiarlo. Si les almohadillas 108 tuviersn un contorno
pleno o céncavo en secoién recta, paras agarre del melo-
cotén, las almohadilles se hincarfan emn el fruto é 1o ler
g0 de uno u otro borde segin el fruto fuera de un didme-

tro mayor © menor que el del que tiene un contorno conve

- 18 -
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x0 externo exactamente sdeptado el contormo de geccibl
recta de le superficie de contacto de cada almohadilla
con el melocotén. ‘ |

Con las slmchadillas 108 de contorno de cwurvatu-
ra convexe en seccidn racta; como las de la figura 9; no
se produciréd defio alguno al fruto, ya que con dste toma-
ré contecto siempre la superficie convexa de suave curvg
m de cade almohadilla, y las ligeras melladures produ
cidas por las nervaduras desaparecerdn -répidaﬁente el ¢co
cer el fruto. - .

Mecgnismo de ggarre d_el hueso

Con referencia a la figura 5 se ilustran dos elg
mentos de agarre de hueso 131, 132. Son éatos unos ele-
mentoa dentados que formen pareja estando el elemento 131
sobre el elemento 132 y ambos situwdos en el mismo plano
verticael con une hoja superior 133 y una hoja inferior
134, a las cusles van dichos elementos respectivos rigi-.
damente unidos. Una gufa de hoja estacionaria 135 sobresg
le hacia arriba desde la hoja inferior 1.34 a lo largo del
vorde posterior de la hoja 133, extendiéndose hasts el
borde superior de la hoja 134 & partir de un punto situa

" do detrés del elemento 132 cooperativa con el hueso ¥y ei

tuado en le hoja 134, ¥y dicha hoja 135 incluye un borde
336 de contacto cooperetivo con el hueso, y dirigido ha-
cia adelante; contiguo & dicha hoja 134, por lo cual la
hoja 135 se denominard aqui en lo sucesivo érgeno de con-
tacto con el hueso.

Los términos "posterior®, "hacis etrds®, “"delan—
teroz“', ¥ "“hacia a.delaxite"; ¥y los de andlogo sentido se

. -19 -
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utilizan con respecto 8l lado de entrada o slimentacidn
de les hojas 133, 134 y 135, que es8 el lado izquierdo

visto en la figure 1; siendo, pues, el lado izgquierdo
el "delmantero" y el lado derecho el *posterior",

Las hojas 133; 134 y los elementos de egarre del
hueso 131, 132 que hay en mquellas van separadocs en sen-
tido vertical de modo que el husso 137 de wn melocotdn
g deshuesar puede lleger fécilmaptg a una poeicién com=
prendida entre los elementos 131, 132 21 ser ensartada
en las hojas le carne o pulpa de dicho melocotén, y cuan
do las hojas estén en la posicidén de sbiertas en la figu
ra 5.

Loa bordes dirigidos hacie adelente do las hojas
i33; 134 estén afilados; lo mismo que los bordes horizon
tales en genersl, opuestos a squellos y que se extienden
entre dichos elementos 131,'132 ¥ dichos £ilos o bordes
delantercs. Los filos delanteros y los generalmente hori'
zontales opuestos de las hojas tlenen curvatura convexa
en las partes por donde se juntan, y el borde 136, diri-
&id0 hacia adelente, de la hoja de guia 135 estd afilado
en la parte que 3¢ extiende entre las hojas 133; 134 al
éxtremo posterior de la primera. o

Los dlentes de cade uno de los dos elementos 131,
132 pueden ir por parejas sobresaliendo en sentido late
ral hacia afuera de los lados opuestos del plano en el
cual estén situades les hojas; teniendo los dientes unos
bordes planos que se extienden en el sentido transvergal
de ;ae hojas de modo que los bhordes opuestos del hueso
13; quedardn cogidos entre dichos dientes, y el hueso se
resintird & la rotecidén en el plano de su sutura.

> g
AL
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En los lados opuestos de la hoja 135 de §bﬁ%§é
0 con el hueso, y separados & clerta distancia del bor-
de anterior o delantero 136 de contacto con el hueso, de
dicha hoja 135, pare no estorbar la colocacién del melp
cotdn 113 en la hojs 134 y de modo que el hueso de dste
tomard contecto con la hoja 135 de contacto cooperative
con el hueso, hay un par de drgeanocs correspondientes 138,
de los cuales se ve ol mds préximo en la figura 5. Estos

érgenos tienen unes superficies laterales orientadas en

oposicidn hecia fuers y que se extienden de manera con~-
vergente hacile sdelente hasta unos bordes delanteros 139,
verticalmente alargedos y relativamente afiledos. Estos
bordes delanteros estén separados de 1los costados de la
hoja 134 a uns distencia suficiente para permitir que el
elemento inferior 132 de sgarre del hueso se mueva por
entre ellos, como se explicard mdés adelante.

En funcionamiento; se ensarte en la hoja inferior
134 un melocotdén entero 113, que es movido hescia atrds
on aquella hasta que el hueso 137 entra sensiblemente en
contacto cooperativo con el borde, dirigido hacia adelan
te, del dérgeno 135 de contacto con el hueso. A continna-
eién se,hace bajar la hoja superior 133 hasta que el elg
mento superior 131 de agarre del huweso toma contacto coope
retivo con el borde superior del hueso, de modo que el
hueso'quedaré estacionario y firmemente cogido entre los
elementos 131; 132,

El movimiento de la drups o el melocotdén a lo

| largo dels hoja inferior 134 haste une posicidn en la

que el hueso 137 queds sobre el elemento 132 ocesione une
esenciel biseccidn de la cerme del melocotdn hasté el hue
80, ¥y o1 descenso de 1la hoja superior 133 ocasiona esen-—

b -21-
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cielmente la completa biseccién de la carne haéta elu hue
80.

Las mitades del meloootdn e lados opuestos del
planc vertical 114 (figura 8), que es el pleno en el cual
sohellen situades las hojas 133; 134 Yy 135, estédn adapta
des pare ser cogidas por las almohadillas 108 de agarre
del fruto cuando estas dltimes se mueven pasando a le
relacién de agarre del melocotdén ilusirads en la figure
1; como més adelante se describird con mayor dets-
lle. , ‘ ‘

El 4rbol 20 (figures 2; 5) es wn érbol con con-
tinua rotecidn, sobre cuyo extremo inferior ve f£ijado un
conjunto de leva designedo em general con el numero 142
(figu;‘aa 5; 10). Eeste conunto comprende una leva de tam-
bor 143 (figura 10) que presenta un pasaje 144 en el
cual va situado un seguidor de leva 145. Este seguidor de
leve va en el extremo exterior de un corto brazo 146 de
un torniguete o manivela; designado en gemerel con el nd
mero 14';, ¥y conectedo a rotacidn mediante un pivote 148
a una parte estacionaris del bastidor 1. X

El brazo 146 estd desviado = un lado del plano
114 delas hojas 133; 134 y forme una sola pieza con un
per debrazos largos correspondientes 149 (figuras 5; 10)
que se extienden hacia sbajo desde el pivote 148 yendo
articulados o conectados a rotacidn por sus extremos in-
ferjores en 150 (figure 5) a une parte 151, que se extieg
de hacia atrés; de le hoja inferior 134.

Hacia adelante de los brazos 149 hay otro per 4e
brazos correspondientes 152 (figura 5), montsdos en el
bastidor estacionario 1 mediante pivotes coaxiles 153

- 922 =
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(figura 5), pivotes que conectan los extremos superio-
res de los brazos 52 con el bastidor 1 mientras los ex-
tremos inferiores de dichos brazos ven conectados entre
s{ formendo una sole pieza y llevan el pivote 154 (figu
ra 5) .qué conecta dichos extremos inferiores com ls ho-
ja 134- en un punto situado hacla adelante del pivote

150. ’ ’ '

Los brazos 149, 152 funcionan como brazos para~
lelos para mantener o sujetar ls hoja inferior 134 y su
parte de sgarre del hueso 132 en posicién sensiblements
horizontal durante el giro de los brazos 14-9; 152 hacie
atrds en torno e los pivotes 148, 153 bajo la influencia
de la leve 143 y el seguidor 145. Los dos brazos del par
143 y los dos brazos del par 152 estén aeparadés horizon
telmente & 1lados opusstos del plano vertical central 114
de la }méquina,' en los cusles estdn situados las hojas
1.33, 134, indicénglose solamente el brazo préximo 149 en
las figuras 5, 10, ¥y el brazo préximo 152 en la figura
Se ,

Al girer el érbol 20 y la leva de tambor 143; el
seguidor de leva 145 se moverd hacis esbajo al tomar con
tacto con la curva de seno 155 de la leva 143, indicada
en -el lado izquierdo de la leva en la figura 10; ¥ luego
hacia erriba, 10 que da lugsr a un répido movimiento,
primero hacie atrds y luego hacia adelante; de 1a hoja
inferior 134; incluido el elemento 132 de agerre del hug
so; en ells montado. .

Unos pernos 156 fijan de modo eatacionario los
érgencs 138 el bastidor de la mdquina, y la hoja inferior

134 puede moverse de un lado a otro horizontalmente entre

-23 -
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dichos Srganos. Cuando ghoja 1§ sé mueva hacia atra% -

entre los Srgenos 138 bajo la influencie del seguidor de
leva 145; el elemento i32 de agarre del hueso, en aéue-

1la montado, se moverd también emtre los drganos 1385 y

caso de quedar un hueso clavado o fijo en dicho elemento
1'32 , seréd positivamente desprendido y expulsedo al tro-

pezar con dichos drgenos 138, independientemente de que

el hueso esté centrado en el elemsnto 132, o desviado 1g
terelmente a uno y otro lado del mismo.

Bl pivote 15; (figure 5) sostiene & rotacién un
soporte 158 portador de 1s hoja'superior 133; soporte

que incluye unos brazos gque sobresalen hacia adelante reg
pecto al pivote 15%, rigidamente conectados a la parte
superior de dicha hoja 133. la guia de hoja estacionaria
155 se halla dispuesta entre los brazos que llevan la ho
ja 133; v diche hoja de gufa estéd en contacto coopersti-
vo & deslizamiento con las superficies opuestas de di=-
chos brazos, Puede hacerse notar asimismo que el borde
delantero de la guia de hoja 135 y el borde posterior de
la hoja 133 tienen una curvatura complementarie en torno
a un redio que parte del pivote 157, de modo que la guia
de hoja 135 actia de guis tanto pere la hoja 133 como pg
ra los brazos del soporte 158; durante el movimiento 08
cilente o de balancin dela hoja 133;

El soporte de la hoja 158 lleva un seguidor de
leve 159 adeptedo para ir aujéto contra la periferis ex-
terna de una leva radiel 160, la cual estf situsda de
preferencia debajo y de una misma pieza con la leva de
tambor 143, de modo. que gira con el &rbol 20. Un muelle

161 que reacciona entre una tuerce 162 coloceda en una

- 24 -
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verille 163 y un tapén 164;1que va en el bastidor esta;;éf.
nerio 1 de la deshuessdora sujete eldsticamente el segui
dor 159 contra la leva 160,

El extremo de la varilla 163 contiguo a la tuerca

162 ve conectsdo a rotacidn al soporte 158, y esta vari-
1la estd adaptade pare oscilar respecto &l tapdn 164 lo
bastante pers acomodarse al balanceé del soporte 198,

~ E1 contorno periférico de la leva 160 es tal que
el soporte o portahoja 158 gira a izquierdas (visto en la
figure 5) llevando le hoja 133 y su elemento 131 de agarre
del hueso desde la poéicién indicada en la Tigura 5 hasta
una posicidn en la cual la hoja 133 coopera en apretado
contecto eldstico con la hueso 137 bajo la accidn del mg
11e 161, y en esta posicidn de agarre del bhueso el segui~
dor 145 estd en la parte rectilines de la pista de lo le~
va de tambor 143; donde permsnecerd la leva durante la ro
tacidn del érbol 54 que lleve los elementoa 108 de agerre
del fruto; para retorcer las mitades del melocotén sepa~
rdndolas del hueso. Cuando el elemento 131 de agarre del
hueso se separe de su contacto cooperativo con este Wlti-
mo, bajo la influencia de la ;eva‘160; el seguidor 145 to
mard contacto con la curva de seno 155; ¥ la hoja inferior
con su elemento 132 de sgarre del hueso se movers répida=

mente hacia atrés respecto al drgano estacionaric 135 de

" contacto con el hueso, desalojando positivaménto al hueso

y separdéndolo del elemento 132. En cugnto dicho elemento
132 retrocede a la posicién de linea 1lene de la figura 5,
queda dispuesto para colocar otra d&rupa en dicha hoja
134, o '

~
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Teldn protector

El empleo de un teldén para proteger al operador’
contra el zumo o la humedad que pueda tender a ser lanze
do hacie afuere por el mecanismo deshuegador; puede com—
prender un par de brazos de soporte 166, 167 (figure 1);
sujJetos e las dos columnes verticales anteriores 4 de le
néquina.

Entre los dos soportes 166; 167 ve dispuesto un
bastidor i68 con movimiento de vaivén en sentido verti-
cal; sostenido, demodo que le permite dicho movimiento;
en une columsa vertical 169 sujeta por el soporte 166 &
ls columa 4 de laizquierda (figure 1), mientras el lmdo
derecho del bestidor puede deslizarse enm una guis 170 del
goporte i67. En la columne 169 (figuras 1, 5) pueden des
lizarse unos érgencs perforados 171 superior e inferior,
solidaerios con el bastidor 168, Del bvastidor 168 penden
varias tiras flexibles 1ié (figura 5); y cuando el basti
dor baje durante una operacidn de deshuesado; estas ti-
ras se extenderdn cruzando el lado delantero del mecanis
mo de deshuesar., En la figﬁra 1 se omiten las tiras, pe-
ra dejar ver claramente el mecanismo deshuesador, pero en
la figuras 5 el bastidor 168 se hellas en el extremo supe=-
rior de sm recorrido de movimiento de modo que el telén
no estorbard el scceso al mecenismo de deshuesar.

Hay une biela 175 (figura 5) erticuleda o conec-
tada & rotecidén por un extremo & un sselieante 176 sclida~
rio del bastidor 168; yendo el otro extremo de diche big
la erticulado sl extremo de fuers de un brazo 177 de wun
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torniquete designado en gené%al con el nimers 178. E1
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torniquete 178 estd montado & rotacidén horizontelmente
en 1'}9, y el otro brazo 180 de dicho torniquete va arti
culedo mediante una biela 6 varilla de conexién ajusta-
ble 181 con el extremomexterno de un brazo 182. El bra~
zo 182; a su vez; va fijado a un 4rbol. 183 apoyado 2 ro
tacién. ‘
Al osciler el drbol 183, el bastidor del telén,
inciuido el telén 1;{2. que pende de éste, recibird un mo-
vimientomalternativo o de vaivén en sentido verticel. Le
oscilacidn del drbol 183 depende del mecanismo de trans-
porte de los melocotones o frutos al mecanismo deshues;a_
dor, y el movimiento del teldn eatd sincronizedo con el
meegnismo de transporte, pars elevarse cuando el fmto

pe lleve & le deshuesadors y bajar mientras se separan

'del hueso las mitades de biseccidn del fruto.

Mecanismo de traensporte

Los medios indicados para el transporte indivi-
dual de los frutos enteros haste introducirlos entre las
hojas 133, 134 éomprenden un soporte designado en gene-
ral con el nimerc 185 (figs. 5, 6).

El soporte 185 ve sostenido por los extremos ex
ternos de un par de brazos semejantes 186; rigidos, opueg
tos y conectados.

Hay une biele o varilla de conexién 18;}; articu-
lede por un extremo a uno de dichos brazos 186 y por el
otro al extremo exterior de un brazo 188 de un tornique-
te; designado en general con el ndmero 189, El otro brazo

r
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190 del torniquete 189 estd articulade a un extremo 4o
una varille 191. El pivote de giro del torniquete 189

#

ve en la base 2 de la méquina. El otro extremo de la ve=
rilla 191 estd articulado al extremo exterior de un brag

zo 192 de un torniguete designedo en generel con el nu-

meroc 193, E1 torniquete 193 ve montado a rotacidén en un
soporte fijedo a la caja 5, y el otro bragzo 194 de dicho
torniquete lleva un cojinete 195 en sl cual hay un pasg

dor vertical giratorio 196. '

E1l extremo superior del pasador 196 esté conectg
do & rotacidn con un extremo de uns varilles 197 que se
extiende horizontalmente y cuyo otro extremo va arficulg
do al otro extremo de un brazo de torniquete o manivela
198 esegurado, e su vez, al extremo superior del brazo
20, |

Anmbas varillas 18& y 191 son ajustables, yendo
los extremos de la verilla 187 roscados en unos slvéolos
perforados para los pivotes que respectivamente conectan
los extremos de las varilles a los brazos 186 y 188; pu-~
diendo hsber un tensor roscado 199 en la varilla 191.

Al dar una rotacién el drbol 20, el soporte 185
del fruto girard u oscilard hasta las hojas 133, 134, vol
viendo de nuevo a la posicidn de carga representads en
las figuras 1 y 5.

El soporte 185;'estando en posicidn para recibir
ung drups o un fruto; tiene una placa posterior 200 (fi-
gura 6) ligeramente inclineda, y unas placas salientes
201 (figura 1), separades horizontalmente hacia strés y

‘hacia arriba, que sehallan también dispuestas de maners

convergente desde sus bordes superiores hacla sus bordes
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inferiores, definiendo asi los costados sesgados de un

soporte en V (al que le falta el vériice) cuando el so-
porte es vuslto o se hace girar hacia arriba, de modo

que les placas 201 quedan esencialmente horizontales, El
espacio o ranura 202 (figure 1) entre los bordes conver
gentes inferiores de les placas 201 pernite a éstas gi-

~ rar pasando a lados opuestos de la hbja 134. Entre las

dos plecas 201 va cenirada una corta hoja de emsartar
203 que sobresale de le placa 200.

Las placas 200, 201 van rigidas o solidarias en=
tre si, y tienen unos lébulos 204 a través de los cuales
se extiende un pivote o eje de girc 205 (figure 6); pare
conectar dicho soporte & los extremos exteriores de los
brazos 186, &

Hay une varills 206 (figura 6) conectada con el
lado posterior ds la placa pésterior 200 y que se extien
de & deslizemiento & irevés de un alms de unidn o refuer
20 207 solideria con los brazos 186 en un punto contiguo
e un pivote 208 en torno al cusl oseilan sobre su eje
los brezos 186, Un muelle helicoidel 209 rodea le veri-
1le 206, Una tuerca 210 colocada en el extremo de la va
rilla que sobresale del alma 207 impide que el 90porte
gire en torno al pivote 205 hacia las hojas 133, 134 cuan
do los brazos 186 llevan al soporte hacie dichas hojes.
El muelle 209 sujeta eldsticemente dicho soporte contra
movimiento en el sentido opuesto. Ahora bien, en el ca-
80 de que haya suficiente resistencia contra el soporte
gl final de wn recorrido de tramsporte, el soporte podrd
girar venciendo la resistencia del mueclle 203, Tel re- ‘

gistencis podria presentarse en el caso de llegar un fru
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t0 o un hweso de tamafio excesivo.

‘ Por 1o que antecede se verd que un melocotén o
drupa que 8¢ itransporte hesta las hojes de sujecidn del
hueso quedard esencislmente cortedo em dos por dichas ho-

5 jas haste el hueso, después de 1o cusl el funcionasmiento
: de los drgenos de sgarre de drupas separargn las mitades
srrancéndoles del hueso asi cogido,
Los brazos 186 llevan también un conducto de gra
vedad 211 qe forma genersl de U, con un fondo 212 (figurs
10 6) situado contre dichos brazos y que se extiende entre
 ellos. Los costados opuestos de 'dicho conducto se desig-
nen con el mimero 214, Este conducto se halla adaptado
pera recibir el hueso y las mitades de drupe una vez que
los hayen soltedo las hojas y los $rgemnos 108, y ouwando e
15 los brazog 186 se les hace girar hacia adelante en une
operacidn de transporte, lss mitades de drupa y el hueso

se echan en un transportador (no fepreaentado).

Funcionamiento
20
| A continuecidn se describird el funcionamiento
. gon referencis & uns pavis,
El opersrio coloca la pavia en el soporte 185 con
su sutura en une plano verticel, esencislmente coinciden
25 te con el plemo 114 (figurss 7, 8), ensartada en la hoja
203 ‘que la sujetard en dicho plano y también seccionard
parcisimente en dos mitades la carne de la pavis, por un
extremo. El soporte 185 lleve entoncesls pavia hesta eg
tre ias‘hojas 133, 134, ¥y o une posicidn en la cuel el
30 hueso toma contacto»con el borde, dirigide hacis adelan-
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te, de lg hoja 135. Durante este movimiento,

pavia serd parciaslmente seccionado en dos por los filos
de lgs hojas 133, 134. Cuando el hueso 137 toque los
bordes, Airigidos hacila adelénte; de le hoja 135, se et~
contrard entre las sufrideras constituidaes por los dien-
tes de los elementos 131; 132,

| Esencialmente ol mismo tiempo que la pevie queda
situeda entre las hojas 133, 134 como antes se indica, la
hoja 133 descenderd agarrandc fuertemente el hueso 137,
entre 10s ele mentod dentedos 131, 132, Si el hueso que
da en 1a pavia mds bajo que le sufridera o elemento 132,
el borde curvo hacie _adelante; de la hoja 134, eleversd au
toﬁ:éticamgnté elhueso y lo guierd hasta la sufridera 132,
S5i el I;ueso estd a un nivel superior al de la sufridera
1n.feriozj 132, 1la hoja descendente 133 y el elemento supg
rior 131 hardn bajar entonces al hueso haste la sufridera
inferior 132, _

' Inmediatamente que el soporte 185 retroceds hecie
ls posicidn de carga, los 6rganos 108 de agarre del fru-
to y la almohadilla 84 se moverdn entiando respectivamen
te en contacto cooperativo de agarre y presidn con la pa
via. ) )

El hecho de que los 6rganos 108 pueden oscilar en
sus apoyos 97 lea permite asentar Independientemente, por
s{ mismos, contra las superficies convexass de cada pavia,
en estrechs contigiliidad con les hojas 133, 134, sean cug
les fueren las irre:gularidades del contorno de los fru-
tos, Ahora bien, bajo hingén circumsta ncie se indicardn
los extremos o bordes da los rgencs 108 en las mitades
de la pavia, mutiléndolas,
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Tan pronto como le pevia quede fuerte y elés’ézzw
camente egarrada por los érgenos 108, los grupos de érga
nos situados a ledos opuestos del melocotdén girardn rdpi
damente en sentidos opuestos en torno sl eje geométrico
de los érbole§,54. ‘Se ha visto que media revolucidén re-
sulte éatisfactoria, pers cada grupo de drgancs 108, Es-
ta rotacidn, combinada con la presidén de las slmohadillas
84, separard limpiemente las mitades de la pavie separdn
dolas del hueso y dejando en ceds mitad las deseables cel
dilles rojizes o parduzcas, portadoras de principios 8d-
pidos, que normalmente rodean al hueso.

En cuanto las mitades sean separadas del hueso,
la hoja superior 133 se movers hacis erriba, y a continua
cidfn se gbrirdn los drganos 108, radielmente respecto al
eje de los drboles 54, y se apartardn de las mitades mo-
viéndose en el sentido axil de dichos drboles. Ias mite-
des ceerdn por gravedad aparténdose del hueso, y usuale-
mente el hueso caerd también pero, si quedare clavado en
la sufridera inferior, el movimiento de la hoja inferjor
134 hacia atrds hard que el hueso se desprenda de la su-
fridere inferior el tropezar éon una u otra de las placas
138; o con ambas. BEstae hoja inferior volverd inmediata~
mente a la posiciéﬁ, de recepcidén de fruto; de le figura
5; ¥ la pavia sigulente serd transportads hasts las hojas
en le posicidén del fruto y hueso indicada con lineas de
trazo y punto en la figura 5.

Les revindicaciones que siguen estdn destinades
a cubrir todas las modificaﬁiones del invento gue puedan
entrar en su dmbito, y dentro del espiritu de la iaven-
cidn.,
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Los puntos.de invencidén propia y nueva, que se
presentan para gue sean objeto de esta solicitud de Pa-
tente de invencidn en Espefia, por VEINTE effos, son los

giguientes: '

1.~ Un sparato para deshuesar frutos con hueso,
en el cual el corte o sutur# de dicho hueso estd situado
en dicho plano con lo cual dichas superficies opuestas de
dicho hueso estardn a lo largo de dicha sutura. .

2.~ Un sparato deshuesador de melocotones que com
prende: un medio cortante sustencialmente coplanario pars
hacer un corte planerio en la carne del fruto o melocotén
¥ para agarrar el hueso,-que inciuye un par de partes de
agarre soportadas para moverse una con relacidén a la otra

sustancielmente .en el plaenc del corte en el melocotén, me

_ dios para mover las partes de agarre & y para retencidn

de dichas partes en firme splicacidn con el hueso; un par
de dispositivos agarradores del melocotén dispuestos en

lados opuestos del plano de dichos medios de corte y giras
torios en torno de un eje perpendicular al plano de dichos

_medios de corte y que se extiende a través de dicho hueso

cuando este dltimo es cogido entre dichas partes de agarre,
incluyendo cada uno de dichos dispositivos uns pluralidagd

de miembros que pueden girar con ellos y que pueden mover

se en esencia radialmente a dicho eje a firme aplicacidn
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con 1a superficis convexs exterior de un melocotdn SE——
una pluralided de puntos espaciados en torno de dicho me
locotén cerca de dicho corte en ol mismo; siendo la su-
perficie de cadas miembro destinada a eplicarse asi a ca-
da melocotén convexa en contorno de seccidn transversal
en un plano que se extiende por dicho eje y es paralelo
a 61; y medios pars hacer girar dichos dispositives y la
carne de melocotdn cogida por dichos miembros con rels-
cidn a dichas partes de agerre en torno de dicho eje.
3.~ Un egparato segdn el punto 2, siendo cada uno

de dichos miembros slargado en un plano que es8 paralelo

" al plano en el cual estdn situadas diches hojas.

4.~ Un aparato segin los puntos 1 & 3, silendo cén
cave le superficie que rira radialmente hacia dentro de
cads miembro en un plano que es sustancialmente paralelo
al planc en el cual estén dispuestes dichas hojas.

5.~ Un aparato segin el punto 3, que tieme un pi-
vote que soporte & cade miembro para bascular 8 cada miem
bro en tormo de un eje que se extiende transversalmente
a su longitud y deaplazado redialmente hacie afuers de
cada miembro con relacidn al eje en torno del cual estdn
destinados g girar dichos dispositivos.

6.=~ Tn aparato segin el punto 2 que incluye medios
para quitar el hueso en lados opuestos de dichas hojas es
tacionarios con relacidén a las Wltimss, medios para mover
une perte de dicho per de las mismas mids alléd de dichos
medios pare quitar el hueso parz quitar un hueso de diche
primera parte después de dicha rotacién de dichos dispo-
sitivos para separar dicho hueso de dicho melocotén.

7.~ Un sparato para deshuesar frutos con hueso.
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Tal y como se ha descrito en la Membriaf que ant

cede, representado en los dibujos que se acompafien y pars
los fines gue se hen especificado.
Esta Memoria consta de treints y ¢inco hojaes es-

critas & miquine por wne séla cara.

wearsa,  THMAY. 1863

P.A‘ -
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