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P A T E N T E

D E

I N V E N C I O N

a -t-avcn* de NOVO—GANA, S.A*, entidad española) dom icilia— 

3a en Barcelona, C alle  San Germán, 5, por "MECANISMO DE 

ACCIONAMIENTO PARA NURBCAS".

mo de accionamiento para muñecas mecíante e l cual resul­

ta  posible que la  cabeza de la  muñeca gire  a lte rn ativa­

mente a derecha y a izquierda y que sus brazos oscilen  

hacia adelante y hacia atrás alternativam ente, todo e llo  

con la  particularidad de que s i  se coloca la  muñeca acos­

tada sobre una su p erficie, efectúa unas suaves y gracio­

sas contorsiones que proporcionan a l juguete un singular  

atra ctiv o .

MEMORIA DESCRIPTIVA

C

El mecanismo en cuestión comprende, combinados10.
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y como elementos esenciales, un motor que acciona un ár­

bol en movimiento rotatorio alternativo y solidarizado  

axialmente con la  cabeza de la  muñeca, hallándose vincu­

lada a dicho árbol una cruceta formada por dos brazos 

diametralmente opuestos y portadores de medios de a rticu ­

lación  con sendas transmisiones relacionadas con lo s bra­

zos de la  muñeca en los puntos de giro de ta le s  brazos 

sobre lo s hombros.

La cruceta presenta en sus extremos sendas es­

pigas perpendiculares, cada una de la s  cuales está in ter­

puesta entre dos tetones perpendiculares a t a l  espiga y 

f i j o s  a l extremo de un brazo cuya extremidad opuesta l l e ­

va fija d o  un eje  a l que va acoplado a fr ic c ió n  e l respec­

tivo  brazo de la  muñeca en su punto de giro sobre e l hom­

bro.

El elemento motor puede estar provisto de un 

dispositivo  movible que sobresale de un punto apropiado 

de la  espalda de la  muñeca, para que, colocado esta en 

posición de echada sobre una su p erficie, dicho d is p o s iti­

vo descanse sobre esta últim a y termine e l movimiento 

del cuerpo de la  muñeca.

Queda previsto el.que e l motor sea de-cuerda y 

que su lla v e  de accionamiento sobresalga de la  espalda 

de la  muñeca, constituyendo e l  citado dispositivo  movible.

Los dibujos adjuntos muestran, a t itu lo  de ejem­

plo no lim itativo  del alcance de la  presente invención, 

una forma preferida de lle v a r la  a la  práctica.

En dichos dibujos: La figura 1  es una sección



a x ia l p arcial de la  muñeca? que permite apreciar e l me­

canismo frontalmente; la  figu ra  2 una sección la te r a l  

convencional que ilu s tr a  lateralm ente e l  mecanismo en po­

sició n  intermedia? y l a  figu ra  3 una v is ta  sim ilar a la  

de la  figu ra  2, que demuestra e l movimiento d el mecanis­

mo.

E l mecanismo ilustrado comprende un elemento 

motor apropiado - 1 -  debidamente fija d o  a l in terio r del 

cuerpo - l a -  de una muñeca y portador de un árbol - 2 -  do­

tado de movimiento rotatorio  altern ativo  a derecha y a 

izquierda y  acoplado a l  cu ello  - 3-  de la  cabeza - 4-  de 

dicha muñeca, sobre cuyos hombros está montado en 

forma g ira to ria  e l  expresado cu ello  - 3- .  A este fin? t a l  

cu ello  presenta una canal anular -6 - ajustada libremente 

en un borde anular - 7 -  provisto en lo s hombros -5-?  que­

dando rematado inferiormente dicho cu ello  -3 -  por una 

valona -8 -  que coadyuva a la  retención de la  cabeza - 4-  

a l cuerpo de la  muñeca.

E l árbol - 2 -  está  provisto de una cruceta for­

mada por dos brazos rad iales opuestos -9 -  y  -1 0 -, posee­

dores de sendas espigas perpendiculares extremas - 1 1 -  y 

-1 2 -  que se hallan articuladas a respectivos brazos -1 3 -  

y - 14-? para lo s cuaJeoéstos últimos presentan cada uno 

de e llo s  dos tetones -1 5 -  entre lo s que quedan interpues­

tas la s  espigas - 11-  y -1 2 - .  Los brazos -1 3 -  y -1 4 -  pre­

sentan sendos ejes perpendiculares -1 6 -  y - 1 7 -  pasantes 

a través de o r ific io s  - 18-  y -1 9 - practicados en e l  cuer­

po - l a -  de la  muñeca y solidarizados con los brazos -20-
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y -2 1 -  de la  misma con ayuda de elementos -2 2 - conocidos 

de acoplamiento a fr ic c ió n .

' E l funcionamiento del mecanismo se desprende de 

lo  expuesto, ya que cuando se produce e l movimiento ro ta­

torio  altern ativo del árbol -2 -  y e l consiguiente giro a 

derecha y a izquierda de la  cabeza - 4-# tien e lugar s i ­

multáneamente e l  movimiento angular altern ativo  de los 

brazos rad iales -1 0 - ,  que, mediante sus espigas - 1 1 -  y 

-1 2 - ,  transmiten t a l  movimiento a los brazos*-1 3 -  y - 14- ,  

cuyos e je s -1 6 -  y - 1 7 -  respectivos o scilan  en sentidos 

opuestos hacia adelante y hacía atrás, determinando.la 

o scila ció n  de lo s correspondientes brazos -20- y -2 1 -  de 

la  muñeca.

E l mecanismo comprende un d isp ositivo  mentado 

en e l motor - 1 -  y determinado por un elemento movible de 

configuración adecuada y que sobresale ¿e un punto opor­

tuno de la  espalda de la  muñeca. Colocando esta en posi­

ción de echada sobre una su p erficie  horizontal, como una 

mesa, e l  suelo, e t c .,  dicho elemento sobresaliente des­

cansa sobre t a l  su p erficie, determinando su movimiento 

e l  que la.muñeca efectúa unas suaves contorsiones. El alu­

dido elemento sa lien te  puede ser una espiga, p a tilla ,-  p i­

vo te, disco o equivalente, aunque en e l  caso citado como 

ejemplo, se ha aprovechado la  lla v e  -2 3 - de accionamien­

to del motor - 1 - ,  suponiendo que éste sea de los de-cuer­

da. Las citad as contorsiones de la  muñeca se pueden combi­

nar simultáneamente con otras motivadas por los' brazos 

-20 - y  -2 1 -  y por la  cabeza - 4-  a l  establecer contacto



con la  su perficie  en que se apoya e l juguete, que adquie­

re, con dichas contorsiones, un atractivo  realmente no­

table y. desconocido. A pesar de e llo , e l mecanismo, co­

mo queda evidenciado, es sumamente sen cillo  y de fab rica­

ción rápida, lo  que repercute favorablemente en e l precio 

de la  muñeca.

Serán independientes del objeto de la  invención 

lo s d e ta lle s  y c a ra cte rística s  accesorios empleados en 

su puesta en práctica, así como e l tipo de muñeco a que 

se aplique e l mecanismo, que, en lugar de tener aspecto 

humano, puede corresponder a un animal, t a l  como un mono, 

oso u otro cualquiera, pudiendo también variar todo cuan­

to no a lte re  la  esenciaüdad de la s  siguientes r e iv in d i-  

C &C ÍQHQ S *

N O T A

Se reivin d ica como objeto de la  presenté paten­

te ce invención:

1. Mecanismo de accionamiento para muñecas, ca­

racterizado esencialmente por e l  hecho de comprender un 

elemento motor apropiado montado dentro del cuerpo de la  

muñeca y que acciona en movimiento rotatorio altern ativo , 

un.árbol que se encuentran solidarizado axialmente con 

e l cuello.-de la  muñeca, hallándose vinculada a l citado  

árbol una cruceta que comprende dos brazos radiales.opues-



v -

tos y portadores de sodios de articu lación  con elementos 

de transmisión relacionados con lo s brazos .de la  muñeca 

en los puntos de giro de ta le s  brazos sobre lo s  hombros.

2. Mecanismo de accionamiento para muñecas, de 

5. acuerdo con la  reivin dicación 1 ,  caracterizado esencial­

mente por e l  hecho de que lo s brazos radiales del árbol 

presentan en sus extremos sendas espigas perpendiculares, 

cada una de la s  cuales está interpuesta entre dos teto ­

nes f i j o s  perpendicularmente a l extremo de un brazo cuya 

10. extremidad opuesta presenta un eje pasante a través del

cuerpo de la  muñeca y a l  que va acoplado a fr ic c ió n  e l  

correspondiente brazo.

3 * Mecanismo de accionamiento para muñecas, de 

acuerdo con la  reivindicación 1 , caracterizado esen cial-  

1$. mente por e l hecho de que e l motor va provisto de un e le ­

mento movible que sobresale de un punto apropiado de la  

espalda de la  muñeca* Para que, colocando ésta echada so­

bre una su perficie horizontal, dicho elemento sobresalien­

te  descansa sobre t a l  su p erficie  y determine e l  movimien— 

20. to del cuerpo de dicha muñeca.

4 . Mecanismo de accionamiento para muñecas, de 

acuerdo con-las reivindicaciones 1 y 3, caracterizado  

esencialmente por e l  hecho de que e l motor és.de cuerda, 

que es cargada mediante una lla v e  conformada de manera, 

que constituye e l citado elemento para mover e l  cuerpo de 

la  muñeca sobre la  su perficie de apoyo.

5 - Mecanismo de accionamiento para muñecas.

25.
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Y
Todo e llo  según queda descrito y reivindicado  

en la  presente memoria d escrip tiva, que consta de s ie te  

hojas foliadas* e sc rita s  a máquina por una sola cara. 

Barcelona, 20 de Marzo de 1^63
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