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DE
INVEFECION

a favor de NOVU-GAMA, S.A., entidad espasiola, domicilig-
da en Barcelona, Calle San German, &5, por "MECANISHO DE
ACCIOHAMIENTO Paka MUNECAS".

MEKORIA DESCRIPTIVA

.
La presonte invencidn se refiere a un meoaﬁ;;—
mo 8¢ accionamiento para mfiecas medianie el cual resul-
12 posible gue la cabeza de la mmfieca gire alternativa-
nente & dereéha ¥ a izquierda y que sus Wrazos oscilen
hgecia adelante y hacia atrds alternativemente, todo ello
coﬂ 1z perticularidad de gue ei se colcca la mufieca acos-
tada sobtre una superficie, efectila unas suaves y gracio-

sas contorsiones gue proporciongn al juguete un singular

‘atractivo.

Bl mecanismo en cuestidn comprende, combinados
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Yy como elementos esencigles, un motor gque accions un ar-

bol en movimiento rotatorio alternative y solidarizado

axiglmente con la cabeza de la mufieca, hallgndose vincu-

lada a diocho &rbol una cruceta formads por dos brazos

digmetrglmente opuestos y portadores‘de medios de articu-
lacidn con sendas trmnsmisiones relacionadas con los bra-
zog de la mufieca en los pﬁntog de girvo de tales brazos
sobre los hombros.

Ia crucets presenta en sus extremos senéas es~-
pigas perpendiculares, cada uns de las cugles esgta inter-
puesta entre dos tedones perpend;culares a tal espiga ¥y
fifos 2l extremo de un drazo cuya extremidad opuesta lle-
va fijado un eje gl que va acoplado g friccidn el respec-
tivo razo de la mufieca en su punto de giro sobre el hom-
bro.

‘ 3l elemento mobor puede'estar provisio de un
dispositivo movible gue sobressle de un punto apropiado
de la espalda de la mufieca, para que, colocado &sta en
posicidén de echada sobre ung superficie, dicho dispositi-
vo descanee sobre esta ultima y termine ol movimiento N
del cuerpo de la umufieca.

Quedg prévisfo'ei.que el motor sea de cuerda y
gue su llgve de gececionamiento sobrésalga de lgm esgalda
de la mufieca, constituyendo el citado dispositivo movible.

Los dibﬁj&s adjunt&s mestran, a titulo de ejenm-
plo ro limitativo del alcance de la presente invencidn,
una forms preferida de llevarla a lg practica.

¥n dichos dibujos: Le figura 1 es upa seccion
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axial parcial de la mufieca, que permite aprecigr el me-
canismo fronitalmente; la figurs 2 una seccionm latersl
convenciongl que ilustra lsteralmente el mecarismo en po-
sicidn intermedim, y la figura 3 unag vista similgr a la
de lg figura 2, que demmestra el movimiento del mecanis-
IO .

El mecgnismo ilustredo comprende un elsmento
motor gpropisdo -l- debidamente fijado sl interior del
cuerpo -ls~ de una mufieca y portador de un grbol -2- do-
tado de wovimiento rotatorio alterrgtive a derecha ﬁ a
izquierda y acoplado al cuello =3- de la cabeza ~4- de
dicha mufieca, sobre cuyos hombros -5- ests montado en
forﬁa zgiratoria sl expresado cuello -3-. A este £in, tal
cuello presenta uns canal anulsr -6- ajustada libreuente
er un borde aculgr -7- provisto es los hombros =5-, gue=-
dando remgtado inferiormente dicho cuello -3~ por unag
valona -8- que ccadyuve a la retemcidn de la cabeza —4-—
sl cuerpo de lag mufieca. |

#1 drbel -2- estg provisto de ung crucetg for-
hgda por dos bregzos radiales opuesios -9- y ~10-, posee~
dores de sendas espigas perpendiculares extremas -1l- y
~12- gue se hallgn articuladas a respectivos brazos -13-
¥ -l4-, pare los cuskséstos ¥ltimos presentan cada wuno
de ellos dos tetones -15- entre los que quedsn interpues-
tas las espigas -11- y -12-. Los brgzos -13- y -ld4-~ pre-
sentan sendes ejes perpendiculares ~-16- y =17- pasantes
a través e oéificios ~18~ y ~19- practicedos su el cuer~

Po -la- de lg mufieca y solidarizados con los brazos -20-
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¥y -21- de la misma con gyuda de elementos -22-= coumocidos
de acoplamiento z friccidn.

El funcionamiento del mecanismo se desprende dg
1o expuesto, ya que cuando se produce el movimientvo Yota-
$orio mlternativo del grbol -2- y el consiguiente giro a
derecha y a izquierdsg de_la cabeza -4~, tiene luger si-
mltaneamente el movimiento angular slterngiive &e los
brazos radizles -10-, que, msdiante sus espigas ~1ll- y
~12-, transmiten tal movimiento a los trazos -13- y -l4-,
cuyos ejes -lb- y ~1l7- respecilvos oscilan en sentidos
opuestos hgeisg adelante y hacia atrés; determinando. la
oscilgcidn de los correspondientes brazos -20- y ~21- de
la‘muﬁeca. _

El mecgnismo comprende un dis§ositivo montado
en el motor ~l- ¥ determinadb por un elemenio movible .de
configuracidn sdecuada y Que sobresgle de un punto opor-
tunc de lg espalds de lz mufieca. Colocando dstiaz en posi-

cidn de eohsda sdbre ung superficie horizonial, como ung

umesa, el suelo, etec., dicho elemshto sobressliente des-

cansa sobre tel superficie, determinendo su movimiento
el‘que 1a mufieca efecida Unes suaves contorsiones. il alu=
dido elemento saliente puede ser ung espige, patilla, pi-
vote, disco o equivalente, suhque an ¢l ceso citado como
ejemplo, se ha aprovechado lg llave -23- Ge accionzmien-
to del motor —1-,.suponien§o'que éste soa de- los de- cuer-

da. Lags citadas conlorsiones de lm mufieca se pueden combi-

nar simultdnesmente con obtras motivadas por los brazos

-2G- y -21- y por la cabeza -4- 2l establecer contacto
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con lg superficle en gue se apoyz el juguete, gue adquie-

re, con dichas contorsiones, un giractive realmenie no-
table y desconocido. & pesar de ello, el mecanismo, co-
mo queds evidenciado, es sumgmente sencillo y de fabrica-
cidén rapida, lo gue repercute favorablementé en el precio
de ls mufieca.

Seran independientes del objeto de la invencidn
los detalles y caracteristicas accesorips empleados en
an puestg en préctioa, asi como el tipo de mufieco = gue
se aplique ol mecanismo, que, en lugar de tener aspecto
humgne, pusde corresponder g un animal, tal como un meno,
080 w otro cuazlquiera, pudiende pambién variar todo cuan-
t0 o gltere lg esenclaglidad de las siguientes reivindi-

¢aclones.

o2&

Se reivindica como objeio de la presente paten-
te de invencions

1.'Hecanismo de accionamientd para mufiecas, ca-
racierizado esencialuente por €1 hecho de comprender un
elemento motor apropiado monizdo dentro delvcuerpo de lg
mfiecg ¥ que acclona en novimiento rotatorio alternative,

un. 4rbol que se encuentran solidarizado axialmente con

@l cusllo.de la mufieca, helléndose vineulada gl c¢itado

érbol ung cruceta gue compreude dos orazos redigles. opues-
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tos y poriadores de nmedios de priiculacidn con elementos

de trgnemisidn relscicnedos con 1los brazoe de la nmfiecs
er. los puntos de giro de tales brazos sobre los hombros.
2. Mecanisme de accionamiento pare mufiecas, de

scuerdc con 1lg reivindicacién 1, caracterizado egencial-
mente por el hecho de que los braéos radigles del arbol
presentan en sus extremos sendas espiges perpendiculares,
cada uns de las cuales sstg interpaesta entre dos teto-
nes fijos perpendicvlsrmente al extremo de un trazo cuya
extremidad opuesta preseuta un eje pssaute a través del
cuerpo de le mufieca, y al que va gcoplado a friccidn el
corraspondiente brazo.

‘ 3. HMecanismo de accionsmiento para nufieces, de
geuerdo con la reivindicaeidn 1, caracierizsdo esencigle
ments por el hecho Ge que el motor va provisto e un ele-

pento movible gue sobresale de un punto apropiade de la

espalda Ge la muiieca, para que, colocando éstg echads so-

bre una superficie horizontgl, dicho elemento sobresglien-—
te descahsa sobre tal superficie y determine el movimien-—
to del cuerpo Ge dicha mufieca.

4. ﬁecanismo de accionamiento pars mufiecas, dGe
acuerdc con-las reiviadicaciones 1 ¥ 3, caracierizade
esenciglmente por el hecho de que el motor &s. de cuerda,
que es cargada mediante una llave conformsda de maners .
que constituye el citado sleménto para mover el cuerpo de

la mufiecas sobre la superficie de apoyo.

5. iiecanismo de gccionamiento pare mufiscas.
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‘ Todo ello segin queds descrito y reivindicado
X
'

<]

en la presente memorig descripbiva, gque consts de siete
hojas foligdas escritas a méqaina Der ufle S0lg cara.

Barceionsm, 20 de iarzo de 1463
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