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La presente invencidén se refiere a2 un martille perfo-
rador con un c¢ilindro guiador, que se apoya en partes de la car
casa, para un émbole excitador, que puede animarse de un movi-
miento oscilante por medio del mecanismo cigliefial y que trans-
mite la energia de percusidén a un émbolo peréurtor a través de
un cojin de aire; un érbol.hneco, que circunda al ciliﬁ?qé:guia%
dor, alojade al menos parcialmente sobre el cilindre gu%é@br y
que sirve para transmitir el movimiento de rotacidn a una herra
mienta y un cigiefial con eje de rotacidén que se extiende sensi-
blemente de forﬁa perpendicular al eje longitudinal delpgi%indrc
guiader. -

Los martillos perforadores del tipo anteriormente ci-

Yt s ea

tado se accionan generalmente por medie de un motor eléptpgco

y por lo tanto estdn designados usualmente también cemoiﬁﬁpti-

llos perforadores electroneumdticos. Los martilloes perfé?ﬁhores
n.b

electroneundticos de este tipo presentan un rendimiento® ‘Te” tala-

+—

drado considerablemente mayor que las taladradoras de percusidn
comparables que trabajan segin el principio de carraca, tenien-
do la misma potencia de accionamiento.

Sin embargo, los martillos perforadores son de cons-
truceidn sensiblemente més costosa que las taladradoras de per=-
cusidn. Un mayor coste constructivo de este tipo dd lugar tam-
bién a una fabricacidn y montaje sensiblemente mds ceomplicados.

Un aparato conocido de este tipo presenta un cilindro
gufador estacionario con émbole excitador y émbolo percutor alo-
jados en forma axialmente desplazable en su interior. Ademds
estd alojado sobre el cilindro guiador un drbol hueceo que sirve
para transmitir el movimiento de rotacién a la herramienta. Los

puntos de apoyo para los émbolos asi como péra el arbol hueco

gstdn dispuestos pués en uno mismo elemento, mientras que los
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‘te unas cuantas manipulaciones, y mandarse a un lugar de repara
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puntos de apoy® para el cigieiial se encuentran en otre elemen*e.
La adecuacidn de estas puntos de apoyo entre si exige un coste
considerable en precisidn, durante la fabricacidén y montaje de

estos elementos.

La presente invencién tiene per objeto crear un marti

llo perforador que se caracteriza por una fabricacién y,mantaje

gsencillos. ' * e

Esto se consigue segin la presente invencidn porque

el cilindro gufador presenta al menos un punto de apoyo.paba

[ "’

.
ve*

que se aloje el cigiefial.

LI J

Mediante la configuracién segin la presente invencidn|
se reunen en un Unico elemento todes los puntos de apoyp‘impor—
tantes para el accionamiento de percusién y de retaclon; Bste

‘-
elemento puede fabricarse con la precisidn necesaria, dg«égnera
que, durante el montaje, no sea necesario realizar ning&éj%ra—
bajo de adaptacidn a consecuencia de las tolerancias de“fé%ricg
¢ién que se suman. Otra ventaja de la solucidn segun la presen-
te invencidn consiste en que puede montarse previamente como
unidad constructiva todo el mecanismo de percusidn, inclusive
el cigiiefial. En el caso de que se deteriore uno de los elemen-
tos del mecanismo de percusidn, puede recambiarse todo el meca-

nismo de percusidén por un mecanismo de percusidén nuevo, median-

cidén el mecanismo de percusidén deteriorado. Este recambio del
mecanismo de percusidn puede efectuarle un hombre del servicio
técnico & bajo ciertas circunstancias el propio usuario.

En principio basta con que esté dispuesto en el eci-
lindro zufador uno de los puntos de apoyo para el cigieflal.Un
segundo punto de apoyo se dispondrd entonces en la carcasa.

Con el fin de simplificar el montaje y de posibilitar un buén
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alojamiento del cigiefial, es conveniente sin embargop, prever
dos puntes de apoyo-diametralmente opuestos para el cigliefial. El
cigliefial se aloja de este modo dos veces en el c¢ilindro zufador
La disposicidn de los puntos de apoyo a ambos lados del cigilie~

fial produce ademdés una buena distribucidn de las fuerzas de alpg

jamiento. v

¢« e
LY P

Para lograr una configuracidén senéilla del cilindro
guiador, es ventajoso que los puntos de apoyo estén dispuestos
en el extremo posterior del cilindro guiador. Los puntes. de apo
yo pueden'unifse con el cilindreo guiador de forma enter?zé;é,
por ejemplo, mediante una unidn por aprisionade 4 lo que es lo
mismo por atoernillado.

[}
e, 4

Con el fin de evitar en lo posible las pérdidegscpor

friceidn en los puntos de apoyeo, es conveniente configqrqp los

puntos de apoyec como rodamiento. En atencidn a las cond%é%ﬁnes
de espacio limitadas, entran en consideracidn en este caso los
cojinetes de bolas 4 de agujas preferentemente.

En el caso de aparatos de construccidén pequeiia, las
condiciones de espacio gson muy limitadas. En este caso es venta
joso configurar los puntos de apoyo como cojinetes de friccidn.
Con un engrase suficiente 6 empledndose metales sinterizados,
son suficientes la capacidad portante asi como 1z dupacidn de
los cojinetes de friceidn.

" Ia presente invencidn se explica detalladamente a con
tinuacidn por medio de un dibujo que la reproduce a modo de ejem
plo. Este dibujo representa un martillo perforador gsegin la in-
vencidn, parcialmente.seccionado.

El anarato presenta una carcasa de motor designada en

su conjunto con 1, que estd unida de forma enteriza con una en-

puiladura 12 y estd dotada con un pulsador 1t para accionar el
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aparato.-La carcasa del motor 1 estd unida con una carcasa de

engranaje designada, en su conjunto, con 2. Un 4rbol del motor
3 penetra en la carcasa de engranaje 2 y estd alojado en la car-
casa del motor 1 por medio de un cojinete de agujas 4. En 1la
carcasa del engranaje 2 estd dispuesto un drbol intermedio 5
dispuesto paralelamente al eje del d4rbol del motor 3 ¥ @gs?gnado
en su conjunto con 5. El 4rbol intermedio 5 estd alojad&{;é Tor-
ma rotativa por medio de dos casquilloes de cojinete 6, %:.;n la
carcasa del motor 1 y en la carcasa del engranaje 2. El drbol

intermedio 5 estd alojado en forma reativa por medio de dog cas-
ML

quillos de cojinete 6, 7, en la carcasa del motor 1 y en {2 car-

casa del engranaje 2. El drbol intermedio 5 presenta una rueda

dentada 5a que estd engranada con el drbel del motor 3.,Eq la

s &%

£ - Y . o.‘.
carcasa del engranaje 2 estd dispuesto asimismo un cilinfro guig

Lagt

dor designado, en su conjunte, cen 8. El eje longitudiné}Féel
cilindro zuiador 8 discurre paralelamente al del 4rbol interme-
dio 5. E1 cilindro guiador 8 estd dotado en su extremo trasero
con dos puntos de apoyo 8a, 8b para un cigiefial designado, en
su conjunto, con 9. E1 eje de rotacidén del cigliefial 9 discurre
perpendicularmente con respecto al eje longitudinal del cilin-
dro gufador 8. EL cigliefial 9 estd apoyado en los puntos de apo-
70 8a, 8b del cilindro gufador 8, por medio de un rodamiento 10
¥ de un cojinete de friceidn 11. Una muBequilla 9a del cigliefial
9 estd unida con una biela 12. El otro extremo de la biela 12
estd unido a través de un bulén de émbolo 13 con un émbolc exci
tador 14 alojado en forma.gdesplazable eén el c¢ilindro zuiador 8.
En el cilindro guiador 8 estd alojado en forma desplazable ade-
més un émbolo percutor 15. Entre el émbolo excitador 14 y el ém

bolo percutor 15 queda un cojin de aire 16. Este cojin de aire

16 impide que el émbolo excitador 14 choaue con el émbolo percu
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tor 15. EL émbolo percutor 15 por su parte choca con una boterg
la 17 desplazable axialmente, que impulsa a una herramienta no
representada.

El extremo inferior del cigileflal 9, dirigido hacia el
drbel interiedio 5, estd dotado con un dentade cdénico 9b que es

t4 engranado con una rueda cénica 5b, dispuesta en el 4rbdl in-

termedio 5. De este modo el drbol del moeter 3 pone en rﬁﬁggién

al ciglietial 9 a través del d4rbol intermedio 5. La carcasa del
engranaje 2 presenta una superficie 2a en la gue se apoya el

cilindro gufador 8 y que estd unida con la carcasa del enagpana-

je 2, por ejemplo por medio de uno 6 varies tormillos 18. El ci
lindro guiador 8 se eircunda en su zona cilindrica delantera,
"l)'|

por un Arbol hueco designado en su conjunte con 19. Este é{bol

[ 98

a

meco 19 estd alojade en forma rotativa sobre el cilind;§:guia-

L] 1}

<
dor 8 y se apoya ademds en la carcasa del engranaje 2 a‘través

de un cojinete de bolas 20. E1l 4rbel hueco 19 estd dotado &on
una corona dentada 19a que estd engranada con otra rueda denta-
da 5¢ dispuesta en el drbel intermedio 5. El arbol hueco 19 sir
ve para transmitir el movimiento de rotacidn a una herramienta
dispuesta en un porta-brocas 21.

Mediante la configuracidn segin la presente inveneidn
el mecanismo de percusidn que consta del cilindro guiador 8, el
cigliefial 9 asi como el émbolo excitador 14 y el émbolo percutor
15, puede montarse previamente como unidad de construccidén aca-
bada e insertarse a continuacidn en la carcasa del engranaje 2.
En el caso de que se deteriore eventualmente una parte del me-
canismo de percusidn, puede recambiarse todo el mecanismc de
percusidén con pocas manipulaciones.

Desgscrita suficientemente la naturaleza del invento,

asi como la manera de realizsrlo en la prdctica, debe hacerse
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conatar ‘que las disposiciones antericrmente indicadas son sus-
ceptibles de modificaciones de detalle en cuanto nc alteren su
principio fundamental.

REIVINDICACICNES

.= Martillo perforador electroneumdtico, caracteri-
zado porque comprende un cilindro gufador que se apoyaiég:paru
tes de lz carcasa, para un émbolo excitador que puede aﬁ?ﬁarse
de un mevimiento oscilante por medio del mecanismo ciglefial y
que transmite la energ{a de percusien a un embolo percutqr, a
través de un cojin de afre, un 4rbol huece gue circund%raﬁzci_
lindro gufador, alojado.al menos parcialmente sobre el cilindro
gulador ¥y que sirve para transmitir el movimiento de retacion

¥\ o0y

o una herramienta, y un ciglefizl con eje de rotaecion quesgse ex
. [ 3R\ —

.
L

tiende esencilalmente perpendicular al eje longitudinal dal ci-
lindro gufador, presentando el cilindrs gufador (8) al Eéﬂcs un
punto de apoyo (8a, 8b) para el alojamiento del 01vueuai (9)

2.~ Martilleo perforadoer segun la reivindicacion 1,
caracterizado porque estan previstos deos puntes de apoyo {8a,
8b) pars el ciglefial (9), diametrzlmente opuestos.

3.= Martillo perforador segin la reivindicacicn 1 ¢
2, caracterizado porquéd los puntos de apoyo (82, 8b) estdn
dispuestos en el extremc postericr del oilindre gufador (8).

4e- Martille perforador segin una de las reivindica-
cicnes 1 a 3, caracterizado porgue los puntos de apaye (8a) es-
tan confizursdns como rodemientes (10).

5.— Martillo perforader segun una de las reivindica-
ciones 1 2 3, caracterizado porque los puntos de apoyo (8b) es-
tén confizurades coao cojinetes de friceidn.

6.~ llartillo perforador electroneumatico; tal y como

: . S s
gueda sustancialmente descrito en la presente lermoria, e ilus-
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trade en los dibujos adjuntos.
Esta Memor{s consta de 7 hojas eseritas a ma’,q_uina por

una sola carge

Madrid, 9§ DIC. 1984
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