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PATENTE B ITVEECION
por VEINIE aflos
en Egpafia, a favor de la razdn social HOLSTEIN &
KAPPERT, IMaschinenfabrik Phonix G‘.m.b.H'., ent idad
al emana, residente en Juchostrasse, 20, DORTEUND
(ilemania); cuya patente se refiere a:
wDISPOSITIVO PARA LA CARGA DE ANAQUEIES VACIOS EW
UFA CARGADORA CORREDIZA DE ANAQUEIES».

Ia invencidn concierne a un dispositivo para
la carga de anaqueles vacfos en uma cargadora co-
rrediza de anaqueles, existiendo en éste caso una
plataforma de dlevacidn de desplazamiento vertical
para un anaquel a cargar, cuya plataforma para la

carga se halla a poca distancia debajo de una me-
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sa dezplazabile, con objetos de carga, y que, cuando
ge desplaza la mesa, los objoetos de cargm, inmovi-
les, son cedidos a la plataforma de elevacidn reco-
gedora del anaquel.

Eg necesario una distancia entre la mesa y 1la
plataforma Je elevacidn con uno de los anaqueles
vacfos o con un anaquel ya parcialmente cargado,
para que la mesa pueda ser fdcilmente desplazada
en sus gufas. Se procure mantener mfnima dsta dis~
tancia, para que los objetos de carga depositados
en la mesa nb tengan demasiada_caida sobre el ana~
quel a cargar, al desplazar la mesa,

Conocida es 1a forma de alcanzar la distancia
de modo, gue la plataforma elevadora poséé un mo-

vimiento ascendente hasta alcanzar una distancia
constante de la mesa, cuya distancia garantiza que
ninguno de los objetos de carga que ya se hallan en
el anaquel, por ejémplo cajas con bebidas, esta-
blezca ya contacto con la mesa. Como gquiera que las
cajas con bebidas tienen muchas veces una altura
muy variada, y han sido apiladas ya en el anaqdel
algo de canto, por razones de seguridad ha de man-
tenerse la 4l stancia bastante elevada.

Una disminucidn de la distancia seria posi-
ble, por ejémplo, mediante wna exploracidn foto-
eldctrica en la parte inferior de la mesa de modo,
gue la totalidad de la parte Inferior sea barrida

por una llamsida cortina luminosa, finalizdndoss .
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entonces a través de contactos el movimiento as-
cendente de la plataforma de elevacidn, cuando el
canto mas sobresaliente penetre en la cortina lu-
minosa. Ahora bién, una exploracidn de €sta fndole
es relativamente cara y susceptible de averfas.

El objeto de la invencidn, es consegufr la
distancia de un modo sencfllo y exento de fallos,
siendo ajustable la distancia en sf en un valor 1o
mds reducido posible, Tl dispositivo estd caracte-
rizado en esencia por cuanto que la plataforma de
elevacidn posée un movimiento ascendente hasta es~
tablecer contacto con la mesa y alzar la mesa, y
despuds un movimiento descendente para conseguir
la distancia minima entre plataforma de elevacidn
y la mesa,

Otras caracterfsticas de la invencidn, re-
sultan de las subreivindicaciones, de la descrip-
cidn y del disefio, en el gue se ha reproducido es-
quemdticamente el dispositivo, a simple tftulo in-
formativo.

Una mesa -3~ desplazable por médio de un mo-
tor de ajuste hidrdulico -2- en sentido de la fle-
cha -l- rueda con sus ruedas -4- en los carriles
-5- del bastidor de la mdquina. El cilindro -6- del
motor de ajuste -2- estd sujeto en el bastidor de
la mdguina {no representado), y el vdstago de ém-

bolo ~7- en la mesa =3-, En los carriles -5~ s&¢ han
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imcorporado cuatro cont 81:05 que con la mesa
~3= guficientemente desplazada son accionados por
lag cuatro ruedas =4-,

Ios contactos -8~ van conectados en serie en
un circuito eldetrico. Cuando los contactos -8- no
son accionados por las ruedas -4~ el circuito estd
abierto, y al estar los contactos ~B- bajo la cargs
de las ruedas -4-, estd cerrado el circuito de co=-
rriente,

Bajo la mesa -3- se encuentra una plataforma
de elevacion -10~- desplazable werticalmenie en
gentido de la flecha -%-, Ia plataforma de eleva~
cidn es alzada y descendida mediante las cadenas
-11-; de gufa sirven las varillas -12- sujetas en
el bastidor de la mdquina. Ia plataform de eleva-
cidn posde una via de rodadura compuesta por los
distintos rodillos ~13-,

En la mesa -3~ se halla un nuevo lote de ob-.
Jjetos de carga, compuestos de cajas de bebidas =-lé=-
gue, con medios adecuados (no reproducidos), colo-
cados en la determinada posici&h entra sf. En 1a.
vfa de rodadura ~13~- de la plataforma de elevacion

-10- se halla un anaquel -15-, gue se encuentra

.cargado ya con un lote de cajas de bebidas -18=-.

Siguiendo €l ciclo de trabajo siguiente se
efectda la carga del lote de cajas de bebidas -14~

encima del lote de cajas de bebidas -16-,
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' Como 1os'ouazga contactos -8~ no estdn bajo

la carga de las medas -4- de la mesa -3-, estd
abierto un circufto de corriente eléctrica que es-
tablece en serie los contactos ~8-, y el,(no repre-
sentado) accionamiento de las cadenas -11- gara el
desplazamiento de la plataforma elevadora =10~ estd
parado. El motor de ajuste -2- es alimentado con
aceite, y el vdstago de émbolo -7~ desplaza la me-
sa =3-, hasta que las cuatro ruedas -4- se hallen
sobre los contactos pulsadores -8- algo sobre-
selientes de los carriles -5-, Ios contactos -8~
son imprimidos por el peso de la mesa -3~ y cierran
6L circuito de corriente eléctrica antes mencionado.
Ya no trabaja el motor de ajuste -2-; se conecta,
ademds, el accionamiento de las cadenas -11-, y la
plataforma elevadora -10- se desliza al principio
rdpidamente y después con velocidad mds reducida a
lo largo de 1las varillas -12- hacia arriba, hasta
que algano de los contvactos -8- no esté ya bajo la”
carga de la mesa -é-. Al izgr la plataforma -10-,
el canto mds saliente del lote de cajas -16-, es
dec{r, 1la caja ~16'- algo sobresaliente, toca en

la parte inferior ée 12 mesa -3~, de modo que el
contacto -8’- ya no se encuentra oprimido, Por me-
dio de éste'contacto -8’= no accionado estd inte-
rmmpido el circuito eldetrico, y de an modo (no

representado); se conecta el accionéﬁiento de las
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dadenas -ll-para un pequefio movimiento descendente
de la plataforma de elevacidn -10~, BEste movimiento
de las cadenas ~-ll- para el movimiento reducido de
descenso de la platafomna elevadora, establecido
en €l tiempo de conexidn de un motor de acciona-
miento, puede ser ajustado en un valor precisamente
determinzado, E1 recorrido de la plataforma eleva-
dora -10- puede ser ajustado, en &ste movimiento
reducido de descenso, por ejémplo en 7 mm, El reco-
rrido del contacto -8'- descargado por la rueda
-4’ - hacia arriba es, por ejémplo, de 2 mm. hasta
actuar el mismo, y el movimiento de descenso de la
plataforma de elevacion -10- corresponde a una dis-
tancia de¢ 5 mm, entre la parte inferior de la mesa
-3- y el canto mds sobresaliente de la caja de be-
bidas -16’-, Este recorrido puede der ajustado de
un modo vérﬁable, (de una forma no representada)

en el reducido movimiento-descendente de la plata-
forma pmra el 9stablecimiento de las distancia re-
ducida entre lote de cajas -16- y la parte inferior
de la mesa “3-. '

51 el lote de cajas ~16- se halla a la dis-
tancia reducida debajo de la mesa -3-, ya las rue-
das -4- oprimen nuevamente los contactos -8-, y el
motor de ajuste -2~ es alimentado con acéite, por-
1o que el véstago de émbole -7- arrastra la mesa

-3~ hacia la derecha en €1 dibujo. Antes de dsta
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retirada de la mesa -2 § %}50@@ entre el lo~-

%e de cajas -14- y el motor de ajuste un tope,(no
representado)en el dibzjo ¥y sujeto en el bastidor
de 1la mfquina, de modo gume el lote de cajas -14-
no es retirado hacia la derecha junto con la mesa
-3-, sino la mesa -3- @s sacada debajo del lote de
cajas -14-, El1 lote de cajas -14- cae entonces a
través de una wfnima distancia sobre el lote de ca-
Jas ~-16- que se halla debajo.

Este ciclo de trabajo se repite hasta la car-
ga completa del anaquel -15-. Ante toda nueva re-
cepcion de un lote de cajas dispuesto en la mesa
-3- y desde el anaquel -15-, la plataforms eleva-
dora -10- es movida de abajo hacla arriba hasta |
alzar la mesa ~10- paravel nuevo ajaste de la dis~
tancia reducida, Cuando el amquel -15- estd com-
pletamente cargado, desciende la plataforma -10-
totalmente, y el anaquel completo es tranqurtado,
(en forma no representada) por los rodillos -13-
accionados en direccidn de la flecha -17- desde la
cargadora corrediza.

En lugar de cuatro ruedas ~4- de la mesa -3-
y de los contactos -8- para las mismas, pueden dig-
ponerse, por ejémplo, solo tres ruedas -4- y los
contactos -8- dispuestos para las mismas.,

Asfmismo es posible disponer en lugar de los

contactos -8- otros contactos por encima de la mesa
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y sus ruedas -4- respectivamente. En el movimiento

reducido ascendente de la mesa ~3- son accionados
éstos contactos, respectivamente uno de &stos con-
tactos.

Bl disposi$ivo conforme a la invencidn para
establecer la dlstancia reducida entrs la mesa -3-
y dal lote de carga ya dispuesfo en el anaquel -15-
es especlalmente ventajoso para la carga de mer-
cancfas de diferente altura.

Descrita convenientemente la naturaleza de la
actual Patente de Invencidn, como asimismo 1la fonnal
de poderlo llevar a la prdoctica para convertirlo en
una realidad industrializable, se hace constar que
en €l mismo serdn susceptibles de introducir todas
aguellas modificacionés de detalle que las circunsz-
tencias y la mrdctica pudieran aconsejar, siempre
y cuando gue con las variantes que se introduzcan
no se cambie; altere o modifigne la esencialidad

del objeto descrito.

- N_O0 T 4 -

3¢ declaran como de novedad y propiedad para -
todo el territorio espaficl, el contenido de las si--

guientes
REIVINDICACIONES

1%.- Dispositivo para la carga de amaqueles va-
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lios en una cargadora corrediza de anagueles, que

cuenta con una plataforma elevadora Ge desplaza-
miento vertical para un anaguel a cargar, cuya
plataforma elavadara, para su carga, se halla a
reducida distancia debajo de una mesa des8plazable
prevista de objetos de carga, siendo que al retirar
la mesa, los objetos de carga inmdviles, son ce-
didos a la plataforma elevadora que recoge €1 ana-
quel, caracterizaedo porque la plataform eleva-
dora -10- posée un movimiento ascendente hasta to-
car la citada mesa -3- y después posde un movi-
miento descendente hasta establecer la distancia
reducida entre dicha plataforma elevadora y la
mesa,

2%,- Dispositivo para la carga de anmaqueles
vacios en una cargadora corrediza de anaqueles,
conforme & la reivindicacidn 1%, caracterizado por-
que el recorrido de la plataforma elevadora en su
movimiento de descenso es de ajusts variable, hasta
establecer la distancia reducida entre ella y la
mesa.

¢,- Dispositivo para la carga de anaqueles
vacios en una cargadora corrediza de anaqueles,
conforme a las reivindicaciones 1% y 2%, caracte-
rizado porgue el cambio del movimiento ascendente
d¢ la plataform slevadora a movimiento descendente

es conseguido mediante descargo de unos contactos
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oprimidos por unos puntos ‘Zggtae@bazkggistos
en la mesa,

4%, - Dispositivo para la carga de anaqueles
vacios én mna cargadora corrediza de anagueles,
conforme & las reivindicaciones 12 a 3%, caracte-
rizado porque los contactes oprimidos por la mesa
a que se refiere la nota precedente estéh conec-
tados en serie en un circufto eléectrico.

5%.~- Dispositivo para la carga de anaqueles
vacios en una cargadora corredlza de amqueles,
conforme a las reivindicaclones 1% a 4%, caracte-
rizado porgue la mesa desplazable tiene cuatro
pantos de contacto y cuatro dontactos correspon~-
dientes a los cuatro puntos de contacto.

6%,- Digpositivo paré la carga de anagueles
vac{os en una cargadora corrediza de anaqueles,
conforme a las reivindicaciones 1% a 52, caracte-
rizado porque la mesa desplazable posde tres paﬁtos
de con?acto y tres contactos correspondientes a
a dichos puntos de contacto.

78 ,~ »DISPOSITIVO PARA LA CARGA DE ANAQUELES
VACIOS EIN UNA CARGADORA CORTEDIZA DE AVAQUELES~.

" Alos efectos de la prioridad y de conformi-
dad con lo dispuesto en los convenios internmacio-
cionales de los que Espafia es signataria se rei-~
vindica expresamente la obtenida en la solicitud

formulada el dfa 29 de Marzo de 1.962, em Suiza '
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Todo ello, conforme se describe y reivindica

‘en la presente Memoria Descriptiva, que consta de

. ’ s
ONCE hojas, escritas a mdquina por una sdla cara,

y ldmina de dibujos que la ilustran.
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