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El presente invento se refiere a aparatos de mando de 

automatización (mecanismos de re lo jería  con programa) que per­
miten, entre otras cosas, efectuar, a l f in a l de una operación, 
por ejemplo la  medida de un tiempo, una segunda operación,

5 .-  igualmente la  medida de un tiempo por ejemplo, de valor cons­
tante fijado por construcción (o reguiadceen la  fabricación).

La finalidad perseguida por e l invento es perm itir, ade­
más de las posibilidades ofrecidas por los aparatos conocidos, 
la  regulación de la  segunda operación, en e l curso de la  u tili=  

10 .- zación del aparato, es decir, rea liza r, cuando las operaciones 
se refieren a mediciones de tiempo, un sistema con dos tem­
poriza ciones.

Este resultado se consigue gracias a l mecanismo que cons­
tituya e l  objeto del invento, cuyo mecanismo (que puede mon- 

15 .- ta rse  ventajosamente de manera separable sobre un aparato de
mando de automatización- ta l  como un mecanismo de re lo jería  con 
prograna) se caracteriza, especialmente, porque comprende dos 
órganos mandados que sirven para el control de la s  operaciones 
a efectuar? y dispuestos espacialmente de manera que puedan ser 

SO.- accionados de una manera simultánea o escalonada por medios de 
mando rotativos unidos a medios motores por la  mediación de un 
embrague de mando electromagnético, siendo regulables la  po­
sición del órgano mandado aguas a rriba  (cuando se considera e l 
sentido de rotación de los medios de mando} y/o la  del órgano 

25. & mandado aguas abajo.



3n una, realización, específica del nuevo dispositivo,áste 
se caracteriza todavía, por los puntos siguientes y sus combi­
naciones:

los ó ranos mandados están, desplazados angularmente uno 
50*- con relación a l  otro alrededor del eje de lo s medios de mando 

ro tativos, consistiendo la  regulación de la  posición del 6r- . 
gano mandado:, .aguas abajo y/d del órgano mandado agi^s arriba 
en un desplazamiento angular en torno del eje de lo s medios 
de mando rotativos^

35,- e l órgano mandado, cuya posición es regulable, está  mon­
tando pivotante y su desplazamiento angular consiste en una 
regulación, en tomo de su. e je  de pivotamiento, por medio de 
una leva contra la  cual e l ¿rgama mandado está, constantemente 
aplicado por un resorte de atracción;

4Ó'- lo s  medios de mando rotativos actúan.sobre lo s órganos
mandados por mediación de una palanca pivotante que unos me­
dios elásticos llevan a una posición llamada de reposo, en la  
cual acciona por lo  menos a l órgano mandado situado aguas 
arriba;

43,- lo s  medios de mando rotativos comprenden un plato,unido
a l elemento de embrague conducido, plato que está provisto de 
un dado de mando para la  palanca pivotante y de medios e lá s t i­
cos de atracción, para el retorno de dicho plato a la  posición 
de partida, cuando e l embrague es desacoplado por e l  retom o, a 

53.- repaso, del mando, électromágnótice;
el p la to  que lleva e l dedo de. mando es a l  mismo tiempo, el 

elemento conducido del embrague;
e l  embrague es del tipo  de dientes de lobo de paso fino, 

cuyos elementos conductor y conducidos pueden girar- sobre un 
55.- e je  f ijo  y  cuyo elemento conductor, arrastrado a velocidad
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constante (pcar ejemplo, por e l  motor cLel aparato de mando le
automatización), es desplazable axialmente;

a l  desplazamieoto ax ial del elemento conductor del em­
brague está asegurado en e l  sentido del desacopíamiento por 
medios elásticos t a l  como un resorte helicoidal que rodea e l
eje f ijo  y , en e l sentido del acoplamiento, por una horquilla 
e lástica accionada por los medios de mando electromagnético;
del embrague.

lo s medios de mando electromagnético del embregue consis­
ten  en un electroimán (que puede ser e l  de un relé) que ac­
túa sobre una armadura p ilo tan te  a la  cual la  horquilla elás­
tic a  da mando del embrague está unida de una manera regulable ;

la  horquilla e lá s tic a  de mando del embregue presentaren- 
t r e  su parte unida a la  armadura p ilo tan te  y su parte bifurca­
da, una zona de estrangulación cuya anchura determina e l geadoi 
de elasticidad de la  horquilla.

Otras carac terísticas y particularidades del intento re­
sa ltan  de la  descripción dada en lo- que sigue de una forma de 
realización específica del nuevo mecanismo que se- supone aquí 
aplicado a un mecanismo de re lo jería  con programa., estando 
esta forma de realización, que no se da más que a t í tu lo  da 
ejemplo' no lim ita tivo , representada esquemáticamente en e l 
dibujo anejo, en e l cual:

La figura 1, es una v is ta  en. planta que muestra e l  mon­
ta je , sobre una p la tina del mecanismo, de. los órganos manda­
das, en este caso de lo s  dispositivos da.imando de apertura 
y de cierre de. c ircu itos eléctricos (contactores, interrup­
to res, inversores, e tc .)  que, en aL presenta caso, se supone 
aquí que son inversores;

La. figura 2, es una v is ta  de p e rf il  de la  figura 1.



-  5 - 2 8̂ 'La figura 3 , es una v is ta  en perspectiva de le s  medios 
de mando rotativos combina-dos con un embrague de mando elec­
tromagnético.

La figura 4., finalmente, es una v ista  en perspectiva de 
90.- conjunto que muestra la  disposición.espacial de los órganos 

mandados, de los medios de mando.rotativos, del embrague de 
dientes de lobo y del mando electromagnético de dicho embrague.

En. e l ejemplo de realización representado en e l dibujo, 
e l dispositivo comprende un bastidor formado principalmente 

95.- por una platina superior 1 y por una platina in fe rio r  2 uni­
das entre s i  y separadas una de o tra por tiran tea  (no repre­
sentados) para delim itar un intervalo en e l cual están dis­
puestos la  mayoría de los elementos constitutivos del meca­
nismo (con excepción de los medios de mando electromagnéticos 

100.- del embrague).
Sobre la  cara trasera de la  p la tina 1 están dispuestos

dos inversores 3 y 4; e l  primero de los cuales es permanente­
mente f ijo .

El inversor 4 puede pivotar en torno de un eje. 5 y tiene 
105.- una espiga 6 que permite hacerlo pivotar alrededor del eje c i­

tado bajo la  acción de uná leva regulable 7 provista de una 
cabeza con ranura para destornillador 8, que e l usuario puede 
a justar en todo momento."Este ajuste permite obtener un valor 
más o menos grande del segundo tiempo de funcionamiento d e i ' 

110^- inversor 4, funcionamiento suyo punto de partida se sitóa. a l  
final del primer tiempo (medido por el inversor 3 ). La espiga 
6' del inversor 4 está aplicada de manera permanente contra la  
periferia  de la  leva 7 que g ira sobre"la platina 1, mediante 
un resorte de atracción 9.

115.- Una palanca'de mando 10, que pivota sobre un eje 11 y



120 *

está sometida a la  acción de un¿
tiene nomialmente a l  inversor 3 en una posición denominada de 
reposo. Al pivotar, la palanca 10 provoca la  conmutación en 
e l inversor 3 y, a l fin a l de ásta maniobra, acciona e l inver­
sor € para provocar en Ó1 una conmutación. Esta palanca per­
mite, por tanto, por su pivotamiento, obtener la s  inversiones
deseadas, en lo s momentos deseados, en el ciclo de funciona­
miento de un mecanismo de re lo jería  con programa. Se observa­
rá , que, actuando sobre la  leva 7, se prolonga o se acorta la  

125.- duración del segundo tiempo en e l sentido de que dicha leva 
acerca más o menos el inversor 4 a la  palanca 10.

La palanca 10 es mandada por una espiga 13 que lleva e l  
elemento conducido 14a de un embrague con dientes de lobo 14 
cuyo elemento conductor 14b lleva , además de su dentado la te -  

130.- ra l ,  un dentado perifárico 14o con e l cual engrana, el piñón 
15 de un motar: de velocidad constante que sirve de base de 
tiempo y que puede ser el motor del mecanismo de re lo jería
con programa. Los elementos 14a y 14b giran libremente sobre 
un eje 16 fijado a la  p la tin a .2 y son mantenidos separados 

155.- uno de otro, en posición de desacoplamiento, por un resorte
17 cuando el embrague no es accionado por sus medios* de mando..

Sobre e l extremo superior del eje 16, además, está en­
rollado un resorte 18. que, cada ves que los dos elementos de 
embrague 14a y 14b son desacoplados, atrae a l conjuneto 13- 

140.- 14a a su posición.de origen fijada por un tope (que no se ha 
representado en e l dibujo).

El acoplamiento de los elementos de embrague 14a y 14b, 
obtenido por deslizamiento del elemento 14b sobre e l eje 16, 
es provocado por un sistema de electroimán, no representado 

145.- en el dibujo, pero destinado a ser fijado,' por dos to rn illo s ,



La armadura móvil 21 que coopera con el electroimán en 
cuestión tiene la  forma de une palanca acodada que pivota en 
tomo de un eje c-d y cuyo extremo, que no coopera con el 

150<-* electroimán, lleva una lámina 22 en forma de horquilla de 
embrague que abraza a l eje 16. La elasticidad de la  lámina 
22 está determinada por una estrangulación 22a que forma puen­
te ,  siendo la  parte de la  lámina 22 que está unida a la  arma­
dura 21, regulable con relación a esta última, gracias a un 

155,- to rn illo  frenado: 25 que permite poner el extremo de la  horqui­
l l a  22 en la  posición, conveniente contra e l  elemento de em­
brague 14b. El puente 22 a hace que la  parte de horquilla 22 
dispuesta del lado- del embrague pueda flexionar, en este pun­
to , para proporcionan a l elemento de embrague 14b un esfuerzo 

160:.- constante cuando e l  electroimán que actúa sobre la  armadura 211 
es enaltado.

El conjunto descrito en lo  que antecede queda completado 
pof un indicador 24 que es solidario-, en rotación, del elemen­
to  conducido 14a del embrague 14.

165.- Cuando e l  electroimán es excitado, l a  armadura móvil 21
pivota en torno: del eje c-d. Este electroimán puede ser el de 
un re lá  que mande e l cierre de un circuito  principaL, estando 
este re lá  en serie con e l inversor 5 cuya disposición es t a l  
que e l circuito  principal en cuestión se encuentra cerrado 

170.- cuando la  palanca lo  está  en posición de reposo.
El pivotamíento de la  horquilla 23 provoca e l engrane 

del dentado de dientes de lobo del elemento de embrague 14b 
con e l  dentado de dientes de lobo del elemento de embrague 14a 
lo  que asegura la  unión entre e l motor que sirve de base de 

175.- tiempo- y lo s órganos que debe accionar. Desde e l  momento en



I

que tiene: íugsir este unión, e l indicador 24 se pone a g ira r  
hasta, que la  espiga 13 se ponga en contacto con la  palanca 10 
a la  que haca pivotar, lo que provoca la  apertura del c ircu i­
to  principal, por é l  inversor 3. Esto constituye e l  fina l de la  . 

ISO.'-' primera temporización y e l  comienzo do la  segunda. Estando 
siempre excitado e l electroimán, e l mecanismo continúa fun­
cionando hasta que la  palanca 10 accione a l inversor 4, lo  que 
determina e l final de la  segunda temporizacíón,

un órgano ex terio r a l  mecanismo de re lo jería  con progra- 
PS5.- ma puede actúan sobre la  excitación del electroimán, en cuyo 

caso la  armadura móvil 21 bascula y arrastra  la  horquilla 22, 
que, ayudada por e l resorte 1? que separa uno de otro los dos 
elementos de embrague 14a y 14b, provoca e l desembrague. En e l 
desembrague, e l conjunto 14 a , 19, 24 vuelve bruscamente a  su 

190*- posición in ic ia l  bajo la  acción del resorte de atracción 18,
En e l dibujo, le  segunda temporización está representada 

por e l ángulo a lA . Este ángulo puede varia r y depende esen­
cialmente de la  posición dada a l  contáctor 4 con relación a la  
palanca 10, siendo determinada esta posición, como se ha v isto , 

193.-* por la  leva de regulación 7.
Es evidente que el ejemplo de realización del nuevo meca­

nismo, ejemplo, que se ha descrito: en lo  que antecede y se ha 
representado en el. dibujo anejo, no se ha dado más que a t i t u ­
lo  indicativo y no lim itativo y que se pueden aportar en á l  

200* -  cualesquiera modificaciones de deta lle  sin que por e llo  se 
aparte uno del esp íritu  del invento.

F O T  A.-

Los puntos de invención propia y nueva que ee presentan 
para que sean objeto de esta patente de Invención en España, 

205.- por veinte años, son le s  siguientes:



is.-* Un mecanismo cLe acción simultánea o escalonada para 
aparato de mando de automatización, ca jante rizado porque com­
prende dos óranos mandados, qué sirven para el control; de 
la s  operaciones a efectuar y dispuestos espacialmente de ma- 

210*- ñera que puedan ser accionados de una manera simultánea o es­
calonada por medio de mandos rotativos unidos a medios moto­
res por la  mediación de un embrague de mando electromagnético,, 
siendo regulables la  posición del órgano mandado situado aguas ¡ 
arriba (cuando se considera e l sentido de rotación de los me- 

215.- dios de mando} y/o la  del órgano mandado situado aguas abajo.
2# .- un mecanismo según e l punto le , caracterizado porque ¡ 

lo s  órganos mandados están desplazados angularmente uno con 
relación a l  otro alrededor del eje de los medios da mando ro­
ta tiv o , consistiendo la  regulación da la  posición del órgano 

220.-- situado aguas abajo y mandado y/o eventualmenta del órgano de 
aguas arriba , en un enchavetado angular en torno del eje de 
los medios de mando rotativos.

3s .-  un mecanismo segán el punto le ,  caracterizado porque 
e l órgano mandado cuya posición es regulable está montando p i-  

225.- votante y su enchavetado angular consiste en una regulación,
en torno de su eje de pivotamiento, por medio de una leva con­
tra  la  cual el órgano mandado es aplicado constantemente por 
un resorte de atracción.

de .- un mecanismo según el punto 13, caracterizado porque 
23Q.- lo s  medios de mando rotativos actúan sobre lo s órganos manda­

dos por mediación de una palanca pivotante que unos medios 
elásticos atraen a una posición denominada de reposo, en la  
cual acciona por.lo menos el órgano mandado de aguas arriba.

53.- un mecanismo según e l punto 13, caracterizado porque 
235.- los medios de mando rotativos comprenden un plato unido al ele-.



mentó de embrague conducido provisto de im oédo de mando para . 
la  palanca pivotante y de medios elásticos de atracción para 
el retomo de dicho plato a la  posición de partida, cuando e l 
embrague es desacoplado por e l retorno, a reposo, del mando 

240.- ele ct romagnót ico.
62. -  un mecanismo según el punto 52, caracterizado por­

que el plato que lleva el dedo de mando es simultáneamente 
e l elemento conducido del embrague..

72. -  un mecanismo, segán e l punto 1$, caracterizado por- 
245.-. que e l embrague es del tipo de dientes de lobo con paso fino 

cuyos elementos conductor y conducidos pueden g ira r sobre un 
eje y cuyo elemento conductor, arrastrado par un motor de ve­
locidad constante (por ejemplo e l  motor del aparato de mando 
de automatización}, es desplazable axialmente. ,

250,- 82. -  un mecanismo segán el.punto 72, caracterizado por­
que e l desplazamiento ax ial del elemento conductor del embra­
gue está asegurado en el sentido del desacoplamiento, por me­
dios elásticos ta le s  como un resorte helicoidal que rodea a l 
e je -fijo  y, en e l sentido del acoplamiento, por una horquilla 

255.- e lástica  accionada por los medios de mando electromagnético 
del embrague.

92. -  un mecanismo según el punto 82, caracterizado por­
que les- medios de mando electromagnático del embrague donsis- 
ten en un electroimán (que puede ser el de un relé) que actúa 

260,- sobre una amadura pivotante a la. cual la  horquilla e lástica  
de mando del embrague está unida de una manera regulable.

lo a .-  un mecanismo según el punto 82, caracterizado por­
que la  horquilla e lástica  de.mando del embrague presenta, en­
tre  su parte 'mida, a la  armadura pivotante y su parte b ifu r- 

265.- cada, una zona de estrangulación cuya anchura determina e l



116.-. Win MECANISMO DE ACCION SIMULTANEA O ESCALONADA PARA 
APARATO DE MANDO DE AUTCMATISACION̂ , tolo ta l  y conforme se 
describe en la  presente memoria, la  cual consta de 270 líneas i 
y a titu lo  de ejemplo se representa en los adjuntos dibujos.

nadrid,27 MAR. 1963
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