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ml presente lnvento se refiere a aparatos de mando de
automat:.zac:.én (mecanismos de relojerfa con programa) que per-
miten, entre otras cosas, efectuar, al final de una operacién, .

por ejemplo 1la medida de un tiempo, una segunda operacin,

‘iguslmente la medida de un tiempo por ejemplo, de valor cons-

tante fijado por construceién {o reguladosen la‘iabrﬂcaqién);

- Ia finglidad ﬁeréeguida por el invento e€s permitir, ade-
més de las posibilidades of;eéidés por los aparatos conocides,
la regulacién de le segunda qperacién,_en ol curso de la wbili-
zzcibn del aparéto, es decir, realizar, cuzndo las operaciones
se_retieren ? mediciones de tiem@o, un sistema con dos tem-
porizaciones. -

Este resultado se con51gue gracias al mecanismo que cans- -

tltuye el o’b;;eto del invento, cuyo mecanlsmo (que puede mon~

‘tarse ventajosamente de manera separable sobre un aparato de

mando de automatizacidn tal como un mecenisme de relojerfa con
brograna') se c.arac‘cerize_;_; espscialmente, porque comprenée dos

érganos nxan&ados que sirven para el control de_ las operaciones
a efectuar y dispuestos espadialmenﬁé de manera que puedan ser
accionados de una manera_simulténea.d-escalanada por medios de
mando rotatives uridos a medics motores por la mediacidn de wn
embrague de mando electromagnétice, siende regulables la pa-

gicidn del Srganc mandade aguas arriba (cuande se considers el

‘=sentide de roﬁacidrg de los medics de méndoﬁ y/o la del érgene
‘mandedo aguas ahajo. '
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En uwna raallz°016n especffica del muevo dispositwa,éste
se caracteriza todaviz. por los puntos siguientes y sus. cambic
naciones:

los Srgargos mandsdos estér desplazadee angularmente unoe
con_relac:i_.én al otro alrededor del eje de los medios de mando
mta_.tivos , consistiendo la regulacién de la posiciéﬁ. del br-
ganc manda&d> aguas abaje y/o del ~6rgé@a mandado age s arriba
en un de'splazamienta angtﬂar en t-orno. del eje de los medias
de manao rotativos ' .

el bzgano mande:do, cuya pos1c:.6n es regulahle, esté man-
tando pivetente y su desplazamiente angular co.x;s:.ste en unz
regulacidn, en torno de- su ejle de pivdtamien.ta, por media de ‘
una leva contra l_a.‘ cual el 6rggmq mandado estd c.onstantémente
aplicada por un resorte de atraccidn; |

los medios de mando rotatives actusm sobre los §rganos
mandadas por mediaciﬁx; de unz palanca givotanfe que unog me=
dics elés’cicos Ilegvan g una posicidﬁ Ilamada de rep-dso, en la
cual gccieng por Lo mencs &l brgane mandado situada aguas
arriba; |

los medios de mando rotatives c-ompfenden un plato,unide

» al elemento de émbrague conducide, plat.a que est4 provisto de

un dado de mando pam la palonce pivotante y de medios eiésti»
ces de ati'acczidn, para el reforng de dicho plato & la posicién
de partidav cuando el embrague eg d;gsac-oglad.o por el retoro, a
repaso, del mando &lectromagnético; A | |
&l plato que lleva el dedo. de: mendo es al mismo tiempo el

“elenento conducida del embrague;

el embragu& gs del t:.pq de d:x.eni;es de lobo de pasa fina,
eayos elementos conductor y conducidos pueden girar sobre un

eje fijo y cuyo elemento conductor, armstrado & velocida&
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constarte €por: e;emplo, por el motor del aparato de mando de
automatlzaclén) s e desplazable axialmente;

el desplazamienm axial del elementa conductor del em-
brague esté aseguredo en el sentido del desscoplamisuto por
medios eldsticos tal come.un resorte helicoidal que rodea el
e'-j,.e. fijo y, em el gentide del acoplamiente, por uma horguilla
el4stica accionada per los medics de mande electromagnético:
del embrague. |

los medies de manda electromagnético del embrague consis-—
ten en un eleetro_imén (que puede ser el de un reld) que ac-
tﬁa sobre tma armadura pivotante a la cual la horquilla elds-
tica de mando .de._'i. embrague esté unids de una manera regulables

1a hbrqxﬁlla e_léstzic:a de mando del embrague presenta,en=
tm su parte wida a la armxdure. pivotante y su parte bifurca-
de, una zona de estrangulaci&n cuya anchurs determing el gradol
de elasticidad de la horquilla, "

Otras caracte risticzs ¥ par&iculmdades del invento re-
s&ltam ie la des.c_rz.pcién dada en Io que sigue de ung forma de
réalizaciﬁn especificg del nuevo mecanisma que se supone ‘aqul
aplicade a un mecanismo de relojerfa con programa, estando
esta forma: de i*.e&lizaqi&n, que no se da mfs que a t{tulo de
ejemplo no limitativo, represeéntada as'éueméfieamente en el
aib.ﬁjc‘ anejo, ea}.el cuals »

_ Das figura l, es upa" vista en plaﬁt-a que: muestra el mone
taje, soﬁré una platina del mecanisma, de los érganos mand.'a::;é
dos, en este case de los dispesitivos deumando de épertura
y de cierre de.circuifos eléctrices (conta ctores, interrup-
f:oreen, mversores, ete. ) que, am el preserrbe casa, se sipone
aqui que son inversores;

Ia figura 2, es una vista de perﬁl de la figura 1.
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Ia figura 3, es una v1sta en per 1va de los medios
de mando rotativos combinz-des con un embrague de mando elec-
tromagnético. -

1A figura 4, flnalmente, es una v1sta en perspectiva de
conjunto que muestra la dlsp031c16n.espaolal de los brganos
mandados de los medios de mando rotatlvos, del embrague de
dlentes de lobo ¥y del mando electromagnétlco de dicho embrague.

En el ejemplo de realizacién ;epresentado en el dzbu;o,
el disposiﬁivoﬁqomprande un bastidqr~fbrmado principalmente
por una platina supérior_l ¥ por una platina inferior 2 uni-
das entre iy séparadas una de. otra por tirantes (no repre;
sentados) pare delimitar un intervalo en el cual estédn dis- -
puestos la mayoria g6 los elementos constitutivos del meca~
nismo (con excepeibn de los medlos de mando electrumagnétlcos
del embrague). ]

Sobre la cara trasera de 1a platina 1 estén dispusstos

dos inversores 3 y 4 el primero de los cuales es pemanente~

mente fijo.

R inversor 4 puede pivotar en torno de un eje 5 y tiene
una esplga 6 que permlte hacerlo pivotar alrededor del eae ci--
tado bajo la accién de und leva regulable 7 prov1sta de una
cabeza con ranura pare destornillador 8, que el usuario puede

ajustar en todo momentag. Este ajuste permite obtener un valor

' més 0 menos grande del segundo tierpo de funclonamlento ael’”’

110~

115.~

inversor 4, funcionamlento cuyo punto de partida se sitda al

final del primer tlempq (medido por el inversor 3)s La espiga

6 del inversor 4 esté aplicéda de manera permanente contra la

periféria de la léva 7 que gira sobre'la platina 1, mediante

w resorte de atraccién 9.

Una palanca’ de mando lobrque'pivdta SObTé un eje 11 y
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esté sometida a la accidn de ungzeggigﬁég [@t&acéwaﬁfié man-

tiene nozmalmente al inversor 3 en una posicién denominada de
reposo. AX pivotar, la palanca 10 provoca la conmutacién en
ol inversor 3 y, al final de ésta maniobra, acciona el inver-
sor 4 para provgéar en é1 una conmutgci&n; Esta palanca per-
mite, por tanto, por su pivotamien#b, obtener las inversiones
deseadas, en los momentos deseados, en el ciclo de funciona-

miento de un mecanismo de relojerfa con programa; Se observa-

' ré, que, actuando sobre la leva 7, se prolonga o se acorta la

duracién del segundo‘tiempo en el sentido de que dicha leva
acerca més © menos el inversor 4 a la palanca 10.

La palanca 10 es mandada por ung esplga 13 que lleva el
elemente conducide l4a de un embrague con dientes de lobo 14
cuyo elemento conductor 14b lleva, ademés de su dentado late-
ral, un dentado périférico 140 con el cual engrans el pifién
15 de unumotaﬁ'de-velociﬂad constante'que gsirve de base de
tiempo y que puede ser el motor del mecanismo de rélojeria
con.progiama. Los elementos l4a y 1l4b glran libremente sobre
un eje 16 fijado a 1a“platiﬁa.2 ¥ son mantenidos separados
ﬁnd de otro, en posicidn de desacoplamiento, por un resorte
17 cuando el embrague no es accionado por sus medios de mando. .

Sobre el extremo superior del eje 16, ademds, estd en-

- rollado un ;esorte.la que, cada vez que los dos elementos de

ewbrague l4a y 14b son desacoplados; atrae al conjdneto 13-

"l4a a su posicidn de origen fijada por un tope (que no se ha

- representadc en el dlbu309

Bl acoplamlento de los elementos de embrague 1l4a y 14b,
obtenido por deslizamiento del -elemento 14b sobre el eje 16,
es provocado:por'un sistema de electroimen, no representado

en el dibujo, pero destinado a ser fijado, por dos tornillos,
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Ls armadura mévil 21 que coopera con el electroimén en

cuestibn tiene la forma de una palanca acodada que pivota en

torno de un eje c~d y cuyo extremo, que no Coopers con el

electroimdn, lleva una 1l4mine 22 en forma de horquilla de
embrague que abraza al eje 16. La elasticidad de la lémina
22 est{ determinada por um estrangulaciln 22a que forma puen-

te, siendo la parte de la l4mina 22 que esté unida & la arma-

dura 21, regulable con relacidn a esta ltima, gracias a un
tornillo frenado 23 qué pernite ponei el extremo de la horqui-
1la 22 en la posicidn conveniente contra el elemento de am-
brague 14b, E1l puente 22 a hace que la parte de horquilla 22
d;isppg sta @el. ;ado- dgl embrague pﬁe.d.a fle:cj.oxiar; en este pun~
'&e-', para proparcionéz: al elementa de embrague 14b un esfuerzo
constante cuande el electroimén que actda sobre la ammedura 21|
es enc:.ta&o. |

HA R corqmte descrito en le que’ antecede queda completada
pot wn indicader 24 que es solidaric, en rotacidn, del elemen—
ta conducido I4a del embrague 14.

Cuando el electraimén es excitada, la armedurs mévil 21
pivota en torne del eje c~d. Este electroimdm puede ser el de
un reld que mande el cierre de un circuito principal , estande
este relé em serie con el inversor 3 cuya dispasicibn es tal
que’ el circuite principal e cuestién se encuentra cerrade -
cuando lz palanca 10 estd en posicién de reposo.

El pivotamiento de la hq:.fqtiilla 22 'provoea el eangrane
del dentedo de dlentes de labo del elemento de embregue 14b

con el dentado de dientes de lobo del elemento de embrague l4a

- 1o que @segura la unién enbtre &l motor que sirve de base de

tiempo y los drgancs que debe accionar. Desde el momento en



que tiene lugar este uniém, el indicador 24 se pone a girar .
haste que la espiga 13 se pongas en conbacte con la palauce 10
& la qué hace pivotar, lo que provoca la apertura _del‘circui-
ﬁo principal por €l inversor 3. Esto constituye el final de la .
léb o= primera te}@o‘rizacién Y e,i. comieﬁzo de la segunda. Rsfandq
siempre excitado el electroimdn, el mecamismo continta fun-
cionanda hasta que la pélanca- 10 acc..ione' al inversor 4, 1o que -
detemmina el final de la seg;xn&a t_emporizacidn;
im 6rga:ngexterior al megé.nismo de :eelaje'ria con progra-
185.- ma pue:_ie a;c”aﬁaz: sobre la exc:i_.tacién del electroimdn, en cuyo.
caso 1a armadura mévil 21 bascula y armestra la horquilla 22,
que, ayu:_iﬁadé; por el resorte 17 que separa une de otro los dos
elementos de embx_'ague. 14g y l4h, ‘provoca el degembrague. EIn el .
Gegembrague, el canjunte 14 a, 19," 2t vuelve bruscamente & su
190~ posicién inicial‘ bajo la acpiéxi del reso:t.'teA de gbraccién 18. -
En el dibujo, 1= segunda tenm.orimoién. estd representada
por el 4ngulo alf. Este 4ngulo puede variar y depende esen-
cielmente de la posicidn dada al contactor 44co.n‘ reladién a la
 palenca 10, siende determinada esta posicidn, come se ha visto,
195.~" por la leve de regulacidn 7. A
' Es evidente que el ejemple de realizacidn del MUeVo mece~
nismo, egemplo gue se ha aescrlto en Lo que antecede y se ha _
' representado en el d¢ibujo ane;m, ng se ha dado més que a titu—
Lo indicativo y nc limitative y que se pueden aportar em 1
200+~ cualesquiers modificacienes de detalle sin que por elle se

aparte uno del espiritu del invento.

N O T few =

Tos puntos. de invencién propis y nueva que se presentan
rara ciue sean obj eto de esta Patente de Invencidu en Espefia,

205.= por veinte afios, son los siguientes:
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12,- Un mecanismo de accidn similtdnea o escalonada para

,ap_ara‘cé de mando de automamj;zacién, caracterizado porgque cam-

prende dos §rgancs mendados, que sirven para el controlide

l2s operaciones a efectuar y dispuestos espacialmente de ma-

nera que puedan ser accionados de una manera simultédnea o es-

calonada por medio de mendos rotatives unidos g medies matg-

res por la mediacién de un embrague de mando electromagndtico,

. sienda regulables la posicién del frgane mandado situado aguas

arribe (cuando se considera el sentide de rotacidn de los me-

“dios de mando) y/o la del érganc mandado situade aguas abajo.

2%« Un mecanismo segin el punto 1¢, caracterizado porque !

los 61'ganos mendados estédn desplazados éngulamnexrta uno con

. relacidn al otro alrededor del eje de Los medios de mande ro-

tativo, consistiendo la regulacién de la posiciém del drgana
situado aguas abajo ¥ mandadiq- y/o eventualmente del érganc 'p.e
aguas arriba, en un enchavetado angular en torno del ejs de
los medios de mande rotativos. .
3%.- Un mecanismo segfin el punto le, caracterizado porque -
el brgano mandado cuya posicién es: reguiable__ esté montando pi-
votante y su enchavetado angular consiste en una regulacién,
en torno de su eje de pivotamiento, por medio de una leva con-
tra la cual el brgano mandado: es aplicada constantemente por
un resor_té de atraccién. . '
49.;_Un mecanismo segin el punto 12, caracterizado porque

los medios de mando rotatives actuan sobre los brganos wmanda-

-dos por mediacién de una palanca pivotante que uncs medios

el4dsticos atraen a una posicién denominada de reposo, en la
cual acciona por.lo menos el drgano mandado de aguas arriba.
5%,- Un mecanismo segln el punto 12, caracterizado porque

los medios de mando rotativos comprenden un plato unido al ele~.
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mento de embrague conducido provisto dg f edo de mando para .
lg palanca pivotante y.dermedlos.eléstlcos de atraqcién para

el retorno de Qicho‘plato a la posieidnfde partiqé,_cuando el

. embrague es desacoplade por el fetorno, a reposo, del mando

electromagnétleo.

62.~ Un mecanismo segﬂn el punto 52, caracterizado por-

que el plato que lleva el dedo de mando es simulténeamente

el'elemento conﬁucido del embrague.

78.~ Un mecenismo segfn el punto le, caracterizado por-
que elpembrague es del tipo de dientes ée lobo con paso fino
cuyos.e;gmgntoé conductor y conducidos pueden girar scbre u;
eje ¥y cuyo elemento condgctor, arrastradb por un motor de ve-
locidad constante (por ejemplo elfmotor del aparatd de mendo
de automatlzacién), es desplazable axialmenmte, .

88,4 Un mecanismo segfin el. punto 78, caracterlzado por-
que el desplazamlento axial del elemento cenducter del embra-
gue estd asegurado en el sentldo del desacoplamlenxo, por me-
dios elégt;eos tales como un resorte helicoidal que rodea 2l
ejé~fijg ¥ 99,91 gentido dél,ac§p;gmien£o, por una horqui;la_
eléstica accionada por los medios de mando electromagnétipo
del.embrague. _ | 1

92, Un mecanismo segfin el punxo 8¢, caracterizado por-
que les medios de mando electromagnético: del embrague éonsis-.
ten en un.elecﬁrolmén (que puede ser el de un relé} que actla
sobre una amadura plvotante & la cual la horquilla eléstlca
de mando del embrague estd unlda‘de una manera regulable.

109,-5Un.mecanismd segln el punto éﬁ, caracter;zada'por-
que la horquilla‘glésticaAde_mapdo ﬂel_embrague'presenta, en~-
tre su parte gnida a la armadura pivqtaqﬁe y.su_parte;bifuée

cada, una zona de. estrangulacidn cuya anchura detemina el
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112, »UN MECANISMO DE ACCION SIMULTAWEA O ESCALONADA PARM

APARSTO DE FANDO DE AUTGEATIZACIONw, todo tal y conforme se
describe en la presente memoris, la cual consta de 270 11119-?.3 I

¥y a titulo de ejemplo se representa en los adjuntos gibujos.

S Wadrid,) 7 MR, 1963
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