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PATENTE D'E INVENCION
POR VEINTE ANOS
EN ESPARA

solicitadas a favor de Don Luis Romero Herrsez, de nacio-
nslidad espafiola, domiciliado en San Anfonio de ‘Requensa
(Valencia), Carretera n? 2,
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Ia invencidn que vamos a describir en le pre-
sente memoria, auxiliados de los dibujos complementarids
anexos, trata de unos nuevos mecanismos especielmente
ideados para voltear gsutomdticemente los aredos tirsdos
por tractores, simulteneandc dicha operacién con la ele-
vacidn del arado, que es necessrio efectuar pera manio-
brar y cambiar la direccién de la marcha sbriendo el sur-
co,. con la Particularidaa de conseguir este automatismo

aprovechando la misms fuerza hidraulica que se emplea

ahora parse elevar al arado.
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Existen en la actualidad mecanismos adecusdos
para voltear el arado de los tractores, pero éstos son
de sistema hidrdulico que requieren una construccisn mas
exacta, resulten de coste mas elevado y adémés complicaen
las operaciones de la maniobra exigiendo el movimiento
de dos pglancas: uns para la_elevaci6n del arado y otra
para su volteo.

Hay tambien dispositivos manuales de volteo,
pero, como es natural, su manejo resulta pesado, cansando
al operario, hasta el extremo de que en terrenos himedos

en donde las paias del arado salen del surco con pegotes

-{de tierra, se precisa la ayuda de un operario guxiliar

que le de la vuelta al arado.

. En evitacidn de los inconvenientes expuectos,
el mecanismo objeto de la invencidn es robusto y resis-
tente, apropiado para el campo y la intemperie, es sen-
cillo y de caracter .iotalmente ﬁecénico, con la ventaja
de ser automatico, sin exigir ningin esfuerzo manual
y ser de facil manejo, puesto que actua simultaneamente
con el mecanismo hidréulico de elevacidn y al accionar la
palanca que lo pone en.movimiento.

Los mecanismos objeto de la invencidn compren-

liden en esencis una palanca acodada con punto de giro en

la columna central del soporte del arado, diSponiehdo a
dicha palanca articulada con unag barra fija en el tractior
de tal modo que al elevarse el arado y su soporte, tal
barra tropiece con el extremo de dicha palanca y la haga

bascular. La referida palanca, lleva articuladas en un

brazo laterai dog bielas unidas cada una @ una leva, las

cuales ven montadas en un eje dispuesto a un lado de la |
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citeda columns del soporte. En éste eje se dispone un
balancin que tiene en un lado una pieza angular con dos
brazos giratorios por el vertice, con unos topes limi-
tando la oscilacién.de los brazog, de modo que las levas
hagan tope en uno u otro brazo pendular, segin la incli-
nacibn del balancin, y le hagan invertir su posicidn de
un lado al otro. Los extremos del balancin tienen arti-
culado cada uno un tirsnte, yendo unidos estos a su vez
a dos brazos trinquete unidos excéntricamente a un disco
que es solidariO'ﬁel eje en el que va montado el arado,
de tal modo que éste se ve obligado a girar, impulsado
por el juego de pélancas descrito, al propio tiempo que
es elevado por el dispositivo normal hidraulico del trac~
tor. A

Para ung mejor comprensidn de las caracteris-
ticas genersles que dejamos descritas, se acompaiia una
lémina de dibujos que nos muestra un ejemplo de realiza-
cidn de uno de los mecanismos objeto de la invencién,
sobre el cual debe hacerse observar su carscter de ejem-
plo y por tanto la imposibilidad de que limite el alcan-
ce de la invencidn, en cuanto a 1los detalles constructi-
vos se refiere.
Los mencionados dibujos nos muestran en sus
figuras como sigue:

Fig. 1.~ Vigta lateral en alzado del mecanismo adap~
tedo al soporte de un arado, estando éste
en posicidn de trabajo.

. Fig. 2.~ Seccidén por A-B, de la figura 1, para mos-

trarnos el mecanismo en un plano frontal

HU vertical y transversal.
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Fig. 3.- Otra seccidn trangversal, pero por C-D, de
la figura 1, mostrandonos el mecanismo por
la parte posterior. ,
Fig. 4.- Planta. ' !
Deacribiendo los elementos que aparecen en 1os
dibujos, vemos que se hallan sefinlados con las acotacio-
nes numéricas que a contimuacidn se citans
~ El chasis o soporte del arado se sefiala con ~1-
siendo -2~ las pestafias de enganche con las barras de
tiro del tractor, siendo -3~ el tercer punto de enganche,
situado en la parte alta de la torreta o columna -4~ que
estabiliga al citado soporte =-1=-, ajusiado por el exten-
sible -11-., En el centro del soporte ~-1-, y con giro en
él, va montada la barra -5- en la que va montado el ara-
do =6~ de doble vertgaera dispuesta en forma de ancora,
0 sea una -7~ en la parte superior y otra -8~ en la in-
ferior.

En la columna —=4- y articulades en ella va mon-

siendo -12- el eje de giro de dicha palanca. Esta palan-
ca ~9-, en su eje ~10-, lleva articuladas dos bielas -13+
y ~14- que por el otro extremo van unidas tembien arti-

culademente & dos levas =15~ y =16~ ogscilantes pendular~

En dicho eje ~17- va montado tambien un balan-

ci{n 18- gque en un lado tiene dos brazos =19=20- con mo-

muevan al mismo tiempo,existiendo a ambos lados de cada

btrazo pendular unos topes -22- que limiten el movimiento

tada una palanca acodada -9~ con su eje transversal -10-,

vimiento pendular, unidos por una biela -21- para gue se |

| de dichos brazos, estando situados dichos brazos al al-_|

-

mente, montadas en el eje -17- soportado en la coluumma ~4~.
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El belancin -18- tieme articulados en ambos
extremos los tirantes -23-24-~ que & su vez van unidos,
con posibiiidadés de giro a los brazos trinquete -25-26-
que impiden el giro una vez terminada la manibbra, yendo
unidos ekcéntficamente al disco =-27- que es solidario de
le bafra giratoria -5-'qué soporte al arado -6-, A ambos
lados del disco =27=- hay dos topes -28;29- que aifven pa~
re limiter el glro de dicho disco -27- el cual tiene,
con dicho fin,‘un apendice -30-.

‘ El aparafo desorito y representado funciona
como sigue: partiendo de la posicién que aparece en las
figuras, si movemos la palance del sistems hidréulico
del tractor, (no. ¥visible en los dibujos), al elevarse
el soporte -1- del arado, la palanca -9~ tropieza con la
barra ~-31- (que es telescdpica), y es obligada a bascu-
lar por el punto -12~, Entonces, esta palanca -9- hace
ascender las bielas =13~ y -14= que mueven a las levas
-15-16~. Ia leva -16~, (en el caso del ejemplo grafico),
trbpiegé con el brazo pendular -20- y con éste a su vez
hace tope en el teton =22~ (no visiﬁle en la figura 2),
oblige al balancin -18- a que oscile y bascule hacia el
otro iado, haciendo descender el extremo que tenfa ele-
vado. En este basculacidn el tirante =24 y el brazo trink
quete =26~ tiran del disco -27- y lo hacen girar en un
giro de 1802, limitado por el tetdn =30~ que tropieza en
el tope =29-, De este modo, el aradoc =6~ dé la vuelta e

invierte la posicidn de las rejas vertederas, colocando

la -8~ arriba y la =7- abajo, oﬁeraéién ésta de volteo qur

se realiza simultaneamente a la elevacidn del arado, y d
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‘Irealizacidn y de adaptacidn a las diversas clases de so-

un modo sutomabico, en une sola operacidn de mando desde
la palanca. |

Hay que hacer notar que el efecto de trinquete
de log brazog =25- y -26=, se pfoduce cugndo los extre-
mos oblicuos de los mismos, hacen tope en los tetones
-32- y -33-, situados en el chasis -1-.

Finalmente conviene aclarar que los mecanismos
descritos son susceptibles de modificarse en cuanto a

formes, tamafios, meteriales y en pequefios detalles de

portes de los arados, todo ello siempre que no se alteren
esencialmente los fundamentos en que se basa el invento,

que se resumen en la siguiente

Los puntos nuevos y de propis invencion que se
presentan para éu reivindicacidn en esta Patente de In~
vencidn, sons .

| 12,~ Mecanismo automgtico pare volteo de aradosy
daraeterigado por odmprender una palance acodada con el
punto de basculacidn en la columna vertical del soporte
del arado o en pestafias dispuestas junto a ella, cuya pa—|
lanca se halla conectada a une barra fije al tractor, de
modo Que cada vez que el'soporte del arado es elevado me-
diente la atraccidn del sisteme hidraulico del tractor,
la barras fija presiona a la palanca y la obliga a bascu-
har, ¢on 1o cual eleva a dos bielas c¢on ella articuladas

ue, a su vez, van unidas articuladamente a dos levas

endulares que oscilan en el mismo eje en direcciones -

divergentes.

29.- Mecanismo gutomético paré volteo de arados,
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caracterizado por comprender un balancin que bascula mon-

lcaracterizado por disponer de una palanca accionable

tado en el mismo eje en que oscilan las levas pendulares
de la precedente reivindicacidn, teniendo dicho balan-
cin, en un lado, une pieze en angulo con dos brazos pen-
dulares oscilentes con punto de giro en el vértice, que
les permite moverse hacia un lado y otro; siendo limi-
tado dicho movimiento por dos topes dispuestos a ambos
lados de cads brazo oscilante, cuyos brazos se hallan
situados sl alcance de las levas penduiares de la rei-
vindicacidn anterior, de modo que cada vez que dichas
levas son movidas por las bielas accionadas por 19 palan~
ca, una de ellas empuje a uno de los brazos y al trope-
zar éste con uno de los topes se obliga al balancin a
vascular de un lado hacia el otro.

32,- Mecanismo automatlco para volteo de arados

menualmente con una leva tope que se hace pasar de la
posicidén vertical a la horizontal, interponiendose en
el vértice de la pieza pendular en sengulo mencionads en
la precedente reivindicacidén pare centrarls e inmovilizan
la a fin de permitir que pasen los tetones de las leves
pendulares sin tropezar, de modo gque aun cuando se eleve
el arado no actue el mecanismo de volteo;

49.~ Mecanismo automatico para volteo de arados
caracterizado porque en cada uno de los extremos del ba~
lancin de la reivindicaclén precedente, va dispuesto ?n
tirante articulado & su vez a otro brazo tringuete, arti-
culado y excéntricemente unido a un disco solidario de

la barra giratoria que soportsa ai arade, de modo gue cadal

vez que-el balencin bascule de un lado a otro, impulsado |
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por la palance y juego de bielas y levas citado en las

enteriores reivindicaciones, atrae & log tirantes de wn

con é1 a la barra gue soporte al arado, el cual es vol-
teado invirtiendo la posicién de las rejas vertederas,
movimiento éste que se realiza simulténeamente con el de
elevacidn del arsdo por el sistema hidrdulico del tractor
5¢,~ “MECANISHMO AUTOMATICO PARA VOLTEO DE
ARADOS", de conformidad en un todo en lo esencial & fi-
neé industriales & lo descrito én la precedente memoris
descriptiva y graficamente representado en los edjuntos
planos para su mejor comprensidn. |

Esta memorie consta de OCHO hojes escritas o
mecanogrefiadas por una sola cara a doble espacip en 202
1{neas. |

Velencia, 2 de marzo de 1963

Por autorizacidn del-interesado.-
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