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MEMORIA  TESCRIFPIIVA

1a presente invencidn se refiere a 1os dispositivos di=
sipadbres de energia. B

El objeto de la presente invencidn es el de suministrar
un disposit;vo disipador de energfa de construccidn sencilla

y econdmice, del tipo de elementes rotativos, en el cmal tam

. les elementos mantienen, durante el funcicnamiento, la posie

cidn preestablecida en el proyecto, para que el dispositivo

"gea susceptible de larga duracidn de empleo y esté exento de

inconvenientes, '

Para realizar estos y otros objétos que resultardn de la
descripeidn que sigue, la presente invencidn tiene por obje¥ :
to un dispositivo disipador de energia; caracterizado por el

hecho de que comprende una pluralidad de elementos giratorios
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viseoeléétioos; interpuestos entre pistas de rodemiento de
éaterial rigido, dotadas de movimiento relativo tal que ine
dupen a rodar a los elementos rotativos los cuales, defor-
ndndose, producen la deseada disipacidn de energfa.

- Ulteriores caracteristicas y ventajas de la invencidn res
sultardn de la siguiente descripeidn detallada, con referens
cia a los adjuntos dibujos, dados a puro titulo de ejemplo
sin caracter limitativd'alguno; en los cualess

la figura 1 es una vista lateral esquemdtica de una pore
oidn de un dispositive segin la invencidn:

la figura 2 es una seccidn de la figura 1 segin la 1fnea

les figuras de 3'a 8 ilﬁstfan.varias formas de elementos
rotativos viscoeldsticos;

la figura 9 es una viste en plania de una gerie de rodillos
unida e una éaje distanciadorea;

la figura 10 es una vista en planta de uma gerie de rodillos

‘guiados_por una ¢aja rigida;

- la.figura 11 es una vista lateral de la figura 10;

la figure .12 es una vista en planta de una gerie de rodie
1llos:unida a.una caja distanciadora articulada;:

la figura 13 es una vista lateral de 1a figura 12;

1la figura 14 es una vista lateral de una porcidn de un
dispositivo seain la invencidn aplicado e un soporte radial
de rodillesy . c R _
. la figura 15 es andloga a la figura 14; segin una variane
te en el sistema de distanciar los rodillos;

...1a figura 16 es una seccidn de 1a figura 15 segin la li=

.nea XVI = XVI; -
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1a figura 17 ©s una seocldn axial de una porcidn de mn disn

'9081t1vo aplicado a un elemento retardador conxinuo,

la figura 18 es una seceidn ax1a1 de une porcldn de un disw'
p031tivo aplloado aun embravue,
la figura 15 es una v1sta de un detalle de la figura preg

cedente, 11ustrando 1a caja con brazos de sostén y de gufa

.de los rodillos;

' la flgura 0 es una aeccidn axial de una por016n de un dis~
pOSithO aplicado en un freno; .
18 figura 21 es una seccldn, segin un plano perpendlcular
al ege, de un dlSpOSltlvo aplicado a un amortlguador de vibrae
ciones torsionales, con aocidn dlﬁlpadora variable simétricas

mente en los dos sent:.dos de rotacldn,

s flgura 22 es una seccidn, segdn.un plano perpendlcular

a1 eje, de un dlSP081t1VO aplioado a un amortiguador de vibras

ciones torsionales, con. accidn dislpadora varlable asimétrica~

wente en log dos sentldos ge rotacldn,

la flgura 23 es una seccidn axial de un disposztlvo aplie
cado & un mecanlsmo amortiguador de vibraciones axzales, con
accid’n dlsipadora 1gua1 en los dos sentidos de deslizamlento'

la figura 24 es una seccidn ax1a1 de un dispositivo aplicaa

do a un mecanlsmo amortiguador de vibraciones axiales, con ace

\cidn diszpadora desigual en los dos sentidos de desllzamlento.

Con 1 54 indlca una pluralidad de rodlllos de material
viscoelést;co, dispuestos con los propios e;es paralelos, apreu.
tados entre dos pistas 2 rigidas.

| 'En el funcionamiento una de las dos pistas rigidas 2 se
mueve, manteniéndose a la misma dlstanoia de 1a otra y, en

consecuenpia, 1os rodillos 1 se ponen en rotacidn mientras se
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desarrolla, por cada rodillo, uan par frenente que‘se opone & -
su rotacidn.. ‘ T

La sume de 1os productos par@iales de los pared frenantes
de los rodillos 1 multiplicada por el mimero de sus rotaciones
por unidad de tiempo'es proporcional a la potencia perdida por
éfecto de la histéresis del material viscoeldstico de 1os rodie
llos 1, potencia, que trensformada en ealor, se disipa en el mem
dio clrcundante. -

Las figuras 1 y 2 representan el esquema del dispositivo

disipador de energfa de elementos rotativos, en el cual las

" reacciones elésticas.de lag pistas 2 en lag zonas de contacto

con los rodillos 1, cuando el dispositivo esté en reposo, son
para cada rodillo, iguales, opuestas ycsituadas en una misma
recta 1o que se verifioca précticamente; tambign;.cuando el sis=
tema estd en régimen dindmico.. |

Ios rodillos 1 de material viscoeldstico asumen formas
diversas segin su empieo; por ejemplo cilindricas; como en la
figura.B; tdricaé; como en la figura 4, c&ncavas; como en 1a_£i;
gura 5, cdnicas, cbmo en la figura 6, y otras.

Mds especificamente los rodillos asumen formas ge 3511-
dos que tienen un eje de simetria de rotacidn, que es dese
pués el eje de rotacién del rodillo duranie la fase de trabae
Joo - .

Finalmente, como ge indica en la figura 8 el rodillo asue
me la forms esférica. .

En cada caso, cualquiera que ses, la forma del rodillo, Egm
te presenta siempre un alma metdlica 4 dispuesta segin el eje
de rotacidn y en la cual el material v1scoelastico que constim

tuye el rodillo resulta. unido.
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Tal almna, metdlica 4 sirve, en cooperacidn con una oa;a

-distanciadora, para guiar los rodillos 1 en las propias pise

tas 2 durante el funcionamiente, & fin de impedir el contacto

reciproco entre un redillo y el otro y entre los rodilles y

- otrag partes metdlicas de los dispositivos.

la caja de los rodillos puede estar constituida de una

“gencilla 14mina cortada como se indica en la figura 9, donde

‘wna tire de 1dmina cortada 3, emvolviendo 1o0s ejes de rotecidn

de los rodillos 1, gufa los rodillos mismos tanto longitudinal
como ‘trensversalmente, |

En lag figuras 10 y 11, que ilustran en planta y en v1s~

$a lateral un dispositivo partlcularmente apto para movimienﬁ
.tos axiales, la caja estd constitufda por un bastidor rigldo

‘6 de forma rectangular, con dos largueros 5 opuesios en los

cuales estdn empernadas las almas metdlicas 4 de los rodillosl.-
Para:eliminar el conteeto entre los rodillos 1 y los

largueros 5 del bagtidor 6, cada 4nima presenta en las extre-

- midades del rodillo 1 dos expansiones en formae de discos 7

que obran como elementos distanciadores entre los rodillos 1M
¥ los largueros 5. )

Una disposicidn andloga a la de las figures 10 y l1 ostd
ilustrada en las figuras 12 y 13, en la cual 1os rodillos 1
son mentenidos distanciados por elementos 8 artioulados como
los de una cadena de Galle.

- Tal forma de caja es particularmente apta para guiar los
rodillos en plstas no rectilfneas.

- Bn la figura 7 esté ilustrado un rodillo 1 cuya alme mes

tdlica 4 lleve fijados -en las extremidades dos &iscos metélis

08 9y que tienen un didmetro mayor que el didmetro del rodim
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11°r de manera que’ e1 conjunto tome 1a F un carrete.
Ios discos 9 del carrete conmstituyen 10s clementos dise
tanciadoresftransveréales de los rodillos y.de gufa en sene
tido transversal, como se ilustra en la figura 14.
- Bn cada caso, cualquiera que sea el tipo de caja, ese
té cuidadosamente evitado- el ocontacto entre un rodills y los
adyacentes; estd limitado al mfnimo indispensable aquél en=

‘tré 1os rodillos y los elementos de sostén, y, al mismo -

tiempo; estd permitida la deformacidém de 10s propios rodie -

- 1los.

En las figuras 15 y 16 est4 ilustrada en vista lateral y
en seceidn una disposicidn de rodillos para un eojineté~disié
pador del tipo radial. ' ' a

Las cajas distanciadoras en este caso -estdn constitufdas
por dos enillos metdlicos 10 provistos de hendiduras radiales;
abiertas hacle ld perfferie de los anillos, los cuales quedan
guiados por golpeadores formados:en:uno de los elementos 2.

Las almas metdlioas 4 de 1los rodillos 1 presentan en las

‘extremidades salientes -de 108 rodillos mismos unas gargantas

12 que se acoplen en las hendidurss 1l.
" _Ia figura 17 represente la aplicacidn del dispesitivo sew

gén 1a invencidn & un elemento retardador contfmmo, aplicable,

por ejemplo, en el drbol de transmisidn de autovehfculos debae

jo-del cambio y encima del embrague a friccién, para permi-

tir el fremado del autovehfculo en la marcha sobre largos

.descensos.,

Una corona cilindrica 17 de material rfgido estd insere

tada con acoplamiento no demasiado ajustado en una acanaladus

re amlar formada frente a un anillo 18 de material rigido.
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Tos lados 18a y 18b de la acanaladura amler del anillo 18
son aproximables, segin las flechas indicedas en la figura, bajo.
la accldu de fuerzas externas. |

Entre 1a corona rigida 17 y los lados 18a y 18b de 1a
acanaladura anularlestén insertadas dos coronas de rodillos 1
de material viscoéiéstico; guiadas por las relativas cajas 3,
andlogas a lag de la figura 15. :

En la figura 18 estd ilustrada la aplicacidn dei‘disposié
tivo a un embrague que emplea, para la transmisién del mos
mento torcente entre dos drboles, la friccidn interna generada
por elementos rotativos de material viscoeldstico en la rotae
cién relativa de un 4rbol respecto al otro.

El embrague estd constitufdo por un disco rigido 20 ens
samblado en un drbol motor 21 y por un disco rlgldo 22 desli=.
zable sobre un 4rbol conducido 23 coaxidl con #l drbol 2l.

Suponiendo que el érbol 21 esté sostenido. por sopories
portantes de empuje v que sobre el disco 22 viene ejercido un
esfuerzo axial que se reparta unlformemente gobre 1a superfis
cie enfrenmtada de 1os discos’ 20 y 22, sobre la cusl estd acos
plada una corona de rqdillbs troncocénicos 25 con 1a conicidad
vuelga hacia el eje‘dél sisteﬁa y con abertura tal que los vére
ticeé.de losHCOnosiepvqlvigndo 1os'rodillos inciden todos en
un mismo punto situado sobre dicho ejé.

' Al variar el esfuerzo axial, veria el momento torcente
transmisible del uno al otro drbol.

Ia figura 19 representa la caja de sostén y de gufa de
los rddillds troncdc&nicos 25 de la figura 18.

La figura 20 ilustra 1a aplicacidn del dispositivo a un

freno, asimilable a los tipos de fremnos a expa.nsidn.
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Gon 26 se indica. unéﬂcorona en el 1ﬁ%erlor de la cual
estd colocado- coaxialmente un tambor 27 prov:sto en su_permfe—
ria de segmentos 28 expan51b1es, por ejemplo .por efecto ‘ge’ pro=
sidn hidrdulica. - 4 A

Ia totalided de ios segmentos 28 forma un anlllo enfrena
tado a la superficie interna de la corona 26. ‘ '
o . Entre la corona 26 y los segmentos 28 estd acoplada una co
rona de rodillos 33 de material v1scoeléstlco, guiados por
cajas amleres 31 del tipo 11ustrado en las figuras 15 y 16..

Guando ge desea operar el frenado, se manda acezte a pres

sidn-entre la periferia del tambor 27 y los segmentos 28 desa

-plazables -a hermeticided sobre la perlferla del tambor mlsma,

por lo cual los rodillos 33 reaultan apretados entre los segn
mentog mismos y la- corona 26y con aceidn variable en funcidn
de la presidn del aceite. "

Para frencs en los cuales la enérgfa a disipar por unidad

‘de tiempo es de motable cuantfa, es oportuno proveer a 1a coe

rona 26 de aletas, al fin de facilitar el enfriamiento.del sige

tema. o o | , | .
Por otra parte;épsta,particularidaq es comin a todos 105

dispositivos ilustrades g'cuando la potenciﬁ aidisipar sobrepg;

8a Jos 1imites que pueden provocar el deterioro de los drganos

.que los componen.

. Cabe frecuentemente en la prdctica tener que : %mortiguar
oscilaciones torsionales de drboles, siméiricamente en los dos
sentidos de rotacién o bien asimétricamente.

- La presente invencidn se presta fécilmente a tal obgeto
como- estd demostrado en las figuras 21 y 22.

. Con referencie a la figura 21, un anillo rigido 35 presens
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tores de sectores 36 iguales, de curvatura variable cada uno

de los cuales presenta un plamo de simetrfa que pasa por

el eje del sistema.

En el interior del anillo 35 esté colocado coaxialmente
un segundo anillo circular 38 rigido.

En cada sector estd montado por forzamiento ua rodillo
viscoeldstico 40, el cual producg; en el movimiento relatie
vo de un anillo respecto al otroy, la deseada accidn de deforé
macidn del material viscoeldstico y la cons1gu1ente disipae
cidn de energia. - *

Ia figura 22 es anéIOga ala figura 21, con la dlferenp
cia de que la curvatura de cada sector.36-es agimétrica rese'
pecto a un plano cualguiera.que pasa por el- eje del sistema,

] fln de producir una accidn dlsipadora distinta en los dos
sentidos de rotacidn: '

Bl dispositivo objetp de la presente invencién es tambidn
aplicable en'el caso ‘en que se deseen amortiguar vibraciones =
axiales; como por ejemplo en los amortiguadores; con accién
igual en los dos sentidos o bien con aceidn distinta.

- Ia figura 23 ilusira un ejemplo de apiioaciﬁn de un ambr;'
tiguador de vibraciones axiales‘constitg1§d~por-una caja pris%
rdtica 41; y por -un vdstago prismétioo 49, insertado en 1la
caja 41, | |

. Entre las. superficies enfrentadas de la caja y del vésta-
go estdn insertados forzados unos rod illos 44 de material
viscoeléStico; dispuestos paralelamente entre sf y guiados,
como- de costumbre;-por cajas; no representadas en la figura.

Dos gradas 45 y 46y formadas en el interior.de la caja
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hecia las dos extremidades y dos salientes 47 y 48 formados

-en el vdstago 49 constituyen la detencidn del rodamiento de

los rodillos 44. ; _

la figura 24_iiustfa un amortiguadér de'estrﬁctura afin
ala precedente; con la diferencia de que la caja 41 presente
interiormente una superficie cuneiforme y que el véstago 49
es ‘tambiédn cuneiforme con iguel dngulo. | _

Bl efecto de un amortiguador tal es el de amortiguar 1as

6scllac10nes de manera distinta en los dos sentidos de desllq

zemiento del véstago 49 reletivemente a la caje 4l1.

De cuanto he sido descrito resulta que los campes de apll“‘

cacién del dispositivo son mdltiplesz éstos consideran frenos,

frzcciones, amortlguadores, disipadores, paraothues, parae
golpes y otros. . N . .

1a disposicidn de los elementos giraforios viscoeldsticos
en tales estruoturas puede ser muy ﬁariada;rcomo circular
sencilla o mfltiple, rectilfnea sencilla o mfltiple, espirae
liforme.

Aunque en 1os ejemplos que preceden se ha heoho s1empre

A referencla a dispoaitivos dlslpadores de energ:a que tlenen

ristas de rodamiento de material rlgldo para los elementos

girgtorios de material viseoeléstn.co, se ontiende oomprendldo

~en e1 espiritu de la presente invencidn tambxén el caso en

que tanto las pistas de rodamiento como 1os elementos giratOe
rios estén constitufdos de material viscoeldstico.

E1l material viscoeléstlco que constltuye los elementos
de rodamlento puede ser compacto, esponaoso y en algunos cam
sos neumﬁtlco con cémara de aire.

Cuando fuese necesarlo dlSlpar notables potenclas, ademds



10

15

25

-1l -

del sistema de refrlvera01dn de aletas, se puede adoptar el
sisteﬁa de refrigeracidn de agua, de cireulacién forzada.

El material que constltuye los drganos de rodamlento del
dispos1t1vo objeto de la presente invencidn ha sido indicado
en la descrlpcldn que precede con el término “v1wcoe1£$tico"

Dentro de tal deflnicldn se entlenden comprendldos los

~mater1ales vxscoelésticos naturales, como las gomas, como los

rateriales viscoeldsticos szntéticos, como combinacionss o
mezclas de tales materlales. |
" Por egemplo, se podrdn emplear para la fabricacldn de
los drganos v1scoe1£sticos unos tejldos engomados o bien unas
gomas constitufdas por capas de diversas caracteristicas, o
" Entre los tejidos a asociar & 1a goma se entienden come
prendidos tanto tejidos de flbras naturales y sintéticas co~
tegidos mstéllcos.-

':_N.o T A

Por la patente de invencién a que se refiere la presene

te memorla descrlptiva se HEIVIHDIQA la propledad y 1a explow

" tacién exclusiva de-

1.@ Un dlspos1t1vo disibaﬂof-de energ{a, caracterizado
por el hecho de que cbmﬁrende una pluralidad de elementos
viscoelésfibbs; interpuestos entre las'pistas de rodamiene
to de material ragldo, dotadas de mov1mienzo relat;vo tal J
que inducen a rodar los elementos giratorios, los cuales,
deformﬁndose, producen la deseada disipacidn de energfa. -

2.e Un d;sposxtlvo ta1 como el especificado en 1, carace
terizado por el hecho de que las pistas de rodemiento estén -

constltuidas por dos cuerpos planos de material rigido que
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tienen las superficies contrapuestas distanciadas definiene

do un intergticio 0 alpjamienfo para los elementos girato-

riom. _ :
3= Un dispositivo ta1 como el eépecificado en l, carace
terizado por el hecho de que las pistas de rodemiento estdn
constitufdas por dos cuerpos prismdticos uno interno y el .
otro externe, cuyas superficies enfrentadas definen un ipé‘r
tersticio pera los elementos giratoriose. | |
4o Un dispositivo tal como el especificado en 2 0 3,

caracterizado por el hecho de que o1 movimiento relativo_ené.

‘tre las pistas de rodamiento es un movimiento ractiiineo ale

terno.

5e» Un dispositivo tal eomo elvespecificadp'dﬁfé a 4,

'éaraoterizado por el hecho de que 1as superficiéé oontrapues;

tas de las pistaglson equidistantes y paralelas a la direce
cidn del movimiento rectilineo, por lo cual el iniersticio
¥y en consecuencia la potencia,disipadag se mantiene casi |
constente durante el funtionamiento. ) ) (
6= Un disposifivo tal como el especificado de 2 a 4,
caracterizado por el hecho de que; por 1o menos, una pise
ta de rodamiento eété inelinada respecto a la direccidn del
movimiento reétiliheo; por 1o cual vgria; durante el funcios

nemiento, 1la anchura del intersticio y en consecuencia la

| potencia disipada en funcidn del sentido del movimiento.

To= Un dispositivo tal como el especificado e# 3, carace
terizado por el hecho de que ei movimiento'relativo entre las
pistas de rodamiento es un movimiento rotatorio.

8o Un dispositivo tal como el especificado en 3 y ;Q

caracterizado por el hecho de que las superficies contrapues;
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- tas de las pistas son equidistantes y, en consecuencia; el

intersticlo y 1a potencia disipada se mantienen préctlcamente

: constantes durante el funoionamlento.

9.~ Un dispositivo tal como ol. QSDGCIflcadO en 3y 7,
caracterizado por el hecho de que, por 1o menos, una pista.
de,rodam;ento estd formada por sectores simétricos respecto
a un plano de simetria que pesa por el eje'de rotaci&n; |

10 . Un dispositivo tal ocomo el especlficado en 3 y 7,

caracterlzado por el hecho de que, por lo menos, una pista

}/&L

de rodamiento estd formada de sectores asimétricos respecto
& un plano cualquiere que pase por el eje de rotacidn.

11.» Un dispositivo ftal como el especlfloado en una cua1~
quiéra de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por
el hecho de que los elementos giratorios visedelééticos egw
tdn constitufdos por rodillos cilfndrioo#.

12 Un dispositivo tal como el especificado de 1 a 10,
caracterizado por el hecho de -que los elementos girgtorios
viseoeléétloos estdn constitufdos: por r0dillos tdricos.

13.= Un dispositivo tal como ‘el espec:.ficado de 1a 10,
caracterizado por el hecho de que los elementos giratorlos
viscoeldsticos estdn constituidos.por rodilles cdncavos,

_'14.é'Un dispositivo tal como el especificado de 1 a 10,
caracterizado por el hecho dé que los elementos giratorios
viscoeldsticos estdn constituidos por rodillos ednicosa

15.= Un dispositivo tal como el especificado de 1 é 10,
caracterizado por el hecho de que los elementos giratorlos
viscoeldsticos estdn eonstitui@os poxr esferas rodantes alrea
dedor de un dlé.metro. . : , ‘ )

16.%  Un dispositivo tal como el espcclficado de la 10,“
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caracterlzado por el hecho de que los elementos giratorios
presentan un alma metlica dispuesta segén su eje de rotacldn,A
la cual, en cooperacidn con cajas distan01adoras, girve para
impedir el contacto entre los elemsntoe giratorios ¥y con otras
partes de los dlsposztlvos.

: l7.e Un dlspos1t1vo tal como ei especificado'de 1 e 16,
caracterizado por el hecho ae Que ¢1 alme metdlica termina en
dos discos de didmetro mayor que el didmetro del rodillo que
impideﬁ el contacto entre los materiales'viscoeléstiéoé de los
elementos giratorios; - ' |

18.+ Un dispositivo tal como el especificado en'ﬁna cuals
quiera de lasg reivindiéaciones precedentes; carécterizado por‘ '
el hecho de gue una pista de‘rodamiento de los‘e1eméhtos girae j
torios esté dotade de movimiento de aproxlmacidn ¥y ale jamiento
respecto a la otra pista.

19.* Un dispositivo tal como el especlflcado en una cuals’

quiera de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por

‘el hecho de que el paterial visecoeldstico que forma los rodillos

es compacto.. o _

20 . Un dispositivo tal como el especificédo en una cuals
quiera de las reivindicaciones precedentes, cafacterizado por
el hecho de que el material viscoeldstico que forma los rodillos
85 8Sponjoso. '

2l.e Un dispositi%o 81 como’ 61 egpecificado en una cuals=

~quiera de las-reivindicécionss precedentes, caracterizado por

el hecho de que el material viscoeldstico que forma los rodillos

‘constituye cdmsras neumdticass

22.; Un dispoéitivd'tal como ) especificado en una cuale

quiera de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por -
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él heého de que las piatas de rodamieﬁto estdn montadas sobre
sopdrtesvdotédos de ﬁedioskde réfrigeraéidn. ,

23.c~ Un dn.sposnzvo tal como el especa.floado en una cuale
quiera de las re1v1ndicaciones precedentes, caracterizado por
el hecho gde que el material gue constituye los elementos de

rodamiento es escogido entre los materiales viscoelésticos

" naturales o sintéticos y estd constitufdo por sus comblnaEiOa

‘nes o mezclas.

24 .= Un dispogitivo tal como el espécifiéédp en una cuals

guiera de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por

el hecho de que tanto las pistas de rodamiento como los eles

mentos glratorios estdn constitufdos de materisl viscoeldstia

25.c Un dispositivo disipador de emerzfa que comprende’

una pluralidad de elementos giratorios viscoeldsticos interg

_ puestos entre pistas dotadas de movimiento relativos

26o;‘"Un diépoéitivo disipador de energfa“.
. 'Gonst; la bresente meméria'&escfiptiva de‘dieciseis how
Jas foliadas, escritas por una sola cara.
Barceloha; 20 de Marzo de 1963.
P. p. de: SJCIETA A?PI‘ICAZIONI GOMMA ANTIVIBRANTI,
 8.A.G.4.; Societd per Asioni,
Ef; BONET DEL RIC '
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