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HELORIA DESCRIPTIVA
que 8¢ présents para unir a la solicitud
de
PATENTE DE INQRODUCCIONW
formulads el 23 de Harzo de 1963, con el n? 286.356
en
ESPAKA
por DIEi'aﬁos
e nombre de VIBRACHOC, sociedad andénima francesa, esta-
blecida en 39, rue des lMathurins, ?aris, francia, por;
"I DISPOSITIVO ALORTIGUADOR PARA EL LOMUAJE DE OQJRELOS
Y APARATOS DIVERSOS*

s S S S e s v A s S S e S B D

El presente invento tiene por objsto un dispositi-~
vo de montaje de objetos y de aparatos diverses del ti-
po que comprende cojines de caucho u otra materia eldsti-
camente deformable y que evita la transmisién de vibra-

5 ciones o de chogues extveriores hacia el eparato uw objeto

" considerado ¥/0 la transmisién hacis el exterior de las
vibraciones o de 1los choques producidos por dicho apara-
to u objeto. ,

En los dispositivos conocidos de esta clese, es co-

10 noctido suspender objetos ¢ aparatos por medio de amorti-

-1 -



10

15

20

25

30

*

286356 SEH

Id

guadores que tienen uno o0 varios elementos elasticds
constituidos de caucho, fieltro, materia sintética, etc.
Igualmente, es conocido sustituir el elemento del caucho
por cojines obtenidos por tejedura o tricotaje metdlicos.

Los amortiguadores de esta clase tlenen una exce-
lente accibn para la amortiguacibn de las vibraciones y
de log choques que actuan en el sentido verticel. En
cambio,'cuando e trata de vibraciones que actuan en el
sentido horizontal, 0 mas exactamente cuando las vibra-
ciones tienen componentes horizontales, estas Ultimas se
traducen en un desplazamiento del montaje sSobre ¢ contra
el suelo, sobre todo cuando el suelo es relativamente
graso. En efecto, la uUnica resistencia que pueden opo-
ner estos conjuntes resu;ta de su frotamiento sobre el
suelo y cuando este estd recubierto de une cierts can-
tidad de grass, el coeficiente de frotazmiento varia ge
neralaente entre 0,20 y 0,30, lo que es manifiestamen-
te insuficiente.

El presente invento tiene por objeto remzdiar estos
diversos incomvenientes y se refiere a un dispositivo de
montaje notable especislmente por que tiene uno o varios
cojines u brganos eldsticamente deformables anilogos cu-
yas superficies de apoyo y de frotamiento estdn inclina-
des con relacidn a la veriical y estdn mprisionados en-
tre superficies correspondientes del apsrsto o dal obje-
to eon cuestidn y de su zdcalo o de su placa de bass.

Segin otrs caracteristica del invento, el asiento
previsto en el zdcelo o la placa de base y destinado o re-

cibir el cojin ¢itado, tiene una forma con paredes in-

* clinadas o sensiblemente cénica o piramidal, asi como el
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gsiento de la cubets u otro 6rganc que sirve p

var el obieto o el aparato en cusstidn.

Segdn todavia otra ceracteristica del invento, las
superficies portantes o de contacto de los cojinetes ci
tadoe tienen una inclimascidn cuys direccidn es coaver-
gente hacie el centro del aparato.

Conforme todavia a otra ceracteristica del inven-
to, la direccidn de convergencia citada estéd dirizida ha
cis arriba o hacia sbajo.

Se compruebs liumediatamente que por el hecho de la
inclinacidén de las superficies de apoyo entre las cuales
se hace la transmisidn de las vibraciomes, las fuerzas
gque se crean pueden preseutar, por una eleccidn apropia-
da del &dngulo de inclinmecidn, componentes verticales ne-
tamente superiores a las que corresponden al peso del
aparato solo. Se ha podido comprobar que con montajes
conforme al presente invento, se conseguis una estabili-
dad perfecta cualquiera que fuera la direccidn y la am-
plitud de las vibraclones recididas o transmitidas,

Otras caracteristicas del invemto resultardn de la
descripcidn que sigue.

En los dibujos anejos dados unicamente a titulo de
ejemplo:'

La figura 1 muestra en corte transversal el montaje
clédsico de un dispositivo conocidos

lg figura 2 es una vista similar gue muestra un
ejemplo de montaje conforme al imvento;

le figura 3 muestra de uns maners esquemdética ¥ en
perspectiva une variante del montaje conforme al invento;

La figura 4 e3s uns vistas similar de otra variante;
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la figuras 5 muestra en corte tramsversal un ejemplo de

montaje con varios cojines superpuestos.

Segin el ejemplo representado en la figurs 1,8e ha mos-
trado en 1 una placa-goporte destinada a descanser,por ejem-
plo,sobre el suelo y llever el conjunto de un aparato,.Esta
placa tiene por ejemplo la forma Ge una cubeta y lleva uno o
varios cojines 2 de materia eldstica,de fibras tejidas,etc.
Une cubeta 3 estd colocada encima de le placa 1 y se aplica
scbre las superficies de apoyo 4 de los cojines.Se comprueba
gque estas superficies de apoyo son horigombtales en los dispo-
sitivos ¢lésicos.Lo mismo ocurre con la superficie de apoyo er
la placa 1,estando mostrada esta superficie en 5.

Fl conjunto constituide por la placa, la cubeba y los
cojines, puede estar cubierto por otra placa 6 que lleva
el sparato que se dcsea sislar. Como se ha dicho mds erri-
ba, 1la figura 1 muestra un monteje bien conocido en la téc-
nica. Son estos montajes de tal naturaleza que cuando estdn
gometidos a fuerzes o vibraciones gue actuan en el sentide
borizontasl, tienen tendencia a deslizarse sobre el suelo en
sentido horizontal y no pueden resistir mas que por su pro-
pio peso y por la adherencia al suelo.

Segin el ejemplo de ejecucidn representado en la fi-
gurs 2, 21 montaje incluye una pleca de apoyo 7 o un zé-
calo qie descansa sobre el suelo en el cual estdn previs-
tas superficies de apoyo § ¥ 9 con una cierte inclimacidn
scbre la vertical. Esta placa de base ecta cubierta por
una cubeta 10 que tlene superficies internas 11 y 12 de for-
ma Sensiblements idéntica & las de las superficies 8 y 9
y entre estes dos superficies estén colocados cojines 13,

14 elidsticos o eldsticamente deformables cuyo mimero
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puede ser evidentemente arbitrario. Estos cojines tiéﬁéﬁ“““~
sus superficies superior e inferior inclinsdas de manera

que corresponden a la inclinacién de las superficies pre
vistas en los asientos de la place y de la cubeta.

Bsta inclinacidén he sido materislizeda en el dibu~
jo por une linea en trazos interrumpidos y por el dngulo
alfa. 8e puede prever una cubierts 15 destinada a llevar
la mdquina y cuya altura y verticalidad se regulan por
medio del tornillo 16.

Se compruebs inmediatamente que cuando el aparato
sufre un cierto impulsc en el sentido horizoatal que se
traduce en una vibracidn v mostrada en el dibujo, la
fuerza resultante por 1o que respecta a la direccidn ver-
tical es svidentemente igual al velor de ¥ dividido por
le tangente del éngule alfs. Si, por ejemplo, se da al
dngulo alfa el valor de 20?2, se obtisne como valor de la
tangente 0,3640. Asi, pues, cusndo el esfuerzo en semti-
do horizoutal se puede traducir por 1 kg., Se tiene
1:0, 3640, o sea 2,75 kg. por 1o que respecta al esfuer-
20 verticel resultante que se afiade al peso de la parte
suspendida. Se comprucba inmediastamente que la adheren—
cia al suelo se hace netomente mayor y se traduce en uns
estabilided mejor del conjunto.

Se comprueba en la figura 2 que, en corte transver-
sal, las dos cubetas 7 y 10 tieaen sensiblemente formas
cénicas. De esto resulta imediatamente que la direccién
de 1as inclinaciones de les superficies de apoyo estd
dirigida hacia arriba. Se puede adoptar izualmente la

forma mostrada en la figura 3, donde se Ve que las super-

~ ficies de apoyo de los cojines y de sus asientcos estdn
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inclinadaes hacia gbajo convergiendo hacia el cenﬁfﬁ" Amen
del aparato.

Se puede considerar igualmente el modo de ejecucidn
de la figura 4, segin el cual las superficies de apoyo eg
tén inclinsdas a la manera de uno de los lados de una pi-
rémide.

Se ha represeatado en la figura 3 en 17 el 2écalo y
en 18 la cubeta de montaje, mientras que los cojines han
sido mostrsdos csquemdticamente en 19. Les misaas cifras
de referencia han sido retenidas pare la figurs 4.

Como se representa en la figura 5, se comprueba que

el montaje ha sido previsto para varios cojines super-

puestos axiaslmente. Hay que precisar gque las ventajas de
los cojines de superficie inelinada, como los preconiza-
dos en la premente solicitud, son apreciasbles soﬁre todo
cuando se trata de cojines que no se pegan sobre su asien
t0. En efecto, en esta clase de cojin no se puede mani-
festar ninguna holgura ho?izonxal. Esta circunssvancia es
extremadamente importante cuando se Superponen 4os 0 un
mayor mimero de cojines, como en el caso de la figura 5.
Se ve aqui una placa de base 20 que 1leva cojines de su-
perficies inclinadas 21 y 22 cubierta por una primera

cubeta 23 sobre la cual se encuentra otro juego de co-

. jines 24 y 25, estando recubierto el conjunto por una cu-

beta 26 y un sombrerete 27 que aprisiona el tornillo de
regalacibédn 28 del aparato.

Montajes superpuestos de esta naturaleza son im-
portantes sobre todo en todos los casos en que conviene
absorver chogues que tienen:un valor considerable o re-

ducir la frecuencia propia de la parte gue estd suspen-
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dida. As!, por ejemplo, cdlculos elementales muestran
que cuando un cojin ¥nico presenta vibraciones de 20
periodos/segundo, dos cojines superpuestos no permiten
néds que 20¢ \/-5- = 14,14 per/seg., tres cojines super-
puestos no permiten mds que: 20: \/ 3 = 11,5 per/seg.,
custro cojines superpuestos, no permiten més que
20: V"4 = 10 per/seg., etc.

Naturalmente, el invento no estd limitado en modo
alguno a los modos de ejecucidén descritos y representa-

dos que no han sido dados méds éue a titulo de ejemplo.

ROTA

1os puntos de iuvencidn propia y nue;a que ge pre-
sentan para que sean objeto de esta solicitud de Patente
de Introduccién en Espefia, por DIEZ afios, son los siguien-
tgs:

1e~ Un dimspositivo amortiguador vara el montaje de
objetos y de aparatos diversos del tipo que comprende coji-
nes de caucho o de otro meterial eldsticemente deformable
¥ que evita la transmisidn de vibraciones exteriores hacia
el aparato u objeto considerado y/o la transmisidn hacia el
exterior de vibraciones producidas por dicho aparato u ob-
Jjeto, caracterizado porque tieune unv o varios cojines u
drganos elédsticamente deformables andlogos cuyas super-
ficies de apoyo y de frotamiento estdn inclinadas con
relecidn & la vertical y aprisionadas entre superficies
correspondientes del sparato u objeto en cuestidn y de
su z26calo o placa de dbase.

2.~ Un dispositivo segin el punto 1, caracterizade
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porque el asiento previsto en el zdcalo o la placa de

base y destinado a recibir el cojin citado tiene una
forme con paredes inclinadas o sensiblemente cénica o
piramidal, asi como el asiento de la cubets u otro érga-

no que sirve pars epoyer el objeto o0 el aparato en cues-

-tidn.

3.~ Un dispositivo segin los puntos 1 y/o 2, carac-
terizado porque las superficies de apoyo ¢ de contacto
de los cojines cltedos tienen una inclinacidn cuya di-
reccién es convergzente hacia el centro del spareto.

4,- Un dispositivo segin cualquiers de los puntos
anteriores caracterizade porque le direccidén ds conver-
gencia ﬁrecitada estd dirigida hacia arriba o hacis abajo.

5.~ Un dispositivo sezin ecwalquiera de los puntos
anteriores cafacterizado porque al aesiento de la placs
de base o del zdcalo asl como el de la cubeta citeda
tienen sensiblemente forma de V o W.

6.~ Un dispositivo segin cuslguiera de los puntos an-
teriores caractefizado porque Se Superponen axislmente
dos o mas cubetas con cojines con superficies de apoyo incli-
nadas. '

T~ Un dispositivo amoriiguador para el montaje de
objetos y aparatos diversos. '

. Tal ¥y como se ha descrito en la Memoria que antece-

de, representado en el divujo que se acompafia y con los
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fines que se han especificado.

Este memoriz consta de mueve hojas escritas o md-
quina por ung scla cara.

Madrid,
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