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Memoria descriptiva de un Modelo de Utilidad en exclusiva 
para España, que por "00RTATUB0S AUTOMATICO", se solicita por veinte años a 
favor de SUPER-EGO TOOLS, S.A. de acuerdo con las Leyes vigentes sobre Pro­
piedad Industrial, pudiéndose, de acuerdo con los Convenios Internacionales 
sobre la materia, extender esta solicitud a otros países reivindicando la mis­
ma prioridad.

La presente invención trata de un cortatubos automático, ca­
racterizado porque consta de:

a) un cuerpo de cortatubos, en el que se monta;
b) un eje rodante, accionable en giro por un motor—rotor y 

portador de una espiral frontal para propiciar desplazamientos radiales de:
c) unos carros porta-cuchillas, accionados por dicha espi­

ral frontal,
d) una tapa frontal fija al cuerpo del cortatubos y portadora

*. *.
de unas guías de desplazamiento de los carros porta-cuchillas, * ** .*

e) una arandela con cono macho, unida al cuerpo dél/cprtatu-
bos,

f) un disco fijo, sujeto al cuerpo del motor-rotor*y con
* * * ̂ * **g) medios para el posicionamiento inicial y posterior libera­

ción del cuerpo del cortatubos respecto a dicho disco fijo; de modo que, selec­
cionada la medida del tubo a cortar y montado su correspondiente casddillo-guía

*  * *en la parte posterior del cortatubos, al iniciar el giro el motor-ro*tQry el eje
rodante provoca una carrera de aproximación de los carros porta-cuctuHas a tra-

* * * *
vés de la espiral frontal y, posteriormente, una carrera de corte haciendo girar

** * *al conjunto respecto al disco fijo, del que se desenclava venciendo la resisten­
cia de los medios de posicionamiento.

Particularmente, los citados medios de posicionamiento entre 
disco fijo y cuerpo del cortatubos son grupos bola/muelle, alojados en unas ca­
jeras del cuerpo del cortatubos y alojables en unas cajeras de dicho disco fijo.

También se caracteriza porque incluye también un limitador de
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par que permite el desplazamiento radial de las cuchillas manteniéndolas en 
contacto peimanente con el tubo, con una determinada presión previamente es­
tablecida, para efectuar su corte.

Por ello, el cortatubos automático de la invención consti­
tuye una novedad industrial, con características propias y ventajosas respec­
to a las soluciones conocidas que le hacen merecedor del privilegio de explo­
tación exclusiva, a tenor de las Leyes vigentes sobre Propiedad Industrial.

Para comprender mejor el objeto de la presente invención, se 
representa en los planos una forma preferente de realización práctica, suscep­
tible de cambios accesorios que no desvirtúen su fundamento.

La figura 1 representa una vista frontal del cortatubos auto­
mático con alguna sección parcial para observar su estructuración.

La figura 2 representa una sección diametral en alzado, corres­
pondiente a la figura anterior. *. .* * *La figura 3 representa una sección diametral en plahta corres­
pondiente a la figura 1. *.-**1

En todas ellas se anotan las siguientes particularidades es­
tructuradas en la forma señalada a continuación: *.* *** **

(1).- Eje rodante acoplable a un motor-rotor -no representado- 
portador de una espiral frontal para los desplazamientos 
radiales de los carros .portacuchillas.

* * *
(2) .- Carros portacuchillas accionados por la espR&l* frontal.
(3) .- Cuerpo de cortatubos.
(4) .- Tapa de cuerpo de cortatubos, portadora de la^*guías de

*. * *
desplazamiento de los carros portacuchillas.

(5) .- Arandela con cono macho unida al cuerpo de cortatubos.
(6) .- Disco fijo que va sujeto por medio de un pitón al cuerpo

de aluminio del motor-rotor, evitando su giroy es porta­
dor de una pista para el libre rodaje de las bolas y con­
tiene un cono hembra casado con el cono de la arandela (560
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(7).- Grupos bola/mueUe alojados en el cuerpo de cortatubos 
y que constituyen, para esta realización, los medios de 
posicionamiento/liberación entre disco fijo y cuerpo del 
cortatubos.

El cortatubos automático, objeto de la invención incluye tam­
bién un limitador de par, que, consiste en un dispositivo que a la vez que per­
mite el desplazamiento radial de las cuchillas en su respectivo carro porta-cu­
chillas (2) mantiene éstas en contacto permanente con el tubo a cortar, con una 
determinada presión previamente establecida. Esta presión hace que se retrase 
el giro del cuerpo de cortatubos (3) con relación al eje rodante (1) y se con­
sigue mediante la presión ejercida con las bolas en el disco (6) fijado al cuer­
po del motor-rotor -no representado- contra la arandela (5), fijada al cuerpo 
del cortatubos (3).

En general, los grupos bola/muelle (7) pueden ser cualquier
*. *.

medio de posicionamiento con posibilidad de liberarse al provocar el gibo y una 
vez superada la carrera de aproximación durante la cual el cuerpo pércía^ece fi­
jo, aproximándose los carros portacuchillas (2) al tubo a cortar por la expiral
frontal del eje rodante (1). ..

.1.La limitación de las carreras radiales de las cuchillas está 
establecida como sigue: en su apertura máxima, los carros portacuchillas (2) se­
rán detenidos en su extremo superior por el borde interno del cuerpo *dd 'cortatu-

* * **bos (3); la cuchilla no toca nunca este borde -ver figura 1-. En su l^enre, los
carros portacuchillas (2) topan entre si. En este momento las cuchiüaüs'.quedan

* * * *
separadas 6mm. entre sus bordes cortantes. En definitiva, el comporpañdénto del

* .  *  *cortatubos en cualquier sentido de giro que actúe éste será siempre de el de apro 
ximación o alejamiento de las cuchillas, según sea su sentido de giro, siempre 
que no encuentren oposición los carros portacuchillas (2) en su desplazamiento 
radial, estando detenido en este momento el cuerpo de cortatubos (3) y giro del 
cuerpo de cortatubos (3) con sus cuchillas correspondientes en ambos sentidos 
de giro.
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Con esta estructuración, el funcionamiento tiene lugar de la
forma siguiente:

a) se seleciona la medida del tubo a cortar y se monta su 
casquillo-guía correspondiente en la parte posterior del cortatubos,

b) se monta el corta tubos en el motor-rotor de forma que el 
pitón del disco (6) quede introducido en un orificio practicable en el cuerpo 
de aluminio de dicho motor-rotor,

c) se introduce a continuación el tubo en la máquina o vice­
versa, situando al tubo en una magnitud dada desde el frente del corta tubos has­
ta el eje del plano de corte de las cuchillas y se acciona el interruptor a de­
rechas.

El cuerpo del cortatubos se encuentra en estos momentos lige­
ramente retenido debido a la acción del limitador de par. Esta circunstancia
hace que, al girar el eje rodante (1), desplace los carros portacuchillas (2)

. .
radialmente hasta que 'éstas tomen contacto con el tubo. La resistencia, de pene­
tración opuesta por el tubo a las cuchillas, detennina el esfuerzo !ne?c$sario pa­
ra hacer girar el cuerpo del cortatubos (3) venciendo de esta manera el par de 
frenado establecido en el limitador de par. *.

Una vez cortado el tubo, el cuerpo de cortatubos*^3) se detie­
ne y las cuchillas continúan cerrándose si el operario no acciona la contramar­
cha a la máquina para que éstas retrocedan. En el momento que dicho *cf]íe?rario no

* **.accione la contramarcha, el cuerpo de la cuchilla encontrará en su desplazamien­
to radial el borde del tubo sin cortar, lo cual opondrá un esfuerzo* máximo a su 
desplazamiento originando un esfuerzo capaz de vencer el par limitador'haciendo 
rodar el cuerpo de cortatubos (3) en vacio cuando los carros portacuchillas (2) 
o simplemente éstas encuentren oposición en su desplazamiento radial, incremen­
tadas con una presión de penetración adicional donada por el limitador de par.

Para el mantenimiento basta soltar los tornillos que sujetan 
la tapa (4) y extrayendo ésta puede limpiarse y engrasar la espiral y sus carros 
portacuchillas (2) correspondientes. En cuanto al limitador de par, no necesita
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de mantenimiento.
No se describen con mayor detalle, por ser convencionales^ 

los clásicos mecanismos que integran los platos de amarre en los tornos, for­
mados por una espiral y sus garras correspondientes. Actúan con una fuerza ex- 

125 traordinaria gracias al poder de multiplicación que tienen. En contraposición
a este fenómeno hacen que estos mecanismos sean irreversible, oponiendo ai sis-
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R E I V I N D I C A C I O N E S
1.- Corta tubos automático, caracterizado porque consta de:
a) un cuerpo de corta tubos, en el que se monta:
b) un eje rodante, accionable en giro por un motor-rotor, y 

portador de una espiral frontal para propiciar desplazamientos radiales de:
c) unos cairos porta-cuchillas, accionados por dicha espi­

ral frontal,
d) una tapa frontal fija al cuerpo del corta tubos y porta­

dora de unas guias de desplazamiento de los carros porta-cuchillas,
e) Una arandela con cono macho, unida al cuerpo del cortatu­

bos,
f) un disco fijo, sujeto al cuerpo del motor-rotor y con
g) medios para el posicionamiento inicial y posterior libe­

ración del cuerpo del cortatubos respecto a dicho disco fijo$
*. *.

de modo que, seleccionada la medida del tubo a cortar y montado sq oojfrespon-
diente casquillo-guia en la parte posterior del cortatubos, al inuciajl el giro
el motor-rotor, el eje rodante provoca una carrera de aproximación de los carqos
portacuchillas a través de la espiral frontal y, posteriormente, una. carrera de

. 1 .  *corte haciendo girar al conjunto respecto al disco fijo, del que se desenclava 
venciendo la resistencia de los medios de posicionamiento.

2. - Cortatubos automático, según reivindicación hMtbtior, ca-
* ***racterizado porque los citados medios de posicionamiento entre disefy fijo y

cuerpo del cortatubos son grupos bola/muelle, alojados en unas cajér&s. del cuer-
* +  *  +

po del cortatubos y alo jabíes en unas cajeras de dicho disco fijo./ *
*. * *

3. - Cortatubos automático, según reivindicaciones anteriores, 
caracterizado porque incluye también un limitador de par que permite el despla­
zamiento radial de las cuchillas manteniéndolas en contacto permanente con el 
tubo, con una determinada presión previamente establecida, para efectuar su cor­
te.

4.- CORTATUBOS AUTOMATICO
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Tal como se ha descrito en la presente memoria de ocho hojas 
1Ó0 y sus planos anexos.

2 3 ABR. 1985Madrid,
El Agente Oficial *
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