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MEORIA DESCRIPTIVA -

La presente Patente de Invencidn se refiere, como se
indica en su enunciado, a una méguina automidtica para ejercer
esfuerzos de inteneidad predeterminade, - ; - o = -

. En ciertos procesos de fabricscidn se requiere la
splicacién de esfuerzos de traccidn o de compresidn, de meners
que no sobrepagen uncs limites prefijados., En circunstancias
de esta indole se suelen emplear unos aparatos que proporcionan
indicaciones referentés a la intensidad de talgs esfuerzoa y
permiten’ce;ciorarse aceics de haber esido alcanzados los cita-_
dos limites, y, adn mejor; gue los propios aparatos determinen,
en combinacidn con disﬁositivqs‘anexos;.la descqnexién del me~
dio motor del Procests = = = = = = - - - - S - e - oo ==~

Para consegulr los mencionados obvjetivos, ordinaria-
mente se emplean dinamémétros,hidréulicoa; los cuales no ofre-
cen la suficiente précisién; son muy.éelicados de trato y ado-
lecen de dificultedes derivadas de la fluidez del aceite, - -

Para superar tales inconvenientes, asi como para al-

~ canzar las mejores condiciones posidbles de trabajo, ha sido

jdeada la mAquina a que se contrae la presente Patente, la cual

esencislmente se caracteriza por el hecho de que siendo deter-

ninados los eafuerzbs por medio de un sgistema de tuerca y -

hnsillo, la intensidad de los esfuerzos se predetermina en

funcién del par de torsién que experimenta el husillo cuando

se glcang'el valor predeterminadoAde la intensidad de dichos

esfuerzos, 'traducidnioese tal par de torsién en una hc;ién de

regulacién sobre 1os medios‘motorea~qge accionan el gistema

de tuerca y hugilloe = = = = = = = = = = - = = == = o~ -~
El par de torsidn producido ;n ¢l hueillo se trans-
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forma en una accidn sobre un dispositivo senasible mecénico,

hidrdulieco, eléctrico o mixto que regula los medios motores,--

El accionamiento del adgtema de tuerca y hnsillo
se lleva a cabo por medios motores que aotﬁan sobre la tuerca,
de modo que ésta adgquiere un movimiento giratorio, que deter-

mina un desplazemiento longitudinal dél husillo, el oual ee
encuentra guiado sin posibilidad de giro hasta que el par ;
de torsidén producido en el mismo, en €1 instante devalcénzar i
el valor predeterminado del esfuerzq; supera la acciép qu§
impide el giro del miamo;'momento en el cual los medios moto-
res'son rgg#lados en oxrden a conseguir la'detengién_de ls -
MAQUINA, = = === e s ee-c- = -semmcadm--=
_En el sistema de tuercs y hasillo, la tuerca gi-

ratoria; que acciona directamente al husillo, comstituye un
cuerpo intermedio que se rosca a8 su vez en una. tﬁerca”tija.

_ La miquina esth constituida por un ouerpo exte-
rior delantero ¥ un cuerpo exterior traserc unidos por una
tuerca fija, provistos de sendas tapas extremas solidarias
entre sf, en el interior del primero de cuyos cuerpos se alo-
Ja un cuerpo motor rotativo con tranamisiéﬁ de arrastre desde
el exterior; mientras éue el cuerpo trasero contiens un _
cuerpo estabilizedor oécilante unido a un brazo estabiliza-
dor que ge relsciona con un dispositivo senéible, rpgulgble
a voluntad en orden a determinar acciones dé desacoplamiento
del medio mofor de la diaposicién a tenor de las oscilaciones
capiadas; estando aplicedo dentro de esta disposicidn un
cuerpo intermedio acoplado al cuerpo motior a efectos rota-
tivos y con facultad de deslizamiento en virtud de roscado

exterior con la tuerca figa,prcaentando otro roscado interior,

de sentido contrario al exterior, relacionado con la porcion
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roscada de un cuerpo interior, :nd.§1§a.ﬁ:n que la porci&n lise
del mismo sale al exterior por la tapa antericr para ser g0~
metido a. acciones de fraeci&n o de compresidn, siendo capas
este é;timo cuerpo de desplazamientos longitudinalea; exentos
de giro por efecto de unes aletas insertas en unas gulas del
cuerpo estabilizador, todo ello de modo que el giro eomunicado
al cuefvo motor causa el arrastre &el_cuerpo intermedio y el
consiguiente desplazamiento del mismo, lo cual da lugar al ;
dogp;azamienfq del cuerpo interior segin un avance doble; gi~
guiendo de tal forma hasta que el cuerpo interior es objeto

de un éafue:zo guperior al cgnvenido;‘lo que détermina'uﬁ pgr”
de tors;én que sé;transmite por sus aletas al cuerpo estabi-
lizador, el cual queda sometido e una ogcilacién giratorie
que es acusade por el brazo estabiliﬁadbr,vpor lo que, al ser
slcanzado el limite prefijado, determina, por medio del dispo-
sitivo sensible, el P8I0 del motor de la dispoaioign. - - - -

~ Be dlapone un micro-interruptor de final de
carrera posterior del husillo, en serie con el micro-interrup-
tor accionado‘por €l dispositivo gue regula los medios motores

en funcifn del par de torsifn, y de un microinterruptor de

- Pinal de carrers anterior del hupillo, = = = w m = = = - = =

Para facilitar la comprensifn de las ideas ex-

pueéstas, dando a conocer al mismo tiempo diverscs detalles de
orden conetruciivo, se describe seguidamente una forma de

realizactén de la presente Patente haciendo referencia a los
planos que acompafian a esta memoria, los cuales, dado su fin
primordialmente ilustrativo, deberain ser interpretados como

desprovistos de todo slcance limitative respecto a laamplitud

de la proteccidn legal que se golicita, En los dibujos: = = =

Pigura 1, represente una seccidn esquemdtica de
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una forma de realizacidn de la méiuina gegin una,yegs;ép §e

nayor complejidad. - - - e - *‘ ------- -
Figura 2, represents una seccién ‘esquendtica de
una maquina segén 1a _invencifn, en e versién nés simplifi-
Se COlBs = w = = = = e E " .- - - .- .- -
Con referencia a dichas figuras y a los nimeros
quefsobre.las mismas indican cada una de las partes y detalles:
de las disposiciones representadas, su descripcidn es como
81gue 8 CONtintacifn. = = = = = = = = = == .- m -
1o. : En la versidn de la figura 1; la disposicidn
consta de un cuerpo exterior delantero ¥ y de un euerpo ex-
terior traserc 2, ambos en forma de cilindros unidos, en con-
t;nuidad aiial; por una tuerca fija 3. Los extremos 1ibrqs
_ de dichos cuerpos estén cerrados por una tapa delantera § y
15, une tapa trasera 5; unidas entre si mediante tirantes 6 su-
Jetos por media de tuercas Te = « = » = = = = = = -_4 ---
 Fn el cuerpo exterior delantero 1 se aloja un
cuerpo motor 8 apoyado en aegﬂos cojinetes O y provisto de
una corona dentada 10 para su acoplamiento con el motor de
20, arrastre, Este acoplamiento cabe realizarse de otras mane-
ras, tales como por cadena, correas, friccifn, etc, - = = =
"El cuerpo motor 8 establece relacidén con el
cuerpo intermedio 11 mediante la inzercidén de unas ufietas
12 en unas ranuras 13 de este iltimo cuerpo. Bl cuerpe in~:
- 25, termedio 11 presenta.nna poreidn con roscado exterior 14
que se corresponde con &l roscado de la tuerce 3; ademés:
el mismo cuerpb dispone de un roscado interior 15_qué se
co:responde con la porcidn roscada 16 de un cuerpo 1nterio:
17 en forma de usillo. Los roscados 14 y 15 del cuerpo in-

-30. termedio 11 son de sentido invérao‘entre gl. Junto a la
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tape delantera 4; el cuerpe intermedio 11 dispone de un cas-
quillo de friccién 18 para apoyo de la porc;ﬁn.ligabdel cuerpo:
interior 17, = = = = = = = - = = = = = e e e e e a— - -

El extremo posterior del cuerpo interior 17 estd
provisto de un bloque de aletad 19 que deslizan en'unaa guias
longitudinales 20 de un cuerpo estabilizador 21 dispuesto

dentro del cuerpo exterior trasero 2 en forma concéntrica.

‘Todos estos elementos se hallan sumergidos en bafio de aceite,

-E1l cuerpo estabilizador 21 se apoya en unos céji-
netes 22 y presenta un brazo estabilizador 23 que sale 8l ex-

- terior a través de una abertura 24 practicada en el cuerpo ex-
" : _

terior trasero 2. .Este brazo gé_relaciona con un dispositivo
de béscula formado ?or una palanca 25; giratoria altededor

de un punto fijo 26, un contrapeso 27 y un pilén d;aplaza-
blevEB;Feate dispositivo tiene relacibn con el microinterrup-
tor 29 que actua sobre e; motor de arrastre del cuerpo motor

8 a efectos de producir su paro o desconexién. En lugar del
d;spositivo de bscala es aplicable otro de resultades anfogos:
a bage de reaorfes; de émbolo; etc. Tembién se disponen dos |
microintgrrupt&res de final de carrera 3y 31; respectivae

" mente, anterior y posterior, detlos‘cqales gl_poste:ior ésté

‘en gerie con el microinterruptor 29, « - = = w = o o = « =

‘ La;disposic;én de la figura 2 responde a los mis~

mos principios bésicoq que la de la figura 1, si bien ofrece

una mayor simplificacifn, dado que han side suprimidos los
cuerpos motor, intermedio y'estabilizador; quedando reducido
a los cuerpos exteriores delantexo 32 y.frase:o 33:.a1 cuexrpo
interior 34 y a una tuerca 35 acopl@éa al motor de arrasire
¥y apoyada en un cojinete axial de empuje 36,;21 cuerpo in-

terior 34 se apoya y desliza sin pogibilidad de giro er una ’



N

- S

.10.

15.

20,

25,

30.

2801 24K

WA mrSs AUV

gufa 37 montado en la tapa trasera 38 y en un cojinete
constituido por la propia tapa delantera 39; sl brazo es-

tabilizador 40 es solidario del mismo cuerpo intefior, 88w
liendo al exterior por una abertura 41 para acoplarse &l
dispositivo sensible correspondiente, = o = = = = = « =

El funcionamiento de la disposicidn represen-
tada en la figura 1; es como sigue, El motor de arrastre
causa el giro del cuerpo motor 8, 8 través de la transwi-
sién convenida, que da lugar a la rotaciln del cuerpo inter- _
medio 11. Este cuerpo, al estar roscada dentro de la tuerce 3,,
sufre desplazamientos longitudinales permitidos por el 8co -
plamiento con el cuerpo motor 8 a base de -ufietas 12 y renu-
Tag 134 w s~ m e e e r v s r s r e e A e .- -~

El giro del cuerpo intermsdio 11 cauaa, 8 8k Vez,
el desplazamiento del cuerpo interior 17, el cual noc €s cbje~
to de rotacién dada su sujecidn por las mletas 19 en las guias
20 del cuerpo estabilizador 21, En cambio; el avance del
cuerpo interior 17 es de doble magnitud'respeeto al del cuer-

po intermedio 11 al sumarse los efectos de los dos roscados
14 y 15 tallados en sentido CONtYarioe, = = = w o = = = «w = =

. El cuerpo estabilizador 21 no puede girar, y si
86lo oscilar sobre sus coainetes, dentro de un cierto campo,
bajo el impulso de torsidén que le comunican las aletas 19

del cuerpo interior 17;stransmitiendo tales oécilaciongs al
brazo estabilizador 20. Cuando los impulsos de referencia sean
superiores al vaior prefijado, a cause de exceslvoa eafuerzos

de tensidn o de compresién deacérgados contra el cuerpo in-

‘terior 17 por los mecaniamos o e€lementos a él acoplados en

" su parte ealiente, el brazo 20 determina una activacidn su-

perioxr del diepositivo sensible al que se halla acoplado, e}
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 cual causa la desconexidn del motor de arrastre, quedando

parada la disposicidn. BEn el caso presente, en qué_el Qispo—
sitivo sensible es de bascula tipo romena, la regulacifn del

‘mismo se realize por ejuste de la posicidn del pilén 27. -

Por cqanto se ha expuesto se comprenderan las
ventajas inherentes a la nuevas disposioién; particularmente
interesantes en cuanto a la sensibilidad, preciei@n; resig-
tencia y condiciones pricticas de aplicabilidad, por todo
lo cual se superan los inqonvenienﬁgs de los recursos utili-
zados hasta 8hora. = = = = = = = = & = - = = = = - - -

Habiendo descrito guficientemente las caracteris-
ticas, ventajas y funcionamiento de la'disposicién‘segﬁn 1a .
presente Patente, debe Imcerse comstar, en resumen, que en
la misma podran introducirse cuantas variantes de'detél;e
la experiencia y la prictica puedan aconaejar; en cuauto a
dimensiones, nimero de_piezas integrantes y materiales emplea=.
das en su-oonafrucqién, forma de‘acoplamien£§ nutuo y demés

circunstancias de orden accesoric, siempre dne con ello no se

_desvirbée sujeéeneiglidad que es la que se concreta en'la

primera de las reivindicaciones que siguen, ya sea conéide-
rada aisladamente, ya sea considerada junto con lag reivine

dicaciones restantes. L o e w me ws e e e e e e e ms w w w

R 0 I A
_Se declaran de novedad y propiedad para Espafia

y todos sus territorios y plazas de soberanis, las siguientes:

REI V INDICA C'I OQNES

l.- Maquina automatica para ejercer esfuerzos
de intensidad predeterminada, caracterizada por el hecho de

que siendo determinados los esfuerzos por medio de un sis-
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tema de tuerca y husillo, la intensidad de los esfuerzos
8¢ predetermins eﬁ funcifn del parAde torsifn gue experimenta
el husillo cuando se aloanza'e; valor predsterminado de la
intensidad de dichos esfuerzos, traduciéndose tal paxr de
toraiép en una accign de regulacién sobre los medios motores
gue accionan el sistema de tuerca y hnaillo; - = - - -
2.~ Miquina automitica para ejercer esfuerzos
de iptensidad predete:minada,Aggg&n la anterior reivindica-
cién,.caracterizada por el hecho dé que el par de torsidn pro-
ducido en el husillo se transforma en una accion sobre un dise-
posi tivo mechnico que regula los medios MOLOreS. = = = = = =
3.- Maquina automitica para ejercer esfuerzos
de intensidad predeterminada; segun la reivindicacidn ?;
caracterizada por el hecho de que el par de torsién_producif'
do en el husillo 86 transforma en una accidén sobre un dispo-
sitivo hidréu;ico que reguls los medios motorés; - - - - -
4,- Maquina automética para ejercer eetuerzos
de 1ntensidad predeterminada, segin la reivindicacién 1,
caracterizada por el hecho de que el par de torsidn producido
en el husillo se trapsforma en una accién sobre un dispositivo
eléctrico que regula 108 medios MOtOres. = = = = = = ~ - -
| 5.~ MNAgquina automftica para ejercer esfuerzos
de intensided predeterminada, segin las reivindicaciones
anteriores, caracterizads por €l hecho de que el acciona-
miento del sistema de tuerca y husillo se lleva & cabo por
medios motores que actuan sobre la tuerca; de modo que ésta'
adquiere un movimiento'giratorio; épe determina un desplaza-
miento longitudinal del huaillo; el cual se encuentra guiado
sin posibilided de giro hesta que el par de tqrgién produci-

do en el mismo en el instante de alosnzar el valor predetermi-
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nado del esfuerzo, supera la acc&&@&géel giro del

mismo, momento en el cual los medios motores son regulados

en orden a conseguir la detencidn de la méquine, - - - - -
6.~ Méquina automftica para ejercer esfuerzos

de intensidad predeterminada, segin las reivindicaciones

.anteriores, ceracterizada por el hecho de que on el sistema

de tuerca y hueillo, la tuefca giratorié, gque acciona directa-
mente al husillo, conmstituye un cuerpo intermedio que se
rosch a Su vez en una tuercé fije, - - = - = = = = - - - -
T.=- Maquina automética para ejercer esfuerzos
de 1ntensidad predetermlnada, segin las anteriores reivin-
dicaciones, caracterizada por el hecho de estar conetituida
por un cuerpo exterior delantero ¥y un cterpo exterior trasero
unidoe, en continuidad axial, por una tuerca fija, estando
provigtos de sendaa tapas extremas solidariasientrc el, en
el primero de cuyos cuerpos se gloja un cuerpo motor rotati-
vo con transmisifn de arrastre desds‘elﬂexterio:; mientras
gque el cuerpo trasero;congiéne un cuerpb‘eatabilizadorvos-
cilante unido a un brazo que se relaciona cbn un dispositivo
soneiblé; regulable a ?olunﬁaﬂ en orden e determinar acciones
de deaécoplamiento del medio motor de la dispogiciénla tenor
de las oscilaciones qaptadaa, escandoiaplicado dentro dg la
miama un cuerpo intermedio acoplado al cueérpo motor, a efectos:
rptativoa; facultado para deslizamientos longitudinales en
virtud de roscado exterior con le tuerca fija; presentando
otro roscado.interibr; de sentido contrario al anterior; aco-
plado a la porcidn roscada de un cuexrpo interior, mientras
que la poreidn lise del mismo sale al exterior para ser some-

tido a acciones de tensidn y de compresidn ejercidas por los

-elementos & que es aplicada la disposicidn, sierdo capaz este

cuerpo interior de efectuar desplazemientos longitudinales

exentos de giro a causa de unas aletas solidariaé al mismo y
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que se insertan en unes guias del cuerpo estabilizador, todo
ello de modo que el giro comunicado al cuerpo motor causa
el arrastre del cuerpo intermedio y su consiguiente desliza-

miento, el cual origina el desplazamiento del cuerpo interior
segun un avance de doble megnitud, 9iguiendo elio seggn tal

' proceder hasta que al sger objeto dicho cuerpo interior de

un esfuerzo superior al convenido, seghn el ajuste realizado,
determina un par de torsidon que se transnite por sus aletas
al ouefpo estabilizador y el bdrago del misﬁé; el cual recibe
una pscilaéian que da lugar a la activacidn del dispositivo
sensible y; en consecuencia; ala déscono#ién del motor de
arraatre. N R i T R
8.~ méquina automﬁtica para ejercer esfuerzos
de intensidad predeterminada, segﬁn las anteriores reivindi-
caciones; caracterizada por el hecho de que se dispone un _
mierointérruptor 99 final de carrera poéterior del husillo,

en-serie con el micgrointerruptor accionado por el digpositivo

que regula los medios motores en funciln del par de torsidm,

y de un microinterruptor de final de carrera anterior del
MBLLIOy = = = = = = = e h m b m b m e cwmm- .- =
9.- 'MAQUINA AUTOMAIIGA PARA EJERCER ESFUERZOS
mmmmsxmmmmmw.'-------_--..--..'
" ‘Todo ello tal como se describe y reivindica en

la presente memoria que consta de once hojas, foliadas 'y me-

'canografiadag por una sols de sus caras, y de una 1limina de

dibujos que la 11uetra;.
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