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RESUMEN
La invencién tiene por objeto universalizar el trayecto
de orientacibn tripa-dorso conocido por la patente alemana
1 454 092, para pescados en su campo de aplicacién, con obje-
to de posibilitar también la manipulacidn de pescados parti-

dos, que se presentan en un elevado porcentaje en la pesca .
de red fija o en la pesca de arrastre. El elevado peligro del

bloqueo de este dispositivo por estos pescados, se evita segln

la presente invencién, por el hecho de que el paso a través

del tramo de orientaci6n se abre obligatoriamente en cada_ca:

so poco antes de la entrada del pescado siguiente.

La presente invencién se refiere a un dispositivo para“ld

°
* L4 'y

carga automitica de mdquinas para la elaboraci6n del pescado.-
con pescados, con un tramo de orientacibén tripa-dorso par'; .el.
ajuste de los mismos en posicibn unitaria tripa-dorso, asjE:'-
como transporte en cadencia, constituido por al menos un canal
conductor que recibe los pescados individuales, de forma suce-
siva, con la cabeza hacia delante, que envia los mismos a un
intersticio sensiblemente perpendicular, formado entre la su-
perficie lateral de un rodillo dentado y una superficie direc-
toria opuesta al anterior, que puede desviarse contra fuerza
eléstica.

Se conoce por la patente alemana 1 454 092 un dispositi-

vo con las caracteristicas de clasificacibn anteriormente ci-

. tadas. En este dispositivo se envian los pescados orientados

ya con la cabeza hacia delante, segln una sucesién en cadencia,
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determinada por una maquina de elaboracién ae los pescados co-
nectada aguas abajo, a un tramo de orientacidn tripa-dorso.
Este tramo estd constituido por un rodillo dentado acciona-
do, que sobresale perpendicularmente en un canal conductor pa-
ra los pescados. La superficie lateral del rodillo dentado
tiene dispuesta enfrente una superficie directriz a una cigt:f
ta distancia, bajo fuerza eldstica, cuyo extremo anterior, gsa,
t4 torcido. Los pescados se aplican aceleradamente por medio
de un dispositivo de cadencia entre la superficie lateral Y la
superficie directriz, donde se orientan debido a su seccifin ‘.
transversal en forma de gota 1ndepend1entemente de su p051c;8n
tripa-dorso en la posicion de flotacibn. .Desde esta posicign

Yeamuvae

se hacen girar a continuacidn por medio del extremo torcido.de

¢ o

-
LY}

la superficie directriz en posicién lateral unitaria.

Este dispositivo se ha acreditado perfectamente en la..
practica, en tanto en cuanto fuesen elaborados pescados e'n: ﬁ;'a.
estado cualitativamente bueno. Estas condiciones previas no
pueden asegurarse, sin embargo,en el caso de capturas por re-
des fijas o por redes de arrastre. Este tipo de pesca conoci
do desde hace mucho tiempo, encuentra hoy dfa un empleo mayor
especialmente debido a su efecto ahorrador de energfa y a la
seleccibn de tamaiios mejor que puede alcanzarse. En este ca-
so, es inevitable el hecho de que una parte relativamente ele
vada de los pescados asi capturados, lleguen estropeados a la
elaboracién. Estos desperfectos son provocados por el hecho

de que los pescados son arrancados o sacudidos de las mallas

tras la recogida de tales redes, con la consecuencia de que se
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desgarran el aparato branquial y parcialmente también la man-
dibula inferior, o0 de que se rompen o se parten. Pescados
lesionados de este modo asi como también capturas asociadas,
aumentan el peligro de obstruccibn, en particular del tramo

de orientacibn tripa-dorso de un dispositivo automdtico de car

ga de este tipo. Si esto se presenta, se bloqueard la c}ngg.

correspondiente, con la consecuencia de que el pescado subsi-
(A N ¥ A J

guiente se amontona. Un amontonado de este tino tiene que

eliminarse manualmente, para lo cual se requiere al menos una

. . . ’..'l_.
persona de servicio, de manera que el efecto de rac1onallgac36n
*

de una instalacibn de este tipo, queda eliminado al menoszéh"
parte.
‘ Asi pues, el objeto de la presente invencibn es evitir* ™

una formacibn de amontonado de este tipo. 2.{::

Este problema se resuelve segfin la presente invencidﬁ:ﬁav-
que la superficie directriz se ha configurado‘separable q§ﬁ:1a
cadencia de la sucesibn de pescados, de la superficie lateral
del rodillo dentado.

De este modo se consigue que una obstruccién eventual del
tramo de orientaciébn tripa-dorso, se elimine respectivamente
a tiempo antes de que llegue el pescado siguiente y, de este
modo, se evita una formacién de amontonado. La separacibn de
la superficie directriz se verifica preferentemente en el in-
tervalo de cadencia comprendido entre dos pescados.

tn el caso de instalaciones de varias cintas, es conve-

niente por motivos de simplificacibn configurar la separacién

de las superficies directrices de cada cinta por medio de un
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varil}aje comin. En este caso la distancia comprendida entre
las superficies directrices y cada una de las superficies la-
terales de los rodillos dentados, puede ajustarse centraliza-
damente por medio del varillaje.
Con objeto de asegurar que un pescado que haya quedado
en el tramo de orientacién sea capaz, sin embargo de abanqpnat
el tramo de orientacibn tripa-dorso, de forma orientada, 5u€&5
verificarse la separacién de las superficies directrices eon="
velocidad lentamente creciente y su’ retorno puede verificarse
con elevada velocidad. secas
El dispositivo seglin la presente invencibn se explicé’-a,..:

continuacién con mayor detalle por medio del dibujo adjunto.

La figura 1 muestra una vista esquemdtica lateral del..-.

tramo de orientaciébn tripa-dorso. ot
Ly XY

 la figura 2 muestra la vista en planta de este dispoéfqz.
vo, igualmente en representacibn esquemdtica. I

La figura 3 muestra una vista en planta en forma parcial
de una construccidncon varias cintas del dispositivo.

En un bastidor no representado en detalle de un disposi-
tivo para la orientacién homogénea de pescados dirigidos con
la cabeza hacia delante en posicibn unitaria tripa:dorso, se
han dispuesto varios canales conductores 1 a 5, a lo largo de
los cuales se conducen los pescados. En la zona del extremo
dirigido hacia la maquina a cargar, de cada canal conductor,
por ejemplo del que se ha designado con Pos. 1, se encuentra
un rodillo dentado 6, el cual gira defasado lateralmente al-

rededor de un eje 7 perpendicular a la superficie del fondo
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8 del canal conductor 1. En este caso, se verifica el accie-

namiento del rodillo dentado 6 de tal forma que su superficie

lateral 9, que sobresale en el canal conductor 1, se mueva

en el sentido del citado extremo. La transicibn entre la su-

perficie lateral 9 y el lado frontal 10 del rodillo dentado 6,
dirigido hacia la superficie del fondo 8, constituyé un bf?ﬁ%‘
11. Enfrente de la superficie lateral 9 se encuentra una.§y?:
perficie conductora basculable 12 alrededor de un eje de bas-

culado 13 perpendicular, que se encuentra junto al canal com

ductor 1 y delante del rodillo dentado 6 en el sentido ded me

-
- ..4‘

vimiento de los pescados. Esta superficie conductora consti-
tuye, con la superficie lateral 9 del rodillo dentado 6 un
paso 14 sensiblemente paralelo, el cual puede aumentarse }iégfa
la fuerza de un resorte 15 por empuje. La superficie dirggtfﬁz
12 termina en una parte torcida, prolongada a través delaﬁpht;
de su mdxima aproximacibébn a la superficie lateral 9 y consﬂ;:?
tuye con su borde inferior, frente a la superficie del fondo

8, un intersticico 16. Sobre el extremo del eje de basculado
13, que penetra por debzjo de la superficie del fondo 8, se ha
fijado una palanca de tope 17 unida rigidamente con la super-
ficie directriz 12, que penetra con su extremo libre en una
escotadura 19 de un varillaje 18 en forma de una varilla de
ajuste, y al que sirve de tope uno de los hombros de la esco-
tadura 19. La varilla de ajuste estd dispuesta axiaimente ba-
jo la fuerza de un resorte 20, la cual mantiene comprimida a
la primera contra la periferia de una leva 21, accionada sin-

cronizadamente en cadencia con relaci6n a la maquina de elabo
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racién del pescado conectada aguas abajo.

_El funcionamiento del dispositivo se describe a continua-
ciébn considerando una cinta de trabajo: los pescados llegan,
procecantes de un tramo de orientacién adecuado cabeza-cola,
individualmente, con la cabeza pacia delante, en posicibn la-

teral sobre la superficie del fondc 8 del canal conductor.l, !

L 4
[ ] -.s!-

hasta el paso 14 comprendido entre la superficie directriz 12,
y la superficie lateral 9 del rodillo dentado 6 y, por lo tan-
to, bajo ataque transportador por este Gltimo. Debido a la

secci6n transversal en forma de gota del cuerpo del pescado,.

L]
- e

con contorno de la tripa similar a una cresta, el pescado pégé

con este contorno, segln su posicibn, el bisel 11 del rodillo
I A’~

dentado 6 6 penetra con éste en el intersticio 16 comprendido
) 0..

entre la superficie del fondo 8 y el borde inferior de la:§ﬂ=°

“ee
* o *

perficie directriz 12. La compresifn ejercida sobre la aﬂ?éf
rior por medio del resorte 15, provoca ahora que el pescaag"
se oriente, bajo empuje de la superficie directriz 12, en po
sici6bn de natacién. A partir de esta posicibn se lleva el
pescado entonces, por medio de la parte torcida de la super-
ficie directriz 12, hasta la posicibn lateral unitaria. Con
objeto de liberarse en el bisel 11 o en el intersticio 16 de
pescados aprisionados en la zona debido a desperfectos, se
separa el tope, que determina la méxima aproximacién de la su-
perficie directriz 12 a la superficie lateral 9 del rodillo
dentado 6, en cadencia de los pescados entrantes mediante la
leva 21 con arrastre de la superficie directriz 12, pocc antes

de la llegada <! correspondiente pescado subsiguiente. Si



se presentan otros tamnafios de.pescado para su elabora
cidén, se modificara el varillaje 18, que determina -
los topes para las superficies directrices de cada -~
cinta, por medio de un dispositivo de ajuste adecuado,
no representaco, en su posiciérn de base y, por lo tan

to, se modificard la anchura del paso 14.

[ Y
sve

Lista de referencias utilizadas

LA X L4

-

Canal conductor.
Canal conductor.
+ Canal conductor.
Canal conductor.

Canal conductor,

Rodillo dentado. e
' ob
Eje. "

LY X 3

Suvperficie del fondo. . L

w 0o N o o bH W PN

Superficie lateral. . -

Lade frontal.

- =
= O

Bisel.

[
ny

Superficie directriz.

b
w

Eje de basculado.

-
D

Paso.

[y
(8}

Resorte.
16 Intersticio.
17.Palanca de tope.

18 Varillaje.
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19 Escotadura.
20. Resorte.
21. Leva.

Descrito el objeto de la presente invenciédn
en sus distintas partes, se declara que lo que consti
tuye la esencialidad del mismo, es lo que se cgncreta

L ] LS Y
en las siguientes:

>
4000

"~ ..\!‘
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REIVINDICACIONES

l.- Dispositivo para la carga automédtica de maquinqs pa
ra la elaboracién de pescado con pescados, con un tramo de
orientacidn tripa-dorso, para el ajuste de los mismos en po-
sicién unitaria tripa-dorso, asi como transporte en cadencia,
constitufdo por al menos un canal conductor que recibe los
pescados individuales, de forma sucesiva, con la cabeza hacia
delante, que envia los mismos a un intersticio sensiblemente
perpendicular, formado entre la superficie lateral de un ro%l
110 dentado y una superficie directriz opuesta al anterior,:-:'s
que puede desviarse contra fuerza eldstica, caracterizado pqgnﬁ
que la superficie directriz (12) se ha configurado separable
en cadencia con la sJEEEién’ﬁ;dbescados, de la superficie la-.'.
teral (9) del rodillo dentado (6). 0

2.- Dispositivo seglin la reivindicacién 1, caracterizado
porque la separacién de la superficie directriz (12) se ve;,, .
rifica en el intervalo de cadencia comprendido entre dos ge5=ﬁ

cados. REXES

3.- Dispositivo segln las reivindicaciones 1 vy 2, el:.,

cual se ha configurado con una pluralidad dz cirtas, caracteri-
zado porque las superficies directrices (12) de cada cinta pue
den separarse por medio de un varillaje comGn (18).

4.- Dispositivo segln la reivindicaci6én 3, caracteriza-
do porque la distancia, tomada en posici6a de reposo, entre
las superficies directrices (12) y cada una de las superfi-
cies laterales (9) de los rodillos dentados (6), puede ajus-

tarse centralizadamente por medio del varillaje (18).
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1 5.- Dispositivo segin las reivindicaciones 1 a 4, carac

A)

terizado porque la separacibn de las superficies directrices

(12) se lleva a cabo con velocidad lentamente creciente y su

retorno se verifica ¢an <levada velocidad.
5 6.- DISPOSITIVO PARA LA CARGA AUTOMATICA DE MAQUINAS

PARA LA ELABORACION DE PESCADO, segln se describe en la pre-

sente memoria que consta de diez piginas mecanografiadas y

dibujos adjuntos.
Madrid, 2 3 {fi?il‘. -‘E{r'._;;’{Lt
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Lista de referencias utilizadas.

1
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Canal conductor.
Canal conductor.
Canal conductor.
Canal conductor.
Canal conductor.
Rodillo dentado.

Eje.

Superficie del fondo.
Superficie lateral.
Lado frontal.

Bisel.

Superficie directriz.
Eje de basculado.
Paso.

Resorte.

Intersticio.

Palanca de tope.
Varillaje.
Escotadura.

Resorte.

Leva.
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