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El invento se refiere a un-dispositivo para aiustar 
un objeto, especialmente para ajustar en les sentidos de al­
tura y longitudinal un asiento de vehículo en por lo menos 
dos direcciones de movimiento. La memoria de patente.alemana 
DE-PS 2.952.030 muestra un dispositivo de este tipo, con una
disposición de accionamiento, la cual es controlable median-

*****te los elementos de propulsión asociados con las diferentes* *.
* *  .direcciones de movimiento del sistema de propulsión, y**la****

disposición de accionamiento tiene una parte de contr'di'y un 
brazo de basculación, el cual está en comunicación activa a 
través de una guía de deslizadera. Este dispositivo comprende 
en tal caso una rueda solar accionable y por lo menos una 
rueda planetaria movible a través de la parte de control de 
manera tal que llegue selectivamente a aplicación o engrane 
con elementos de propulsión, en forma de ruedas propulsoras 
o cremalleras, que hacen posibles diferentes direcciones de 
movimiento del objeto. La rueda planetaria y los elementos 
de propulsión tienen un dentado externo, con una holgura que 
asciende como máximo a una distancia entre dientes. Con la 
parte de control están unidos dos brazos basculables, los 
cuales hacen posible, a través de por lo menos dos ruedas 
planetarias, la simultánea propulsión de diferentes elemen­
tos de propulsión. La rueda solar está estructurada en tal 
caso como polea plana de diámetro comparativamente grande,
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junto a cuya periferia está dispuesta la corona dentada ex­
terior, en la cual engrana un piñón propulsor unido con ^1 
motor de propulsión. En la parte de control está labrada*la 
guía de deslizadera, en la cual se aplican o engranan unos 
muñones fijamente unidos con los brazos basculables.

:'..rEste dispositivo conocido es inapropiado, precisamente
a causa de su voluminosidad, para el ajuste en sentido de
altura y longitudinal de asientos de vehículos automóviles,

.  . .

** *en donde, tal como es sabido, está a disposición sólo Mi es-
*  *  *  <

caso espacio. También es difícil estructurar la guía dfd'des- 
lizadera con tanta exactitud que se garantice un engf&Ae sin 
forzamientos de las ruedas planetarias en la corona dentada 
exterior de la rueda solar, y por lo tanto también en las 
ruedas propulsoras asociadas.

Es misión del invento, por lo tanto, rigidizar y refor­
zar constructivamente este dispositivo conocido y garantizar 
un engrane sin forzamientos de las ruedas planetarias en el 
dentado de la rueda solar o de las ruedas propulsoras.

Esta misión es resuelta, en el caso de un dispositivo 
del tipo descrito con mayor detalle en la cláusula precarac­
terizante de la reivindicación principal, mediante el recurso 
de que la rueda solar tiene un dentado interno y de que la 
parte de control es una excéntrica,.cuya parte excéntrica 
está apoyada de manera capaz de girar sobre la rueda plane­
taria.
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Mediante la estructuración de la rueda solar con den­
tado interno, asi como mediante el apoyo de la rueda plane­
taria sobre una excéntrica, se garantiza una disposición 
extraordinariamente compacta y ahorrativa de espacio, en la 
cual, además de ello, está garantizado que se efectú&'üñ en-w ** w
grane sin forzamientos de los elementos de propulsióú'd-ls 
puestos en torno a las ruedas planetarias, es decir, las 
ruedas propulsoras o cremalleras en la o las ruedas planeta­
rias.

Convenientemente, la rueda solar tiene la formá^áe 
un bote con una parte de fondo y una envoltura que l̂ Q-ya el 
dentado interno, engranando el dentado externo de la rueda 
planetaria con el dentado interno de la rueda solar. En tal 
caso el diámetro de círculo primitivo del dentado externo 

.¡de la rueda planetaria es menor que el diámetro de círculo 
primitivo del dentado interno de la rueda solar. Además, la 
anchura de dientes del dentado externo de la rueda planeta­
ria es mayor que la anchura de dientes dei dentado interno 
de la rueda solar.

Otras particularidades del invento se deducen de las 
reivindicaciones secundarias, asi como de la descripción 
¡dada seguidamente.

Dos ejemplos de realización del dispositivo de acuer­
do con el invento se explican seguidamente todavía con deta­
lle algo mayor con ayuda de los dibujos. En éstos, de un modc
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puramente esquemático:
la figura 1 muestra una sección parcial vertical a

*  *. .través del dispositivo conforme al invento; **
la figura 2 muestra una representación isométrica

parcial en despiece a escala ampliada, del dispositiVó'Se
I *acuerdo con el invento; *****

las figuras 3-6 muestran vistas en alzado esquemáti­
cas de la rueda solar, de la rueda planetaria y de lcfá'fue-

* *.das propulsoras en diferentes posiciones de conmutación. *del
* * * *dispositivo de acuerdo con el invento;

la figura 7 muestra una representación isomét^ic^ de 
un bastidor de asiento de vehículo automóvil, en el que está 
incorporado un dispositivo de acuerdo con el invento;

la figura 8 muestra una representación isométrica de 
un bastidor de asiento de vehículo automóvil, en el que está 
incorporado un dispositivo algo modificado, también de acuer­
do con el invento.

Con la cifra 1 se designa una rueda solar, la cual 
puede ser propulsada a través de un motor de polos conmuta­
bles, no representado con mayor detalle en el dibujo. La rueda 
solar 1 tiene, en la forma de realización conforme a las fi­
guras 1 y 2, un dentado interno 2 y posee la forma de un bote 
con parte de fondo y una envoltura que lleva el dentado in­
terno 2. Con la rueda solar 1 está unido un eje 3, el cual 
está en comunicación con un volante de maniobra 4, de manera
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tal que el dispositivo puede ser accionado, a elección, o 
bien por el motor de propulsión, no representado, o bien a
!¡mano.

Además, está prevista por lo menos una rueda plane­
taria, la cual está señalada con la cifra de referencia 5.** **
El dentado externo 6 de la misma engrana en tal caso'c&h el 
dentado interno 2 de la rueda solar 1. El diámetro d de cír­
culo primitivo del dentado externo 6 de la rueda planetaria

* * * .

5 es menor que el diámetro D de círculo primitivo delr^S&nta-[ * * a -
do interno 2 de la rueda solar 1. La rueda planetaria*^** en- 
¡grana, por lo tanto, en la rueda solar 1, con lo cua¿¡.sé ga­
rantiza una disposición extraordinariamente compacta y aho- 
¡rrativa de espacio, que abre por primera vez la posibilidad 
de disponer este dispositivo en un asiento de vehículo auto­
móvil, en donde son extraordinariamente limitadas las condi- 
¡ciones de espacio.

La anchura B de dientes del dentado externo 6 de la 
¡rueda planetaria 5 es mayor que la anchura b de dientes del 
¡dentado interno 2 de la rueda solar 1.

La rueda planetaria 5 puede ser movida a través de 
ina parte de control de manera tal que pase selectivamente 
¡a engrane.con diferentes elementos de propulsión, en el pre­
sente caso ruedas dentadas 7-10, que hacen posibles diferen­
tes direcciones de movimiento del objeto. En la forma de rca- 
ización representada, la parte de control es un dispositivo
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de excéntrica con la parte descentrada 11 y la parte centra­
da 12. Sobre la parte descentrada 11 de este dispositivo de 
excéntrica 11, 12 está apoyada de manera capaz de girábala 
rueda planetaria 5. Resulta claro y evidente que la estruc­
turación del dispositivo de excéntrica, así como la parición 
de las ruedas dentadas individuales 7-10 con relació3**3.'la 
rueda planetaria 5, se escogen de manera tal que en una de­
terminada posición de conmutación de la parte de contrcd. se
efectúa el deseado engrane de los dientes de la correspón-+ * +
diente rueda dentada 7-11 en los dientes de la rueda**pá.áne-- 
taria 5 o de las ruedas planetarias. Esto, sin embargó^.es 
cuestión del pertinente técnico y puede ser eventualmente 
determinado empíricamente. Ambas partes 11, 12 del disposi­
tivo de excéntrica, que forma la parte de control para larued^ 
planetaria 5, pueden ser hechas girar a través dé una palanca! 
de conmutación 13 en torno al eje 3, cuya línea de centres 
m-m coincide con la del eje de propulsión 14. La palanca de 
conmutación 13 está guiada en este caso en una deslizadera 
de conmutación 15 con varias posiciones de encaje, estando 
asociada cada posición de encaje con por lo menos una direc­
ción de movimiento del objeto. La parte centrada 12 del dis­
positivo de excéntrica 11, 12 está apoyada de manera capaz 
de girar en la deslizadera de conmutación 15, estando señala­
dos los cojinetes con 16, 17.

Como lo muestra la figura 2 de los dibujos, los elemen-
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tes de propulsión, en forma de ruedas dentadas 7-10, están 
unidos con árboles elásticos 18-21, a través de los cuales 
pueden ser accionados los correspondientes dispositivos*de 
ajuste para el ajuste en altura y longitudinal del asiente 
de vehículo. * *.*. *El modo de trabajo del dispositivo va a ser explicado
con mayor detalle con ayuda de las figuras 3-7. En este case
¡hay que tener en cuenta la posición de la palanca de'ctfrímn-

* ***¡tación 13, que también está señalada en estas figuras*!..*
* **Si es puesto en funcionamiento el motor, no r^p^^sen- 

[tado en el dibujo, éste propulsa la rueda solar 1, cuyo*den- 
tado interno 2 pone en movimiento de rotación la rueda pla­
netaria 5 a través.del dentado externo 6 de ésta. Si la pa­
lanca de conmutación 13 adopta la posición de encaje repre­
sentada en la figura 3 de los dibujos, entonces solamente la 
¡rueda dentada 7 está en engrane con la rueda planetaria 5, 
¡mientras que están fuera de engrane las ruedas dentadas 8-10. 
¡Después de que la rueda dentada 7 se encuentra en engrane 
con la rueda dentada 22, ambas ruedas dentadas 7 y 22 giran 
¡en sentidos opuestos. La rueda dentada 22 está unida a través 
tel árbol elástico 23 con el mecanismo de ajuste del asiento. 
¡1 correspondiente movimiento de rotación de los árboles elás 
Líeos 18 y 23 es transmitido a los dispositivos elevadores 
*4, 25, que trabajan a modo de mecanismos de accionamiento 
te tornillo sin fin, al bastidor 26 de la parte de banqueta,
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con la consecuencia de que éste es levantado o descendido
correspondientemente a la pertinente dirección de rotación

**.*del motor de accionamiento de la rueda solar 1. Este basti­
dor 26 de la parte de banqueta está apoyado en el apoyo o 
¡cojinete 27 (figura 7). * * t t

En la representación según la figura 4 la palanca*'de
¡conmutación 13 adopta y ocupa la posición allí señalada. La
ruedas dentadas 7 y 8 están en engrane con la rueda plálfeta-

* * * *ria 5, asi como con ambas ruedas dentadas 7 y 22, de'manera
* * * *

tal que a través del árbol elástico 19 es accionado &l*$tispo 
sitivo elevador 28 junto a la arista delantera del bastidor 
26 de la parte de banqueta, mientras que los dispositivos 
¡elevadores 24, 25 son accionados a través dé los árboles ola 
ticos.18, 23. El bastidor 26 de la parte de banqueta es le­
vantado o descendido, por lo tanto, correspondientemente a 
la dirección de rotación del motor de propulsión dé la rueda 
¡solar 1, tanto por delante como también por atrás.

En la representación conforme a la figura 5 solamente 
¡la rueda dentada 8 está en engrane con la rueda planetaria 
¡5, de manera tal que al conectar el motor de propulsión de 
¡la rueda solar 1 es puesto en movimiento de rotación el árbol 
¡elástico 19 y con ello es accionado el dispositivo elevador 
¡28. La consecuencia de ello es una elevación o un descenso 
ie la arista delantera del bastidor 26 de la parte de ban-

25
10024

ueta.
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Si la palanca de conmutación 13 transferida a la 
posición representada en la figura 6 de los dibujos, pnt![on- 
ces solamente la rueda dentada 9 está en engrane con la rue­
da planetaria 5 que propulsa al árbol elástico 20, el cpal,
¡a su vez, propulsa a un piñón de un mecanismo de acci'pn^-
miento por cremallera 29, 30 (figura 7). La cremallera 30 de 
este mecanismo 29, 30 de accionamiento por cremallera está
t t tí't
¡unida con el bastidor 26 de la parte de banqueta, de^m^mera
! .*¡tal que, correspondientemente a la dirección de movimiento] <S w w * *¡de la cremallera 30, el asiento de vehículo es movido,en la
! * * *¡dirección de marcha o en dirección contraria a la de marcha.
¡Para ello, el bastidor 26 de la parte de banqueta está apoya- 
¡do en los cojinetes 31-33.

La forma de realización según la figura 8 se diferen 
:ia de aquélla conforme a la figura 7, en lo esencial, en que 
:1 eje central del dispositivo, y por consiguiente de la ruc­
ia solar 1, discurre casi verticalmente con respecto al plano 
le asiento de la parte de banqueta del asiento de vehículo 
mtomóvil. La palanca da conmutación 13 adopta y ocupa entron­
as la posición allí mostrada. En tal caso la rueda solar 1 
)uede ser propulsada a través de un piñón dentado 34, que en- 
frana en la corona dentada 35 de la rueda solar 1. En esta 
teda solar están dispuestas, por ejemplo, tres ruedas plane- 

:arias, cuya corona dentada externa engrana en la corona den-} 
rada interna de la rueda solar 1. Mediante correspondiente25

10024
.) ^



rue-conmutación del dispositivo de excéntrica que lleva las 
das planetarias, unido con la palanca de conmutación 13, pue­
den ser accionadas correspondientes ruedas dentadas. Éstas 
ruedas dentadas tienen también coronas dentadas internas, en 
las cuales se aplican husillos de tornillo sin fin de los

' t ̂
correspondientes dispositivos de ajuste del asiento.'Adicio­
nalmente al dentado interno de la rueda dentada 1 puede pre­
verse un dentado interno adicional situado concéntricamente

t t 'con respecto a aquél, en el cual se aplica una rueda',plano-
' ' ' 'taria, la cual engrana en una correspondiente posici'órf, de 

conmutación en la cremallera 35, mediante la cual puede. ser 
movido el asiento de vehículo en la dirección de marcha o en 
dirección contraria a la de marcha.



REIVINDICACIONES

1 a, Dispositivo para asustar un objeto, especialmen­
te para ajustar en los sentidos de altura y longitudinal un 
asiento de vehículo, en por lo menos dos direcciones'efe mo- 
vimiento, con una disposición de accionamiento, mediante la 
cual se puede controlar la propulsión de elementos de pro- 
pulsión asociados con diferentes direcciones de moviinit'nto, 
y la disposición de accionamiento tiene una parte descon­
trol, y el dispositivo comprende una rueda solar propúlsa- 
ble y por lo menos una rueda planetaria movible a trhvés de 
la parte de control de manera tal que pasa selectivamente a 
engrane con elementos de accionamiento que hacen posibles 
diferentes direcciones de movimiento del objeto, y la rueda 
planetaria así como los elementos de propulsión tienen un 
dentado, caracterizado porque la rueda solar tiene un den­
tado interno y porque la parte de control tiene un disposi­
tivo de excéntrica, cuya parte descentrada está apoyada de 
modo capaz de girar en la rueda planetaria.

2a. Dispositivo según la reivindicación 1a, caracte­
rizado porque la rueda solar tiene la forma de un bote con 
una parte de fondo y una envoltura que lleva el dentado in­
terno, y porque el dentado externo de la rueda plan-taria 
engrana con el dentado interno de la rueda solar.

3a. Dispositivo según las reivindicaciones 1a v 2a,
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caracterizado porque el diámetro de círculo primitivo del 
dentado externo de la rueda planetaria es menor que el diá­
metro de círculo primitivo del dentado interno de la rueda 
solar. .

4a. Dispositivo según las reivindicaciones 1a - 3a, 
caracterizado porque la anchura de dientes del dentado ex­
terno de la rueda planetaria es mayor que la anchura-de.dicn 
tes del dentado interno de la rueda solar.

5a. Dispositivo según las reivindicaciones 1a - 4a,***/.
en donde el dispositivo de excéntrica consta de una pa^te+ * *

* + t *descentrada y una parte centrada, caracterizado porqi¿§, am-
* * ** * *bas partes pueden ser hechas girar, a través de una palanca' * <

de conmutación, en torno a un eje cuya linea de centros coin^ 
cide con la línea de centros del eje de propulsión de la 
rueda solar.

6a. Dispositivo según la reivindicación 53, caracte­
rizado porque la palanca de conmutación está guiada en una 
deslizadera de conmutación con varias posiciones de encaje, 
estando asociada cada posición de encaje con por lo menos 
una dirección de movimiento del objeto.

7a. Dispositivo según las reivindicaciones 5a y 6a, 
caracterizado porque la parte centrada del dispositivo de 
excéntrica está apoyada de manera capaz de girar en la des­
lizadera de conmutación.

VFK
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8^.- "DISPOSITIVO PARA AJUSTAR UN OBJETO, ESPE­
CIALMENTE PARA AJUSTAR EN LOS SENTIDOS DE ALTURA Y LONGI­
TUDINAL UN ASIENTO DE VEHICULO".

Tal y como se ha descrito en la Memoria que an­
tecede, representado en los dibujos que se acompañan y pa­
ra los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de trece.hojas escritas**&* 
máquina por una sola cara.

20
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