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Correspondiente a una PATENTE DE INTRODUCCION cuyo re g is tro

se s o l i c i t a  por d iez  aüos.
í*?
'1

A favor de

D.nanuel Vaqué Ferrandis, de nacionalidad española.

Residente en BARCELONA. -Calvet, 33-3?

p o r :

"MECANISMO PARA EL MOVIMIENTO AUTOMATICO Y RETENCION DE LOS 

ELEMENTOS ESCRITORES RETRACTILES".



Esta Patente de In troducción  tiene como o b je to  un meca­

nismo para e l  movimiento autom ático y re te n c ió n  de lo s  elemen­

tos  e s cr ito r e s  r e t r á c t i l e s .

El presente mecanismo de que se tra ta  ha s id o  experimenta- 

5 . -  do con e l  mayor é x ito  en e l  e x tra n je ro , no hallándose d e s c r it o ,  

p racticad o  n i ,  por tan to  conocido n i divulgado en nuestro p a ís .

La razón del é x ito  conseguido fuera  d e l t e r r i t o r i o  espa­

ñ o l, e s tr ib a  principalm ente en la  extrema s e n c i l le z  construc­

t iv a  del presente mecanismo, que l o  hace especialm ente apto 

1 0 . -  para su a p lic a c ió n  a modelos de elementos e s cr ito re s  de t ip o  

popular, ya que a l a  c ita d a  s e n c ille z  se  une una robustez y 

seguridad de maniobra que solamente es p os ib le  conseguir con 

mecanismos dotados con un mayor número de elementos m ecánicos.

E l mecanismo comprende esencialm ente una s o la  p ieza  mon- 

1 5 . -  tada en forma independiente entre e l  pulsador y e l  extremo d e l 

elemento g r á f io o .  Dicha p ieza  actúa en cooperación  con unes 

resa ltea  de forma y d is p o s ic ió n  e s p e c ia l, s itu ad os en e l  cae­

q u i l lo  extremo del elemento e s c r it o r .  Con un número tan  lim i­

tado de elementos se determinan las  dos p osic ion es  extremas de 

2 0 .-  funcionam iento que corresponden a l  elemento g r á f ic o  avanzado, 

para su u t i l iz a c ió n  u o c u lto .

La figu ra  1& d e l plano complementario de esta  memoria 

presenta una s e cc ió n  lon g itu d in a l d e l mecanismo rea lizad o  de 

acuerdo con e l  invento en p o s ic ió n  de elemento g r á f ic o  o c u lto . 

2 5 . -  Figura 26, la  misma representación  de la  figu ra  a n terior

pero con e l mecanismo en una fase  interm edia.

Figura 36, la  misma representación  que en la  figu ra  16, 

paro con e l  mecanismo en p o s ic ió n  de r e te n c ió n  d e l  elemento 

g r á f ic o  en s itu a c ió n  de u t i l iz a c ió n .

30. -  Figura 4-6, s e cc ió n  tran sversa l d e l a lojam iento de meca­

nismo s in  la  p ieza  m óv il.
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Tales figuras no son s in o  un ejem plo p r a c t ic o  de la  rea­

l i z a c ió n  d e l invento en lo s  que la s  re fe re n c ia s  corresponden 

a la  nomenclatura s ig u ie n te ;

(1) .-Pulsador.
( 2 )  . -Vaciado c ó n ic o .

( 3 )  .-C a sq u illo  p o s te r io r  d e l elemento e s c r i t o r .

( 4 )  . -Vastago de apoyo de la  p ieza  m óv il.

( 5 )  . -Extremo s e m ic ilin d r ic o  de la  p ie za  m óvil.

( 6 )  . -P arte  p o s te r io r  d e l elemento g r á f i c o .

( 7 )  . -C a eq u illo  de gu ía .

( 8 )  . -R esa lte  a n te r io r .

( 9 )  . -R esa lte  p o s te r io r .

De acuerdo con lo  antes expuesto, pasamos a la  e x p lica ­

c ió n  de la  forma con stru ctiv a  que se t r a t a  de amparar.

E l mecanismo se compone esencialm ente de una p ieza  m óvil 

e independiente co n s titu id a  por un vastago c i l in d r i c o  (4 ) y 

un ensanchamiento de conform ación  s e m ic i l ín d r ic a  ( 5 ) .  E l ex ­

tremo c i l in d r ic o  de dicha p ieza  se  apoya, en determinadas po­

s ic io n e s  del mecanismo, en la  s u p e r fic ie  de l a  concavidad có ­

n ic a  (2 ) situ ada  en e l  extremo a n te r io r  del pulsador (1 )  gu ia­

do y a lo ja d o  en un o r i f i c i o  p o s te r io r  de la  envolvente ( 3 ) ,  

formada por e l  c a s q u il lo  o envolvente p o s te r io r  d e l elemento 

e s c r i t o r .

Dicha envolvente presenta en su  in te r io r  s e cc ió n  recta n -- 

gu lar  centrada en su parte a n ter io r  y p o s t e r io r ,  dotada de 

lo s  dos escalonam ientos a n te r io r  (9 ) y p o s te r io r  ( 8 ) .  E l he­

cho de presentar e l  a lo jam ien to  una s e c c ió n  rectan gu lar permi­

te  a la  p ieza  m óvil s e r  guiada por e fe c to  de su cabeza  s e m ic i-  

l in d r ic a .

Sobre la  c ita d a  c abeza (5 ) de la  p ieza  m ó v il, se  apoya 

en tod o  momento e l  extremo d e l elemento desp lazable  ( 6 ) ,  im­



pulsado h acia  la  parte p o s te r io r  continuamente por un muelle 

d ispuesto  en la  parte a n te r io r .  Dicho elemento (6 )  está  guiado 

por e l  ca e q u illo  ( 7 ) ,  encajado en e l  in te r io r  de la  envolven­

te  (3 ) en donde t ie n e  lim itad o  su desplazam iento hacia  la  par­

t e  p o s te r io r  p o r  unos pequeños escalonam ientos o r e s a lte s .

Suponiendo e l  elemento g r á f ic o  (6 ) en su p o s ic ió n  de 

o c u lt o ,  e l  mecanismo se encuentra d ispuesto en la  forma in d i­

cada en l a  fig u ra  i s .  Bn este caso e l  borde de la  cabeza (5 ) 

se  encuentra enganchado en e l  r e s a lte  ( 8 ) .  E l empujar h acia  

l a  parte a n te r io r e l pu lsador ( l ) ,  e l  extremo d e l vastago (4 ) 

se apoya* en e l  vaciado có n ico  de d icho va stago , desplazándose 

en la  forma in c lin a d a  representada en la  f ig u ra  2a hasta a l ­

canzar la  p o s ic ió n  de l a  figu ra  3*, en la  que siempre p r e s io ­

nado por e l  extremo de (6 ) a lcanza e l  r e s a l t e  ( 9 ) ,  en donde 

bascu la  y queda reten ido en l a  forma ind icada  en d icha f ig u r a .

Para hacer retroced er  e l  elem ento e s c r it o r  de extremo (6 ) 

basta  pu lsar de nuevo en (1 ) para l ib e r a r lo  de la  p o s ic ió n  de 

enganche superior y r e tro ce d e r  hasta la  p o s ic ió n  representada 

en la  f ig u ra  l a .

D escrita  de manera s u f ic ie n te  la  c o n s t itu c ió n  y modo de 

accionam iento d e l o b je to  de que se tr a ta , l o s  puntos de nove­

dad sobre que e l  p r iv i le g io  se reclam a son lo s  e s p e c if ica d o s  

en la s  s igu ien tes

R E I V I N D I C A C I O N E S

1§).-"MECANISMO PARA EL MOVIMIENTO AUTOMATICO Y DETENCION 

DE LOS ELEMENTOS ESCRITORES RETRACTILES" que se  ca ra c te r iz a  

por comprender un elemento independiente dotado de un extremo 

c i l in d r ic o  que durante e l  accionam iento d e l mecanismo se apoya
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en una cavidad cón ica  d ispuesta  en e l  extremo dé*un pulsador
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a c c e s ib le ,  y de una cabeza de s u p e r fic ie  curva lim itad a  por 

s u p e r fic ie s  planas p o s te r io re s  en la  que se  apoya continua­

mente e l  extremo p o s te r io r  d e l  elemento g r á f ic o  d esp lazab le , 

presionado p or un medio e lá s t i c o ,  cuyo elemento independiente 

es re ten id o  en dos p o s ic io n e s  extremas, correspondientes a l 

elemento g r á f ic o  a c c e s ib le  u o c u lt o ,  a l  apoyarse la s  s u p e r f i ­

c ie s  planas p o s te r io r e s , en dos escalonam ientos s itu ados en 

p o s ic io n e s  opuestas y  desplazados convenientem ente en e l  in ­

t e r io r  de la  envolvente p o s te r io r  d e l  elemento e s c r it o r ,  que­

dando en p o s ic ió n  ligeram ente in c lin a d a , de la s  que es desp la ­

zado a l  a ccion ar e l  pu lsador, por e l  resbalam iento producido 

a l  con tacto  de la  s u p e r fic ie s  cón icas  de la  cavidad de é s te , 

con e l  extremo c i l in d r ic o  d e l  c itad o  elem ento independiente.

2a).-"MECANISMO PARA 3L MOVIMIENTO AUTOMATICO Y RETENCION 

DE LOS ELEMENTOS ESCRITORES RETRACTILES".

La presente memoria d e s c r ip t iv a  consta de c in co  hojas 

fo lia d a s  y m ecanografiadas por una s o la  cara , componiendo un 

t o t a l  de c ie n to  nueve lín e a s , in c lu id a s  é s ta s .
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