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PATENTE DE INVENCION
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por VEINTE aflos

cuyc privilegio se solicita para Espaila,
sus territorios y plazas de soberania,

a favor de:
BIANCHI SICILIA S.p.A.

entidad de necionglidad italiana, con do-
micilio en Palermo, Partanns Mondello

(Italia), relativa a:

"MOTOCULTIVADOR DE DOS RUEDAS",
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Inventor: Romulo de Stefani

Prioridades: Solicitudes de patente italiang
nims., Min 4448/62 y 32296 de
fechas 8.3.1962 y 26.2.1963.
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MEMORTA DESCRIPTIVA

B Constituye el objeto de la presente invencidn.un
motooultivador de dos ruedas dotado de medios que permiten
8l operario mantenerse sobre el mismo durante su funciona-
miento y efectuar todas las maniobras necesarias para la uti=-
lizacidén del vehfculo en el terrenc y también para su cireu-
lacidn por carretera como tractor, con posibilidad adends

de variar la carga que gravita sobre el apero y la pesicién
de dicho vehiculo por desplazamientos del centro de gravedad
conjunto, obtenidos por variacién de 1la posicidn longltudinal
del propio cuerpo, asi ebmo-delvériar la profundidad de ira-
bajo del epero y la direccién de avance mediante una péqueﬁa'

rueda trasera de altura regulable gobernada por medio de Srgam

- nos de conduceidn, sin despiazamiento del centro de gravedad

conjunto de . la médquing. = = = = e e e ce ... -~ —--

V‘Conforme es sabido los motocultivadores son vehiculos
de s8lo dos ruedas, las dos motfibés,. accionadss por un motor
térmico montade por 1o general adelante y en posicién adelan~
tede respecto & dichas ruedas, y que presenta en la pafte tra-
sera uno O varios utensilios para el trabajo del terreno que
pueden ser puestos en rotacidn y/o arrastfados respectivamente
por la'acbidh del motor y de las ruedasvméncionadas. Ta con-
duceién de dichos vehfoulos es eféctusds, en los tipos conoci-
dos, mediante una disposicién usualmente denominada "mancera,
que partiendo de una posicién centrada préxima & la vertical
del eje de las ruedas, se extiende hacia atrds para llegar
mds alld de los aperos para el trabajo del terrenc. El 0peré-

rio que se ocupa de la conduccidn debe maniobrar el motoculti-
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vador por medioc de dichas manceras, siguiendo a pie los movi- '

mientos y efectuando mediante diches manceras la adequada pre-
sién sobre el aperc o la precisa elevacién del mismo, segin
las necesidades ¢e.1a utilizacién, ya sea durante el trabajo
sobre el terreno, ya sea durante los cambies de sitioy = - =~

| Pal sistema de conduccidn obliga al operario
tanto a andar continuamente detrés del vghﬁeulo durante el
trabajo y durante los desplézamientos poi carretera o fuera
de carretera; como a efectuar con su propia fuerza muscular
la mayor o menor preeién que exige el apero durante el trabajo
del terreno¢, o bien a leventar el apero por necesidades del
trabajo (invergién de marcha), o cuando el mismo encuentra un
obstéculo duro, una zanja o SimilarQ Dichas operacicres de.
conduceién y en partieular el hecho de andar detrds del venicu-
lo sobre terreno removi@o; fangoso o:polvoriento, pedregoso
o surcado poftlos aperos de 1abranza; constitﬁyénAun grave in-
conveniente para el empleo del motoecultivador, tanto por el con~- -
siderable esfuerzo fisico a8 que esta sometido el operario, como
por la p051c;on,particular de conduccidn respecto a los aperos
de labranza que‘obligan'al operario a sitﬁarse en la zona de
mayor produccidn de polvo y de mayor peligre debido & la pro-‘i
yeccidn de piedras y a la proximidad de sus pies'a las partes
cortantes de los aperos'en'movimiento. - — - --—-—- - -

- Segun la presente invencion, quedan eliminados

todos los inconvenientes entes menclenadoe dotando al motocul-

tivedor de medios que permitan, ya sea dursnte el trabajo,

ya sea durante los cambios de sitio, mantenerse gentado sobre

el miemo al eperario,'quien,efectnando simplemente desplaza-
mientos lengitudineles respecto a su posicién de conduceion,
o levantindose y haciendo gravitar su propio peso sobre orga-

nos apropiados de sostén, puede varier el centro de gravedad
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y por lo tanto permitir todas las posiciones del vehiculo

variande teambién la carga ¢ el levantamiento de los aperos

segin las necepidades del trabajoe - = — = = — - = - ——-

Como variante se prevé que el motocultivador
esté detado de una pequefia rueda trasera de altura regula-
ble y gobernada por medios de direecifn de modo que el ope-
rario pueda variar la profundided de trabajo del apero sin
necesidad de variar el centro de gravedad conjunto de la
mAquina y conducirla mediante dicha pequefia rueds incluso
durante el trabajo del terreno., - - O

El motocultivador segin la invencidn comprende,
éegﬁn es usual; un per de ruedas motriCes; un motor térmico
dispnestovdelante del eje de las ruedas, y presenta la posi-
bilidad de aplicar aperos de diverso tipo detrés de dicho '
eje; ademés de los medios normale; necesarios para la marcha,
conduecifn y frenado del vehieﬁlo; estando prevista la dis-
posicién de un asiento e similar;_mévil en sentido longitu-
dinal y vertiqal; montado sobre un drgane sélidario de las
manceras en combinacion con érgencs de mando del motor, de
las raedas, de los aperos,de los frenos y de los demés dis-

positivos, al alcance del operario cuando éste se encuentra

sentado sobre dicho asiento, - - = = = = - m e -. -

El motocultivador segln la presente invencidn,
en lo que concierne a las variaciones de direccién; debe
estar previsto con transmisiones independientes para cada
rueda mediante'aecionamiento a efeotuar por el mperario;
siendo obtenidas las variaciones de direccion transmitiendo

el movimiqnto e una sola de las ruedas y frenmando la otra., -

Le disposicidn seghin la invencidn, con la adi-
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cion de una pequefia rueda trasera préferentemente gobernada

mediante varillaje per un manillar, permite conducir el vehi-
culo por carretera o 51milar con el operario slempre montado,

tanto en los traslados del vehiculo solo, como &l utilizarlo

como medio tractor. Bn este Altimo caéo,»ia disposicifn se-
gin la invencion permitgldisponer de una mayor amplitud de
los medios remolcados a igualdad de 16£gitud total, gracias
al hgche de que deje de ser necesario el espacioc preciso para
el conductor en los acoplamientos de los remolques con mdto-
cultivaderes tradicionales, - - - = - - = - e e m - ———-
'I Otra caracteristica del motocultivader segin
la invencion consiate en ellhechg de que dichos medios die-
puestos para la conduccion con el operador sentado, pueden
ger usados, & base de una sencilla maniobra, tamblén para la
condueeion con el Operador en el terreno, al 1gua1 que en
los motocultivadores normales, = = = = = = = = = = = « = -
‘Segin 1la varfapte;.la pequefia rueda trasera
estéd provista de‘medios para regular su posicién en altura
respecto 8l apero, a f;n de establecer la profundidad de
trabajo de este §1timo, y de medios aplicados detrds de
dicha rueds para eliminar el surco dejado por dicha pequefia
fueda sobre el terreno trabajade;,- - e e oem - -
‘Estas y otras caracteristicas se pondran de
manifiesto con la deseripeidn que sigue de una forma de rea-
lizacidn de un motocultivedor segin la imvencidn, dada‘a
tltulo de e;emplo haciendo referencia a 1oa dibuaos ad;untos,

€N los cuales: - = = w = = = = = = - e e - = - - -

Ia figura 1 representa el motocultivador visto

de lado y desproviste de la rueda izquierda, = = = = = = = =
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Figura 2 representa el motocultivador de la figura 1
visto por encima, ~ = == = = =« « S
Pigura 3 es 6l motdcultivador visto de frente segﬁn
la seccidn III-IIT de figira 2, = ~ = = = = = = = = = = = =
Figure 4lfepreaenta un motocultivador vigte de lado

segn la referida variante, = = = m ® = = == = == = = = ~
Figura 5 representa, visto por encima, el motocul-
tivador de FLGUIB 4o = = = = = = = = = = = = = = = = = = =

~ Con referencia a las figuras 1, 2y 3, el vehiculo
se compone de un par de ruedas motricés y/o éoportantes 1l '
sobre cuye eje 2 va montado en posicidn adelantgda el motor
térmico 3 y en posiéién atrasada el grupo porta-aperos 4,
mientras que sobre la parte superior central se encuentra
la caja de mandos 5. El conjunto de las partes 3-4-5 cons-
tituye un todo rigido equilibrado sobre el eje 2 de las

ruedas 1. ElL motor 3 acclona, por intermedio de Srgancs

.usuales, tanto las ruedas 1 como el apero 6‘ que en el

ejemplo de figura 1 esta constituldo por una fresa, - - -

'En la parte superior 5 va unido mediante. tornillos
el soporte T que queda dirigido hacia atras y cuya posiciqn

angular es orientable por medios conocidos, por ejemplo tacos
de tringuete Ta accionado por la palenca Tb, y en dicho so-
porte (porta-manceras) va fijada la barra elastica 8 dis-
puesta en sentido longitudinal hacia atrés, sobre la cual
esté aplicado, de manera axialmente regulabla, el asiento 9
por intermedio del soporte 10 que puede deslizar por lét

barra 8 y dejarse en posicidn fija por medios conocidos.

En la parte central 5 estén montadas las palancas 1l de

mando independiente de las ruedas y'lé palanca 12 del cambio

de velocidades, en tanto que en los dos frenos laterales 13



estén aplicados los pedales de mando 14;.Sobre diecho brazo T
estd aplicado ademis el espoldn 15 dotado en su extremo tra-
gero del manillar 16 que pﬁede ger vuelto en dog pogiciones
opnestas; indicadas é 1inea seguida y a trazos respectiva-
5; mente; hacia adelante cuando el operario va montado en el
vehfculo y hacia atréds cuande la conduccion se hace con el
operario en el suelo;‘al igqa; que en‘lpavtipqslcgnocidqs
de motecultivadoress - - - - - - - s mmm e -
Un medio comin de bloqueo 17 fija el man;llar
10, 18 en las dos posiclones exfremas indicadas en figura 2, pero
no en posiciones intermedias a las_indicadas; En el extremo
trasero de la parte 4 esté previsto un goporte para lﬁ aplf-
cacién eventual de la rueda guisdora 18, mientras que en el

extremo delantero existe una ballesta de apg 0y paracloques

15.

~ adoraitrasera 18 .es gobernada
”i ador mediante el manillar

20; ~~ :\'-i %08 30..3]_ y de la barra 32 que

- s b b M ar e M ae We AD AR e W AR b s W Em

de trabajo. - - -
Las rﬁedas del vehiculqyeatén cuhiertas con
gﬁardabarros 20 sostenidoa por estribes 21 éolidarios de
25. los mismos; eatando tales estribos situados en una posicifn
| apropiada ﬁara el apoyo de los pies del operariq; ya sea
cuando va sentado en el asiento 9; ya sea cuando ge levanta
de dicho asiento. Las palancas de mando 11 y 12 enlazan median

te tirantes 22-23 respectivamente con las palancas 24-25 para
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la manicbra dél‘vehicalo desde la parte posterior con el ope-
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rario en el suelo; al igual que en los tipos conocidos. = « =
El funcionamiento del motocultivader sqgén la
invencion es el siguiente: = = = = - = -—— e m - .- .-
En figura 1 el motocultivador esté dibujado
en una posicidn equilibrada eobre el eje 2 de las ruedas 1
eon fines representativos.~rara el funcionamiento de trabajo
el vehiculo se apoya‘sobre él terreno por las ruedas 1 y por
la fresa 6; es deeif, gque se considersa, para mayor seneillez;
que el pléno del terreno viene representado por la }inea a
raya y punto 26. En esta posicidn la inclinacién que se dard
al soporte Ty consiguientémente a la barra 8 y & dichas man-
ceras deberd ser tal que el asiento 9 adquiera una posicién
hgrizontal o la que Séa més cdmoda para la conduccidén, El ope-
rador se si@ﬁa sobre el asiento 9; con los ﬁies sobre loa
estribos 21, con 1o cual tendrd al alcance de su mano las pa-
lancas 1l-12 de mando del vekjculo y podra poﬂérlo én mgrehal
¥ conducirle estande montado en el mismo..Segén la necesidad
de disminuir o de aumentar la carga que gravita socbre la
fresa 6 el operario podrd desplazer el asiento § ﬁediante
el soporte deglizante 10 ° similar; a lo largo deilé barfa 8
desplazando su propic pesgo respectivamente hacia la vertical
que ‘pags por el eje de las ruedas 1, o blen hacla la que pasa
por la fresa 6 o también, cuando fuese neeeaario variar _toda=-
v&a pas le posicién del centro de gravedad,Alevantandmsq y
apoyindose en 6rganes apropiadoa de sostén 33 de modo que por
intermedio del brazo 7 y del cuerpe rigido 4-5 del vehiculo
se logre un cambio de posicidén del centro de gravedad del

conjunte vehiculo més operario, con la comsiguiente veriacifn
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de le carga que gravita sobre el apero. En el caso de tener
gue levantar el apero 6; por necegidades Qel {rabajo o del
movimiento; el operario pliede trasladar su propio peso hacla
adelente hesta obtener una posicifn extrema del vehiguic con

apoyo sobre la ballesta 19. La direccién de marcha del vehi-

' ealo en fase de trabajo se obtiene maniobrando les palancas 11,

por medio de las cuales puede desconectarse la transmisidn
de potencia a una de las ruedas, y actuando sobre el pedal 14

gue produce el frenado de 18 otr'a Y08, = ™= w = = w = = = -

Para la circulaeién del vehiculo per carretera
con o sin remolgue, estd prevista la aplicacidn de la ?ueda
guiadora trasera 18 gobernada mediante el manillar 29 por
intermedio de los brazos 30-31 y la barra 32 y entonces el
motgcult:_’.vador se moyard sobre las doé ruedas ‘l“y gobre la
rueda 18, segin se muestra en figura 1 en dondé, Para mayer
facilidad de repreéentacién; se ha indicado el plaﬁo del
terreno convla linea & trazos 27. El apero 6 quedaré geparado
del euelo;.mientras el brezo 7.recibir§ une posicién angular‘
tal que el agiento 9 quede paralelo a la carretera, o bien
quede en la posicidon m4s cémoda para el operario. Durante
le marcha por carreteré el éccionamiento de los ffenos; que
era indepepdiente durante el uso de la méquina sobre el terreno
de trebajo, se dispone solidario bor medios conocidos de modo
que se tenga un accioﬁamiento simulténeo de las doé ruedas, =

- Cuando se desea utilizer el mbtoculﬁivader¢con
el operaric en el suelo, como en log de tipo conoeido; es
suficiente dar la vuelta el manillar iﬁ dejéndolo con los
puﬁds dirigidos hacia atrés, conforme indica la linea a trazos
de figura 2, y bloguearlo en dicha posicidén mediente el trine

quete 17. El vehiculo puede ser conducido desde tierra, por
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la manera conocidas = = = = = = = = = - .- .- - - -
Como variante, eh el sitio del asientq desli-
zante 9; se prevé el empleo de un solo asiento fijo, aplicado
a la barra 8; y de forma lo suficientemente alargada pera
permitir que el operario se coloque en cualguier posicién Vaw
riable segﬁn las necesidades de carga sobre el &pero, = - = -
. Con referencia a la variante represeﬁtada en
Pigs. 4-5, se prevé la aplicacion en el extremo trgse&o de
la parte 4 de un soporte 50 sobre el que va fijado, mediante
los pasadores 51 y 52, el drgano de sostén 53 del manguito 54.
En el interior de dicho manguito 54 puede girar el eje 55y en
Qﬁyg extremo inferior ve montada la horquilla basculante 56
articulada en 57 ¥y en cuyo extremo suﬁérior va montgda la
pletin# 58 dotads de la pieza-tucrea 59; Diche eje 55 es go-
perna@o; para su conduccién;‘por lés brazos 30-31 y la barra
32 asociadogﬂal manillar 29;iya descrifo, Pero que permanecen

en el vehiculo incluso durente la fase de trabajo del terreno.

‘En el extremo de la horquilla 56 estd montada la pequefia

rueda 18. Dicha horquilla 56 con su correspondiente rueda
puede reguiarge en a;;ura mediante el kmsillo 60, éccion&do
por la manivela 61;'que ge atornilla'en la pieza-tuerca 59
y‘es sclidario de la horquilla por intermedio del soporte .62,
La regulaqién-en altura pueae‘también ger obtenida‘por nedios
ﬁidréulicos o similares. En el eje dé la ruede 18 va aplicada
lapleta 63 por medio de la horquilla 64;‘_que es mantenida en
dos posiciones, superior e infe:ior; mediante el resorte 65,
En elvdibujo de figura 4 se indica a linea seguida la posicién
de la rueda 18 durante la merche del vehiculo por carretera,

Bn este caso la rueda se ha hecho descender totalmente mediente
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el husillo 60 y la paleta 63 se encuentra completamente alzada.

la fresa 6 queda separada del terreno y el
vehiculo, por lo tanto, puede circular gobernado mediante el
manillar 29 por el operario sentado en el asiento 9¢ - = - -

Guando el vehiculo debe trabajar en el terreno,
euya posicion esté indicada con la linea de raya y punto 26,
la rueda 18, con la‘horquilla 56 y el husillo de acc;onamlento
60 correspondientes, pasa a tener la posicidn indicada en 1i-
nea de trazes; con lo ﬁual la fresa € puede penetrar en el
terreno 26; La magnitud de la profundidad de peﬁetracién ven-
dré determinads por la posiciénm més o menos alta de la rugdé
18, regulada segin se ha indicado por el husillo 60, = - - -

La paleta 63 es puesta en su posicién baja
y es mantenida en la misma por el resorte 65 cuya 1inea de
accifén habrd sobrepasado el eje de basculacidn de la horquills
64. Bn tales condiciones el motocultivedor podrd ser maniobrado
sobre el terreno, de scuerdo con las neegsidades del trabajo
y con el opererio sentado sobre el mismo, tanto por medio del,
mapnillar 29 que gobierna la rueda 18 y determine la direccién;
como por medio del tornillo 60 que regula la altura de la
rueda 18'y determina la‘profundidad de trabajo del‘apero. La
paleta 63, puesta en s posicién de trabajo; elimina el surco
que deja la rueda 18 sobre el terrene trabajado por la fresa 6,
Ie presencis de la rueda 18 regulable y orientable, dispuesta
de modo permanente en el vehioulo, pone este 4ltimo en equl=-
librio estable, al quedar apoyado sobre las dos ruedas delan-
teras 1 y sobre la rueda trasera 18, mientras que dicho sistems
de guiado permite tambieén su conduccidn en fase dé trabajo sin

que el operario se desplace a lo largo del eje del veniculo a

fin de levantar el apero del terreno durante las meniobras de
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cambio de direccifn o simileres, - - - - ~ e
‘ Dicho soporte 15 con el corresponiiente manillar
16 puede tembién ser suprimido en el caso de que el motoculti-
vador no se utilice con conduceidn desde el suelos = = = = =
. Se comprende que las diversas partes del vehicu-
lo podrén someterseva numercsas variantes, como por ejemple
al soporte de; asiento_o el propie asiento; ios medios de mange
y de conduccidn, los medios de aplicacién de la rueda trasera,
los medios de elevacidn y de regulaciin de dicha rueda trasera
y similares, sin que por ello se salgan del ambito de la pre-
gente invencilll, = = w = m == m = - ;- - om o=~ .-
Habiendo efectuado la descripeidn que precede
debe hacerse conatar que el objeto de la presente patente de
invenciin es el que se define en 1os términos de la primera
de las reivindicaciones que siguen, ya sea considerads aisla-
damente, ya sea considerada en eombinacié@ con una o varias
de las reivindicaciones restantes, ~ « - - « = -- - ———-
N O T A | |
Se declgran de propiedad y novedad para Espaﬁa;

sus territorios y plazas de soberania, las siguientes:

REIVINDICACIONES

A 1.~ Motocultivador de.doé ruedas; eéraeterizado
por comprender medios que permiten al operario mantenerse
sobre el mismo durante el funcionamiento y efectuar todas les
maniobras, necesarias paera la utilizacién del vehiculo sobre
el terrgno ¥y también para la circulacidn por carretera como
tractor, estande dickos medios esencialmente constituidos
preferentemente por un asiento o similarfgopstruido de modo

que el cuerpo del operario pueda adquirir, incluso durante la
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marcha, verias situaciones en sentido longitudinal, el objeto
de variar el centro de gravedad conjunto de la miguina con el
operario encims y por le tanto de permitir todas las poaicionea
del vehicule y la carga o el levantamiento de los aperos, ne-
cesarios para el trabajo en el terreno, y estando dichos medios
precisos para las maniobras de la conducoidn constituldos por
palancas, pufios, drganosg de gsostén y similares situados al |
alcance de l& mano_del»operario cuando gste ge encuentra sobre
la nquing, = = & = = = = = = = = = == = = R L
2.- Motocultivador de dos ruedas segin la reivin-
dicacidn 1; caractérizado porque dichos medios para efectuar
las maniobras necesarias para lg utilizacién de la mhquina
gobre el terreno, en lo que coqcierne.a las variaciones de
direccidn, estén constituidos por brganos de transmisién del

movimiento a una sola de las ruedas y por medios de frenado

‘de la otra rueda, puestos en acci@n actuando socbre las palan-

cas indepen&ientes,de acoplamiento Y deaacoplamiénto revistas
en el motocultivaaor y sob#e frenos independientes de las
ruedas. . . T T R I R I

y 3.- Motocultivador de dos ruedas segin las reivin-
dicacién 1, caracterizado porque dichos medios de sostén para
el transporte del operario son aplicadoé eléétieamente a las
manceras de mando del motocultivador y pueden recibir diversas
p031ciones en sentide horizontal y vertical de éste, = - - - =

4.~ Motecultlvador de dos ruedas segqn las reivin-

dicaciones p;gcedentea, earacterizadq,porque dichas manceras
estédn constituidas por un brazo articulado en la pared central
y prolongado hacia el lado de conduccién POr un espoldén detedo

de un menillar susceptible de ser vuelto y/o orientado a fin de

efectuar la conduccidn del vehiculo don el operario en el suelo.:
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5.~ Motocultivador de dos ruedas segin las reivindi-

caciones’preeedentes, caracterizado porque los mandos de las

ruedas, del cambio y de los frenos dispuestos para el funcio-
namiento con el operario eentado transportado sobre el vehleulo
estén enlazadoé_a los mandos andlogos asociados al manillar
para la conduccién del vehloulo con el operario en el suelo.-
6.= Motocultivador de dos ruedas segﬁnllas reivindi~
caciones precedentes; caracterizado porque dichos mediog pre=-
vistos para permitirique'el opérario.se mentenga sentado estén
montados de manera deslizante sobre un soporte que'seveitiende
segin el eje longitudinal del vehiculo y tal que permite pogi-
ciones variables gegin las neceaidades de cerga sobre el apero.-
, Te~ Hotocultivador de dos ruedas segin las reivindi-
caciones precedentes, céfaeterizadq porgue dichos medios pre-
vistos para permitir que el operario 8? mantenga gentado estan
montados de manera fija, elistica o no, sobré el vehiculo y
consisten en un asiento de forma lo suficientemente alargada
para permitir que el operario se cologue en cualquier,posicién
variable gegin las hecésidades de carga sobre el épero. - -
8.~ Motocultivador de dos ruedas segin las reivindi-
caciones precedentes, caracterizado por estaf previstos me~
dios de presa y de apoyo para permitir al operario desplazarse
sobre el vehiculo segin las necesidades de carga; en lugar de
degplazarse.juntq cog:el,asiento o simplemente éobfe el mismo
6 8in el MismO, = = = = ; ----- - - - - —- - -—— -
9.~ Motocultivador de dos ruedas segin las reivindi-
caciones precedentes; caracterizado por estar dotado de una
ballesta delantera apta para servir de parachoques y constituir
ademés un tercer punto de apoyo para la maniobrs de la miquina

con su parte trasera levantade del 80€l0, = « = « = = = =« = =
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10,- Motocultivador de dos ruedas segin las reivindi-
c¢aciones preéedentes; caracterizado‘pnrque para la marcha
por carretera estd previsto el acoplamiento de los acciona-
mientos independientes de los frenos de modo que actian Sif
ﬁulténeamente gobre las dos ruedas con un soclo mando, = - =

11l.- Motocultivador de dos ruedas seglin lag relvindi-
caciones 1 a 10; caractergado porque péra el movimiento del
migmo y para el arrastre de remolques por carretera o similar,
se halla previéﬁé la aplicacifn en un extremo del vehicule
y de los aperos, de una o variag ruedas guiadoras gobernadas
por un manillar u otros medios apropiados, - = = = = = = - =

12.- Mq?ocultivador de dos rugdas seggn las reivindi-
caciones 1 a 11, caracterizado porque,cdmo‘variante; se aplica
una rueda gdiado;a trasera gobre un soporte,basculapte de

altura regulable, siendo el conjunto de dicha rueda, con los .
medios de soporte y de regulacidn, accionado en sentido di-

reccional mediante una manivela o andlogo & disposicidn del

 operador paralla'maniobra del apero y también para la con-

duccidn de la .mAquina en fase de trabajo sobre el terrenc, -
13.~ Motocultivador de dos ruedas segin las reivindi-
caciones 1 =11 y 12; caraeterizado‘por el hechd ﬁe que
dichos medios de reguiaéién de la altura de la rueda trasera
estan conétituidos por une o varios pares tornillo-tuerca;
por medios hidréulicosvo‘similares, accionables ﬁor el opera-
rio preferentemente desde el puesto de conduccifn y también
durante la marcha,. . - -
14.--Motocu1tivador de dos iuedas segin las reivin-
dicaciones l-l1-12;13, caracterizado porque més alld de dicha
rueda trasera se aplioca una paleta basculante susceptible de

ser levantada, a fin de eliminar el surco dejado por dicha
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rueda trasers sobre el terreno trabajado, = = m = = =« = = -

- 15,.- Motocultivador de dos ruedas segin las
reivindicaciones 1y de 11 a 14, caracterizado porque el
desplazamiento en altura de dicha rueda trasera determina
la magnitud de la penetracién én el terreno del apero de la=-

branza_y porque los movimientos direccionales de dicha rueda

‘trasera permiten la maniobra del vehiculo sobre el terreno

también durante la fase de trabajo; - s - -‘; --

16 "MOTOCULTIVADOR DE DOS RUEDAS“. - -

Todo ello conrorme se describe y reivindica
en la presente memoria que consta de dleclseis hpaas, folia~

das y mecanografiadas por una sola de sus caras, y de cuatro

BARCELONA, _ 5 MR 1903
P.A.

+M. CURELL SUNOL
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