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PATENTE DE INVENCION
: , por 20 afios
por MINAS MEJORAS EN LAS NAQUINAS DE COSER", & favor de
Noé Mis y Cfa. Ltda., de nacionalidad espafiola, domici-
liads en Matard (Barcelona) Tetuén 1.

MENMORIA DESCRIPTIVA

Esta Patente de invencidn se refiere a unas me jores

introducidas en los mecanismos de accionamiento de las

. méquines de coser, a modo de conseguir un funcionamiento

efolico de dichas miquinas, pare que en el trabajo de les
mismas tenge luger un cierto némero de puntadas después

de 1o cual ocurra el paro automitico de la miquina, lo
cual es especislmente interesante para algunos tipos de
labores, en las que el trabajo de cosido es limitado a wm '

cierto nimero de puntadas, debiendo parar le méquina pare
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cambiar la pieza de posicidn o para introducir una nueva
pieza que deba coserse.

De modo 'esencial, las presentes me joras estriban en
disponer sobre el eje motriz de las agujas de cosido, wn
sistema de accionamiento constitufdo por uma polea de gi
r0 ].libre gobre .un cojinete de bolas y una polea fija a
dicho eje y adyacente a la primera, permitiendo el embra
gue y deéembrague del eje de la méquins mediante la im-
pulsibn alternativa por correa de una u otra polea, que-
dando conectada la polea fija 2l eje motriz y estando -cé_
nectada ademés con intermedio de un resorte, con una lg
va montada sobre el propio eje motriz y dotada de un en-
trente en el que es susceptible de introducirse un dedo
laterel impulsadc por resorte, efectuando el paro del eje
de la méquina con la smortiguacién intermedia del resor-
te mencionado para evitar averfass mecdnicas.

Como es evidente, el mecenismo de paro mencionado de-
be complementar g un dispositivo de desembrague del eje
motriz, el cusl es el que propiamente determina el paro
del eje de impuleién de las agujas, al quedar sin accio—-
nemiento. Dicho dispositivo estd constituido por un con-
Jwmto giratorio alrededor de un eje y portador de una hor
quille separadora de la correa y de wn brazo sobre el que
actlie una excéntrica de tipo frontal, haciendo variar por
lo tanto de acuerdo con dicha excéntrica, la posicibn de
la correa impulsora, traduciéndose ello en el embrague y
desembfague del eje motriz de las sgujas. La excéntrics
de control mencionada debe quedar sincronizada con el eje
motriz de las egujas, con intermedio de un sistema de rue
das dentadas que determine el desembrague automético de
dicho eje, despuds de w némero determinado de revolucio
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nes del mismo, consiguiendo le finslidad perseguida en

les pregentes me joras.

E]l funcionamignto del dedo de paro.del eje motriz, qug
de condicionado &l accionamiento del dispositivo de embrg
gﬁe, de modo que el desembrague de¢ la corres de transmi-
sibn se trsduce en le liberacidén de dicho dedo, el cual
actla por accidn del resorte que impulsa el mismo, sobre
le periferia de la exedntrice montada con intermedio de
resorte sobre la polea motriz, produciéndose pof lo ten-
to el pero de dicho eje en la misma vuelta en que se pro
duce el degembrague.

Para su mejor comprensién, se adjunta, a titulo de
ejemplo, unos dibujos explicativos de las presentes mejo
Tas. , |

La figura 1 es una seccidén completa de un cabezal de
control del eje mofriz de sgujas, realizado segin las
presentes me jorase '

Le figure 2 es w detalle en seccidn segln el plano
de cortée A-A dels figure 1, al igusl que las figuras 3
Y 4 lo son por los planos de corte indicados en las mig
mas.

La figura 5 es una vista en alzado del conjunto del
cabezal mostrando los diversos mecanismoe que lo compo-
nen.

Segin se aprecia en tales figuras, es esenciel en las
mejoras objeto de lm presenté Patente,la dispogicién de
dos poleas principales -=l- ¥ -2- sobre el eje motriz -3-
de las agujas, con intermedio de un menguito =4- solide-
rio a aquél. La polea ~1- girs libremente sobre el coji
nete de bolas =5-, mientras que la polea -2- es solida=

ria del manguito -4= y por lo tanto del eje -35;
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Le impulsién se lleva a cabo por medio de wna corres,
gque procedente del motor puede actuar sobre ls poles -1-,'
con lo que el eje -3- queda desembragado o sobre la po~
lea -2~ con lo que tiene lugar el arrastre de dicho eje,

El desembrague del eje -3- tieme luger de wn modo qg‘
tomitico medieante un dispositivo integrado por wun tren
de ruedas dentadas, la primera de las cuales -6- queds
montada solidariemente con el menguito -4~ y la Gltims
de ellas -7—, es soiidaria de una leva frontel -8- que
sirve pers controlar un conjunto oscilante gque hace deg
plezar la correa motriz.

Como es evidente, el nimeroc de ruedas dentadas que in
tegren el trén de conexidn entre el ﬁanguito -4~ y la le
va frontal -8-, puede ser variable pudiéndose cambiar £4
cilmente, a efectos de variar el nfmerc de vueltas de 1a

leva ~-8- con relacién a las revoluciones del eje =3-. El

. conjunto oscilante gque controla la poles motriz, estd

constitufdo por wn bragzo =9-, giratorié slrededor del ,
eje -10-, J portador de una horquilla -1l- destinads a
desplazar la correa motriz de una polea a otra. Dicho brag
g0 =9- condiciona ademds el moviﬁiento ascendente de un
dedo desplazeble ~12-, figura 3, el cual esti en contac-
to por accién del resorte -13- con el borde de la leva
-14-, dotade de un refundido lateral -15- de borde rec—
to, destinado a producir el paro del eje =3= cuando dicho
dedo -12- se introduce en el mismo, después de haber sido
liberado por el desplazemiento del brazo =9-.

La leva ~14~ es solidaria de la polea motriz -2-, con
intermedio de wn resorte helicoidel -16- slojado en 1ls
misma, de modo que se absorbe elésticamente el paro brus-

¢o del eje motrig ~3-.
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El brazo -9 posee un miembro -1;~, portador ds wn
rodillo extremo =18=, que sctia sobre la leva frontal -8-,
por accién de wn resorte -19- comectado g una pelanca -20-,
fijada a dicho brago =9-, siendo tal la aceién del resor-
te -19-, que el rodillo -18?*se mantiene siempre en con-
tacto con el borde de 1la leva =8-.

Se comprende pués, que mediante las presentes me joras,

puede graduarse el tren de ruedas que conecta el eje mo-

‘triz con la leva -8-, de modo que ténga luger la desconexidn

de la correa motriz, después de un cierto nimero de vuel-
tas del eje de las agujas, sincronizéndose dicha desconexiénm,
con la entrade en funciones del dedo de paro -12-, con lo
que se detiene inmediatamente el gifo del eje =3~ de im~
pulsién de las agujas. ' h

Todo cuanto no afecte, altere, cambie o modifique la
esencia de las mejoras descritas, serd variable a los efeg
tos de la actuel Petente.

NOTa.

Se reivindice como objeto de esta Patente de inven=

cién:

- le= Unss mejores en las méquinas de coser, caracterizadas

esencialmente por la disposicidén sobre el eje motriz de

las agujas y con intermedio de wm manguito, de dos poleas,

. una de las cuales es de giro libre sobre un cojinete y la

gsegunda de ellas es solidaria de dicho mangﬁito,restando'
conectada a wna leva de .pero, con intermedio de wm résoﬁ-
te amortiguador y quedando montada de‘un modo adyacente

a la polea de gifo.libre para permitir el paso de la co-
rrea de accionamiento de una polea a otra, accionada por
un conjunto oscilante portador de la horquilla de contrbl

cuyo desplazamiento estd gincronizado con el giro del eje

notriz de las agujase
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2.~ Las propias mejoras de la reivindicacién enterior, cg

racterizadas esencialmente porque el mecanismo desplaza=-

" dor de la correa motriz, estd integrado por un brazo os-

cilante alrededor de un ejé horizontal y dotado de wna pa
lenca solidaria, la cual recibe la accién de wn resorte
que tiende a mantener a dicho brazo en contacto con una

leva frontal sincronizada por medio del tren de engrana-

- jes, con el eje motriz de la maquina.

3.~ Las propies mejoras de las reivindicaciones anterio-
res, carscterizadas esencialmente por ls disposicién de
un dedo accionado por un resorte yﬁue estd en contacto
oon el borde de la leva conectada & la polea motriz, que
dando condicionado el desplazamiento de dicho dedo, &l ag¢
cionamiento del mecanismo oscilante que controla la correa,
de zodo que tiene luger el paro del eje motriz, por ac-
¢cién de dicho dedo, en la misma revolucién en que ocurre
el desembrague.

Sean cuales fueren las circunstancias que concurrsn
en la esencialidad de la Patente de invencién definida en
las anteriores reivindicaciones, cuyo ob,je‘to ess
4.~ "UNAS MEJORAS EN LAS MAQUINAS DE COSER". N

Consta la presente memoria de seis ho:ja'._s;foliadas, me
canografiadas por una sola cara y de los dibujos adjuntos.

Barcelona, Ve:l.ntifrés de febrero de mil noveclentos
sesenta y tres, 4

P.A. de Noé Mis y Cia. Ltda.,
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