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La presente invencién se refiere a un dispositivo
para el vaciado de recipientes en un recipiente colector, espe-
cialmente para el vaciado de cubos de basura en vehlculos para
la recogida de la basura, en el que se han dispuesto una pieza
portante y un elemento de apoyo, situado a una cierta distancia
por debajo, para el recipiente a vaciar, sobre un brazo girato-
rio de un dispositivo basculante 6 bién sobre un bastidor bas-
culante-elevador de un dispositivo basculante-elevador, presen-
tdndo el elemento de apoyo una cinta de apoyo que sSe pone.ed
contacto superficial conla pared del recipiente, que esﬁé:ﬂija-
da por sus dos extremidades a ambos lados del brazo giratorio
b bién del bastidor basculante-elevador a una distancia m'h:i‘;'u.a
mayor que la anchura del recipiente en los extremos laterales
de un estribo sensiblemente rilgido y que se extiende en volgdizo

~rpep

transversalmente de forma preferente casi perpendicular sobre el

1 3
®e e

brazo giratorio. v -aa
N . ¢
[

Por la DE-PS 1.024.009 se conoce un dispositiygq

basculante para toneles de basura, en el que una placa de%ébéyo

para los toneles de basura a vaciar estd alojada en el extremo
libre de un brazo giratorio, en forma pendular alrededor de un
eje paralelo al eje de giro. Con el fin de mantener la placa

de apoyo en su situacién de servicio aproximadamente paralela
al eje longitudinal del brazo giratorio, esta placa estad fijada
adicionalmente en su parte superior al brazo giratorio por medio
de un perno de corte. Este perno Qe corte forma juntamente con
el eje pendular de la placa de apoyo un dispositivo de seguridad
contra efecto de choque. Sin ehbargo, este seguro es eficaz so-
lamente en presencia de efectos de choque apropiados para provo-
car un movimiento pendular de la placa de apoyo en relacién al

brazo giratorio. En presencia de otro efecto de choque contra 1la
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placa de apoyo, es ineficaz el dispositivo de séguridad. Este
dispositivo de seguridad estA pensado solamente para que no se
produzca ningdn deterioro del dispositivo vaciador para toneles
de basura aplicado al lado posterior del vehlculo para basuras,
cuando al retroceder el mismo la placa de apoyo puesta en su
posicioén de partida inferior choque contra un obstaculo que haya
“en el suelo. Por el contrario el choque lateral de la placa de
apoyo da lugar a deterioros mads & menos considerables en la pla-
ca de apoyo 4" bién en el brazo giratorio & otras partes gdel.
dispositivo vaciador. ESpecialmente le falta a la placa dé géoyo
en este dispositivo conocido cualquier posibilidad de ceder
elasticamente & hacer tope eldsticamente en presencia de .ur;}efec-»
to..de choque. "

Por la DE-PS 1.048.221, se conoce un basculador de

Cupeyg

recipientes de basura, especialmente un basculante-elevador. de

recipientes de basura, en el cual estd prevista una placa,de

® .« @
apoyo para el recipiente de basura, que estA unida con el "brazo

giratorio 6 bién con el bastidor basculante-elevador a tréﬁéé
de elementos de oscilacién, y estd dotada con un dispositivo
agitador vibratorio. IL,os elementos de oscilacién posibilitan
ciertamente una vibracidn de la placa de apoyo, pero no dan
ninguna proteccidn contra efecto de choque y tampoco ofrece un
amortiguado elastico notable de la placa de apoyo respecto al
brazo giratorio & bién al bastidor basculante-elevador.
Finalmente por 1la DE-PS 1.110.758 se conoce un
brazo giratorio para hacer bascul;r recipientes de basura de di-
ferentes tamafios, en el cual una silla basculante situada sensi-
blemente de forma paralela respecto al brazo giratorio propia-

mente dicho, estA alojada en una placa frontal que cierra la bo-

ca de introduccidn del dispositivo vaciador. El1 brazo giratorio
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de la silla giratoria se halla en este caso paralelo al eje de
giro del brazo giratorio propiamente dicho. Para transmitir a
la silla giratoria el movimiento de giro provocado en el brazo
giratorio, esta dispuesta articuladamente entre estas dos par-
tes del dispositivo, una biela de transmisién que estd configu-
rada al mismo tiempo como dispositivo amortiguador flexible.
Pero este dispositivo amortiguador no ofrece ninguna clase de
proteccidén contra efecto de . choque en la placa de apoyo en la
silla giratoria. csees
Por el contrario, la presente invencién tiéﬁedior
objeto mejorar sensiblemente a partir de é&sto un dispositivo pa-
ra vaciar recipientes, con elemento de apoyo en forma de.gzéca
0 en forma de estribo dispuesto en la zona inferior del brazo
giratorio de un dispositivo basculante & bién del bastidqr has-

XX T

culante-elevador de un dispositivo basculante-elevador, de rtal
..l..o

manera que, por una parte, se cree un segudo eficaz del edemen-
® « 1
(X X

to de apoyo contra efectos de choque procedentes de cualqpigr
direccidn, y, por otra parte, el elemento de apoyo presen%é:gle-
xibilidad elevada para poderse orientar respecto al recipiente
a vaciar en cada caso, incluso cuando el recipiente se haya
puesto inclinado, & defectuosamente de otro modo, en el dispo-
sitivo vaciador, debiéndo evitarse sobre todo el que se ejerzan
efectos de choque mds & menos peligrosos por el elemento de apo-
yo sobre la pared del recipiente a vaciar,

Esta tarea se resuelve segin la presente invencién
porque los untos de aplicacién de la cinta de apoyo sobre el es<
tribo se han configurado a modo de parachoques regruesados con
respecto a las patillas del estribo.

De este modo se consigue una instalacién amorti-

guadora y de parachoques flexible, que puede absorber notables
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‘ 5
efectos de choque, tales como los que se pueden presentar en el
momento de las maniobras de los vehiculos para la recogida de
las basuras & en el momento de la introduccién de objetos en el
dispo&itivo de vaciado, por ejemplo, la aproximaciébn de cubos de
basura. De este modo se evitan deterioros permanentes en el ele-
mento de apoyo, cuya unién con el brazo giratorio & bién con el
bastidor basculante-elevador & con el objeto aproximado, por e jen
plo un cubo de basura desplazado hacla el mismo. AdemAs se adapt?
la cinta de apoyo en el momento de la transmisién de fuerzass,
practicamenfe en unidn positiva sobre la pared del recipiégté y
provoca de este modo una transmisién éptima de las fuerzas en
todas las zonas de la pared del recipiente. Esto es v&lidﬂH@gm-
bién cuando se haya asentado un recipiente de forma incorrecta
6 inclinada en el dispositivo de vaciado. Ademds se adapta la

[ LYY

cinta de apoyo también a zonas de la pared deformadas por cual-

.’. °®

quier motivo, incluso en el caso de que la pared del recipignte
® o 3

R N Y

tenga una forma irregular. . oo
K
®»

Preferentemente el refuerzo de los puntos de~‘a‘f>1‘ica-
cidn de la cinta de apoyo puede estar constituido por configura-
cidn de los extremos de la cinta de apoyo a modo de bucles de <N
ganchado, que estAn insertados a través de espigas de sujeciédn,
previstas en los extremos del estribo, que se extienden de forma
sensiblemente paralela on respecto al eje longitudinal del brazo
giratorio 6 bién del bastidor basculante-elevador. IL,os paracho-
ques elasticos pueden estar configurados respectivamente a modo
de un regruesado sobre cada uno de los extremos de la cinta de
apoyo. En el caso de una cinta de apoyo con bucles devenganchado
pueden configurarse estos parachoques a modo de regruesados en
los bucles de enganchado.

1a propia cinta de apoyo puede estar configurada
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con una rigidez propia y con una elasticidad suficientes para
tomar una forma predeterminada en estado sin carga. preferente-
mente se configurarA para ello la cinta de apoyo en forma de
estribo a ser tomada en estado no cargado, yA que de este modo
esta dispuesta en cualquier momento la cinta de apoyo para la
acogida de un recipiente a ser vaciado. ILa cinta de apoyo puede
estar constituida a partir de un tejido textil. Entra también
en consideracién configurar la cinta de apoyo a partir de tejido
engomado & impregnado con material sintético. Otra posibili?ﬁdﬁ
ventajosa consiste en configurar la cinta de apoyo a partir;d%:’
una tira de material sintético & de goma de caucho natural &

de caucho sintético, reforzada con una inclusién textil. En.’tc;-
das estas configuraciones puede conseguirse, de forma especial-
mente conveniente, proporcionar a la cinta de apoyo la rigida%
propia y la elasticidad deseadas, con el fin de que tome, egl}
estado no cargado, una forma deseada. Al mismo tiempo la cinthy

de apoyo tiene en estas posibilidades de configuraciodn una{f?.-
xibilidad tan elevada que se adapta en cualquier caso de f;;m;
eficaz a la pared de un recipiente a vaciar.

En un desarrollo ulterior de la presente invencidn
el elemento de apoyo, dotado con la cinta de apoyo, puede estar
unido a través de una instalacién adicional parachoques y de se=-
guridad con el brazo giratorio & bién con el bastidor basculan-
te-elevador. Esta instalacién adicional parachoques y de seguri-
dad es efectiva en caso de irregularidades de trabajo fuertes,
por ejemplo se asiente un recipieéte a ser vaciado de forma com-
pletamente errénea en el diSpoéitivo de vaciado & de que choque
durante el proceso de vaciado sobre partes del dispositivo va-

ciado, 1a instalacidén parachoques y de seguridad impide entonces

por su reaccién que se deteriore la pared del recipiente & la

g
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cinta de apoyo 6 incluso ambos elementos. La instalacién para-
choques y de seguridad puede estar constituida por ejemplo por
uno & varios bloques portantes y de unidn desgarrables, consti-
tuidas por material goma-elastico, que se han dispuesto a modo
de 4&nicos puntos de unién entre el elemento de la instalacién y
el brazo giratorio & bién el bastidor basculante-elevador &
bién una parte de apoyo rigida prevista en aquel punto. En el
caso de la configuracién del elemento de apoyo con un eatribo

rigido que se extienda transversalmente con respecto al b;gzq .
giratorio 6 bién con respecto al bastidor basculante-elevador ;
una cinta de apoyo que se extienda entre los extremos del qﬂffibo
pueden preverse preferentemente cuatro bloques portantes y:dé;
unién colocados en disposicién rectangular entre el estribo
rigido y el brazo giratorio & bién el bastidor basculante-&i¥va-
dor 6 bién una parte de soporte rigida prevista en aquel pﬁdié.

Un ejemplo de realizacidén de la presente invééé}bn
se explicard a continuacién por medio del dibujo adjunto. iq?éste
dibujo muestran;

1a figura 1 un bastidor basculante-elevador para
un dispositivo vaciador de recipientes de basura, con elemento
de apoyo en forma de estribo y dotado con dispositivo de tope

y amortiguado flexible segén la invencién, para la parte infe-

rior de la pared del recipiente.

La figura 2 una seccién parcial por la linea 2-2
de la figura 1, ampliada y en ejegucibn algo modificada.

La figura 3 el bastidor basculante-elevador de la
figura 2 con recipiente de basura adosado a ¢l, en seccidbn 3-3
de 1la figura 2.

12 figura 4 una representacién parcial de la figu-

ra 2 con otra modificacién.
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La figura 5 el elemento de apoyo en forma dé estribo en vista
en planta, segln la figura 5, en otra varianté.

La figura 6 el trezo 6 de la figura 5 en repre-
sentacidn en seccién ampliada. ‘

La figura 7 el trozo 6 de la figura 5 visto pér
detrés Yy la figura 8 una representacidn parcial de la fiéura 6
con extremo de la cinta de apoyo mod}ficado.

En el ejemplo representado se emplea la invencién

en dispositivos basculantes-elevadores 10 que presentan un base

tidor basculante elevador aplicado a un brazo giratorio 11 a
través de una gula de cuatro articulaciones. pPara lograr ung
mayor claridad no se han representado los dispositivos paré';éL
ver el bastidor basculante-elevador 12 en relacién al brazo gi-

ratorio 11, y para mover el propio brazo giratorio 11.

El bastidor basculante-elevador 12 presenta én.su
parte superior un soporte 13 que agarra bajc el borde periiéi&co
superior del recipiente a vaciar, por ejemplo un recipienté.ag
basura 31 (figura 3) y, que estA cbnfigurado para recibir re-
cipientes de basura con seccidn transversal poligonal y esqui-
nas redondeadas en su pared periférica. La pieza soporte 13 es
apropiada para recibir recipientes de basura grandes y recipien-
tes de basura pequefios., En la parte inferior del bastidor bas-
culante~elevador 12 estd apliado un elemento de apoyo 14 en
forma de estribo, que estd configurado con un ancho suficiente
para recibir los recipientes de basura mds grandes y correspon-
dientemente mds anchos. Los recipientes de basura de mayor capa-
cidad se ponen en el centro soﬁre la pieza soporte 13 y se reci-
ben tambizn en el centro por el elemento de apoyo 14 en forma

de estribo, mientras que los recipientes de basura mAs pequefios

y correspondientemente mAs estrechos, se ponen sobre el soporte
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13 descentrados hacia uno 4 otro lado, y se cogen correspondien-
temente descentrados por el elemento de apoyo 14 en forma de
estribo. El elemento de apoyo 14 consta de un estribo 35 rigido
de acero que estA configurado en sus extremos lateral es forman-
do brazos 36 que se extienden hacia tras. Estos brazos 36 estan
conformados en sus extremos libres nuevamente hacia %;uera,
formAndo bridas 37.

En el ejemplo representado en el dibujo adjunto
el estribo 35 estA unido con el bastidor basculante-elevado%‘Té
a través de un dispositivo de seguridad contra choque 20. cém&s
puede verse claramente en las figuras 1, 3 y 5 para esto estaAn
aplicadas firmemente, por ejemplo soldadas, placas soporte éi:}
a ambos lados del bastidor basculante-elevador 12, en la zona
del elemento de apoyo 14. En el lado posterior del estribo .35..
rlgido estd soldada una pieza sobrepuesta 22. Entre la pieza.’".

sobrepuesta 22 y las placas sopcrte 21 se han insertado blguyyes

portantes y de unién 23 que, en el ejemplo representadso, e§taqg
configurados como elementos de goma-metal con placas metali;;s.
24 y pernos 25 en cada uno de los lados frontales, Estos bloques
portantes y de unién 23 sientan con la placa metalica 24 de uno
de los lados frontales en la respectiva placa soporte y estan
atornillados a ella por medio del perno 25. Los bloques portan-
tes y de unién sientan con la placa metdlica 24 del otro lado
frontal en la pieza sobrepuesta 22 y estdn atornillados con la
misma por medio de su perno 25 preyisto en este cara frontal,
como se vé en la figura 3. Como puéde verse en las figuras 3 y
5, a cada lado del bastidor basculante-elevador 12 estan super-
puestas dos bloques portantes 'y de unidn 23, de manera que en

conjunto resulta una disposicién cuadruple, en los vértices de

un rectangulo. cada bloque portante y de unidn 23 tiene en este
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ejemplo su placa soporte 21 prépla, soldada al bastidor bascu-
lante-elevador. Tal y como se vé& en las figuras 3 y 5, estas
placas soporte 21 pueden tener sus partes laterales en forma de
brazos doblados y presentar debido a ello sensiblemente un pér-
fil en forma de U, para aumentar, por una parte, la estabilidad
Y, por otra parte, formar una cierta cubierta para los bloques

portantes y de unién 23.

Los bloques portantes y de unidén 23 constituyen

la Gnica unién entre el bastidor basculante-elevador 12 y el

estribo 35 rigido. Mediante la flexibilidad de los bloques ﬁﬁfl

tantes y de unién, el estribo puede inclinarse en cierta cuan-

tla en direccién al eje vertical del bastidor bégculante-eieﬁg
dor 12, y estar, por este moiivo, en condicionesi%e compensar

la carga descentrada que aparece debido a la colocacién des=:-"
centrada de recipientes de basura pequefios. Los blbques pobtéﬁ-

tes y de unién 23 incluidos como ' &nica unién, representan- tam-

bién un seguro para el elemento de apoyo 14 contra choques::b.:.'s
golpes ejercidos sobre el estribo 35 rigido. Los choques & gol-
pes pequefios se absorven y amortiguan por los bloques portantes
y de unién 23, mientras que los choques fuertes, por ejemplo
cuando choca & se queda enganchado el estribo 15 durante la mar=-
cha de un vehiculo para basuras, dan lugar & que se rompan los
bloques portantes y de unién 23, sin que se deteriore el estri-
bo 35 y la cinta de apoyo 38. El recambio de los bloques portan-
tes y de unién 23 rotos & deterioqados. es posible fAcilmente
quitaAndose las tuercas enroscadas en los pernos 25.

En el ejemplo refresentado el elemento de apoyo
14 esta constituido por un estribo rigido 35 de acero y por una

cinta de apoyo 38 dispuesta en el interior de este estribo.

Segtn la figura 1 el estribo 35 rigido tiene sus
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extremos en forma de brazos 35 que se extienden haciaatras y
que, en su extremo libre, estAn doblados de nuevo hacia afuera
a modo de bridas. L2 cinta de apoyo 38 estA tendida sobre estas
partes de brida 37 y doblada alrededor de sus cantos libres, y
aprisionada con bloques de sujecién 39 en el lado posterior de
las partes de brida 37 y de los brazos 36. La cinta de apoyo

38 estA configurada con rigidez propla y elasticidad suficien-
tes, de tal manera que, cuando no estd cargada, adopta la forma

de estribo que se muestra en la figura 1. Sin embargo es sufi=’

cientemente flexible como para adaptarse por completo a la fo?ﬁa

de la pared de un recipiente cogido, cuando estA cargada. El
estribo 35 rigido estaA unido en su zona central con el basf&ﬁsi
basculante-elevador 12 a través de un dispositivo de seguridad
contra choque 20. ceedt,
En la figura 2 estA representada ampliada lalg§§ -
cacién de la cinta de apoyo 30 al estribo rigido. Segln esfa fi-

gura la pared del estribo propiamente dicha esta doblada hav iz
afuera en los extremos libres de los brazos 36 y tiene redoHEéQ-
do su canto libre. La cinta de apoyo 38 pasa sobre este canto
redondeado a los cantos externos de la pared del estribo y esta
aprisionada en ésta por medio de un blogque de sujecidn 39 en
forma de reglete, atornillado al brazo del estribo 36. Los ex-
tremos de la cinta de apoyo 38 pueden estar pegados, ¢ unidos
por vulcanizacién, con estos bloques de sujecidn 39.

Tal y como se ve en la figura 4, la cinta de apo-
yo 38 puede ser al mismo tiempo soporte para parachoques 41
dispuestos a los lados. para esto la cinta de apoyo 38 esta do-
tada con un realce eldstico en su seccidn que se extiende al-

rededor del extremo a modo de brida del brazo 36, que puede ser

de goma & de material sintético flexible y estA pegada & unida
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pof vulcanizacidn, a la cinta de apoyo 38.

En la forma de aplicacién modificada de la cinta
de apoyo 38 en el estribo 35 rigido, que se reproduce en las
figuras 5 a 8, estaA previsto en cada uno de los extremos libres
de los brazos de estribo 36, una espiga de sujecién 42 que se
extienden en la direccién axial del bastidor basculante-elevador
12 y que consta de un pasador 43‘y de un casquillo 44 rotativo-
sobre ésté. En cada uno de los extremos de la cinta de apoyo 38
estd formado un bucle de enganche 45, Estos bucles de engad?hé:
estan puestos sobre las espigas &e sujecidén 42, PIPEH

| - ,cqﬁb”rgfﬁerzo en este ejemplo, el estribo 35 ri=
gido tiene génﬂéé bridéé'de refuerzo 40 en los lados superlgf}é
inferior. Estas bridas de refuerzc'gstan prolongadas en los ex-
tremos libres de los brazos 36 més':alla de la pared del esixibo
dovlada aqul hacia afuera. Las espigas de sujecidn 42 estaAn Jih-

sertadas entre estas partes prolongadas de las bridas 40, gomp

se muestra en la figura 7. En esta configuracién la cinta ?e?:
apoyo 38 puede ponerse faAcilmente en el estribo 35 rigido.';..
también recambiarse facilmente quitandose de los pasadores 43
los casquillos 44 unidos por vulcanizacién & pegados a los bu-
cles de enganche 45,

En la cinta que se muestra en la figura 8, los
bucles de enganche 45 estAn configurados sensiblemente engrosa-
dos y simétricos. Este bucle de enganche 45 estaA conformado
enterizo en cada extremo de la cinta de apoyo 38, especialmente
unido por vuleanizaciédn, y constiéuye un parachoques 46 sobre-
saliente alrededor de la zona extrema de la brida 40. mediante
la configuracién simétrica de este parachoques 46 & bién de

los bucles de enganche 45, es posible hacer girar toda la cinta

de apoyo 38 en el interior del estribo 35, al desgastarse par-
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cialmente el parachoques 31, 6 séa desmontable del estribo y
montarle de nuevo en situacidn invertida.

1a cinta de apoyo 38 puede estar engomada & im-
pregnada de material sintético, con el fin de elevar su rigidez
propia y su elasticidad, de manera que la cinta de apoyo 38
adopte, cuando esta sin cargar, su figura en forma de trapecio
4 en forma de estribo. Pero es también posible que la cinta de
apoyo 38 séa de otro material, por ejemplo de una tira de goma,
de caucho natural & caucho sintético, reforzada con una inciu«"
gién textil & de tejido de acero. Para formar la cinta de ainyé
38 entran en consideracién también tiras de material sintético

...'

correspondientemente reforzadas, e o e

Descrita suficientemente la naturaleza del inven-
to, asl como la manera de realizarlo en la practica, debe hacersg

constar que las disposiciones anteriormente indicadas son suss
ceptibles de modificaciones de detalle, en cuanto no alteren.su
principio fundamental. o e
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REIVINDICACIONES
1.- Dispositivo para el vaciado de recipientes,

especialmente de basura, en un recipiente colector, en parti-
cular para 21 vaciado de cubos de basura en un vehiculo para la
5 recogida de la basura, en el que se han dispuesto una pieza
portante y un elemento de apoyo, situado a una cierta distancia
por debajo, para el recipiente a vaéiar! sobre un brazo girato-
rio de un dispositivo basculante ¢ bién sobre un bastidor bas=-
culante-elevador de un dispositivo basculante-elevador, preesse
10 tando el elemento de apoyo una cinta de apoyo que se pone eﬁ:.f
contacto superficial con la pared del reciplente, que esta
fijada por sus dos extremidades a ambos lados del brazo giﬁﬁ%}
torio 6 bién del bastidor basculante-elevador a una distancia
matua mayor que la anchura del recipiente en los extremos la-.

15| terales de un estiribo sensiblemente rigido y que se extiende.en

voladizo transversalmente de forma preferente casl perpendicu-

lar sobre el brazo giratorio, caracterizado porque los punjéEL
de aplicacién de la cinta de apoyo (38) sobre el estribo (355:

se han configurado a modo de parachoques regruesados con res-

20 | pecto a las patillas del estribo (36).

2.- Dispositivo segin la reivindicacién 1, carac-
terizado porque el refuerzo de los puntos de aplicacién de la
cinta de apoyo (38) se han formado por conformado de los extre-
mos de la cinta de apoyo (38) a modo de bucles de enganche (45)
25 que estan insertados a través de espigas de sujecién (42) pre=-
vistas en los extremos del estribé (36), que se extienden de
forma sensiblemente paralela con respecto al eje longitudinal
del brazo giratorio & bién del bastidor basculante-elevador (12),

3.- Dispositivo seglin las reivindicaciones 1 6 2,

30 caracterizado porque se ha dispuesto respectivamente un para-
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choques elastico (41, 46) en cada extremo de la cinta de apoyo

(38).

4.- Dispositivo segtn la reivindicacién 3, carac-
terizado porque la cinta de apoyo (38) estA dotada en sus dos
extremos con un regruesado que constituye cada uno de los para-
choques elasticos (41).

) 5.- Dispositivo segtn las reivindicaciones 2 y 3,
caracterizado porque la cinta de apoyo (38) estd constituida

en sus dos extremos con bucles de enganchado regruesados quéd'***

forman el parachoques elastico (46). cuete

6.~ Dispositivo segun una de las reivindicaciones
1 a 5, caracterizado poryue la cinta de apoyo (38) esta coﬂi{é
gurada con una rigidez propia y con una elasticidad suficientes
como para que adopte una forma de trapecio & bién de estribo..
cuando estA sin carga. A

.'.‘

7.~ Dispositivo segin una de las reivindicacidnes

1 a 6, caracterizado porque la cinta de apoyo (38) se formé.éé
partir de una banda de género textil. e

8.~ Dispositivo segln una de las reivindicaciones
1 a 6, caracterizado porque 1= cinta de apoyo (38) esta formada
a partir de tejido engomado & impregnado con material sintético.

9.= Dispositivo segtn una de las reivindicaciones
1 a 6, caracterizado porque la cinta de apoyo (38) se forma a
partir de una tira de material sintético 6 de goma de caucho
natural & de caucho sintético, regorzada con una inclusidn tex-
til & de tejido de acero.

16, - DiSpOSitiVo.Sean una de las rejvindicaciones
1 a 9, caracterizado porque el elemento de apoyo (14) dotado con

la cinta de apoyo (38), esta unido con el brazo giratorio &

bién con el bastidor basculante-elevador (12) a través de una
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instalacidén adicional de seguridad (20).

11.- Dispositivo segin la reivindicacién 10, ca-
racterizado porque la instalacién de seguridad contra los cho-
ques (20) esta constituida por uno & varios bloques de unidn y
portantes (21) desgarrables, de material goma-eldstico, que se
han dispuesto como t@nica parte de unién entre el elemento de
apoyo (14) y el brazo giratorio & bién el bastidor basculante-
elevador (12) & bién la pieza portante (24) rigida prevista en

aquel punto. e

L4 .

12.- Dispositivo segdn la reivindicacién 11, caz!

racterizado porque se han previsto cuatro bloques portantes y

.."

de unidn (21) colocados en disposicidn rectAngular entre el &s-
tribe rigido (35) y el brazo giratorio & bién el bastidor bas-
culante-elevador (12) & bién una pieza portante (21) rigida. pre

vista en aquel punto. . o

D_.;

13.- Dispositivo para el vaciado de recipienteg,

sy

especialmente de basura, en un recipiente colector, tal y pome

queda sustancialmente descrito en la presente Memoria & ilus-

trado en los adjuntos dibujos.
Esta Memoria consta de 16 hojas escritas a mAquina
por una sola cara,

wadria, 13 PGO, 1985

ZOLLER-KIPPER GmbH.

; - p. Firmadd: J. Spara
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