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La presente invención se refiere a un dispositivo 
para el vaciado de recipientes en un recipiente colector, espe­
cialmente para el vaciado de cubos de basura en vehículos para 
la recogida de la basura, en el que se han dispuesto una pieza 
portante y un elemento de apoyo, situado a una cierta distancia 
por debajo, para el recipiente a vaciar, sobre un brazo girato­
rio de un dispositivo basculante 0 bién sobre un bastidor bas­
culante-elevador de un dispositivo basculante-elevador, presen-
tándo el elemento de apoyo una cinta de apoyo que se pone.eA

*contacto superficial con la pared del recipiente, que es^A afija­
da por sus dos extremidades a ambos lados del brazo giratorio 
6 bién del bastidor basculante-elevador a una distancia T*'*
mayor que la anchura del recipiente en los extremos laterales
de un estribo sensiblemente rigido y que se extiende en voladizo
transversalmente de forma preferente casi perpendicular sobce el
brazo giratorio. . ..< ̂ * +

por la DE-PS 1.024.009 se conoce un dispositiyq
* I *basculante para toneles de basura, en el que una placa de'ápoyo 

para los toneles de basura a vaciar está alojada en el extremo 
libre de un brazo giratorio, en forma pendular alrededor de un 
eje paralelo al eje de giro. Con el fin de mantener la placa 
de apoyo en su situación de servicio aproximadamente paralela 
al eje longitudinal del brazo giratorio, esta placa está fijada 
adicionalmente en su parte superior al brazo giratorio por medio 
de un perno de corte. Este perno de corte forma juntamente con 
el eje pendular de la placa de apoyo un dispositivo de seguridad 
contra efecto de choque, sin embargo, este seguro es eficaz so­
lamente en presencia de efectos de choque apropiados para provo­
car un movimiento pendular de la placa de apoyo en relación al 
brazo giratorio. En presencia de otro efecto de choque contra la
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placa de apoyo, es ineficaz el dispositivo de seguridad. Este 
dispositivo de seguridad esta pensado solamente para que no se 
produzca ningún deterioro del dispositivo vaciador para toneles 
de basura aplicado al lado posterior del vehículo para basuras, 
cuando al retroceder el mismo la placa de apoyo puesta en su 
posición de partida inferior choque contra un obstáculo que haya 
en el suelo, por el contrario el choque lateral de la placa de 
apoyo dá lugar a deterioros más ó menos considerables en la pla­
ca de apoyo óí" bién en el brazo giratorio ú otras partes jdeR. 
dispositivo vaciador. Especialmente le falta a la placa dé apoyo
en este dispositivo conocido cualquier posibilidad de ceder
elásticamente ó hacer tope elásticamente en presencia de.úfp<pfec-

^ ^  #
to de choque.

por la DE-PS 1.048.221, se conoce un basculador de
<* -<*-**

recipientes de basura, especialmente un basculante-elevador.de
recipientes de basura, en el cual está prevista una placa.de

* *
apoyo para el recipiente de basura, que está unida con el'brazo

.* *w'w * *giratorio ó bién con el bastidor basculante-elevador a través* 
de elementos de oscilación, y está dotada con un dispositivo 
agitador vibratorio. Los elementos de oscilación posibilitan 
ciertamente una vibración de la placa de apoyo, pero no dán 
ninguna protección contra efecto de choque y tampoco ofrece un 
amortiguado elástico notable de la placa de apoyo respecto al 
brazo giratorio ó bién al bastidor basculante-elevador.

Finalmente por la DE-PS 1.110.738 se conoce un 
brazo giratorio para hacer bascular recipientes de basura de di­
ferentes tamaños, en el cual una silla basculante situada sensi­
blemente de forma paralela respecto al brazo giratorio propia­
mente dicho, está alojada en una placa frontal que cierra la bo­
ca de introducción del dispositivo vaciador. El brazo giratorio
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de la silla giratoria se halla en este caso paralelo al eje de 
giro del brazo giratorio propiamente dicho, para transmitir a 
la silla giratoria el movimiento de giro provocado en el brazo 
giratorio, esta dispuesta articuladamente entre estas dos par­
tes del dispositivo, una biela de transmisión que está configu­
rada al mismo tiempo como dispositivo amortiguador flexible, 
pero este dispositivo amortiguador no ofrece ninguna clase de 
protección contra efecto de choque en la placa de apoyo en la
silla giratoria. ...A

*
por el contrario, la presente invención tig^g/por 

objeto mejorar sensiblemente a partir de ésto un dispositivo pa­
ra vaciar recipientes, con elemento de apoyo en forma de.pí&ca 
ó en forma de estribo dispuesto en la zona inferior del brazo 
giratorio de un dispositivo basculante ó bién del bastidor bas-
culante-elevador de un dispositivo basculante-elevador, dental

*****manera que, por una parte, se cree un segudo eficaz del elamen-* v 4 ****to de apoyo contra efectos de choque procedentes de cualquier 
dirección, y, por otra parte, el elemento de apoyo presenté fle­
xibilidad elevada para poderse orientar respecto al recipiente 
a vaciar en cada caso, incluso cuando el recipiente se haya 
puesto inclinado, ó defectuosamente de otro modo, en el dispo­
sitivo vaciador, debiéndo evitarse sobre todo el que se ejerzan 
efectos de choque más ó menos peligrosos por el elemento de apo­
yo sobre la pared del recipiente a vaciar.

Esta tarea se resuelve seg&n la presente invención 
porque lor juntos de aplicación de la cinta de apoyo sobre el es­
tribo se han configurado a modo de parachoques regruesados con 
respecto a las patillas del estribo.

30

De este modo se consigue una instalación amorti­
guadora y de parachoques flexible, que puede absorber notables
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efectos de choque, tales como los que se pueden presentar en el 
momento de las maniobras de los vehículos para la recogida de 
las basuras 6 en el momento de la introducción de objetos en el 
dispositivo de vaciado, por ejemplo, la aproximación de cubos de 
basura. De este modo se evitan deterioros permanentes en el ele­
mento de apoyo, cuya unión con el brazo giratorio ó bi&n con el 
bastidor basculante-elevador ó con el objeto aproximado, por ejenr 
pío un cubo de basura desplazado hacia el mismo. Además se adapta
la cinta de apoyo en el momento de la transmisión de fuenza&,

*pr&cticamente en unión positiva sobre la pared del recipî rítjé y 
provoca de este modo una transmisión óptima de las fuerzas en 
todas las zonas de la pared del recipiente. Esto es válidóYf&m-*

30

bi&n cuando se haya asentado un recipiente de forma incorrecta
ó inclinada en el dispositivo de vaciado. Además se adapta la*****
cinta de apoyo también a zonas de la pared deformadas por cual-

*****quier motivo, incluso en el caso de que la pared del recipiente* * *
tenga una forma irregular. .

I*preferentemente el refuerzo de los puntos desaplica­
ción de la cinta de apoyo puede estar constituido por configura­
ción de los extremos de la cinta de apoyo a modo de bucles de „n 
ganchado, que están insertados a través de espigas de sujeción, 
previstas en los extremos del estribo, que se extienden de forma 
sensiblemente paralela con respecto al eje longitudinal del brazo 
giratorio ó bién del bastidor basculante-elevador. Los paracho­
ques elásticos pueden estar configurados respectivamente a modo 
de un regruesado sobre cada uno de los extremos de la cinta de 
apoyo. En el caso de una cinta de apoyo con bucles de enganchado 
pueden configurarse estos parachoques a modo de regruesados en 
los bucles de enganchado.

La propia cinta de apoyo puede estar configurada
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con una rigidez propia y con una elasticidad suficientes para 
tomar una forma predeterminada en estado sin carga, preferente­
mente se configurara para ello la cinta de apoyo en forma de 
estribo a ser tomada en estado no cargado, ya que de este modo 
esta dispuesta en cualquier momento la cinta de apoyo para la 
acogida de un recipiente a ser vaciado. La cinta de apoyo puede 
estar constituida a partir de un tejido ^textil. Entra también 
en consideración configurar la cinta de apoyo a partir de tejido
engomado 6 impregnado con material sintético. Otra posibilidad*

* * *

ventajosa consiste en configurar la cinta de apoyo a partir**dé* 
una tira de material sintético 6 de goma de caucho natural ó 
de caucho sintético, reforzada con una inclusión textil. EÁ.to^- 
das estas configuraciones puede conseguirse, de forma especial­
mente conveniente, proporcionar a la cinta de apoyo la rigidaE 
propia y la elasticidad deseadas, con el fin de que tome, en-**.
estado no cargado, una forma deseada. Al mismo tiempo la cáñt&

* * * *

de apoyo tiene en estas posibilidades de configuración una.'fye-**.*!
xibilidad tan elevada que se adapta en cualquier caso de forma 
eficaz a la pared de un recipiente a vaciar.

En un desarrollo ulterior de la presente invención 
el elemento de apoyo, dotado con la cinta de apoyo, puede estar 
unido a través de una instalación adicional parachoques y de se­
guridad con el brazo giratorio ó bién con el bastidor basculan- 
te-elevador. Esta instalación adicional parachoques y de seguri­
dad es efectiva en caso de irregularidades de trabajo fuertes, 
por ejemplo se asiente un recipiente a ser vaciado de forma com­
pletamente erfónea en el dispositivo de vaciado ó de que choque 
durante el proceso de vaciado sobre partes del dispositivo va­
ciado. La instalación parachoques y de seguridad impide entonces 
por su reacción que se deteriore la pared del recipiente ó la30
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cinta de apoyo A incluso ambos elementos. La instalación para­
choques y de seguridad puede estar constituida por ejemplo poi* 
uno A varios bloques portantes y de uniAn desgarrables, consti­
tuidas por material goma-elástico, que se han dispuesto a modo 
de Añicos puntos de uniAn entre el elemento de la instalaciAn y 
el brazo giratorio A bién el bastidor basculante-elevador A 
bién una parte de apoyo rígida prevista en aquel punto. En el 
caso de la configuraciAn del elemento de apoyo con un estribo 
rígido que se extienda transversalmente con respecto al brazo .

* + w*****giratorio A bién con respecto al bastidor basculante-elevador y
una cinta de apoyo que se extienda entre los extremos del estribo

* * *pueden preverse preferentemente cuatro bloques portantes y'dé*
uniAn colocados en disposición rectangular entre el estribo
rígido y el brazo giratorio A bién el bastidor basculante-éieva-
dor A bién una parte de soporte rígida prevista en aquel pdnte.

* * * *Un ejemplo de realizaciAn de la presente inv^ppjcAn 
se explicará a continuaciAn por medio del dibujo adjunto. Envestí 
dibujo muestran:

La figura 1 un bastidor basculante-elevador para 
un dispositivo vaciador de recipientes de basura, con elemento 
de apoyo en forma de estribo y dotado con dispositivo de tope 
y amortiguado flexible según la invención, para la parte infe­
rior de la pared del recipiente.

La figura 2 una secciAn parcial por la linea 2-2 
de la figura 1 , ampliada y en ejecuciAn algo modificada.

La figura 3 el bastidor basculante-elevador de la 
figura 2 con recipiente de basura adosado a él, en secciAn 3-3 
de la figura 2 .

La figura 4 una representaciAn parcial de la figu-
30 ra 2 con otra modificaciAn.
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La figura 3 el elemento de apoyo en forma de estribo en vista 
en planta, seg&n la figura 3, en otra variante.

La figura 6 el trezo 6 de la figura 3 en repre­
sentación en sección ampliada.

La figura 7 el trozo 6 de la figura 3 visto por 
detr&s y la figura 8 una representación parcial de la figura 6 
con extremo de la cinta de apoyo modificado.

En el ejemplo representado se emplea la invención
en dispositivos basculantes-elevadores 10 que presentan un basr
tidor basculante elevador aplicado a un brazo giratorio 11 a
través de una guia de cuatro articulaciones, para lograr una

* * *

mayor claridad no se han representado los dispositivos parsf'mo­
ver el bastidor basculante-elevador 12 en relación al brazo gi­
ratorio 11, y para mover el propio brazo giratorio 11. ...

El bastidor basculante-elevador 12 presenta én.su
* * * *

parte superior un soporte 13 que agarra baje el borde periférico 
superior del recipiente a vaciar, por ejemplo un recipient^.de 
basura 31 (figura 3) y. que está configurado para recibir re­
cipientes de basura con sección transversal poligonal y esqui­
nas redondeadas en su pared periférica. L& pieza soporte 13 es 
apropiada para recibir recipientes de basura grandes y recipien­
tes de basura pequeños. En la parte inferior del bastidor bas­
culante-elevador 12 esta apliado un elemento de apoyo 14 en 
forma de estribo, que esta configurado con un ancho suficiente 
para recibir los recipientes de basura mas grandes y correspon­
dientemente mas anchos. Los recipientes de basura de mayor capa­
cidad se ponen en el centro sobre la pieza soporte 13 y se reci­
ben también en el centro por el elemento de apoyo 14 en forma 
de estribo, mientras que los recipientes de basura más pequeños 
y correspondientemente más estrechos, se ponen sobre el soporte30
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13 descentrados hacia uno & otro lado, y se cogen correspondien­
temente descentrados por el elemento de apoyo 14 en forma de 
estribo. El elemento de apoyo 14 consta de un estribo 33 rígido 
de acero que está configurado en sus extremos laterales forman­
do brazos 36 que se extienden hacia trás. Estos brazos 36 están 
conformados en sus extremos libres nuevamente hacia qfuera, 
formándo bridas 37-

En el ejemplo representado en el dibujo adjunto
el estribo 33 está unido con el bastidor basculante-elevadoi*T2

*  #

a través de un dispositivo de seguridad contra choque 20. cómo**
puede verse claramente en las figuras 1, 3 y 3 para esto están

**..aplicadas firmemente, por ejemplo soldadas, placas soporte *?JT. .*
a ambos lados del bastidor basculante-elevador 12, en la zona
del elemento de apoyo 14. En el lado posterior del estribo.33/.
rígido está soldada una pieza sobrepuesta 22. Entre la piezp.**.
sobrepuesta 22 y las placas soporte 21 se han insertado blqq^ep

* + * *

portantes y de unión 23 que, en el ejemplo representado, están** J *
configurados como elementos de goma-metal con placas metálicas 
24 y pernos 25 en cada uno de los lados frontales. Estos bloques 
portantes y de unión 23 sientan con la placa metálica 24 de uno 
de los lados frontales en la respectiva placa soporte y están 
atornillados a ella por medio del perno 23. Los bloques portan­
tes y de unión sientan con la placa metálica 24 del otro lado 
frontal en la pieza sobrepuesta 22 y están atornillados con la 
misma por medio de su perno 23 previsto en este cara frontal, 
como se vé en la figura 3. como puede verse en las figuras 3 y 
3. a cada lado del bastidor basculante-elevador 12 están super­
puestas dos bloques portantes y de unión 23, de manera que en 
conjunto resulta una disposición cuádruple, en los vértices de 
un rectángulo, cada bloque portante y de unión 23 tiene en este
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ejemplo su placa soporte 21 própia, soldada al bastidor bascu­
lante-elevador. Tal y como se v& en las figuras 3 y 3, estas 
placas soporte 21 pueden tener sus partes laterales en forma de 
brazos doblados y presentar debido a ello sensiblemente un p&r- 
fil en forma de u. para aumentar, por una parte, la estabilidad 
y, por otra parte, formar una cierta cubierta para los bloques 
portantes y de unión 23.

Los bloques portantes y de unión 23 constituyen
la única unión entre el bastidor basculante-elevador 12 y el

** * *

* * a

estribo 33 rígido. Mediante la flexibilidad de los bloques por­
tantes y de unión, el estribo puede inclinarse en cierta cuan-

\  .**.**tía en dirección al eje vertical del bastidor basculante-eleva 
dor 12, y estar, por este motivo, en condiciones de compensar 
la carga descentrada que aparece debido a la colocación deá-*" 
centrada de recipientes de basura pequeños. Los bloques port^ui- 
tes y de unión 23 incluidos como única unión, representan*tám- 
bi&n un seguro para el elemento de apoyo 14 contra choques^óVI 
golpes ejercidos sobre el estribo 33 rígido. Los choques ó gol­
pes pequeños se absorven y amortiguan por los bloques portantes 
y de unión 23, mientras que los choques fuertes, por ejemplo 
cuando choca ó se queda enganchado el estribo 13 durante la mar­
cha de un vehículo para basuras, dAn lugar a que se rompan los 
bloques portantes y de unión 23, sin que se deteriore el estri­
bo 33 y la cinta de apoyo 33. El recambio de los bloques portan­
tes y de unión 23 rotos ó deteriorados, es posible fácilmente 
quitándose las tuercas enroscadas en los pernos 23.

En el ejemplo representado el elemento de apoyo 
14 está constituido por un estribo rígido 33 de acero y por una 
cinta de apoyo 38 dispuesta en el interior de este estribo.

Según la figura 1 el estribo 35 rígido tiene sus

10

30
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extremos en forma de brazos 33 que se extienden hacia atrAs y 
que, en su extremo libre, están doblados de nuevo hacia afuera 
a modo de bridas. L& cinta de apoyo 38 esta tendida sobre estas 
partes de brida 37 y doblada alrededor de sus cantos libres, y 
aprisionada con bloques de sujeci&n 39 en el lado posterior de 
las partes de brida 37 y de los brazos 36. La cinta de apoyo 
38 esta configurada con rigidez propia y elasticidad suficien­
tes, de tal manera que, cuando no esta cargada, adopta la forma
de estribo que se muestra en la figura 1. sin embargo es suüFT-*

* *
*  *  *cientemente flexible como para adaptarse por completo a la fofma

de la pared de un recipiente cogido, cuando esta cargada. El
estribo 33 rígido esta unido en su zona central con el basf¿&o&
basculante-elevador 12 a través de un dispositivo de seguridad
contra choque 20. *...*.

En la figura 2 esta representada ampliada la-apl-i-****
caci&n de la cinta de apoyo 30 al estribo rígido. Según esíájfi-

* * * *

gura la pared del estribo propiamente dicha esta doblada hatear
****

afuera en los extremos libres de los brazos 36 y tiene redondea­
do su canto libre. L& cinta de apoyo 33 pasa sobre este canto 
redondeado a los cantos externos de la pared del estribo y esta 
aprisionada en ésta por medio de un bloque de sujeci&n 39 en 
forma de reglete, atornillado al brazo del estribo 36. Los ex­
tremos de la cinta de apoyo 38 pueden estar pegados, & unidos 
por vulcanización, con estos bloques de sujeci&n 39.

Tal y como se ve en,la figura 4, la cinta de apo­
yo 38 puede ser al mismo tiempo soporte para parachoques 4l 
dispuestos a los lados, para esto la cinta de apoyo 33 esta do­
tada con un realce elástico en su sección que se extiende al­
rededor del extremo a modo de brida del brazo 36. que puede ser 
de goma & de material sintético flexible y esta pegada & unida
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por vulcanización, a la cinta de apoyo 38.
En la forma de aplicación modificada de la cinta

de apoyo 38 en el estribo 33 rígido, que se reproduce en las
figuras 3 a 8, est& previsto en cada uno de los extremos libres
de los brazos de estribo 36, una espiga de sujeción 42 que se
extienden en la dirección axial del bastidor basculante-elevador
12 y que consta de un pasador 43 y de un casquillo 44 rotativo"
sobre éste\. En cada uno de los extremos de la cinta de apoyo 38

*esta formado un bucle de enganche 43. Estos bucles de enganché*
* e

están puestos sobre las espigas de sujeción 42. *.**'
COMO refuerzo en este ejemplo, el estribo 33 ri-

-y' , ****gido tiene btn3a.t bridas de refuerzo 40 en los lados superi,Qt.*é 
inferior. Estas bridas de refuerzo están prolongadas en los ex­
tremos libres de los brazos 36 más allá de la pared del estg^bo
doblada aquí hacia afuera. Las espigas de sujeción 42 están dh-

* . *
sertadas entre estas partes prolongadas de las bridas 40, nópn?

* *  *  *

se muestra en la figura 7- En esta configuración la cinta de"*
* J * * * * *

apoyo 38 puede ponerse fácilmente en el estribo 35 rígido, y 
también recambiarse fácilmente quitándose de los pasadores 43 
los casquillos 44 unidos por vulcanización ó pegados a los bu­
cles de enganche 43.

En la cinta que se muestra en la figura 8, los 
bucles de enganche 43 están configurados sensiblemente engrosa­
dos y simétricos. Este bucle de enganche 43 está conformado 
enterizo en cada extremo de la cinta de apoyo 38, especialmente 
unido por vulcanización, y constituye un parachoques 46 sobre­
saliente alrededor de la zona extrema de la brida 4o. Mediante 
la configuración simétrica de este parachoques 46 ó bién de 
los bucles de enganche 43, es posible hacer girar toda la cinta 
de apoyo 38 en el interior del estribo 35. al desgastarse par-30



cialmente el parachoques 31* 6 séa desmontable del estribo y 
montarle de nuevo en situación invertida.

La cinta de apoyo 3S puede estar engomada ó im­
pregnada de material sintético, con el fin de elevar su rigidez 
propia y su elasticidad, de manera que la cinta de apoyo 38 
adopte, cuando esta sin cargar, su figura en forma de trapecio 
ó en forma de estribo, pero es también posible que la cinta de 
apoyo 33 séa de otro material, por ejemplo de una tira de goma, 
de caucho natural ó caucho sintético, reforzada con una inciv*** 
sión textil ó de tejido de acero, para formar la cinta de apoyó
38 entran en consideración también tiras de material sintético

°  *  *  +correspondientemente reforzadas. * . /
Descrita suficientemente la naturaleza del inven­

to, asi como la manera de realizarlo en la práctica, debe &acers<
constar que las disposiciones anteriormente indicadas son sup*

. .

ceptibles de modificaciones de detalle, en cuanto no alteren.su
t  + + +

principio fundamental. .. ...

13
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REIVINDICACIONES
1. - Dispositivo para el vaciado de recipientes, 

especialmente de basura, en un recipiente colector, en parti­
cular para el vaciado de cubos de basura en un vehículo para la 
recogida de la basura, en el que se han dispuesto una pieza 
portante y un elemento de apoyo, situado a una cierta distancia 
por debajo, para el recipiente a vaciar, sobre un brazo girato­
rio de un dispositivo basculante 6 bién sobre un bastidor bas­
culante-elevador de un dispositivo basculante-elevador, preeeüf* 
t&ndo al elemento de apoyo una cinta de apoyo que se pone 
contacto superficial con la pared del recipiente, que está
fijada por sus dos extremidades a ambos lados del brazo giray\

*  + * *

torio 6 bién del bastidor basculante-elevador a una distancia
m&tua mayor que la anchura del recipiente en los extremos la-.*****
terales de un estribo sensiblemente rigido y que se extiende.en

* * * *voladizo transversalmente de forma preferente casi perpendicuj-* * *
* * * *lar sobre el brazo giratorio, caracterizado porque los pun^og,.
* f *de aplicación de la cinta de apoyo (38) sobre el estribo (33)* 

se han configurado a modo de parachoques regruesados con res­
pecto a las patillas del estribo (36).

2. - Dispositivo según la reivindicación 1, carac­
terizado porque el refuerzo de los puntos de aplicación de la 
cinta de apoyo (3S) se han formado por conformado de los extre­
mos de la cinta de apoyo (38) a modo de bucles de enganche (43) 
que están insertados a través de espigas de sujeción (42) pre­
vistas en los extremos del estribo (36), que se extienden de 
forma sensiblemente paralela con respecto al eje longitudinal 
del brazo giratorio ó bién del bastidor basculante-elevador (12).

3<- Dispositivo según las reivindicaciones 1 ó 2, 
caracterizado porque se ha dispuesto respectivamente un para-



choques elástico (4l, 46) en cada extremo de la cinta de apoyo 
(38).
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4.- Dispositivo según la reivindicación 3, carac­
terizado porque la cinta de apoyo (38) está dotada en sus dos 
extremos con un regruesado que constituye cada uno de los para­
choques elásticos (4l).

3.- Dispositivo según las reivindicaciones 2 y 3,
caracterizado porque la cinta de apoyo (38) está constituida
en sus dos extremos con bucles de enganchado regruesados qué*'"

* *

forman el parachoques elástico (46). 1..*:
6. - Dispositivo según una de las reivindicaciones

1 a 3. caracterizado porque la cinta de apoyo (38) está cod̂ JL-̂  
gurada con una rigidez propia y con una elasticidad suficientes 
como para que adopte una forma de trapecio & bién de estribo..*, 
cuando está sin carga. .*

7. - Dispositivo según una de las reivindicacidpes
-  .  * *

1 a 6, caracterizado porque la cinta de apoyo (38) se forme? a*.
*  *  ** *.partir de una banda de género textil.

8. - Dispositivo según una de las reivindicaciones 
1 a 6, caracterizado porque 1^ cinta de apoyo (38) está formada 
a partir de tejido engomado & impregnado con material sintético.

9<- Dispositivo según una de las reivindicaciones 
1 a 6, caracterizado porque la cinta de apoyo (38) se forma a 
partir de una tira de material sintético 6 de goma de caucho 
natural 6 de caucho sintético, reforzada con una inclusión tex­
til ó de tejido de acero.

10.- Dispositivo según una de las reivindicaciones 
1 a 9, caracterizado porque el elemento de apoyo (14) dotado con 
la cinta de apoyo (38), está unido con el brazo giratorio ó 
bién con ei bastidor basculante-elevador (12) a través de una
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instalación adicional de seguridad (20).
11. - Dispositivo según la reivindicación 10, ca­

racterizado porque la instalación de seguridad contra los cho­
ques (20) esta constituida por uno ó varios bloques de unión y 
portantes (2 1) desgarrables, de material goma-el&stico, que se 
han dispuesto como única parte de unión entre el elemento de 
apoyo (14) y el brazo giratorio ó bión el bastidor basculante- 
elevador (12) ó bión la pieza portante (24) rígida prevista en
aquel punto. ****** *

12. - Dispositivo según la reivindicación 11, oa-^
racterizado porque se han previsto cuatro bloques portantes y 
de unión (21) colocados en disposición rectAngular entre e^.6?- 
tribo rígido (35) y el brazo giratorio ó bión el bastidor bas­
culante-elevador (12) ó bión una pieza portante (21) rigida gge^ 
vista en aquel punto. .

13. - Dispositivo para el vaciado de recipientes-,
* +

especialmente de basura, en un recipiente colector, tal y pomo* * * ***queda sustancialmente descrito en la presente Memoria ó ilus­
trado en los adjuntos dibujos.

Esta Memoria consta de 16 hojas escritas a máquina 
por una sola cara.

Madrid, 13 MO. 1985
Z0LLER-KIPPER GmbH.
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