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El presente invento se refiere a las miquinas de siega y
més partioularmente a los rastiros henificadqrea—sacudidores pars el
heno, la hierba, eto., que comprenden dos Srganos de transmisién sin
fin que se desplazan en torno a dos pares de discos o de placas y-
gue ven unidos entre si por traviesas que presentan dientes de incli-
nacibén variable.

Son ya oonocidos rastrillos henificadores de este tipo en

los cuales no existe posibilidad alguna de regulacién de la inclina-

cibn de los dientes. En consecusncia, los dientes, despuée de haber
recorrido el camino horizontal, se elevan casi a la vertioal pasando
dq}ante de la superficie de los discos.

Bste movimiento es muy ventajoso para la recogida de la co-.
secha debsno, .pero presenta un grave inconveniente ouando ge quiere
sacudirlo o eSparoirlo ¥ €llo por el hecho de¢ quo al terminai el ro—
corrido horizonitel activo, ¢l efecto de empuje lateral cesa progre-
sivameﬂte de ejercer su accibén y la ineroia resultante se pierde.

Tanbién se conocen ya rastrillos hemificadores provistos de
un dispositivo de regulaciin de los dientes, en lom qué esta regula~

cién se asegura diente por diente, Este dispositive comprende, para

cada diente, dos tirantes, uno de cuyos extremos va fljado = la ira=

viesa portadora precédente & el otro extremo al brgano de transmisién,
Para cambiar la inclinacién de los dientes, es precigo efeg—
tuar maniobras manuales con oada diente, de manera que esta regula~
cifn es lenta, complicada y bastante costosa desde el punto de vise
ta fabrioacidn, o
El presente invento tiene como finaliéad obviar estos incon-
venientes y consiste en que se prevé‘una leva, una rueda plana u
otro Srgano gue puede colocarse en una posicidn tai que al finalizar
su recorrido horizontal inferior cads traviesa entra en rotaocibn y

las puntas de los dientes reciben un movimiento de aceleracién, y en
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que cuando las horcas asvi formadas por los dientes dejan de estar
sometidas a la aeciln de la leva o de la roldana, vuelven a su po-
sicién iniedal.

En la realizacién préctica del invento, las traviesas porta-
doras de dientes estan provistas de un brazo situado en la prolonga~
cién del plano de los dien'-hes ¥ scbre estos brazos se articulan unas
bielas telescdpicas que van monta.daé a pivote sobre el eje siguiente
que une entre si las dos cadenzas.

4 fin de hacer comprender bien el invenio, se describird a
continuacidn un ejemplo de realizacidén con referencia a los plan;)s,
en los cﬁa.les: ' _

la figurs 1 es une viste en plano y

La figura 2 una vista..e,xi alzado,

Las fivguras 3 a 6 se refieren a una forma de ejecudég modi~
ficada y mejorada, -

La figura 3 es una vista en alzado y esquemdtica que muastra

un extremo d¢ la cadena y el dispositivo modificado que permite el

-esparoimiento.

La fig. 4 es una seocoibn & lo largo de la linea IV-.IV de la

fig. 3.

la fig, 5 es una seceién a lo largo de la linea V-V de la fi~-
gura 4. '

La Tig. 6 o8 una ‘vista. oxplicativa.

En los planos adjuntos se ha rerresentado en 1 el chidsis que
comprende dos largueros 2 unidos entre si por unos tirantes 3, y en
4 las dos.-.oadenas que pasan sobre unas ruedas 5-51 de les cuales las
de cabeza van srrestradas por una correa 6§ gue se desplaza scbre una
polea, ; montada sobre ol eje 8 de las ruedas 5 y sobre una polea 9
arrastrads por un motor (no representado).

las vadenas 4 estén unidas entre sf a distancias regulares -
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= por unos ejes 10 sobre los cuales van menkdﬂb@})ed formeg’ giratoria,

dos manguitos 1l que llevan una travieéa 12 sobre la cual se hallan
fijados los elemenios rastrilladores que comprenden unos dientes 13.

Gonforme al invento, en cada e_je 10 estd artioulado el extre-
mo de una biela 14 que en su otro extremo se ardicula en 16 sobre un
brazo 15 situado en la prolongacifn del planc de los dientes y soli-
dario de los manguitos 11 del eje 10 precedente.

Lag bielag 14 poseen la particularidad de ser telescépicas,
asto es, gue comprenden un vistage 17 terminado por una placa 18 gue
puede correr dentro de un cilindro 19 y contiene un muelle 20. A

Por ofra parte, en el planc vértioal formado por las bielas
ve situada una levs 22, una roldana o un Srgano andlogo que, bajo un
mando manuél, puede pasar a una gosiciéﬁ donde puede servir de Sope
al extremo 21 del brazo 15,

En esta posicibn, después de haber recorrido el frayecto hori~
gontal, el exiremo 21 de oada brazo 15 viene a chocar con la leva 22
¥ por consiguiente ol véstago 17 se desplazard dentro del cilindro 19
y el conjunto constituido por la traviesa 12 y Ios dientes 13 seré
puesto en rotacibén alrededor del eje 10 de modo gque las punmtas 131 de
los dientes experimentaran una aceleracién,

. Cuando las horcas férmadas por los dientes dejan de estar so-
notidas a la accifn de la leva o0 de la reoldana, vuelven a tomar su
posicibén normal bajo la accidn del resorie 20,

‘ La leva va montada sobre las ramas de una horquilla 23 fije-
da soﬁre wn ¢je 24 provisto de un mando manual 25 y que gira en un
gsoporte 26 golidario del bastidor, ’

Puede preverse un sector de muescas para dar diferentes posi-
ciones a la leva 22. '

Bsta leva se mqntiené, pues, em posicidén inactiva cuando se

utiliza la m&quina para le recogida, y entra en posicidn activa cuan-




-

P

10

15

20

25

5 v
D Qe

PN T *‘\,‘:L:.
= do s efectiia 1la henificacifén, el es{pﬁroi’mi’en’ao ‘o’ el sacudimiento,

TramanTanann A

3

_ Las principales ventajas son:

1. Be consigue ‘una aceleraoibn horca por horca como en las
henificadoras de horcas, de modo que se levauta y se aires la cose-
cha, lo cual es el elemento principé,l del irabajo de henificacibn.

2. Las horcas wuelven a su posicidn inicial después de ha-
ber a.ba.nd.oﬁado el guia, HNo arrastran, pues, la cosecha scbre la
parte superior de la méguina, lo que podria provacar la obatruccidn
del aparato.

Las figuras } a 6 se refieren a una realizacién modificéda
ouyo objéto es eliminar al mdximo los choques resultantes del contac~
to de las piesas méviles de la cadena del rastro henificador con la
ruedecills u oti‘p brgano de desviacién que ocupe una posicién fija
en el chésis. ‘ .

En las figarae 3 a 6, se han representado los larguercs 2; en
4 las dos cadenas gue pasan sobre las ruedas 5, y en 7 la polea de
arrastre montada sobre el eje 8 de lag ruedas 5.

Las cadenas van unidas entre s, a &istancias rggulares por
unos ejes 10 sobre cade uno de log cusles estd articulado el extremo
de una biela 14 que, en eu otro extremo, se articula sobre un brazo
.15 gsoliderio de unos ma.nguit.OS (no representados) queé pueden girar
en torno de 108 ejes 10 y gue lleva una traviesa 12 sobre la cual van
fijados los elementos rastrilladores que comprenden a los dientes 13.

BEn el eje 8 va montada una pieza transversal 30 que arrastra
por medio de unas bielillas 31 una exbéntrioa que comprende una coro-
na exterior 32 que gira por mediacidn de rodamientos a bolas 33 scbre
una plaquilla 34 monteda sobre un entrante 35 existente en un soPOi‘-
te 36 del eje 8. |

La corona 32 comprende unas horquillas 37 entre las cuazles se

ballan alojadae unas ruedecillas 38 de ocaucho sustentadas por ejes 39
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no coineiden con la semicircunferencia gue. seria recorrida por los

excentricidad 1leva a uns cesacidn del contacte entre la ruedecilla

- o WA
arrastrados por las hieiillas ., ?7 83 ?3@”’.“‘”’“’

‘Bstas ruedecillas estén dispuestas de tal modo que su gsepa-
racidn angular correspénde con la separacién de lae bases de los diend
tos.

En el curso del funcionamiento, el eje 39 de oacia miedeoilla
describe una circunferencia excentrada en una. digtancia y con rela-
cién al sje 8, .

Las ruedecillas 38 cumplen la funcién de la leva que lleva
la referencia 22 en las figuras 1 y 2 y determinan por su encuentro
con los brazos 15 un giro de éstos Gltimos en torno al eje 10 y un
novimiento de aceleracidn haciz adelante de las puntas de los dien-
tés; como se ha de'eforito mis arriba,

Los ciroulos desoritos en el espacio por las ruedecillsas 38

extremos de los bragos 15 si éstos no encontrasen ningln obstioulo
en su recorrido.
En la realizacisén modificada, estos extremos de los bragos
15 (base de 1os dientes) encuentran a las ryuedecillas &a antes del
plano vertical ¥ que pase por ol eje de la ﬁzeda de cedena 5.
Prosiguiendo su movimiento, los extremos de los brazds 15

¥ la ruedecilla correspondiente alcanzan una posiocidn en la que la

38 y el extremo del brazo 15.

En este momento, los dientes del rastrillo quedan liberados
¥ bajo el impulso del muelle que forma parte del dispositivo teles—
ebpico previsfo para 1a biels 14, vuelven a su posicidén normal que
ocuparian si no existiese la excéntrica.

La excentracidn y puede modificarse hagiendo girar la plagui-~
lla 34 por cualouier medio clésioco (palanca, éeotér, tornillo de re-

gulacibn, eto...)
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_cuando las horcas asi formadas por los dientes dejan de estar some~
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. BEabri pues, oont&cto entre las roldm;s 38 y los extremos
de los brazos 15 en la zons de compene‘t;racién Z de los trayectos re-
corridos por las ro],danéa ¥ por los extremos de los brazos y separa-
cién en la zona de no coincidencis de estos trayectos recorridos. -

Las ventajas son lasm siguiehtee:

1) La entrads en contacto de los elementos es mis suave.

La reduccifn de los ‘chogues se obtiene dando a las pleszas
que entran en contacto velocidades angulares sensiblemente iguales.
Resulta de ello una menor usura mecénica y un oonsumé de potemcié,
més reduocido, ‘ -

2) Bl muide de funcionamiento de la mAguina disminuye.

. 3) Las facilidades de regulacién previstas en la realiszacién
segin las figuras 1l y 2, se mantienen,

REIVNDICACIONES

En resumen, la Patente de Invencién que sevsqlioita., recaerd
sobre las siguilentes reivindicaciones: .

1. Rastro henificador-sacudidor para el heno, la hierba, y
gimilares que comprende dos Srganos de transmisidén ain fin que se

desplazan en torno a dos pares' de digcos o de placas y se hallan uni-

variable, caracterizado en gue se prevé una leva, una roldana u otro
Srgano gue puede oolocarse en yogicidn tal que al terminar su reco-
rrido horizonial iri;f’ezior cada traviesa entra en rotacién y las pun~

tas de loz dientes reciben un movimiento de aceleracién, y en que

tidas a la accidn de la leva o de la roldana, vuelven a tomar su posi
oibn inicial,

2. Rastro henifiocador-sacudidor segin la reivindicaocién 1,
caracterisado en que las traviesas (12) portadoras de dientes estan

provistas de un brazo (15) situado en la prolongacién del plano de
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los dientes, y en que gsobre estos brazps se articulan unas bielas

N g e T———
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‘telescépicas (14) que estan montadas "a pivote sobre el eje {10)

giguiente que une entre 81 las dos cadenas.(4).

3. Rastro henificador-sacudidor seglin las reivindicaciones
1 y 2 caracoterizado en que las bielas (14) oomp::;enden un véstago (17)
terminado por wna placa que puede correr dentro de un oilindro (19)
7 que contiene un muelle (20).

4. Rastro henificador-sacudidor wonforme a las reivindica~-
ciones 1 a 3 caracterizado en que la leva (22), u otro Srggno, puede
pasar a una posicidén donde puede gservir de tope al extremo del brazeo
(15), quédando inaotive dicha leva cuando la méQuine se utiliza para
la recogida ¥y entrahdo en posicidn-activa, Ge preferencia en diferen-
tes'posiciones; paré las Operaciones de henificacibn, esparcimiento
o sacudimiento;.

5. BRagtro henificador-sacudidor conforme a la reivindicacibn
1 carascterizado en gue el obsticulo praviéto en ol trayecto de las
bases de los dientes, es decir de los exbremos de los brazos que pue-—
den girar en torno a ejes portados por las cadenas y q_i;e presentan
una traviesa sobre la cual van fijados los elementos rastrilladores,
estd constitufdo por varias ruedecillas (38) sustentadas pof una ex=
céntrica, de tal manera que ‘t_al eje de cada ruedecilla describe una
cirounferencia excéntrios con relacién al eje {8) de la rueda de ..-
cadena y que exiate contacto en la zona de compenetracidén de trayée—
tos recorridos por la ruedecilla y por las bases de dientes, y sepa—
racién en 1o zona de no coincidencia de estos trayectos recorridos
por los mismog elementos. .

6. Rastro henifiocador-sacudidor segfm la reivindicacidn 5
egracterizado en que la regulacidén we realiza por la modificacidn de

le distancia de excentraoién entre la exobntrics y el eje de la rueda

‘de cadena.
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7. 8s reivindica por Gluimo copo cbjeto sobre el que ha de |
recaer la Patente de Invencidn que se solicita: "RASTRO HENISICADOR-
SACUDIDOR PARA L HEWO, LA HIZRBA Y STITTARES", '

Todo conforme ge demoribe y reivindice en la presente memo~
ria que consta de nueve pégines escritas a mquina y dibujos adjun-

tos.

‘Madrid, 5 de Marzo 1963

ALFONSO UNGRIA
' PeDs
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