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Case 12 - Pile N2 4908

285722

<MEMORIA DESCRIPTIVA
para solicitar

PATENTE IE IRVENCIOR
en
ESPANA
por VEINTE afios

a nombre de THE MEAD CCRPORATION, entided norteamericans, estable-~
i cide en 118 West First Street, Dayton 2, Ohio, E.U.A. por:
"UNA MAQUINA DE EMBALAR" '

- W G e e e we e am mm W G an Be W W O Oy Es SR M de e em w me

Bsta invencidn se refiere & una mdquina pars el embalaje.
de latss, paquetes, tarros n otros recipientes en'cajas, cajo-
nes u otros receptaculos que cominmente se emplean pPE&T8 COhe
tener una docena o mds de tales articulos.

5 En la siguiente descripeidn se’hace referencia &
latas como recipientes tipicos, pero ae comprenderd que
- la médquina e invencidén no se limitan al embalaje de la-
tas, sino que también podrén emplearse pera embalar paque-
-~ tes rectangulares, tarros y otros recipientes.

10 Un objeto de la invencidén es proveer una maquina
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cdmparati,vamente péqueﬁa capaz de embelar latas u otros

artlculos & velocidades mds elevadas que las mdquinas de
envesar para fines similares, ‘
Otro objeto es proveer una mdguina como la que se

menciona més arriba capez de embalar ringlas o camadas

| .'tinicas' o ringlas-dobles de latas en una caja.. Un objeto

relacionado es embalar las dos ringlas de latas simult4nea-
mente, .
Otro objeto es proveer una méquine como la que se

menciona mds arribe cuya construccién es adaptable a la

" modificacién fdeil para embalar latas o tarros o paquetes

‘rectangulares o paquetes de seis latas,

Otro objeto es proveer en una méquina como la qe
'se menciona més arriba, un mecanismo‘ de embrague de una
sole revolucién por ciclo qué permitird a la mdquina pasar
por tan sélo un ciclo por cade revolucién del embrague, &
menos que esté listo un complemento complsto de latas o
artlculos para ser recogido y desplasado hacia adelante
para el embalaje y la caja de embalaje esté en 1a posicidén
para recibir la carga, .

Ot ro objeto es proveer medios en combinacifn con el
embrague de una sola revolucibn gue mantendrdn el embrague *
emﬁfégaclt; ¥ la mdquina en funcionamiento continuo mientras
haya un coﬁple‘mento completo de latas listas para ser emba-
ladas y ls plataforms de la caja est£ en la posicién apro-

piade con una caje en la misma para recibir las latas,

Otro objeto es proveer presién sobre le parte supe-
rior de las latas en el conductor a fin de reducir el
nimero de latas que se necesita en los pasos o canales
estrechos para asegurar el desplazamienté de las latas
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del conductor,

Otro objeté es proveer medios para bajar la carga

" embaleda y retardar ls accién de bajada de la misma,

Otro objeto es proveer medios pare impedir el movi-
aiento de las ringles o camedas de latas a la posicién
final de embalaje de la caja a menos que haye una caja en
posicidén para recibir las latas, |

| Ot ros objetos y ventajas de la invencién serdn apa-
rentes é'medida que se describs en conexién con los dibujos
que se acompafian, '

“En los dibujos:

Ias Figs. 1, 2 y 3 son vistas diagremdticas en alzado
laterel de une mdquina que integra la invencién y represen=

tan, respectivamenﬁe, une ringla o camads superior de

‘latas en posicién, temto la ringla superior como la ringla

inferior de latas en posicién, y tanto la ringla superior

como la ringla inferior siendo introducidas en la caja

‘mientras se coloca otra ringla superior de latas en posi-

¢ién; o

~ Ia Fig, 4 es una vista isométrica, parcialmente
interrumpide y parcielmente diagremdtica, degia méquina de
las Figs. 1, 2 y 3;

Ia Fig. 5 es una vista parcial en alzado, en seccién,

~del rodillo de presién y sus medios de soporte, que aplica

presién sobre las partes superiores de las latas en el
conductor o conveyor; '

Ia Fig, € es una vista en detalle, que representa
en planta y parcialmente en seccibn, el mecanismo de’em-
bregue de una sola revolucién; |

Ias Figs. 7 y 8 son vistas parciales en perspective
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de una porcidn del mecanismo de embrague de una sola revo=
lucifn, tomedas desde posiciones diferentes;

Is Fig, O es una vista en detalle que representa
en alzado el éoﬁjunto de corredera en conexifn con el me-
canismo de separacién de latas; _

Ia Fig. 10 es una vista en det&llga, que representa

en algado lateral parcialmente interrumpida, el conjunto

‘de separacién de latas;

 1a Fig. 11 es una vista en slzado lateral diagremé-

tica de otra forme de la invencién que se adapta para em-

balar ringlas dnicas de latas en una caja abierta por un

extremo; ‘ :

Ias Figs, 12, 13 y 14 son vistas parciales diagra-
miticas en perspectiva, de otra forma de la invencién
adaptade pars embelar paguetes rectangulares —y que repre=-
sentan ls accifén de separacién de un grupe de paquetes
provenientes de hileras de paquetes que llegan;

Ia Fig. 15 es una vista parcial en alzado que repre-
senta en seccibén longitudinal el mecanismo de leva elevador
por el lado de la derecha de la mdquine mirands al extremo
de salida dg la mdquina;

Ia Fig. 16 es uns vista parcial en detalle gque re-
presenta en alsado, en seccién, el control del mecanismo
de bajada de la ceja llena; y

1a Fig, 17 o5 un diagrama del circuito de las cone-

xiones eléctricas a los diversos imterruptores que se em-

- plean en la invencifn,

Haciendo referencia a los dibujos, las partes de la
miquina estdn soportadas entre placas de bastidor longitudi-

nales F* y F2 que estdn soportadas por cuatro o m4s patas L,
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.y estdn convenientemente espaciades por medios de enlace

transversales, seglin aperecerd mis cabalmente més adelante,
MECANISNO DE CONDUCCION Y ALIMENTAGION
las lates se conducen a lo largo de una cinta trans-

‘portadora sinfin 15,que puede consistir convencional-
‘mente en listones o barras montados sobre cadenas en lados

h contrarios de la mdquine, impulsadas por ruedas dentadas

desde un motor de propulsién principal M de la manera usual

. por medio de engranajes de reduceidn y 'embragué de seguri~

dad, comercialmente asequibles, no se representan, que per-
miten que el motor continfe girando en caso que la méquina
se agarrote y pare, ' o |

las lates se separan en pasos o canales estrechos, que -
en la ilustracién que se ‘representa, son cuatro en nfmero,
peroc el mimero de pasos estrechos puede variarse para dar
el nimero conveniente de lates en un emvese. Los pasos

estrechos estdn formados por placas de gula estrechas

'-A, B, C, D y E colocadas sobre la cinta trensportadora,

pero extendiéndose més allé de la cinta en una zona de
elevacién y sepa.racidn, como aparecerd mds cabalmente més
adelante; . o |

 Para facilitar pasés nés estgéhos ¥y un conductor més

corto, se proveen medios pera-aplicar presién sobre la

~ parte superior de las latas, Puesto que las latas se despla-

zan & lo largo de los pasos estrechos por la presifn de las
latas siguientes contra sus predscesoras y, empujando asf
las latas delanteras, -debe proveerse suficiénte rozamiento
entre los fondos de las latas'y el conductor para evitar el
resbalamiento, si se desea un pequelic mimero de latas y va

a proveerse una méquine mds corta, Por lo tamto, se provee
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un medio de rodillo de pi'esién que se extiende sobre los
pasos estrechos, El medio de rodillo de presién est mon-
tado sobre una barra Lransversal o miembro de bastidor
F=6 que se extiende debajo de la carrera superior de la-
cinta transportadore 7 esté soportado desde las places de
bastidor F-1, F-2, ' ' '

¥ontados sobre la barra transversal F-5 en lados

‘contrarios de la cimta transportadora hey montantes de so-

porte 21 .en 10s cuales estdn articuladamente montados brazos
substancialmente horizontales 23 aseguraedos en los ext remos
cont rarios de un £rbol 29 que 'se extiende ms arriba de los
pasos estrechos para las latas. | Los brazos 23 son articu-
ledos por un extremo y estdn en libertad para desplazarse
hacia arriba y hacia abajo con el 4rbol 29,

Uns. péqueﬁa place de tope 27 en la superficie exte-

© rior de cada uno de los montentes de soporte 21 es ajustable

en el montante de soporte por medio de un arreglo de tornillo
j'entalh de forme que pueda ajustéfse la altura de los bra-~
%08 23, Soportado entre y en los extremos contrarios de los

brazos 23 hay un 4rbol ds rodillo 31 en el cusl estdn gira-.

torismente montados los rodillos de metal 30!, 302, 308, 30%,
Los rodillos 30!, 302, 303, 30% estdn colocados para ex-

tenderse sobre cade uno de los pasos estrechos y son ace -

eionados mecdnicamente,

A fin de asegurar el contacto de cada .rodillo con
las latas en sus pasos estrechos & los efectos de aplicer
alguna presién sobre las latas en su paso estrecho, los |
rodillos estdn provistos de aberturas para cojinetes sobre-
dimencionadas y perforaciones radizles terrajadas ebocar- -

dedas en las cuales se atornillan tornillos de presién 33

.. 285722



$#E

10

15

20

25

de forma Que' los rodillos estdn montedos algo excéntrice-

mente en el .4rbol 31, Preferentemente, en el ejemplo que se

i’e'present_a, que tiene cuatro pasos éstrechos, los rodilloes

se asegurarén progresivamente el través del 4rbol y angular-

_mente apartados 90° uno del otro, Asf, todo el peso del

conjunto de rodille puede apoyarse de una vez sobre un
paso estrecho de las lates para asegurar la presin y en cone
secuencia el movimiento de avance de las latas én todos los
pesos estrechos, con motivo de la aplicacién progresiva de
la presién, & su vez, sobre la parte supsrior de las latas
en cada paso. Asij, la irregularided en la altura de las
latas o de su 'colocacién en la cinte transportadora se tame
en consideracién, , '

Pare impulsar el drbol de rodillos 31, un engranaje-
28 est4 montado en un extremo que se adapta para engranar
con otro engranaje 26 que gire en el £rbol 31 juntamente comn
una rueda dentada 24 calada también en el 4rbol, Ia fuerza
motriz para impulser el 4rbol de rodilles 81 la provee el
motor M que estd montado en el bastidor de la méquine por el
lado contrario, Este motor tembidn actda como el medio de

- propulsién principal pars todas las demés piezas méviles,

segin aparecerd més cabalmente mds adelante,

Mediente engranajes 'de reducci&n, el motor M impulsa
un €rbol 13 que tiene une rueds demtada 10 momtada en el
mismo, Is rueda dentede 10 gira constantemente mient ras el
motor estd en marcha, | -

Is meda dentada 10; por medio de la cadems 12, im-
pulsa una ruede dentada 14 enchavetada en un extremo de un
rbol transversael de propulsifn principal 18 que se extiende’
a través del bastidor de la méquina y estd sqportﬁo en |
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c‘bjinetes en las placas laterales F' ,‘ e,

~En el extremo contrario del drbol 18, estd enchavetada
otra rueds dentada 20, y por medio de una cadena 22 impulse

~ 1a meda dentada 24 que estd flo;a en el &rbol 29, que esté

empernada. 2l -engrenaje 26, -
-El érbol principal 18 tamblén impulsa el conductor,

En consecuencia, mientras el motoz- estd en marcha, ‘el con-

.. ductor gserd impulsado constantemente.

MECANISHO DE DETECCION DB PASO ESTRECHO LLENO |

Al salir las latas del conductor, son empujades & los

rieles paralelos 40 que. se extienden & lo largo de las pla-
cas d¢ gula A-E por sus bordes inferiores a cada lado de cads
place, Estos rieles son tan s6lo lo bastante anchos para
soportar les latas por lados contrarios, de jendo un espa-
cio sbierto exit‘re ellas, Bste espacio sbierto, segin apa-.
recerd més adelsnte, es. Becesario para’ proveer pare el
movimiento del meca.m.smo de elevacién. y embalaje.

A mg:dvlqa que se desplazan las latas a lo :largo de los

pasos estrechos sobre los rieles, estdn contiguas entre si

_-camo debe ser, puesto que cada lata-sigui:ente_em'pujaka' s

predecesora, las latas deben separarse en grupos para em-

- balarlas en una caja, Pars hacerlo, se proveen un mecanise

mo para detener el desplasamiento hacie adelante de.la hilers

© de latas cuando el paso estrecho est£ lleno y un mecanismo

esociado pare dividir y seperar el mimero conveniente para
formar un grupo, '
El movimiento de la hilera de latas se detiene por ..
medio del contacto de la late delanters con un saliente de
tope o detector de la carge 42 montedo en un conjunto
deslizable de deteccién de la c’é.rga s soportado y deslizable
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e lo lafgo de un riel 40 de cada paso estrechd,
Segin se observa en las Figs'. 9y 4, el conjunto de

corredera comprende un tope para las latas o saliente detec-

- tor 42 que se extiends verticalmente hacia arriba desde wn

lado de una corredera horizontal 44 a la cual estd asegura=
do y que se desliza entre uno de los rieles fijos 40. de
sopox'te de lag latas y un riel de gule fijo 46 parslelo y
debajo del mismo, El saliente 42 estd cerca del extremo de-

lantero de la corredera 44, mienmtras que el extrvemo contrario

de la corredera estd asegurado a una prolongacién vertical

ascendente en la placa de cole 48 'que se extiende a lo largo
y & un nivel més bajo que el riel 40 y se extiendé ain més
atrds,

Hay un conjurto de corredera en ceda paso estrecho, -

Cuendo se empuja un nimero predeterminado de latas sobre los

. rieles 40,  la -lata delantera aplica presién sobre ¢l saliente

detector de carga 42, moviéndolo hacia adelante alrededor de
12,70 mm, Cuando los conjuntos de corredera han sido movi- -
dos hacia adelante en todos los pasos estrechos, se pone ‘en
marche el mecanismo para retlrar latas de los rleles.v Con
ese fin, un detente 47 se extiende hacia abajo desde cada
placa deslizable 48 en posicién para ser engranado e impe=
dir que la varills transversal 50 se mueva_' en la direccién
de las agnjas de un reloj (hacia'adelante‘)’héata que todes
las correderas hsn sido movidas haci'a'adelani;e por las latas

en sus respectivos pasbs estrechos, Efi la ]?'ig. 9, se

. representa la corredera desplazeda hacia adelante con

respecto & la varilla 5O,
1a varille de control 50 conects los extremos y eatd
so;mrtada_ por los brazos de palanca 52 cuyos otros extremos
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estdn firmemente montados y giran con un 4rbol de pivote 5¢
de "eje"fijo cuyos ext feﬁms estdn articuladamente montados
en cojinetes en las placas laterales del bastidor F* y K.
A fin de desviar el 4rbol de pivote 54 de modo gue

gire cuando se suelta la varilla de comtrel 50, un brazo 56
que 56 extiende radialmente estd asegure.do el 4rbol 54 con
una polea 57 montada a;us’cablenante en el mismo, También
montado en el 4rbol 54 .hay otro brazo redial 58 que 1leve
un interruptor de mercurio '59 Este interruptor de mercumo
estd en un circuito eléctrico en serie de foma que cuando
ge cierre y cmnplan todas las demds condiciones, el mecanis-

~ mo, cont rolado por un embrague de una sola revoluciln que

se ilustra en las Figs. 6, 7y 8, es ‘puesto en marcha para

- desplazar las latas de los rieles 40 y también pars desplazar

hacia atrds los conjuntos de corredera a sus posiciones pri-

- mitivas, listos pars actuar cuando estf completo el nuevo

complemento de lates en los rieles.

SEPARACION DE UN GRUPO PROVENIENTE DE UNA KILERA DE LATAS
A fin de desplazar latas de los rieles 40, el nimero
predeterminado que va a constituir una ringla en la caja

cuendo estd embeleda, debe separarse primero de la hilers

continue de lates en el paso estrecho sobre los rieles,

El arranque del mecanismo pare hacerlo es otro resultedo del
0131’1"8 del interruptor de mercurio 58. ‘

Ia separacién se pealiza intercalando en el-espacio

“entre la §ltima lata del nimero elegido que va & formar el

grupo, y la lats siguiente, un per de salientes 60, 66,
iréanse Figs. 10y 8, Un saliente B80-es una saliente de tope
y estd fimmemente montado en una varilla 62 gque se extiende

redialmente desde uns ménsula de montaje 64.scbre un érbol

-m;. @8®”~d
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de’ soporte transversal 85 de eje fijo, que est4 montado y

soportado por sus extremos én les placss de bastidor F* y F2.
- El otro saliente 66 tambidn estd montedo en la' va-

rilla 62, pero es deslizable en ls misma hacia el extremo
- delantero; y se desvla hacia el saliente 60 por un resorte
- de ccmpresxdn 67 enrollado alvededor de la varilla,

El monteje articulado de la ménsula 64 y su varille
62 en el drbol de soporte 65 permite el que los salientes 60

| y 66 sean intercalados entre las latas cerca de las placas

de gula A-E cuando la varilla y ménsula estdn inclinadas.

hasta substancialmente la posieibn horizontal y también

permte retirarlos cuendo la verille estd inclinada hacie
abajo desde la poslcwn horizontel, E] medio ds inclinacién,
que se describe mds abajo, es controlado en relaciém crono-
metrada con la operacidix de separacién del grupo de latas de
ls hilera, o '

Ia inclinacién es comrolada por la rotacién de una
leva 114 a justablemente asegurada s_obr;e un mengunito o baje

115 que estd flojamente montado en el drbol -principal 18,

El manguito 115 es accionado desde el 4rbol 'princ_ipal
18 por un mecenismo de embrague de uns sola revqluciéﬁ! que
se ilustre mejor en las Figs. 6, 7 y 8, segin se describird
nés cebalmente més delante.. '

La leve 114 tiene una via renurada en su cara interior,

| en la cual encaja un pasador’ seguldor 114f que se extiende

' lateralmente desde una cara adyacente de un miembro triangular

76 acoionado por una leva, Figs. 4 y 10, El miembro 76
Que es accionado por una leve se articula en tomo & un 4rbol

transversal 79 que se extiende al través de la néquina y

‘estd montado en cojinetes y las placas de bastidor F' y. 2,

285725
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Eﬁ la esquina delaxtbéra-supérior del miembro 78 que
es accionado por la leva, va montado -un.extrem'o de uns ve~
rille 78 que se extiende transversalmente, que engrams en
entallas que miran hacia abajo en cada una de las ménsulas
de soporte 64 en puntos espaciados & -lo largo de la varills

' ;‘78 que corresponden & los pasos estrechos pars las latas,
" El extremo contrario de la varilla 78 est4 momtado en la pa-

lanca 77 qﬁe estd-paraleia con el miembro 76 que es accionado
por la leva, - '

4sf, al ger el miembro 76 sccionsdo por le leva hecho
oscilar en torno al 4rbol 79 por-el pasador-de leva.114f ¥y
la leve 114, la varilla 78 inclina la ménsula 64 -que ‘soporta
el saliente hacia arriba o hacia abdjo en torno & su 4rbol =

de soporte 65, Cuando se inclina hacia arriba, los selientes’

60, 66 ent_rarén 'eﬁtre las lates que van & ser séparadas..'
_ Cuando se inclina hacia abajo, los salientes saldrén del

'paso estrecho y permitirén que las ‘latas en el paso estre-

cho vavancen hacia adelante haste que la lata delentera tro=-
pieza con el saliente de tope 42 como antes, |

Se hace provisién pare el ajuste de la leva 114 con
respecto al buje 115, BEste ajuste se describird en detalle
mds sdelante, - " ' :

Cuendo la ménsule de soporte se inclina hacia arriba
y se intercelan los salientes, el selients 60 detendrd el
movimiento de avance de fodas las latas.que sek encuentran
detrds del mismo, .

Para trasladar el mimero predeterminado peguefio de-
latas que se encuentran'delante de los salientes, apartdn-
dolas de las latas que se encuentran detrds de los salien-.
tes; el saliente 66 -lleva montado en su extremo inferior de-
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bajo de la varilla 62 la rama horizontal més larga de un

- miembro de empuje 68 que presenta la forma de una "L, mien-

tras que la rame més corta se dirige hacia abajo eh i:g_osicién
para ser engraneda por una varilla de empuje transversal 80
que se extiende & través de 1a méquina, Ia varille de em-
puje 80 tiene sus ext remos montados en conexién con el extre-
mo superior de los brazos de palanca 82 situados on lados
contrarios de los pasos estrechos. Los extremos inferiores
82 se -extienden transversalmente a través de la méquina por
debajo de los rieles 40.y-estén soportados en cojinetes en .
el bastidor de la ndquina, » _ |

 El 4rbol 84 es hscho oscilap para producir el movi=
miento oscilente de los bragzos.82 y le varilla de empuje 80,
Esto se hace por la accin de leve desde la leve giretoria
110, véaﬁse Figs'. 8, 7 y 8, que gira con el mariguito 115 en

~ el 4rbol principal 18, cuando le hace hacerlo el medio’ de

control, segin se describird seguidamente,  El movimiento

oseilante hacis edelante empujaré el medio de empuje 68 y -

saliente 66 montado en el mismo hacia adelante. Esto separa
el grupo predeterminado de lates de la hilera de latas de la
manera que se mencioné anteriorments,

La leva 110 acciona la varilla de .empuje 80 por medio

- de los elementos de conei_idn, véanse Figs. 1~3 y 4, El segui~-

dor de lleva 110f se extiends lateralmente desde el ext remo

superior de un elemento de conexién 87 colocado obliocuamente, _

. que tiene brazos paralelos 88 asegursdos a sus lados por su

extremo superior y que se extienden mds arriba y tocan lados
contrarios del manguito 115, véase también Fig, 8, que asi
gula el movimiento substencialmente radial impartido al ele-

mento-de conexién por el seguidor de leva al girar la leva
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110, Flojaménte articulado-en el extremo inferior del ole=
menﬁo de comexién 87 por un pasador de pivote 86, estd el
extremo inferior de un brazo 85 que se extiende hacia abajo,
gsegurado por su extremo superior 21 drbol oscihnte 84.
Segun se dijo antemomente, el 4rbol 84 lleva asegu—
rado en el mismo los extremos mferiores de los brazos 82
que se extienden hacis armba. Puesto que la varllla_ de
empuje t_ransvefsal 80 se extiende entre los extremos
superiores &e estos brazos y los conecta, la varilla de
empuje se moverd hacia adelante y hacia atrds al oscilar
el 4rbol 84, obedeciendo diche oscilacifn-a la accibn de
1 ieva 110, Ademés, segin se dijo anterioz;mente', el -
salients 66, con motivo de la accién ds la varilla de
empujé, separa el 'gmpo de latas de la hilere que se en-
cuentra detrds del mismo, | ' '

Bl movxmlen‘co de retroceso de las correderas 44 lo

-produce la verille transversal 80 .ba;o el cont rol de la
. leve 110, El giro de la leva 110 al funcionar el embrague

de una sola revolucién, hace que la varilla transversal 80
se desplace primero hacia adelsnte pera accionar los

salientes separadores 60, y luego hacia atrds. El movi=-

'miento hacia atrés produce el retroceso de le corredera

a su posicibn primitiva > de‘deteccién con motivo del

paso de la varills 80 & través de un orificio rectangular .
43 en la placa de cola 48 de cada corredera, Con motivo
de que es necesario que la corredera de detaccldn pueda
desplezerse hacia edelante cuendo la lata delanters de la
hilere es empujada contra el salients detector 42 de la .
corredéra, 12 leva 110 tiene su via int errunpida de forma

que cuando se de_tiené ésta, la varills 80 se hsbré

Lu- 2885722
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- desplazado nusvemente hacia adelente alrededor de 12,70 mm,

. Esto suslta le corredera para ese centidsd de movimiento,

gue se precisa para descubrir que el paso estrecho esté
lleno de latas,

- MECANISMO DE EIEVACIOH Y CAPTACION DE LATAS
Después de que un grupo de latas ha sido sepamdo de la

hilera por el mecanismo divisor y separador, se desea alszar

el grupo de los rieles 40 por detrds del tope 42 y moverlo

~ hacia adelante por encima del tope 42 y depositarlo nueva-

mente sobre los rieles 400 por delante del tope 42, en

- posicién para ser empﬁjado de estos dltimos al interior de

las cajas que esperan,
El mecsnismo para hacerlo comprende un par de cadenss
idénticas 130, 130!, en lados contrarios de la méquina, cada

- .una montada en forma rectangular sobre cuatro ruedas dentadas

131-134 y 131'-134', BEstas ruedas dentadas estdn montadas

" en éojinetes soportados desde las placas de bastidor
 interiores f' y £2 paralelas y soportadas desde las places

de bastidor prinoipa'les' F', 2, estando colocadas como si
estuviesen en las esquinas de un recténgulo, Ias ruedas
dentadas delanteras inferfiorés 133, 133 de cada juego -

estdn enchevetadas en drboles cortos coaxiales 128, 128!

 montados y extendidos a través de cojinetes en las placas

interiores de bastidor f', f2, En los extremos exteriores
de los £rboles 128, 128" estdn enchavetadas las ruedas
dentadas de impulsidén 126, 126°, que son accionadas por
las cadenss 125, 125' desde las ruedas dentadas 124,

124! enchavetadas en los extremos de un 4rbol 122 que se ex-

.tiende a través de la miquina y gira en cojinetes montedos

en el bastidor de la méquina,

Hacia adentro de las ruedas dentadas 124 hay otra

2 ,85 722
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Tveda denteda mds poquefia 120, tambiéu enchavetads en el
drbol 120 e ‘impulsada por la ecadens 119 désde el mecanimmo.
de embragus de una sola revolueifn, que se describe mds sde-
lente, cusndo es hecho hacerlo por la activacién del embra-
gue al satisfecerse ciertas condiciones pars la operacifn,
‘Para alzar um grupo de latas por emcims del tope 42
¥ depositarle en los rieles por delante del tope 42, uns euna
que pera iayor conveniencia se designard c_nha de ringls infe-
rior, estd soportada desde las 'ec_aeus 130, 130'; Comprende
una vigg de soporte transversal 140, véase Fig, 4, en la cual

"estdn aseguradas en pesiciones espaciadas s través de la vigs,

en registro con la lfnea cemtrel de cads paso estrecho, vigas
lengitudinales paralelas 142; & cada lado de las cuales estd
montado un miembre alsador de latas 144,

1os miembros alzadores 144 son barras de natal en forma
ae "I* y estdn soportados por dos momtantes 143 desde y 8lgo
nds srriba de las vigas 142, teniendo brazos cortos 144' que
sobresalen hacia arribs DOP sus extremos de salida pra
poder entrar en el especio hg'cl.-.ho entps la hilsra de lates y

8l gruapo separedo de- 12 hilers o impedir ¢l deslisamiente
" hasie strds de las latas al empezar.le ouna a desplazarse

bacia adelante, En 108 extremos delantercs de los miembros
144 se proveen brazos similares 144" que se extienden hacia
arriba para impedir el deslizamiento hecia sdelante de las
latas, 21 llegar la cuna al finel de su desplazamiento haoia
adelante, | , 4 :
Al impulsar las cadenss s la ouns hecie gi-ri_ba ¥ luego
hacia sdelante, el grupo de latas que se ha separado se eap~
tard y tresladard hacia adslante por encina del tope 42,

41 mpulsax- las csdénas a 1a cuna hacia abajo, final

AN “D
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de su desplazamiem:o hacia adelante, -¢1 grupo de latas se

. &opositar& en ol risl 40 por delante del teps 42 véase Fig.
2, ringla inferior,

A 1in de mantener la viga 140 de la cuns de la ringls

- inferier horisentael en todo momento, durante su carrera alre~

dedor de los ouatro lados del recorride rectangular e través
del cusl la conducen las cademes, la vigs 140 estd asegureda

¢ _la cabegs de la méncule de soporte 141 por un extremo, Ex-
- tendido 'horlzontal’_y't?axiéve?aahente desde la cabeza de 1a

nénsula 141 hay un reborde 145 perforado para slojar un pesa-

" dor de pivote horizontelmente extendide qme se extiende desds
un eslabén de la cadena 130, ' Bxtendidos redialmente hecia

erribe y hacia abejo del reborde 1S hay brases 147, 149
que se mantiemen en posiclén vertical on tedo momento de la
ai.gm.ento manera, o . ,

Aré iouh&anonto eonocl:ados con’ los cxtrenos de lea
brasos 14'7, 149 eatén los oxt remos do tirantes o elementos

-de conexién 180, 161 raspoetivamnta, euyos ext remos cantm-

rios estdn asimismo comectados con un soporte de correders
triangulap 184 que estd asegurado & una barrs de eorrodom
horigental 166. Is barre de corredera 1686 es guisde en su
movmento éeahmta horisontal por miembros de gufa hori-
zentalps fijes 168, 163! asegurades a la placa de bastider

| £', Estos miembros de gutg'q-attn‘en alineacitn y verdadera-
‘mente son uma gula continua dividide por la parte central

pere permitir el paso de la cadena 130 y el separador de g0
porte de la viga 140 hacia arriba s través dol espacio libre
ent ye elloa.

Ia comdem 186 es do tal longitud que al pasu- wa

extreme 3 tuv&s del espac:.o libre sutro las partes 168, ]58'

@%"‘/2@
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de la gule, ese extremo habrd entrado pleximente-y empezade

‘a deslizarse en la segunds parte de 1a guls ames do quo el

extreno contrario de h corredera haya aalide de la primers
parts de 1a gufa, AsI 1a corredera es 1o bastante largs

. pars salvar el espacio y aoguir su movimiento deslizante
~ entre las dos partes de la corredera,

R * soporte del extremo comtrario de le viga 140 daade
la cad_ena. 130" es similar 21 soporte del extremo ya deserito,

' _ pero no hay brazos extox;adidos" hacig'trriba y becie abejo -
. camo los brazos 147, 149 en diche extremo, por dos reszonmes,

. Primers; ol mantenimiento de la viga 140 en posicién -

horizontél’por las vapilla 180, 161 es adecuado per ua lade,
Segunds, el espacio se requiere pare el movimiento de

las varillas 260, 261 1gnalos gue 160, 161 al guiar el tramo

‘de una sogumla cunms,

_Se desea que - 1a m!quz.m ses co,paz de cargar una eaja
con dos- camadas 0 ringlas de- lates, una sobre la otra, Con
ests fin se prone una segunde cuna o cuna de la ringla:

: saperior que en 1a mayorfa de los respectos es similer e la

cuna do la ringla infer_:.or. Comprende una viga transversal .
horizontal 240 en 1a ‘cusl estd soportads. una serie do viges
loagitudinales paralelas espaciadas 242, una pira cads paso
estrecho, desde cada una de las cusles un mieabro alsador
de latas 244, on forms de 17, estd soportado por largos
montantes 243, los utrei&é.zu' 244" Que se oxtienden

" haeis arriba impiden el deslizamiento hecia atids y haclia

edelants, como amtes, Sin embargo, esta ngmla eune o cuma -

‘pare la carga do la rvingls snperior tisne sus miembros alsa~

doros de latas 244’ espaciados por los montantes 243, mucho
nds altos sobre 1a viga 242 que sus oqm.nlentu en la cuna

uD?%@
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" Qe 1a rlagle o eamada inferior,

Pare reciblr la segunda ringla de latas desde la ouna

. de 1a segunda: ringla, rieles paraleles 402'que comprenden
- barres estrechas, estdn ssegurados longitudinalmente a paredes

contrarias de placas de tayiqne .maperiores tales como 6’2,

%, B, Fig, 5, que estdn alinesdss y ufs arriba do las por-
’ éiorgs_a nfs delanterass de las pidé.u de ‘tabiq,nd A=, respece

tivamente. Ios rieles 40° estdn & un nivel mds arriba de
los rieles 40 lo. ba.etauto pars’ preveer ol a0 libre do las
partes superiores de hs latas que se ‘encuent ran mds abajo

- de los rieles superiores, ‘Igual que en ol caso de - los rie~

les 40 los rieles 4¢° soportan las latas tan 8810 adyscente.
& su periferia, esta vez, sin embargo; pare pemmitir ol movie
miénto de los bragos empujadores veriicales 246 Que se ex+

~ tiendsn hacia arriba desds el extremo delantero de las viges

léngitudinales 242, Los brazos empujadores 248 se extienden

hasta la parte superior de las latas cargedas en los rieles

de la ringla superior. | ' '
Igualmenta que para las gntas ae tiga 168, 168! de

' 1a corredere 166, se proves un sspacio libre extre las sec-

- eiones de gufa alineadas 268, 268! de la corredera 266, gue

. es senejanto &l cerrodera 166, pere permitir ol paso del
L \sopovte de la viga 240 y cadena 130 on s noviniento, - -

Isa qunas de hs :inglaa superior-a inferior estdn

" colooadas -0 espaciadas equidistantes:alrededer de 1a @@om |
" ‘de foria gue una iniciard su ascenso. cusndo 1a otra inicia
“su desconao. '

- Bajo condieionas corrientes, segin seré ‘aparenbe m

_ adelaute, 1s n‘qnina se detendrd con uns carga de latas,
W, on la ringla superior y estendo la méquina en la poaioi&n

2 85722
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de la Fl.g. 1, Teniendo eato pmaente y por medio de 1la des-
cr:.pci6n preooaente, ge comprenderd que al moverse las ce-
denas 130 y 130, al arranear_h mfquina, la ouna de la
ringla inferier alsard primere ua complemento o grapo de

" latas, X, de los rieles 40 y lo elevard y trasladard hacia

adelante més a11€ del tope 42, Ritences la cuna de la ringla
inferior 'inic'i.arﬁ -su déscenso y depositarf las latas sobre

los risles 40 debajo de la ringla superior, Mientras tauto,
* 1a ouna do 1a ringls superior ha inieciado su ascense y s su

debide tiempo alzard un muevo grupo de latas, Y, que mientras

tanto habr( aido sepuado _por el mecanismo semmﬂor de 1a

~ hilera de htaa detrds del mismo, Esto mevo grapo de latas

‘1o alzar( ¥y traahdar& hacia adolmte 12 cuna de la rhgla
- anperior en preparacidn pare depesitarln sebre los rieles

463 de ls ringla superier, Sin embargo, hay latas tanto en
la ringh aufa.riop}goné.‘ah"h ringla inferior, con las que
los brazos ‘oipujadaraa‘ 248 de la cmna:de la ringla superior
entrardn en contacto en cada paso estrechs, fespectivmnte,
empujdndolas hacia adelante y é’aeindolaa ‘tento de los rieles
iafér’i'egu’ 40 cemo de los rieles superiores 402, simultfueca~

mente, y emtregdndeles al interior de ums caja que espere,
Que se-cargard asf tanto con las latas provenientes de¢ Is

ringla snperier como oon las latas provenientes de la

ringla inferior, aimultlnomnte. B ‘
.4 tin de vencer la tendencia de las latas delanteras

en la .ringla superior a volearse al iniciarse el eapuje de Ia

.' carga al interior de la caja ~~ particulamsiente cuando se

estdn cargando latas de didmetros nﬁs pequefios = la pia'ca

2488 esté asogarada en la cara delantera de 1a parte infee

rior de a&a uno de los brazos anpaja&eres 248, Estas yla- '

2 85 722
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cas teminan n&s abajo de la parte .’mferior de las latas q¢

" la. rmgh snperior.’ Asf, 1a rmgh inferior es mpujada '

un poco antes que la ringla superior y brinda soporte per
delante de las carreras de latas de 1a ringla supsrier,
' MIFUI’ICIOH 'Y BAJADA DE IA CAJA LLENA

.....

Pam rocibir Jas }.ataa enpnjadas de los rieles 40

» .3_40‘3 de las ring]@a infericr y quperior, ‘respectivamente,
uis caja 170 se apoya sobre su <bado con las solapes de
-oi,:tmo‘a.b_ierta's y nirande & las lataé,gu llegan, Is caja
. aeﬁcgnsa sobre una plataforma 172 que es movible desds la
- posicin horizontel que se representa en 1es Figs. 2y 8

pare reeibir Jas dos rmglas de latas a la posicién verti-

cal de la Fig. 1 cuando estd 1lena, IA caja llona 56 re-

tira de ests §ltima posioidn, o
Haciondo reforencia a hs Figs. 4yl6 la platafom »

172 estd montada sobre un braso de goporte 173 asegurade

& un extremo de uns pata 174 ocuye otre extremo sstd esegurade
8 1a parte cemtral de un drbol 175 desde o1 cusl se extien-
den los brasos perpendieulamente, E1 £rbol 176 se extiende

e trevés de 1a miquina y estd artiouladamente aoportado per
sus extrenos en ol bastidor de la méquina,

Pars mantener el rbol 175 en posiomnes espaciadas

-nparbe por 90° ‘de 1a phtafoma horizontal, o vertical,
. Fgs, 174, el disoo 176 estd fimmenmente montede perpendie

cular al &rbol y cerca del extmo del mismo, En 1& pori-

- feri.a del aisee .13 practiean doa entall.aa 1763 ¥ 176h alree

dedor de 90° aparte. pgra. alojar un pasador de trabs 177 com=-
primido.por un resorte, que es impulsado constantemente en

-direccién radial hacia la periferia del diseo, véase Fig. 16,

El pesador 1‘77 pnecle retirarse de cualgmier entalh

28512
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on que-‘ s6 encuentre or un solenoide elect romagnético 178
cuys armadare 178s estd articuladamente conectads a un ele-
mento de’ canexién 178 que, 8 su vez, ostd artiouladamente

‘conectado al pasador,

Cuando ‘la plataforma satﬁ horigontal, Fxg. 3, daspula ‘

de que la caja estd 1llens, sl retire del pnsador de treba |
. 177 de 1a entalla 176k pemitird que la platafomme se articule
' hacis sbajo en torno al 4rbol 175 hasta que llege e las

posiciones de las Figs, 4y ]ﬁ. ‘Cuando estd bajads, i caje

. 170 estd separhada‘poi’ el brazo 180 que se extiende hori~
_zcntalmento perpendicular & 1la phtafom 1sjos de la n!quim.
~Bste breso pnede disponerse con referemcia al trenspor- |
| ‘ts_,doz_-;_.ca‘nveneioul, para llevar la caja lsjos de la mfquina,

de forma que la caja se depositard sobre el tramsportador,

. al 1lega¥ o1 brezo 180 & su punto ufs bajo,

. A Tin de petardap o peducir la merche del movimiente

"~ de bajede de la caje, y edemds, pare desvier el drbol 175
'y 1a platefome 172 a la posieién horizontsl de-la plata-

forma, un mo:tigua&or- hidrdulico convencional estd conec~

tado al 4rbol 175 por una oomién floxible en la forme de .

uns cadens 132,
41 bajar la caja y la platafom, 1a cadena se enrolh

en prte alrededor del drbol y tira de la biela de pistén’

B4 y pistén haela efuera del cilindro 186, Este movimien=~
to-es retardado por aceite contenido en el cilindro, gue
debe paser a través de un orificio restringido de ls menera

_ususl en dichos dlapositivos que son asequibles en el mer~

cado, Cuande. ge 1ibara la- plstaforma por el traslado de la

“eaja y el retiro del paaador de 1a entalls 1764, el resorte -

185 on el eilindro tire hacia atrfs sobre el pistén y 1a -

85722
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diela de pistén 184 y la cadena y hece girar inyersmeﬁte
8l drbol 176 que muevemente elsve la plstaforms & una posis
¢ién horizomtal, Es trabada ahi -por el pasador que entre

~en la entalla 176h,

‘Ia bajada de h caja lhm es autamltioamsnte centro—
lade desde el mecanismo de cune e ringla superior, Con
este fin, wn interruptor limitador convencional 203 ostd
asegurado a‘rl‘ bastidor de hnl(;nim en pdsioidn para que su
brezo ‘accionante 203a, e se extiende hecia ebajo, sen
engranado wr el brago 247 que se extiende hacia erriba de

" 1a cuna de 1a ringh superior, El brase del 1nterrnpter
‘osté articnhao por el brazo 247 de la cuma junto & ella,

cansanéo el engrane momenténeo de les contactos del inte-

- pruptor dentre de 1a caja del intormptor. Esto excita el

solenoide 178 que est& en cireuito de serie con el solenoide,

T a tmvéa de los pasos estrechos de fnem v, I?, Fig. 17,

" El solenoide retire el pesador de treba 177, pamitiendo que
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la caja y phtafema caigan nrticnhdamante hacis abajo,
El braso 208a del intcrruptor vuelve a su posuiéa primitiva y

‘g conntaetoa ‘86 abren bajo el hpnlao del rosorte devia-

dor usual dentro del mtamptor.

'Ia restauracién dé la platafomma 1'72‘th posieidn
horisontal es comt rohda. por wn m;amptor palsador de
contacto mmerumo 204 ubicado conveniantmnte en el bas-
tidor Qe Mormptores en poaicién para que el operaric lo
accione daspn&s de que se retire 1a oaja lema de la plata-
forme y se reanplaza con una caja vecla, E1 interrupteor
204 estf en serie com sl aolenoile 178 que libere el pasa-
dor y en peralelo con 01 ml:ermptor 208 aceionado por ls
ringla superior de foma que cuando se accions ol iutomp-

- 28 -
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tor 204 se retim el pesador 177, liberendo ls plateforms
pere ¢l retorno a la poaici‘én herigontal proveniente de
1a posieién do la Fig, 16, | o

Cuando la plateforme 172 que recibe las ca'jas_ ha sido
restaurade & la posiciém horiszontal, sl lado plano 176f
del diseo 176 se pone debajo de unm brezo accionante ertie
culado 190 do un imterraptor limitador convencional 192 que
estd montedo en el bastidor de la mdquina per el lado que
estd adyacente el disco 176, Bsto cierra el interruptor
limitedor 102 y_pemité un nuevo ciclo, es decir, la opere~ -
¢ién de la mﬁéu’im; pero tan 86lo si una caje estd en posi~
cién pere recibir una uueve cargs de latas y los pesos o
canales estrechos estdn llenos de latas, _

A fin de impedir la operacifn-de 1a m&quina hasta que

une ceja estd en posicién en la plataforms, un inmterruptor
sensor o indicador de la presencis de uma caja 194 éstd

" montedo en 'une vige que se extiende sobre la ringls superior

de latas. Un braze 195 accionante del contacto del inte= -

" rruptor, desviado por un resorte, que estd articuladamente
20

montado, se extiende hacie abajo en posicién pera ser en~
granado y tresladedo por la solape de uns csja, e¢uando la
ceja se encuentre en la posicién receptors de latas en la

platafoma,

" E1 movimiento del brazo 195 del imtermptor cierra
los contactos demtro do la caja del interruptor 184, Cuende
se permite la bajade de la caja o si se ha retirado o no
estd en posicién, el brago 195 del interruptor es impulssdo

'haeia afuers por su resorte desviador ¥ les contactos del
" interruptor demtro del imterruptor 194 se sbren, Esto im=

pide la operscién de 1la méquina, segdn serd mds plenemente

W, 285722
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aparente en conexidn con la ﬁescripqi,‘ﬁn del diegranma de
conexiones elfctricas,

Es moesarie ubicar apropladamente la caje vach 170
én relacién econ la carge que va a ser empujeds de los rielss

de las ringlas superior ¢ inferior y guier o conducir las

latas el interior de la caja, Con estos Pines, una serie de

" dedos de resorte de hoja, igusles en nfmere y alineados eon
los pasos estrechos, estén soportedos individualmente por

un extremo sobre un ao;&e‘rhe en foms de "S" (Fig, 15) montado
en la viga transversal 193, Para 1a conduooién lateral de
las latas, placas de gufa mporior o inferior 198, 199, &

- resorte, verticalmente diapneatas, estdn aseguradas & dos
‘places de tabigue exteriores E 7 E2, por ejemple, véanse K

7 198 en la Fig, 5, Placas de gufe & resorte similares es-
tdn esegurades de un modo semejante al otro lado de la
mdquim. ‘

Los extremos de les dedos 197 7 1los bordes verticales
de las placas 198, 199 se extienden justemente en el imterior
de-la caja al descensar ésta én la plateforma 172, cuande
esta §ltima se encuentra en la posiecién horizomtsal, ILos dedos
7 las placss estdn doblados hacis las latas pere presionmar
contre ellas y sonducirlas el interier de la caja, Los dedos
y las placas, 197, 198, 199, constituyen un embudo sobre el
oual puede colocarse manuslmente una caja vacle, abriendo y
manteniendo abiertas las solapes laterales y superiores de
la ceja, Ias solapas infericres se doblan hmeis abejo
shusando log extremos de los rieles 40 debajo de los cuales

-se deslisan esa solapas al llever la plataforme la ceja vacla

a la posieién herigontal,

»~
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ACCIONAMIENTO PRINCIPAL Y OPERACION |
_.DBL WISKO LE EMBRAGUE DE UNA SOLi REVOLUCION

Por lo preeedente, .1 movimiento de las htaa a lo.

largo de los pasos estrechos ¥y su apartamiento, se conprcn-

derdn de un modo general,
El mecanismo pars trensmitir potencia al mecanisme
alzador y desesrgedor y pars quitar la petencie a les efec-

-tos de detener 1a operecién del mecenismo alsador y descar-
1 gedor en relacifn sincronizade con la scumulacién de un cou~
~ plemento completo de latas en los rieles, se describird ahora

en mayor detalle, Bste mécenismo imoluye taute el embregus
meednica de una sola revolucifn como un circuito de commu~
tacidn cl‘etriea. e

Antes de hacer mnciomr este macanisno, deben satis-
facorse algunas condiciones en h secuencia de operaciones de
ls mdqnm. ‘Bstas eonéigionoa sons :

1, Debe haber un nimere suficiento de latas en los

~ pasos utrochos para empujar la hilera de latas a lo large

de los rieles 40 & Ia poszcidn en gque. s alsa ‘una rlngh
© grapo emploto. 4

-2, las lates delanterws en todos los pasos estrechos
han presionado 4 deaplazado hacie adelsnte el saliemie de
tOpe 42 y las correderas 44 en todos los pasos,

3, Ia plataforma debs estar horisomtel y lista pars
recibir lates sl ser enpnjadas éstas de los rieles de los
pasos est rechos, o

4, Debe estar{u‘fx’q‘ ‘eaja en la platafomsa 172 pere

_recibir las latas, Si no se satisface cnalqniéra de estas

cuatro condiciones, el mecenismo de embregue no serd accio=
nado y las latas no avinzardn mfs allf de los salientes 42

w. 285722
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" en la corredera 44,

5. Alternative para las condiciones 8 y 4; cuando
los pasos estrechos estdn llenos y mo hhy lates en 1a ringla

- inferior, pero sl hay ajas en la ringla superior, la ope-

raoibn del embregue de une sole revolucién puede tener lugar
por uns revolneiln sin que las condiciones 3 y 4 sean satise
feches, Esto provee para sl arrangue automftico pero limi-
te 1a operacién s ume revoluoién del embrague y detiene la
'operaeiéh antes do que la c'arge. sen mpuiﬁ&a_ée los rieles
de las ringlas superier ¢ inferior, & menos que se satisfagen
las condiciones 8y 4, S
Ins primerss condlciones & satisfacer sen el 1lsnado

"de 1os pasos estrechos y el desplasemiento de las lstas

hacia adelaute sobre los rieles 40 pere empujar las corre-
deras 44 hacia adelante. (uando se empuje la §ltims corre-
dera hacia adelante, la farilla trensversal 50, en los brasos
de palanea 52, mds arribe deseritos, véamse Figs, 43’ 9, es |
liberade pars art icalerse junto con su €rbol de montaje 54.
en torno sl eje de ese frbol, Rsto inclina el interruptor
de dercurio 59 hacie abajo y cierrs ol interruptor de mer-
ourio, puesto que taubién estd momtado em ol drbol 54,
Ahors, sl hacer oscilar la plataforms 172 & la posi-

~ei6n horizomtal, el &rbol 175 y el disco de.leva 176 girardn

de forma que la superficie plana 176f se colocard debejo del
brago 190 del intermptor 192, cerrdndolo, Una c¢aja, que
habia sido manualmente coloceda y retenids en el embudo

197, 198, 199 mientres que la plataforms eataba‘bajaﬂa;

gerd soportads por la plataforms evando ze traslada ésta 'Y

la pesicién horisomtal. En esa posicién, la solspa superior
de 1a caje mantendrf el brago 195 del interiuiztor_ sensor d¢
o 285722
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cajes 194 on ls posicién en que el interruptor esterd cerra-
do, El clerre del dltimo interxﬁptor; ya sea ol imterruptor
192 @ 1s plataforma ¢ el interruptor de mereurio 59, exeis
tard un solemoide eioctmagnétieq 150 que controla el em-
bregue montado. en la placa F de 1 nlguinaA. Ia ammadurs del

_solenoide esté comectada al émbolo buso 151 que no es retata-

ble en temo a su eje sino que es presionado bacie adentro de
1s mdquina, hscis afuere del solenoide, pof el z"csorte 152

y tiens el braszo ds trebs 153 rsdialmemte extendido desde el
nismo substancialmente en poaieién horizotal, El braze 153

tiene 1a entella 158n en su borde imferior pars recibir el

- pasador 154 que se e_xhenio hterglnente desde ol tr;nquete

155 en posicién pare ser asido y retenide por el brasge de
traba en un momento dado, segdn aert‘evi;ie:d:e‘ seguidemente,
El trinquete 155 estd erticulsdemente montedo en la
leve 110 en 1s care redial que estd frente a la vie de la
leve, El tri,hquete es desviado hacia el drbol principel por
un resorte de tensién earollado 156 ouyos extremos estdn em-
rollados alrededor de pasadores de snclaje que se extienden
en direcciones contrarias entre sf desde las caras adya=
centes del trinquete y leve, respectivemente, EI trinquete
es ea'paciadé de la leva sgrandando el didmetro de su pasador,
de pivote 100 entve la superficie do la leve y la superficie
adyacente del trinquete, Este espacio provee sitio pare el °
resorte 156, la nariz o diente del trinquete es desviedo
haoia el engrans con los diemtes de una rusde demtada 106,
El tringuete se extiende en el mismo plano que la rueda |
dentada que est{ firmemente montada en una ‘porci'én 104!
de difmetre reducido del cubo 104 flojamente montedo en el
extremo del &rbol de impulsién principal 18, EIl oubo 104

285722
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también lleva fimemente montede en otm poreifn 104* de
didmetro reducido, Fig, 7, 1a ruede dentada 100 que es
oont inuamente impulsada por la cadena 102 desds la mueda
dentada 15 celsda en el efe exterior 13 de la reduscién -
de engranajes, MAsI, cuandoquiere que el tringuetse y ls -
raeds- dextada estdn en engrane, la leve 110, leva 114 y
rueda dentada 112 sern impulsadas como ua solo conjunto
por el tringuete y rueda dentads desde el notor M por
medio de la reduceidn de engrensjes y la cadena de
consxiones que se acaba de describir,.

Cuendo- se permite gue le leve, trimquete, mede den-

_'t'ada y cubo giren como un solo conjunto, por la exeitacién

del solenoide 150 que controla el embrague que tira del

braze 153 @ 1o desengrana del pasador 154 que se extiende
lateralmente en ol trimquete, la retacién ablo puede conti~ .
m;ai' mientras que el solenoide estd excitado, Al desconsce
tarse el solencide 150 del embregue, el resorte 152 moverd

la armadura y el brazo de trabe de vuelta el plane en que
el pasador 154 del trinquete estd givando, C(uéndo el pass-

dor del trinquete 1lega sl braso de traba 155, el pesador
154 engranard con uns superficie inclinade en la entalls
1530 y ae alzard de su engrane con los dientes de la rueds

dentede, Con este fin, la superficie de le entalla 15%n
~ es tangenciel con respecto & la érbita del pssador 154 del

trinquete y estd en posicién para ser engranada por ese pa-
sador, Ia autalla 153n esta rebajada en la snperfloie ine
clinada do forms qne al corrsr el pasader & lo largo de la
superficie incliiada, ‘el pasador eventualmente caerd sn el
rebajo y serd retenido ahf estendo el trinquete desengrazade

‘de-la Tneds dentada 106, Bsto detieme la rotacifn de la

,/? S5 \h j !
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leva 110, leva 114 y rueda dentada 112, pero 12 msda dene

- tada, cubo y rueds denteda 100 contimuardn girendo de fomma

que tan promto como el solencide del embregue estd muevemente
excitado, el trinquete serd libersdo para volvei- a engranar
oon la ruede dentada y la rotacién de 1a leva 110 se re-
iniciard,

El soleneldo permanecerd excitado mientres se satis-

_ facen todas las custro condiciones, o la primers, segunda y

quinta condiciones para la operscién de la méquina, segfn se

_ han consignado mfs srriba, Asi; si el solencide se cexcita
‘tan s8lo momentdnesnsnte pars liberar el pasador 154 del-

trinquete, sohnonte pedré. tener lugar uns revolucién entes
de que el pasader 154 del trinquete sea nuevaments aside

‘dentro de la entalls 153n y alsado lejos de-la rueda -
dentads 106, ' ol

Ia nlqaina siompre se detendrf en la misme . peszczdn
salvo ba;o condieiones ds emergencia, tales cemo el resbala=
miento 0 el desengrene manual provicionsl del embrague do =
sobrecerge, n0 se rapresemts, emtre los engrenajes de- redice
c¢ifn ¥ las ruedas dentadss de inpulsién; o la Anterrapeién
do 1a emergle eléctrica qus va al motor por (a) la aperture

~del intérmptor principal, ° (b) el disparo o accionamients
- de dispositivos convencionales de sobrecargs de la corriemte,

Pero dichas paradas de emergencia no poftarba—r(n el ainero=

“nizado ds las opéreciones dé la mfquina,

Ia parada en la misma posicién estd asegurada por el -
embrague de une sola revolucidn que se desembrage siempre en
el mismo sitio y por la coordinec¢ién del mecanismo elevador
de latas, oadenss 130, ],30'., ote,, con el embrague de fom

que el embrague gire una ves al poner cada ringla o csmada de

' \Juw-’é
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_hfas enjoaicién. En__ otros t_éﬁinoa; un recorride éompleto

de la cadena alrededor de su treyectoria involuorarf dos
revolucionss del embregue de uns sola revolucién, Esto es

" necesario porque dsben separarse dos grupos de lates de

cada hilera =~ uno-para la ringla inferior y otro pare la

- ringle aupﬁrior = para llepar cada caja de dos ringlas,

4 fin de qe la méquina peeds iniciar su éi_olp auto- -
méticamente cuando se cierra el intermyptor principal 7 hay

‘un nimero suficiente de latas en el transportedor pare ali-

mentarlas continusmente & los pasos estrechos, hay un inte-
rruptor limitador convencional 202 asegnrado al bast idor de

la méquina que tiene un brazo accionante 202az que ze “extiende
haoia. abajo en posieidn pars ser engrensdo por la esquina
supsrior del miembro triangular 164 que estd aaeigura&o_.i la
corredera dol mecanizmo accionante de la cuns de la ringla -
inferior, El engrane teindré} luger y cerrard los contaétés
del interruptor al llegar el miembro 164 al final de s ca-

‘rrera hucie atrds, es decir, justamente al arrarcar bacia

arriba la vigs 140 de la cuba de la ringle inforior, El en-

‘grene countinuard durente sl recorrido haoia arriba de la’

ouna, pero temimrd después del mimmo, con el resultado quo
los contactos del intermptor 202 se abrirdn y pemanocorln
abiertos durante el resto del recorrido de las cunss con las
oadehék. Ia éorm&em d la ringla superior mo afectarf a
oate intemptor 202 porque la corredera de la ringla inferier

se encuentre en el hdo contrario de la mdqnina, Segdn se

mpresentg en el diagrama de conexiones eléctricas de la
Fig. 17, el interruptor 2(2 comecta ol interruptor sensor .

194 ¥ el interruptor 192 de la plataforma de formae que es-
‘tando estos dos interruptores abiertos, puede tener lugar unm

Ceme 285722
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“clolo de embrague de ans sola revelucién pare colocar uma
- ringla inferier de latas em posicidn. Despuds ds eso, la

miquine se detendrd a menos que se clerren tamto el intermupe

- tor semsor come el imterruptor de la platafoms,

~ AJUSIE DE L4S LEVAS 110 Y 114 )
Ea necesario pare la aceidn ‘de insercién y retm
de los dedos separadores 60 y 65 por la leva 114 y el movi-
miento de separacién del dedo 66 por la leva 110 que am-

. bes estén coerdinados y exactamente sincronizados con res-
. pecto al ciclo total de operaciones de ls mdquina, 4 los

efectos de proveer para el ajuste de las levas con relacién

8 la rueda dentada 112 en su ascionamiento del mecanismo dés-

cargador, que se describe mds arribe, las levas estdn mone
tadas en el buje o manguite 115 del drbol principel 18 de
msnera que la leva 114 puede ajustarse con respecto al
mismo individualmente, y la rueds 112 puede ajustarse con
respecto al mismo también individualmente.

Haciendo refsrencia especialmente a las Figs. 6, 77

8, 1a leva de separecién 110 estd empernada contra el extre~

mo 0 estd do otro modo fimmements asegurada al extremo del
manguito 115 que, segfn se indieS previamente, estd giratoe

* riamente montade en el £rbol do impulsisn prineipsl 18, En

el otro extremo del mangnito 115, estd ajusi:ablmnto monta-
da la leva 114, Entre la leva 114 y la leva 110, la ruede
dexteda 112 estd ajustablements montads em el manguito 115,
Estz meda dentada lmpulss la cadens 119 que, se recordard,
impulse el mecanismo elevador y desecargador de latas,

_ Para asepurar el sjuste de la usde denteds 112 con |
respecto al manguito 115, un anillo de fijacién 117, diame=~

tralmente partido, estd momtado en el hnguito por un lade

285722
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de la rueda dentada, Por sl otro lado de h rueds dentada

- hay un ensanchamiento circunferencial o anular 1154 en el

menguito, , : _
Tanto el anille de fijacién como el enssnohamiento

© tiemen sus bordes adyacentes rebajados hacia el £rbol prim-

cipal, proporcionando asi cavidedes anulares y salientes que
se enfrentan y miran pe;..ra ls. rueda &éntada.' Ia periferis
del centro abierto de la rueda dentada se aloja en estas
cavidades que asl colocan la rueda dentada cem respecto al
eje del drbol principal, | o

Para asegurar la rueda deatada entre el ensanchamiente
1158 y el anillo do fijaciém 117, el perno 116 que estd pa-
ralelo con el drbol primcipal, tisne su extremo atornillade
en ol anillo de fii#cién 7 su espliga pasa & través del en-
sanchemiento de manguite 115a, El perno 118 también pasa a
través del anillo de tope 111, contre ls superficis exterior
dsl cual presiona la care inferior de 1a cabesa del pemmo,
Z1 anillo 111 emtra e combacto con el extremo del manguite
115 de forme gue al apretar ol perno, el anillo de fijacién
117 es llevado hacia 1a rueda demtada y la meda demtade
se asegura entre el anillo y el ensanchamiento 1152, El
anillo 111, com motivo de su contacto contrs ol extremo del
manguito, limite el movimiento del perno y del anillo de -
tops 111, Se provee espacio libre para la leva 114 entre
el anillo de fope.y el anillo de fijacién que se describe
nés adelante, de menera gue el perno 115 no degempofia ninguna
accibn de fijaeiln con respecto a la leva 114, 4REL, se ob=

‘servard gue la rueda dentads est{ asegurads al manguito

115 en posicién debldemente ajustada, independientemente
de cualesquiera otra parte del mp.nguito.,g 85 722
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14 eflojande el permo 113,

| Elajuste de la leva 114 an ol menguito pueds hacerse
independientemente de la rueda demtada 112 y mientras la
meda e.si;d asegurada, Con ess fin, la periferie del centre
sbierto de 1a.leva 114 estd tallado en smbos bordes pera
proporcionar salientes anulares y rebajos similares gque ao:

" enfremtan, Baun rebajo estd asentado el anillo de fijacidn
118 de 1a leva, En el oiro rebajo ge extiende el bords del
_ ensanchamient o 1152,

‘Papa fijar la leva 114 entro el anillo 118 y el en-
sanchuionto 1186 del manguito, el perno 113 que estd pars-
lelo con-el drbol prineipal 18 pasa & través del anille 118

'y se étemi_lh en una perforacién en el ensemchamiento 115a
. del manguito, Ia cabeza del perno 113 estd embutida en sl

anillo de fijacién 118 de forma qus al apretar el permo 113
éste entra en el menguito y su cabeza presiona el anille 118

. coutra el saliemte radial enular de ls leva, asegurando asl
1a lsva 114, snillo 113 y menguite 115 juntes, E1 -

aflojamiento del perno 113 permitird o1 que 1s leva 114
paeda hacerse girar en torno al drbol sin-cambiar la posi-
cién de cualquier otrs parte del manguito 115 o mover ¢l .

propio menguite, Asl, las posiciones relatives de las

levas 110, 114 y la rueda denteds. 112 pueden veriarse, res=
lizdndose el ajuste i.né.ependicntc de 1a ruedn dentada 112
aflojando el perno 116 v el tjuste maopondiente de h leva

mcxomirme
Bl ﬂmcxomiem:o de 1a mdquiu se desoribird ea

‘conexidn con el diagrama de comexiones eléctrieas de 1s

 Fara el control memusl mommal de los ciclos sin dete-

w-  2857h
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ner el motor principel y ol trensportader 15, un interruptor

- selector o auxiliar 201 se coloca en serie on ol oh_'enito
~ de control clelico, donde u apertura o cierre imtermmpink
‘o permitirk loe cielos,

Varias condiciones pueden haber dado lagar & la de-
tencifa de los elclos de la niqnina después de su operacién

.0 funcionamiento previe,

) 1, DPunede no habar habido latas suficientes en los
pasoy estrechos para la deteccién de una carga,

2. Ia plataforma pusds estar bajeds, .

3, Pnodo o haber una caja a 11enar en la phtn-
forma,

4, E1 1nbormpt9r prxnexp.l puoae haber udo abzortc
con lon pa8os eatx-echos llenos de lstas,
5, Un 1ntormptor seleetor o suriliar pude haber

'siéo abierto mannalnento.

6. Uma sobrecarge, meodnica o el&ctrioa, pndo baber
causado 1a dotoncibn o el abrague de sobreoarga pado haber
sido abierto mnualma’u.

I» néquina se pone en marcha oerrande un 1mormptor
de lzma principal convenoional, mo se rapreaenta, gue pone
ol motor M en marcha, -RBsto imdiatamnto pone en merche
el érbol prmcipal 18 Y ~cm eonaecaench el tmaportsdor A

¥ la pueda dentada del mcanisno de enbragne do una soh

revoluciln y el rodille do prensa 30,

Si estd presenta la _oondioién ndmero 1 de mds arribe,
deben depositarse mfs latas en el transportador, con lo cusl
las latas serdn téashdadas- hacia delante s lo largo de los

‘pesos eatrechos por el transportador hasta que todes los pa-
- 808 estrechos estdn llenos y 1la lata delanters do cada pase

. - 288722
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- ast'reé'}::oﬁhi ont redo en contacté oon el dstente o ssliente

detector 42, empujdndo la correders 44 hacia sdelante con su

‘detente 47, 'Cuando han sido empajados todos, los detemtes
T 47 habr&n libemée el drbol 50 que acto seguido se inmclina,

eausando el oiorre del intemptor de merourio 59,

- Suponiendo que el intermptor auxiliar 201 estd ce-
rrado, el cierre del interruptor de mercurio 59 exoitand el
solenoido de eontrol 150 del embrague de una sola revolu-
cidn = siempre y cuando que el interraptor 192 de.ls plata-

" fomma de 1a caje esté cerrede, 1s plataforma 172 esté hori-

sontal; un interruptor sensor de cajes 194 oeté también oce-
rrado, une caja esté en posicién en la plataforma 172,
estando todos los intermptores en serie con el solsnoide
dol embrague & través do las lineas 12, Ig.

Ia excitscién del sclenoide 150 del embrague activard
;1 eml;régue do una sola revolucién, Durante una revolucién
del embragus, tendrkn lugar las siguientes acclones: |

(8} Is leva 114 inclinard la mémsula y varilla 64, &2
haeia arriba, ceasando la insercién de los salientes de |
aepamcién 60, 66 ent re las htas.

“(b) 1a leve de s_oparo.c:.én 110 hard que la varilla

“de empuje transversel 80 haga avanser sl saliente 66 -

delante del saliente 60, uepamndo a8% un gmpo de hta.s

‘'de la hilers,

- (o) Ia lova 114 devolverd las correderss 44 s sus
posieionss prinitins , listas. para 12 deteccidn del si.-
guiente grupo de latas,

(d) adends, miontras girs ol embrague, las cadenas
130, 130* del mecanismo elevador de latas serdn. inpulsadaa
pare tranaporttr lates & la poaicidn de carge de 1a caja,

.86 | g 122
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Alternativamente & lo precedente, si ol imtermptor 192
de 18 plataferme, o el imterruptor sensor de cajas 194, o
smbos, estdn ebiertos camo 10 estarén despubs de cergar una
caja, el intermuptor 208 accionado por la ringla inferiop
puede encontrarse posiblemsnte en la posicifn cerrads debide.
e la falla del suninistro de latas a los medios de deteccién,

" es decir, ol movimiento de las correderas 44 por les latag que
~ estdn en contacto con los aahentes de tope 42, Cuendo se

reamuds el suministro y es activado el detector, el interrup-
tor de mercurio 59 se cerrard nieﬁtras me los mberrizpteres
164, 192 son pasades en dsrivacién por el imterruptor 202, En
consecuencla ol solenoide 150 del embmgue se excitard y la
wéquins paede iniciar otro ciclo pare colocer una eargs de
ringla inferior en posicifn pers cargarls en uns caja,

8i la méquina se ha detenide despuds de carger une
ceja onangé ¢l suministre de lates es adecuado, un grupo de
latas, W, habrd aido dejado en los rieles de 1a ringla supe~
riop, véase Fig, 1, y 1a cune de la ringle inferior habré
recogido y treslsdado a la posicién de carge un grapo de la-

tas X pare ls ringla inferior, Eeto permitird que sl trans-

portador traslade las lstes Yy Z hacia adelente en los pasos
estrechos y que se detecte una mueve carge Y por la acciidn
de la lata delantera que empnja‘nnewnehte el saliente
detector 52 y la-corredors 44 hacia sdelamte, Ia méquina

se detendrd, sin embarge, con lstas tanto en la ringla
superier como en la ringle inferier porque tanto el imte-

~rruptor sensor de cajas 194 como el intermptor 202 de

la ringls inferior que est4 normalmente abierto estén

‘abiertos, estando la cune de la ringle inferior “delante"

cw. 285722
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u no tocando el irterruptor 202, ‘ )

" Para meter la carga consistente en la ringla superior
Wy la ringla inferior X en 1a caja iniciando les ciclos, 1a
oajo anteriormente cargeda se retire Mhento o con medios
conductores que no se representan, y uma caja vacla se solo-

- car y retendrd msnualmento en ol embudo 197, 198, 199, Iuego

se presiona el imterruptor pulsador manual, Este exeita
moment £neamente ol so].cnoiﬁe 178 de calds de 1a cajs,

. sacando el pasador 177 de 1a entalla 1764 al interier de
- la cual ha sido metide gor}su rospgte é.uviaior euando se

bajé la caja cargeda, Ia liberscibn del disco 176 peraite

que la plataforma 172 de las eajas sea devuelta a la

posicién horizoutal por el resorte 185 en el eilindre 186,
Is phtatam wpozfca ahora la esja uoh que esté ahore
lista para recibir la eargs W, X; el interruptor 192°de
1a phtufom esté cerrado y ol intermptor sensor de
eajaa 194 balfidezedrrado,.

" El clerre de los memptom 192 y 194 excita ol .
salenoide 150 del embrague y la mfquina inioia sus ciclos,
siendo la cuna de la ringla superior la primers en oste caso
que recoge un-muevo grupo o carge Y, Al recoger el grupe Y,

1a oune de la ringla superior trasladarf a sse grupo sobre

los rieles de la ringla superior mientras que el empujader
248 empuja la ring‘h inferior y la ringla superior Wal
interior de la ocaja qu& espera, ’ ,

11 teminar el eapujador 248 de carger 1a cafs, la
cuns de 1a ringla superior accions mementdnesmente ol
interrupor 203 cerrdndolo al pasar 1a cuna de la ringla
supsrior, Esto excita ol selonoido 178, Fig. 16, do calde

de la caja, sacando el pau&or 177 de 1a entalls 176

-3
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pomitiende la bajada lents de la platafoma de éajas y

12 caja bajo el efecte de retardo del cilimdro de aceite 186,
Los ociclos continuardn mientras el operario continde

reemplasando la caja llena con uns caja vacla y siga pul=

sando qi interrupter pulsedor meaual 204, y mientres hays

un suminisiro de lates que han sido alimentadas por el

transportador a lo largo de los rieles, adecuado pars

~ activar los salientes detectores 42 ¥ las correderas 44,

Si el interruptor de 12 limea principel se abre en
cualquier momento, la condieiln nimero 4 de mds arribe, o si
una sobrecarga ha provocade la parada, condicién mimero 5,
todo se detondrd de golpe, 1modiatsuent-. El eierre de
musvo del imierruptor primcipal o la elhnimeién Qe 1n

~ sobrecarga resultard en el arranque de h ndquina en el

sitio preeiso donde se dotuvo el elcle,

81 la parads ocurre por falta de htas para la detece
¢ifn de ube carga, condieifn mimero 1, o con motivo de que
no estaba elsvada la plataforma o la ausencia de una caja
vacis a llenar, condiciones mimeros 2 y 3, 1a satisfeceifn

de esas condiciones aut endticamente pondré ls mdqam.o,n o
“marcha reanudando sus cicles ds trabajo,

. 81 se abre el interruptor auxiliar o salactor 201

pare detenor los ciclos de cperaciém, el movimisnto de
' transporte de lstes del trsnsportador de cadens sinfln y
el moviniento de las cunas proseguirin, pero solamente

hasta gque 'oAl‘ embregue de una sols mvelugiénﬂ}onaluyo la
revoluoidn que ha inieiado, El cierre de nusve del

interruptor 201 inlcfard nuevamente los ciclos de trebajo

empezando por.el tmnspox-te de latas a cualgiera de las ;
ringlas aaperior o inferior, dependiende do qé ringls

8@722
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no fue servida en §ltime lugar,
. EMBATAJE DR UNA SOLA RINGIA |

Ia nodaliiad de la invencién qua P acaba &o desori-
bir qmbah cargas de dos ringlas de latas en cajas ablertas
por un extremo; Baciendo ambas éms iguales y de uma sl
ture para intreducir lates __aolb.ﬁento- en el ringla inferior,
la mfquine cargerd ocsjas de una gola ringla, '

Ia Fig, 11 ilustra 1a forme de ringla dnice, Ias
cunas son smbas slmilares & la ‘eune de carga la ringla .
inferier de la modalided previamente deserits qe tiens
vigas lengitudinales 842 sobre ﬁgas trensversales 340
y miembros de elevecién 344 en forma de "L!, Pero les
brazos empujadores vertiealos 348 on el eitmo delaniere
de las vigas longitudinalea 342 tan sblo tienen que ser le
bastanie altos para empujar la ringla inferior al inl:orior

~ do una caja de uga sola ringla, -

Ia primers ouna en aharao recogort el grupo de latas
X* de detpds de los salientes detectons, no se. roprcuntau
en la Pig, 11, levantar{ el grupo sobre los aimes y 1o

- depositard delante de elles. luego; la segunda cums hard
. 1o mismo con el grupe sigulemte Y', perc al avanzar

emyujarﬂ el grupe X' al interior de 1a caja 870, El

mtemptor 202 de la. ringla inferier se desconectard en

este uso y se asegurard un salieato s la viga transveraal
140 en ¢l extremo mds préximo & la cadena 130' en _pouoxdn

© para engransr con el brazo 203a del igtermpté: 208 de

oalda de 1a plataforma de cajas, de forma que la plataforms

7 oajs llena caerdn eutomdticamente sobre cads paso de

una cuma, es deoir, cada embalaje do um caja,

ce- 285722
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 EMBAIAJE DE CAJAS RECTANGULARES |

En las Figs, 13, 18 y 14 46 represente um ilastrecién
ssquendiics de une modificseién pare el eubalije de cajas
rectangulares, El meanisno ds separacién es substancial-
monte como eh ol embalaje de latas, pero debido a la
susencia de espacio pars los saliemtes 80 y 66 & los
efoctos de entrer en los pasos estrechos emtre las peri-
forias de latas adyacentes, los salientes 60 y 66, en este
cas0, leventen una caja ligeramente anmtes de hacer que se
separe el grupo do iarnim v de las cajas remanentes du

- labilem,

En ceda hilera, una ndnsuh invertiu en forma de

o 'U‘, designada con el nfmere 400, nds aneha que la caje,

‘ eatd asegureda al bastidor de 1s mdquina inmediatamente
" . gobre las pj-té: anpgr;oros de la caje, Ia rema delanters
.4& de 1a ménsula ea engranada por el berde aupérior de~
lantero de la eaj.a. y detione ol avance de la caja, El sa-
liente 66 empuje al grupo por delamte del mismo para sepe-
rar el grupo de ias cajas que quedan detrds en la hilera,
Pere impedir que la caje que sigue em la hilera s
 1a otje elevada sea también eleveds durente el movimiente
ascendente de aquélla, debido a ia friceién entre los lados
contiguos de esas dos cajes,’ un pie horizomtal 406 se -
" extiende desde el extremo del saIiante 404 de 1A m&nsula h 4
soloca scbre 1a perte superior de diche cajs sigulente,
Cuande el soporte de los saliemtes 80 y 66 se inelime
 hacis absjo, 81 seguir la secuencis de las opsreciones ds.
la mﬁqnina como en el embalaje de htas, 1; caja elevada
tambiﬁn cese, y 1s hilsre puede avansar mevamonte.
i Pare ayudar y aseguur 1a celda, n;z mubro prensor
SR 85?22



<~

LI

3

4y Y 0

i¥f(s 3

10

20

- elevado 412 en foma de "I" estd momtado en la poreifn

trensversal de la parte ix‘{‘.‘.ff,' de la ménsula 400, y es

~ prosionado hacis abajo sobre 1a caja por un resorte 410
‘enrollade en torno a la rems 408 del miembro premsor,

'In invencifn segfin se describe en las modalidades
prgceéentqsﬂ,j se aplics & m_m"qnina pers el envagado de ’
ringlas ﬂnieas y dobles de latas o carge de paguetes en

' oa;aa abiertas por un extremo, Con tan s8lo una pequem

nodlficaoién, la m&qnina pueé.e adapterse para embalar .-
bien paguetes de seis latas en una sola ringls o en

- doblo ringle o bien envases rectangulares en uns gola pine

gla o en doble ringla, También puede adaptarse con una
pequefia modificacién pars embalar paquetes ds seis latas

"bien en una sole ringla o .en ringla doble en. cajas abler- .

tas por la parte superior y cajas sbiertas por el extremo
¥ pare embelar envases rectangulares en uma sols ringla
o en doble ringle per 1a'parte superior, Asimimuo, con

una pequefia modificacién; la mfquina puede embelar lates

en uns sols ringla o en ringla doble o paquetes de sels
latas en ca;asdaiertaa por wn lado, .

A los perltos del ramo sc les oeurrirtn muchas mo=
difiesciones dentro del alcance do la xnvgnoi6n. Por lo
fanto,' la ‘invencién no se linita a las médalidades espe= -
cIfie‘aav._qn'e‘ se han desecrito,

285722
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1'. Una méquina de embalar que incluye un transpor-
tador en el cual se soportan los artfculos a embalar en
hileras snbstancia]menté'paralehs por medios de alinea-

¢ibn y se tresladen sobre medios de soporte desde los cua-

- les se trasladen grupos de los artIculos por medios de

4 transporte a la posicién de embelar, siendo provistos me-

dios de deteccibn en cada uns de dichas hileras pare detec~
tar la presencia de un mfmero de artfculos predeterminasdo
sobre los medios de soporte, y estando esociados medios

"accionantes con dichos medios de deteccién para ceusar

el funcionemiento de los medios de tramsporte sl temer
lugar la operacién de todos los medios de deteccién,
2, Una méquina de embalar segin se detalla en la

~reivindicecién 1, que incluye un medio de ‘presidn dispues~

‘to més arriba de dichas hileras en una posicién para

eplicar presién sobre la parté superior de los artfeiles
en ol transportador e los efectos de a,craéerrbar' la fric-
cién entre el transportador y la parte inferior de los
articulos pare ayudar a treslader las hileras de artfcules
8 lo largo de los medios de soporte, |

3. Una méquina de;ambahl; segin se detalls en la

‘relvindicacidn 2, en la cual el medio de presién compren-

de un medie de rodillo montado en un eje que se extiende
t ransversalmente unés arribe de las 'hil-eras de artfculos,

‘4, Una mfquina de embalar segin se detells en la
reivindicacidn;ﬁ, que incluye medios motrices operativae
mente conectedos eon dicho medio de rodillo pare im;izlu
serlo en la direccién que tiende & mover los artfculos
en la misma direccién que el transpertador, .

5, Una méquina de ambalar segin se detalle en la

D E A
2@@ T}{,
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reivindicaci6n 4, en la cuel dicho medio de redillo

coﬁprende un rodillo individual pare cada una de diches |

hileras.’

6. Une méquina de embalar segin se detalla en la
reivindicacidn 5, en la cual los rodillos estén monta-
dos excéntricamente en el eje, ,

. 7. Una m&qulna de embalar segﬁn se detella en
cualesquiera de las reivindicaciones 2 a 6, en la
ezal el medio de presién no egtd ﬁonfado rigidamente como
para permitir el movimienfo vertical a los efectos de
acomodar varientes en la elture del articulo,

8. Una néquina de embalar segsin se detalla en
cualesquiera de las reivindicaciones 1 a 7, que mcluyé an
medio de separac16n adaptado pera separar dichos gripos
de -artfculos en las hileras, incluyendo diehos medios de

transporte medios deo ecarge pars imsertar dichos gmpos
de ertfoulos separedos dentro de uns qaja‘so;;ortad-a sobre
una plataforma en el sxtremo de ent_re.gg_ de ls mfquina,
9. Une mdquina de embaler segin se detalla en la
reivindicecién 8, en la cual el medio de separacifnm

Cesté operativamente ¢onectado con los medios de detece

cién para ser activado por, los mi&mos e J.ncluye me=
dios de tope para detener el movimiento de los articulos
sobre los medios de soporte mientras que el miembro de
separacibn estd fnnc:.ommdo.

10. Uns méquina de embalér seg\in se detalh en la
reivindicacién 9, que incluye medics pars desactivar
los medios de tope después de me un grupo de artfculos
ha sido transportado a la posicifén de carga de una

)
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11. Una miquina de embalar segfn se detalls en
la reivindicacién 8, 9 6 10, que incluye medios con-
mﬁta&ores edaptados _pﬁm hecer los medios de transporte
¥y los medios de cargs inoperativos si une caja no estd
en posicién para ser cargeda, |

12, Una méquina de embelar segﬁn se detalla en
cualesquiera de las reivindicaciones 8 a 11, en la cual
la phtaforma de soporte estd articuiadamente montada y
asociada con medios de trabe para trabar 1a platafoma

- en la posicibn de carge en una caja y liberar la misme
- para el movimiento de articulacitin hacia aba;o a la con~
“clusién de le carge.

13, Una miquma de embalar segdn se detalls en
cualesquiera de las relvindlcaciones lal2, en la cunl
los medios de transporte incluyen una ouna montada en un
medio transportador sin fin pera levantar un grupo de
artfoulos y bajarlo a la poisicién de embalaje, estando

_provists dicha cuns de una poreién qe transporta los arti-

culos conectada con medios-de gufa que mantienen dicha

. porcién que trensporta los artioulos substancia]mente hori-‘

zontel, .

14, Uns méquina de embalar septn se dstalla en 1a
reivindicacién 18, en la cual el medio transportedor
sin fin comprende cadenas paralelas montedes sobre una
pluralided de ruedas dentadas que impulsan»las cadenas

~ en sincronismo, estando uns vige trensversal artiouladas

mente soportada desde dichas cadenas y que lleva la por-
cién que trensporta los a.rticulos. ' —

15. Una méquine de embalap segin se detalle en la
reivindicacién 13 6 14, en la cual dichos medios de gufa

- 45 -
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incluyen medios de corredera que tienen medios de ‘cone=
xién par#lelos articuladamente consctados a'los mismos
y cuendo menos & una.de dichas cadems. | |

186, Unsa. mﬁqmna de embalar segin se detalla en la
reivindicacién 15, en 1a cual los medios de conexién com~

prenden eslabones parelelos de igual longitud que tiemen

un extremo articulsdamente cemectado con un miembro de

dichos medios de corredere en puntos de articulacién ver-
ticalmente especiados y que tiene el otro extremo articu-
ladamente conectado a diche cuna en puntos de articula=

¢ién que estdn espae:.ados por une distancis igual al espa~

ciado de dichos pantos de articulacién primeramente men-

cionados, ' ‘_ o |
17, Unabmé_qnim de embdlar segin se detalla en

cua lesquiera de las reivindicaciones 13 a 16, en la cual

dicho ,medio.trahaportador' sin £in estd construido

y dispuesto paras mover la cuna substencialmente verti=-

calmente pars ceptar dicho gx-upo de articulos, .aubstancial-

mente homzontalmente hacia la poslc:uSn de carga y subse

tancialmente verticalmente para depositar el grupo de ar

tIculos en la posicién de carga,

18. Una méquine de embalar segin se detalla en
cuzlesquiera de las reivindicaciones 13 8 17, en la cual
hay dos de dichas cunas ignaluienté espacia;das'a 1o largd
del medio tramsportador sin ﬁn, estando la porcién
que transporta artfcules y. los medios de guia de una de
dichas cunas por un lado de la méquine y estendo la |

- poreién que transporte artfoulos y los medios de guia de.

la otre cuna por ¢l otro lado de la mfquina,
19. Una udquine de embalar segin se detalls en la

P 535 722 |
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reivindicacién 18, que "mcluye medios de soporte de ar-
ticulos suxiliapes sebre un nivel distinto del de los medies

de soporte priﬁeram'ente mencionedos, estando dicha otre

‘cuna adapteds pars transportar un grupo.de dichos artIcu-

los desde dichos medioé de soporte primeremente menciona=-
dd,s a la posicibn de carga sobre dichos medios de soporte
auxiliares, b o j ‘ o
20, Une méquina de embalar segin se detalla en la
reivindicacidn 19, en la cual une de dichas cunss estd -

provista de un medio de cargs pars insertar los dos grupos

~ de artfculos sobre niveles distintos dent¥o de unma caje

abierta, ' , .

21, Uns méquina de embalar segin se detalls en la
reivindicacién 20, en 1a cual dicho medio de carge estd
provisto de medios amortiguadores pers hacer que el

grupo de artfeulos en el nivel inferior entre en la caja

+digo antes del grupo de artIculos en el nivel superior,

22, Une méquina de embalar segin se detalla en la
reivindicacién 19, 20 & 21, que incluye medios en la cums
que impiden que los artIculos se deslicen de la misma
durante ¢ & la conclusién del £ra.nspbrte.

23, Una miquina de embalar segin se detalls en
cualesquiera de las reivindicmciones 8 a 12, que ineluye
medios de retardacién para retarder y acojinar el movi-
niento descendemte de la plateforma, | 5

24. Une méquina de embalar segin se detalls en cua-
les-qui’era de las reivindiceeiones 8 & 12, en la cual el
medio de seéaraci&l indluye miembx;ds sepsrables y medios
operat ivos para mover dichos miembros dentro y retirarlos
de la treyectoria de diehos artieulos , 8iendo provistos

e- 285722
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. medios pars mover dichos miembros separables uno con

respectb al otro paras separar un grupo de artfculos de su
hilers, - | |
25. Uns mdquina de embalar segin se detalla en la -
reivindicacién 24, en la cual los miembros separables estdn
montados en un soporte basculable operetivamente conectado
con una primera leva adaptada para bascular dicho soporte

qbasculable una . vez durante una revelucidén de dicha primers

leva, ' ‘
26. Una mdquina.de embalar segin se detalla en la

reivindicacién 25, que inchye una segunda leve que gira

‘como un conjunto con dicha primers leva y adapteds para

operar dichos medies -para mover los miembros separables

- uno con respecto &l otro,

.27, Una méquins de embelar segdn se detalla en le
reivindicacidn 28, que incluye medios sccionentes para
inicier el giro de dichas levas como un conjunto cuando
todas las hileres est4n llenas y una caja estd en posi-
cién para recibir una carge, _

28, Una mﬁguna de embaler segdn se detalla en cue-

. lesqulera de las rexvmdicaoionea l a 27, en la cual dichos

medios accionantes asociados con los nmedios de deteccién:

incluyen un embfagua rotativo operable por una gols revo=
1uc16n cada vez que los medios de detecciém ﬂ:ncwnan.

29, Tna ndquina de embalar segin se detalla en la

reivindicacién 28, en la cual el embrague incluye un medio

de embmgue'desvi.ado para engranar con el embrague y man=~
tenerlo desembragedo después de una revolueifn, y otro
medio de embrague activado por los medios de deteccién pare

desactivar el medio de desembrague, 2 85 722
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30.- Unsa miquina de embalar segdn se detalla en la
reivindicacién 29, que incluye medios conmutadores gue per~
miten el transporte al tener lugar la siguiente actuacidn
de los medios de deteccidn de un grupo de articulos al nivel
no servido el dltimo. ‘

3l1.~ Una méquina de embalar segin se detallsa en 1la
reivindicacidn 29 é 30, en la cual dicho medio de embrague
incluye una rueda dentada que gira normaimente ¥ un trin-
quete pars la cooperacion con la misma,

32.~ Uﬁa méguina de embalar.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que antecede
representado en los dibujos que se acompafia y para los fines
que se han especificado.

Esta Memoria consta de cuarenta y nueve hojas escritus

a mdquina por ung sola cara.

" Madrid,

- 49 -
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