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Memoris Descriptiva
{ 3

Correspondiente a uns PATENTE DE INVENCICN que por un. periodo
de veinte afios, pare toda Bspafla se solicitc a favor de D.SALVADOR
HORNA LECHUGA, de nacionslidad espafiola, con residencia en Medrid,

calle Dugue de Sesto n? 37, por

“NAQUINA TERMICA GENERADCRA DE FUERZA MOTRIZ"

Egsta invencidén se refiere a una mdguina que sirve para conver-
tir la energla térmica que coq‘biene un combustidle, en fuerzs motrizs
(trabajo mecanico); esto es, una méguina de combustidn intema con
ocompresidn.

la utilidad de la invencién consiste en un aumento consideradle
del rendimlento econdémico, asi como una disminuciton del factor peso-
potencia, en relacidn con las méquinas térmicas ya conocides. En es-
te mdquine no existen valvulas ni pistones que se muevan de arribe
para ebajo, ya& que toda la accidén mecénica es rotatoria, consiguien-

doase una mayor suavided de fancionmamiento que en los motores conven=—
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PUNCIONAMIENTO: E1 funcionamisnto de esta méquina estd basado
en el trabajo externo generado por 1as evoluciones de un cuerpo eléds-
tico dentro de una recémara, Todo ello atendiendo a principios y le-
yes de la termo-dinamica. '

Para mayor claridad en su descripcién hacemos referencia a los
planos unidos a la mamoria.. ’

El camino recorrido por el cuerpo elédstice en su ciclo estd re-
presentado esquemticemente en 1a Pigura 1, dentro de la cémara cir-
cular., La intendidad del rayade intenta representer las mayores presig,
nes y por tanto, temperaturas instentdneas. Observese la zona R, de
compresién (trabajo negative), asi como la Ry de expansi&n (travajo po:
sitivo). la diferencia en la intensidad del rayado de las dos zonas,
representa el trabajo dtil exterior. Esto es gréficamente aproximado.

El ciclo de evoluciones representado en la Figural, es idones-
mente controlado por un sistema de cuatro aspas que giran dentro de la:
cédmara circular en la forme que esquematiza la Figura 2, Estas aspas
estén unidas cada dos e un eje, en forma diametral; las aspas A-C ess
té4n unidas a un eje de forma tubular y las aspas B-D 2 otro eje que
estd dentro del eje tubular. las cuatro aspas giran en el sentido de
la flecha "S" y se desplazan a velooidades alternativamente variables.

Ia Pigurs 3 es un gréfico aproximado en sistema de coordenadas
rectangulares donde se tomé ocomo abclsa un giro completo del eje prin-.
cipal {este eje se describe més adelante) y como Coordenades las posi-
ciones instantancas correspondientes de cada aspa.

Los voldmenes formados por les cabidas eatre aspas consecutivas
son proporcionales a las coordenadas entre las curvas correspondlentes:
por ejemplo: entre las éepaa A4B pare una vuelte completa del volante,
ol volumen estéd representado por el érea rayada, donde es facil apre-
cliar el ciclo completo de cuatro tiempos. |

Las Figuras 4, 5 y 6 esquemetizan el ciclage de este motor.

Bl aumento real del rendimiento térmico de esta méquina se basa

en lo sigulente:
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El engulo Ry que representa el volumen de admisidén es menor que
el angulo Ry que represenie el volumen de expansién. For esto la re-
lacién de compresién es menor que la inversa del factor de expansiénm,
por lo cusl las temperaturas extremas‘dentro de la cemars de combustid
son més distantes. Bs decir; que al aumenter de este forma el "sslto

termico”, el rendimiénto de este ciclo mejora.

1 conjunto mecanico que controla los desplagamientos de las
aspas estd constituido (Figs 7 y 8) por tres ejes (E, F y G), dos dis-
cos (H,I) que sirven de volante, y dos juegos de excentricas (J) con
sus bielas y un juego de tres engranes (K) de log ocuales uno es cen-
tral £ijo y dos plgnetarios solidarios de las excentricas. Cada uno
de los dos ejes F y G va mecanicamente unido a doa espas diametralmen-
te opuestas y el eje E es solidarip mecanicamente del conjunto xotor
de velocidad constante, |

El conjunto rotor, al girar desplaza los engranes que, por rea=-
ceidn del engrane centrasl, tembien giran y, & través de les excentri-
cas, originan adelahtoe y atrasos en las velocidades de los ejes F=G
creando volumenes variables entre aspas consecutivas que coantrolan la
accién del fluido active evolucionande dentro de estas recamaras.

Eete accién mecanica es reversible ya que un giro del eje de man-
dp B produce una variacién de volumenes enire aspas, y unae variacidm
de volumen, en una recamara dada, produce un giro en el eje.

las velocidades de giro da los tre ejes esté relacionada en for-
ma tal, por medio de este mecanismo, que cuando en uno de los dos ejes
interpedios (F-G-) disminuye en el otro aumenta, y la velocidaa del
eje de mando E serd una constante e igual a la semisuma de las dod
velocidades instantaneas de los ejes intermedios.

Como sistema de encendldo se puede emplear el de bujia normal
para le puesta en marcha y combustién por propagacién durante la mare
cha, o bien el sistema de combustién por compresién sin bujle,

Lo expuesto puede ser objeto de modificacliones de detalle, siem=-

pre que las mismas no alteren ni cambien de modo esencial la naturale-
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za de la invencidén, dGebiendo interpretarse le representacién gréifica

en los planos adjuntos & titulo de ejemplo ¥ siﬁ alcance limitativo
alguno, ‘

NOoOT &

Descrita que qusda la Patante de Invencién se considera gue su

objeto debe de recaer sobre las siguientes.
REIVINDICACIONSZES
R EEESERSSSSEE S ESRSESSSsRssE

Primera: *MAQUINA TERMICA GENERADORA DE FUBRZA MOIRIZ", caracterizada
por 1a circulacién de un cuerpo eldstico activo evolucionando dentro
de una camara circular, estando controladas las evoluclones de dicho
euerpo por la mccidn de cuatro aspas rectangulares o ¢ircularses, en
forme radial que giran en el mdsmo sentido siendo sus velocidades al-
ternativamente varisbles dos a dos.
Segunda: "MAQUINA TERMICA GENERADORA DE FURRZA MOTRIZY, caracterizada.
por la reivindicacidn primera y por ser el volumen de admisidn menor
que el volumen de expansién.
Tercera:"MAQUINA TERMICA GENERADORA LE FUERZA MOTRIZ", caracterizade
por las reivindicaciones anteriores y por disponer de un conjunto mecd
nico de tres ejes, de los cuales los dos primeros comtrolan el despla-
gemiento de las aspas y recogen el trabajo generado por el cuerpo en
evolucién, para ser transmitido al tercer eje, que es el de mando, en
forma tal que 1la velocidad de este eje (el de meando) es constente ¢
igual ﬁ la semi-suma de las velocidades instentaneas de los otros dos
ejes transmisores.
Cuarte:"MAQUINA TERMICA GENZRADORA DE PUZRZA MOTRIZ', caracterizada
por las reivindicaciones enteriores y por que el movimiento de los eje
que oconstituye el funcionamiento de la méquins, se realize por medio
detres engranes, de los cuales uno es central fijo, y loa otres dos
giran diasmetralmente opuestos, en forma de planetarios, alrededor y
engranados con el central. Los dos engranes planetarios van montados

en sendos ejes &lojados entre los volantes de forma que une rotacién
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translacién del planetario, Yy esta translacién en giro angular del wo-

lante.
Quinte® "MAQUINA TERMICA GENERADORA DE FUERZA MOTRIZ".

Todo ello tal y como queda descrito en la presente Memoris
que consta de cinco hojas mecenografiadas escritas por una sola cara

y planos que unidos a la misme se acompafian,
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