
MEMORIA DESCRIPTIVA 

que se presenta para unir a la  so lic itu d  

de

P A T E N T E  DE  I N T R O D U C C I O N

en

E S P A Ñ A  

por DIEZ años

a nombre de PAUL THIBAULT, de nacionalidad francesa,, r e s i­

dente en 30, Avenue de Ceinture, Enghien-les-Bains (seine 

& O ise), Francia, por:

"PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN LA FABRICACION DE 

CADENAS".

Esta invención ge re fie re  a las cadenas que se pue­

den montar y desmontar sin herramientas, ya que lo s  d is­

tin to s  elementos de estas cadenas, están proyectadas con 

este f in , lo permite, ejecutar fácilm ente la s  opera- 

5 ciones de alargar y acortar las cadenas antes citad as, o

bien re a liza r  operaciones de cambio de sus eslabones.
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Ya se conocen diversas 

se: pero estas formas ya conocidas, pueden presentar varios 

inconvenientes, que se citarán  a continuación, primeramen­

te  conviene d e fin ir , varias palabras relacionadas con Las 

piezas u órganos, que pueden usarse para formar esta  c lase  

de cadenas, para que a s i,  su descripción re s u lte  más c la ra

y s e n c illa .

Como todas la s  cadenas, la s  de construcción desmon­

tab le  están formadas con piezas a la s  que se llama general­

mente "eslabones**, un eslabón es un trozo de cadena que une 

entre s i  dos "órganos de unión" y cada uno de estos órganos 

de unión, normalmente reúne entre s i ,  dos eslabones sucesi­

vos de la  cadena.

& continuación se llamará "plano medio" de la  cadena, 

a l  plano geométrico medio, según e l  cual se debe colocar 

normalmente la  cadena, s i  se la  pone de modo, que forme 

una fig u ra  que sea plana, por lo  menos aproximadamente.

Sin embargo la  defin ición  de este "plano medio" de la  ca­

dena, la  hacemos solamente para aclarar la  descripción: pe­

ro esto no nos debe hacer creer, que una cadena construi­

da según esta  invención, no pueda seguir en la  realid ad  y 

de una forma co rrien te , los p e r f ile s  de la s  su p e rfic ies  cur­

vas; pues en rea lid ad  debemos considerar que, una cadena 

construida según la  invención, es la  que precisamente se 

puede adaptar, de una forma especialmente oportuna y ra c io ­

n a l, a poderse curvar, con respecto a su "plano medio".

Cada eslabón de una de estas cadenas, puede estar 

formado por uno, por dos, o por v ario s "elementos de es la ­

bones". Y dos eslabones consecutivos de una de estas cade­

nas se construyen normalmente de modo que é l  o lo s  elemen-
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to s  de uno de estos elabones, queden situados más próximos 

a l  "plano medio" de la  cadena") que é l  o lo s  elementos d el 

otro eslabón, de modo que é l  o lo s elementos de cada e s la ­

bón estén situ ados, por supuesto, normalmente en forma s i -  

5 - m étrica, respecto a l  plano medio de l a  cadena. (Esta sime­

t r í a  se r e f ie r e  a l  elemento de eslabones por s i  mismo, en 

e l  caso de que este  elemento sea único, o bien s i  se t r a ta  

del elemento c e n tra l, de un número impar de elementos de 

un eslabón} o bien se r e f ie r e  a lo s elementos de eslabón 

. 10 considerados de dos en dos, en lo s demás c a so s). lo  que 

diremos a continuación, llamaremos "eslabón in te r io r "  a 

aquél de los dos eslabones consecutivos, que queda más pró­

ximo a l  plano medio de la  cadena; y "eslabón e x te rio r"  a l  

otro de estos dos eslabones consecutivos.

15 Casi siempre y  en una forma p referen te , e l  eslabón

in te r io r  e s tá  formado por un elemento único de eslabón, cu­

yo plano medio, por lo  tan to , es e l  mismo que e l  plano me­

dio de la  cadena; y un eslabón e x te r io r  e s tá  formado por 

dos elementos de eslabón, que son parecidos entre s í  y  tam- 

2o bién sim étricos entre s i  respecto a l  plano medio de la  ca­

dena. Del mismo modo lo s  dos elementos de eslabón e x te r io r  

son p ara le lo s  entre s i  c a s i siempre. Estas d is t in ta s  dispo­

sicio n e s que consideramos deben p r e fe r ir s e , no elim in ar, e l 

empleo de cualquier o tra  construcción que sea d is t in ta ;  y  

25 especialmente puede comprenderse que a l  estu d iar va ria n te s , 

se pueda lle g a r  a romper en v a rio s  tro zo s , la  p ieza  que en 

cualquier otro caso , s e r ia  un elemento independiente de 

eslabón.

Todavia es más frecu en te, que cada elemento de e s la -  

30 bón tenga en su representación en p lan ta , e l  aspecto de un
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a n illo  alargado? con dos lados paralelos? que están reunidos 

en cada extremo por dos sem icírculos; pero también en este  

caso? se debe comprender que, en la s  demás ejecuciones, la  

forma de los elementos de cada eslabón, cuando están repre- 

5  ̂ sentados en planta, pueda ser d is t in ta .

yodemos c it a r  entre lo s  inconvenientes,, que pueden 

presentar la s  d is tin ta s  formas de cadenas? que ya son cono­

cidas con e l  nombre de montables y  desmontables sin herra­

mientas? los sigu ien tes:

10 E l que los elementos de eslabón tengan una forma r e la ­

tivamente complicada, lo  que puede hacer que su construc­

ción sea más d i f í c i l  y cara.

El que la s  posibilidades de curvado o in flex ió n  de 

estas cadenas, respecto a su plano medio no procedan de 

15 disposiciones deducidas de un estudio mecánico racio n al.

y  finalmente que la  tensión de la  cadena no produzca 

una tendencia a que los d istin to s  elementos de la  cadena 

se coloquen por s í  mismos en una posición geométrica tip o , 

que esté  d efin id a  en una forma concreta, s i  han sido cam- 

20 biados previamente de posición.

El fin  p rin cipal de esta  invención es e l  de conse­

gu ir una cadena que se pueda montar y desmontar sin  herra­

mientas y que responda de una forma mejor, que lo que se . 

ha conseguido hasta ahora a la s  d is tin ta s  exigencias de 

25 la  p rá ctica , y que presente va ria s  ventajas con respecto 

a la s  cadenas de ésta  c la s e , t a l  como se las  conocía an­

teriorm ente, teniendo especialmente la  ventaja de que, 

lo s  elementos de eslabón, tanto é l  (o lo s)  de lo s  e s la ­

bones in te rio re s  como lo s de los eslabones e x te r io re s ,

30 puedan tener una forma completamente cualesquiera y  que
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eventualmente puede ser tan s e n c illa  como se quiera ya que 

realmente la  c a r a c te r ís t ic a  p rin cip al de esta  invención es 

principalmente la  forma concreta de los órganos de unión, 

sobre los que se colocan y adaptan los elementos de e s la -  

5 , bón.

La invención consiste principalmente en que, un órga­

no de unión situado entre un eslabón que llamamos in te r io r  

y otro eslabón que llamamos e x te r io r , de una cadena de la  

forma que estudiamos, l le v e  en sus dos extremos opuestos,

10 dos apoyos que c a s i siempre son p a ra le lo s , cada uno de los 

cuales está  p rovisto  de una garganta destinada a r e c ib ir  

e l  extremo (c a s i siempre redondeado) de uno de lo s  elemen­

to s  de eslabón e x te r io r , distas gargantas llevan  en e l  bor­

de de su lado e x te rio r , unas cabezas cuya forma y dimensio- 

15 nes son ta le s  que, cuando lo s  citados órganos de unión es­

tán en (ó cerca de) su posición normal, dichas cabezas im­

piden que se escapen los citados elementos de eslabón exte­

r io r ,  cuando están colocados en (o cerca de) su posición 

normal en la  cadena; pero por e l  contrario  ios dejan pasar, 

20 s i  han sido girados angularmente, con relación  a este  e je  

medio, en una forma notab le, ya que estos dos apoyos están 

unidos entre s í  por otro apoyo c e n tra l, que c a s i siempre 

es excéntrico y que, en una forma preferente está  compues­

to , por lo  menos, de un trozo de toro y destinado a hacer 

25 de e je ,  para uno de los extremos d el eslabón in te r io r .

Memás, es p re fe r ib le  que los órganos de unión, ten­

gan una forma t a l  que permitan in trod u cir y colocar d ire c­

tamente en su s i t i o ,  un elemento d el eslabón in te r io r  me­

diante un g iro  se n c illo  de dicho elemento, en un ángulo del 

30 orden d.e los 90 !̂ alrededor de una de la s  cabezas, de ios

-  5 -



dos órganos &e unión que están' relacionados entre s í  en este  

eslabón in te r io r .

Además ¿e la  ejecución p rin cip a l d e s c r ita  anteriormen­

te , y  de su modo de construcción p referen te esta  invención 

5 . también comprende la s  demás disposicion es que se pueden u t i ­

l iz a r  en una forma p referen te y  a l  mismo tiempo. Pueden ver­

se en la  descripción  complementaria, que va a continuación, 

pero citaremos más especialm ente entre la s  mismas:

Una segunda d isp o sic ió n , que e s tá  destinada a impedir 

10 que lo s  órganos de unión giren  con respecto  a uno de lo s  dos 

eslabones, y a  sea e l  e x te r io r  o e l  in te r io r ,  cuando l a  ca­

dena e stá  montada permitiendo sin embargo una unión f á c i l ,  

de lo s elementos que forman dicho eslabón, segán e s ta  d is ­

posición  por lo  menos una de la s  dos gargantas extremas d e l 

15 órgano de unión, comprende en una prolongación de la s  dos 

extremidades de la  parte c ir c u la r , que l le v a  con gran f r e ­

cuencia, una parte r e c t i l ín e a ,  que forma un aplanado la t e ­

r a l ,  que hace que, cuando e l  extremo de un elemento de es­

labón esté  colocado en el fondo de la  garganta antes c i t a -  

20 da, e l  órgano de unión ya no puede g ir a r  con respecto a d i­

cho elemento de eslabón.

E sta segunda d isp osición  aporta, por lo  tan to , una 

gran seguridad suplementaria contra una separación intem­

p estiva  de la  cadena a consecuencia de un g iro  eventual &e 

25 uno de lo s órganos de unión, durante e l  funcionamiento de 

la  misma. Fara desmontar un eslabón de l a  cadena, será  ne­

cesario  t a l  como indicaremos a continuación, que lo s  dos 

órganos de unión que corresponden a  e ste  eslabón, hayan g i ­

rado: 902 (en sentido co n tra r io ), con respecto a su posición 

30 normal en este  eslabón, para lo  cual será  necesario  que
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previamente estos dos órganos de unión hayan sido acercados 

entre s i ;  lo  que permite que también se acerquen entre s í ,  

posteriorm ente lo s dos elementos del eslabón e x te rio r  a que nos 

referim os, de modo que a l  acercarse ambos se su e lte  uno de 

estos elementos de eslabón fuera de su apoyo en e l  aplanado 

la t e r a l ,  a que nos hemos re ferid o  an tes, lo  que permite en­

tonces (y solamente entonces) hacer que g iren  lo s  dos órga­

nos de unión.

& continuación llamaremos "plano de sim etría  d e l ór­

gano de unión" a l  plano medio que es perpendicular a la s  dos 

gargantas extremas y  a l  plano medio de la  cadena y  que cor­

ta  a la  parte ce n tra l tó r ic a  d e l citad o  órgano, en e l  caso 

de que e x is ta , en dos partes ig u a le s . í o r  supuesto debe com­

prenderse que empleamos la s  palabras "plano de sim etría" 

para mayor comodidad, ya que son g r á fic a s ;  sin  embargo, es­

to  no se debe considerar en una forma e s t r ic t a ,  ya  que la s  

dos partes de este  órgano, que están situadas a ambos lados 

de dicho plano geométrico no son id én tico s y  sim étricas en­

tr e  s í  en todos lo s casos.

S i tenemos en cuenta la  forma que acabamos de d e sc r i­

b ir  para e l  órgano de unión, podemos deducir l a  forma en 

que se monta un eslabón e x te r io r , e l  cu al e stá  colocado en­

tre  dos eslabones in te r io r e s , en e l  sentido de la  lon gitu d  

de la  cadena; para esto se colocan lo s  dos órganos de unión 

de modo que estén  próximos entre s i  y girados 9os respecto 

a su posición normal media en la  cadena, o sea con sus p la­

nos de sim etría  perpendiculares a l  e je  medio de la  cadena 

que se quiere montar; entonces, se pueden hacer pasar fá ­

cilm ente, la s  cabezas de lo s dos órganos de unión en un p r i­

mer elemento de eslabón e x te r io r , de forma que e ste  último
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llegu e a quedar cerca del n ivel' de la  primera de la s  dos 

gargantas p erifé rica s  de dichos árganos de unión; d el mis­

mo modo, se introduce e l  extremo de un elemento (o de lo s  

elementos) de eslabón in te r io r , alrededor d e l apoyo tó rico  

5 , central de uno de los órganos de unión y el.extrem o d e l otro 

elemento de eslabón in te r io r  alrededor del apoyo tó rico  del 

otro órgano de unión; después se hace que e l  segundo elemen­

to de eslabón exterio r (suponiendo que éste comprenda dos 

elementos) pase alrededor de la s  cabezas de los dos órganos 

10 de unión, de modo que quede cerca d el n iv e l,  de la  segunda 

garganta p e r ifé r ic a  que llevan los citados órganos de unión; 

entonces se haca g ira r  903 a cada uno de estos órganos de 

unión, en direcciones contrarias de modo que sus planos de 

sim etría, queden d irig id o s hacia e l  e je  medio de la  cadena; 

15 finalm ente, se separan entre s i  dichos órganos de unión,

haciendo además que los extremos de lo s elementos de es la ­

bón e x te rio re s , entren realmente hasta e l  fondo de la s  res­

pectivas gargantas p revistas en los órganos da unión. Con 

esto  quedan montados loa eslabones y lo s  extremos de lo s  

2o eslabones in te r io re s , pueden g ira r  libremente en e l  plano 

medio de la  cadena alrededor de lo s e jes  formados por lo s 

asientos tó rico s centrales de los órganos de unión. Los es­

labones in te rio re s  también pueden hacerse g ir a r  un c ie rto  

ángulo, dentro de un plano medio, que sea perpendicular a l  

25 plano medio de la  cadena antes citado porque la  parte cen­

t r a l  d e l órgano de unión, tien e una forma tó r ic a . Esta es 

una de la s  c a ra c te r ís tic a s  y  de la s  ventajas de la  cadena, 

construida segdn la  invención ya que la  concede una gran 

f le x ib ilid a d . Dicho ángulo de g ir o , queda lim itado sin  em- 

30 hargo por un tope contra e l  que choca e l  eslabón in te r io r
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y que e s tá  colocado h acia  e l  extremo de uno a  otro de lo s 

elementos de eslabón e x te r io r .

Esta invención se r e f ie r e  especialmente a  la s  formas 

d u p lic a c ió n  y re a liza c ió n  que se representan en la s  f ig u ra s ; 

5 y  tod avía  más especialm ente, en forma de productos indus­

t r i a le s  nuevos, a la s  cadenas y  órganos de unión del tip o  

que se estu d ia  y  que constituyen ap lica cio n es de la s  formas 

que hemos citado an tes, a s i  como a lo s elementos esp ecia­

le s  que son n ecesarios para su construcción y  a lo s conjun- 

10 to s  y  aparatos (especialm ente de lo s transportadores) que 

llevan  cadenas u órganos de unión de e s ta  forma.

Lo an terio r se podrá comprender mejor s i  seguimos la  

descripción complementaria que vien e a continuación y  que 

se r e f ie r e  a lo s dibujos adjuntos cuyas fig u ra s  represen- 

15 tan todas e l la s  una forma de ejecución de una cadena cons­

tru id a  segdn la  invención. En estos d ib u jos, l a  f ig u ra  1 

es una v is t a  p a rc ia l de un conjunto de la  cadena perpendi­

cularmente a l  "plano medio" de e s ta  ultim a:

La fig u ra  2 ,  es una v is t a  p a ra le la  a l  citad o  "plano 

20 medio".

La f ig u ra  3 , es un corte  lo n gitu d in a l de l a  cadena 

colocada en la  posición de la  f ig u r a  1 .

Las fig u ra s  4 a 9 representan d is tin to s  aspectos del 

órgano de unión.

25 La f ig u ra  10 es una v is t a  semejante a la  f ig u r a  6,

pero que además presenta cortados lo s  elementos de e s la ­

bón en la  primera etapa de su separación;

La f ig u r a  11, es una v is t a  en p lan ta  paralelamente 

a l  "plano medio" de la  cadena y presenta una etapa p oste- 

30 r io r  de esta  separación;
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Y la  f ig u ra  12, es semejante a la  f ig u r a  5 , pero ade­

más muestra cortados lo s elementos de eslabón durante la s  

últim as etapas de su separación.

3Por supuesto, que debe comprenderse que estas fig u ra s , 

5 con la  parte correspondiente de su d escrip ción , se c ita n

principalm ente como ejemplos en una forma que no lim ita  de 

ningún modo su construcción.

En e sta s  fig u ra s  señalamos con 1 , e l  eslabón.llam ado 

" in te r io r "  que en esta  ejecución consta de un solo "elemen- 

10 to  de eslabón"; y 2 y 2a son lo s dos elementos de un e s la ­

bón, que llamamos " e x te r io r " . En este  ejemplo lo s  d is tin to s  

elementos de eslabón, son a n illo s  alargados s e n c illo s  y  es­

tán formados en la  v is t a  en p lan ta  de l a  f ig u r a  2 , por dos 

trozos sem icircu lares unidos por una parte r e c t i l ín e a ;  pero 

15 que por supuesto no tienen ninguna c a r a c te r ís t ic a  esp ecia l;

pero queda comprendido que pueden tener cualquier o tra  fo r ­

ma s e n c illa  en la s  varian tes o formas d is t in ta s  de r e a liz a ­

ción . Su sección tra n sve rsa l puede por supuesto ser c ircu ­

la r  como en e l  ejemplo representado (váase l a  f ig u r a  3 ) ,

20 o bien tener una forma d is t in ta .

Por o tra  parte 3 y 3a, señalan io s  órganos de unión 

entre un eslabón in te r io r  y otro e x te r io r .

En la  f ig u ra  3 se han representado con lín e a  de pun­

to s la s  posiciones oblicuas extremas le  y  Id , que puede to -  

25 mar uno de lo s elementos de eslabón in te r io r ,  cuando la  ca­

dena está  curvada en dicho s i t i o ,  respecto a su plano medio. 

En estas posiciones extremas,, e l  citado elemento de e s la ­

bón in te r io r , l le g a  a chocar contra e l  elemento 2. ó 2a, de 

eslabón e x te r io r . E l curvado o in flex ió n  en e sta  forma de 

30 cadena, construida según l a  invención, se r e a liz a  en con-
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d iciones mecánicas exce len tes, ya  que e l  elemento de e s la ­

bón in te r io r  se apoya en la  parte 8a ( f i g .  4) d e l apoyo tó -

r ic o  cen tra l d e l órgano de unión.

La í i g .  4 , es una v is t a  en alzado lo n gitu d in a l del 

5 órgano de unión.

La f i g .  5 . es una v is t a  según l a  d irección  de la  f l e ­

cha F l; de la  f ig u ra  4 ;, la  f ig u r a  6, es una v i s t a  en la  d i­

rección de la  f le c h a  F2 de la  f ig u r a  4 ; l a  f ig u r a  ?  es o tra  

v is t a  en la  d irección  de l a  f le c h a  F3 de la  Figura 4 ; y la s  

10 fig u ra s  8 y 9 son cortes dados respectivam ente según lo s p la ­

nos V III-V III y IX-IX, de la  f ig u ra  4 .

En estas fig u ra s  lo s números 4 y 4a, señalan la s  dos 

gargantas p e r ifé r ic a s  d e l órgano de unión, en cuyo borde 

existen  unas cabezas que llevan  una parte plana 5-5a, que 

15 e stá  situada entre la s  dos zonas b iselad as 6-6a, y  7-7a.

Entre la s  citad as gargantas 4 y  4a* e s tá  e l  apoyo tó r ic o  cen­

t r a l  excéntrico  8.

Según sea l a  forma de ejecución , que se adopte en e ste  

ejemplo, de la  segunda disposición  de l a  invención, una de 

2o estas gargantas p e r ifé r ic a s  4 , lle v a rá  una parte c irc u la r

9, que va entre lo s dos trozos planos la te r a le s  10-10a, co­

mo puede verse en la  f ig u ra  9 . En e sta  e jecu ción , la  o tra  

garganta 4a,- es por e l  con trario  c a s i  completamente c ircu ­

la r  1 1 , y  l le v a ,  solamente en algunos casos, una pequeña 

25 zona plana fr o n ta l 12 ( fig u r a  6 y  8) a l  lado de l a  conca­

vidad del.apoyo tó r ic o  ce n tra l 8.

Las fig u ra s  10 a 12 presentan tr e s  fase s  del desmon­

tado de la  cadena.

En la  fig u ra  lo e l  órgano de unión 3 , se ha movido 

50 h acia e l centro* de los elementos 2 y  2a, d e l eslabón ex te -
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r io r , en e l sentido de la  flecha 13, de la  fig u ra  1 , y e l 

elemento 1 de eslabón interior^ también se ha movido, en 

la  dirección de esta  flech a 13, respecto a l citado órgano

de unión 3* De esto re s a lta , qae los dos elementos de e s la - 

5 bón 1  y 2a han salido desde la s  posiciones que ocupan nor­

malmente, en e l  Órgano de unión 3 de modo que bajen un poco, 

hacia e l elemento de eslabón exterior 2, como se puade ver 

en la  figu ra  lo  antes citad a. Esto hace que e l elemento 2a, 

se separe de las zonas planas la te ra le s  lo  y  10a (fig u ra  9); 

lo  de lo que resu lta  que e l órgano de unión 3, puede en este

momento (y solamente ahora) g irar alrededor de un eje geomé­

tr ic o , que sea perpendicular a l plano medio de la  cadenas 

en una forma independiente del g iro ; que hagan en una for­

ma semejante, los elementos de eslabón e x te rio r.

13 Dn giro semejante del órgano de unión 3s con una am­

plitud de 902, hace que este órgano, tome la  posición que 

viene representada en la  figu ra  11  con respecto a l elemen­

to de eslabón 2a. Tor otra parte e l órgano de unión 3a, tam­

bién se ha movido, en una forma semejante a l  3, pero en sen- 

20 tido contrario. También vemos que, por otra parte, los e le ­

mentos de eslabones in terio res 1 y la , han quedado orienta­

dos a 902 del e je  de la  cadena ya que, esta  última orien­

tación f a c i l i t a  la  separación del elemento 2a.

4 p a rtir  de este momento, e l  elemento 2a de eslabón 

25 ex te rio r, se puede so ltar con mucha fa c ilid a d , de los dos 

órganos de unión 3 y 3a. 3ara esto basta que, partiendo de 

la  posición que tiene este elemento 2a, en la  figu ra  12, 

se le  mueva como indica esquemáticamente la  flech a 14 de 

esta fig u ra , haciéndole finalmente g ira r  alrededor de su 

30 costado 2c, que estaba colocado en a l borde da la  parte
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in te r io r  8a del apoyo tó rico  ce n tra l. Las dimensiones y fo r­

mas de este último se han preparado de modo que permitan es­

te  movimiento, previsto  para la  separación; por otra  parte, 

las dimensiones respectivas d e l árgano 3 de montaje y de la  

parte que se ha estudiado del elemento de eslabón exterio r 

2a, son de t a l  forma, que e l g iro  que hemos descrito  de es­

te  elemento. 2a, alrededor de su costado 2c, ( i i g .  12) permi­

te  que e l  citado elemento se su elte  por completo.

, La separación del elemento de eslabón in te rio r  1 , se 

hace a continuación, por medio de un movimiento parecido, 

después de vo lver a colocar dicho elemento 1 , s i  esto fuese 

n ecesario , en la  posición en que está  representado, en la  

fig u ra  12.

En cuanto a la  separación del segundo elemento de es­

labón exterio r 2, se comprende que se hace en una forma pa­

recida a cuanto se ha dicho a l re ferirn o s a l  elemento homó­

logo 2a.

El montaje se hace realizando las operaciones que aca­

bamos de d e scrib ir  en sentido con trario .

De esto vemos que, cualquiera que sea la  forma de 

ejecución que se adopte, se consiguen unas cadenas que se 

pueden montar y desmontar, sin necesidad de herramientas 

y cuyas c a ra c te r ís tic a s  son evidentes después de le e r  la  

descripción an terior. También re su lta  evidente que estas 

cadenas se pueden emplear en aplicaciones y circunstancias 

d is tin ta s ; sin embargo, parece que tienen ventajas especia­

le s ,  para construir cadenas para transportadores, esp ecia l­

mente s i  se tiene en cuenta la  fa c ilid a d  con que se pueden 

adaptar, en d istin to s  sentidos a varias formas de sinuosi­

dad y doblado y también porque lps pasos de cada uno de lo s

-  13 -
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dos eslabones que llamamos " In te r io r " , Y "e x te r io r"  (es de­

c i r ,  que la  d is ta n c ia  geom étrica media, entre lo s e je s  de 

lo s  dos elementos d.e unión, que corresponden a cada uno de 

estos eslabones) se puede hacer fácilm ente que sean igua­

le^ , t a l  como evidentemente ocurre en e l  caso del ejemplo 

que hemos representado gráficam ente.

Las ven tajas de una cadena construida en e sta  forma, 

en gran parte resu ltan  evidentes después de le e r  lo  que 

hemos dicho anteriorm ente. Sin embargo, conviene e sp e c ia l­

mente recordar la s  p osib ilid ad es de doblado o in fle x ió n  de 

e s ta  cadena, con respecto  a su plano medio en condiciones 

excelen tes de r e s is te n c ia  mecánica. También conviene seña­

la r  la s  dos ven tajas s ig u ien tes:

^primeramente, la  ven ta ja  de que empleando una c ie r ta  

forma única de órganos de unión, se pueden co n stru ir  cade­

nas cuyos pasos pueden ser muy d is t in to s , ya que e l  paso 

de un eslabón in te r io r  puede ser según se quiera, ya  sea 

ig u a l a (como ocurre en e l  ejemplo que hemos d e scrito )  ó 

bien d is tin to  d el paso ie  un eslabón e x te r io r .

La segunda ven taja  es que, en la  mayoría de lo s  ca­

sos (y especialmente en la s  ejecuciónes parecidas a la  d e l 

ejemplo que hemos citado) la  forma de lo s  tro zo s de la s  

d is tin ta s  p ie z a s , que intervienen en la  cadena es t a l  que 

dichas p iezas tienden a permanecer-(ó eventualmente vo lver­

se a co locar por s i  mismas) en la  posición que es óptima 

para su unión, a consecuencia del esfuerzo de tra cc ió n  que 

transm ite la  cadena que describim os.

Como r e s u lta  evidente, en v is t a  de lo  que se ha d i­

cho anteriorm ente, e s ta  invención no queda lim itad a en nin­

gún caso a la s  formas de ap lica ció n  o de ejecución  de sus

-  14 -
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d is tin ta s  p ieza s, t a l  como se han d escrito  anteriormente 

en una forma concreta; sino que, por e l con trario , compren­

de todas la s  v a ria n te s.

N O T A

Los puntos de invención propia,, no nueva, pero no es­

ta b lec id a , practicada n i divulgada en España, que se pre- 

10 sentan para que sean objeto de esta  Patente de Introduc­

ció n , por DIEZ años, son lo s  sigu ien tes:

l a .  -  perfeccionam ientos introducidos en l a  fa b r ic a ­

ción de cadenas montadles y  desmontables sin  herramienta, 

caracterizados porque consisten principalmente en que un 

1$: órgano de unión entre un eslabón denominado in te r io r  y un

eslabón denominado ex te rio r  de una cadena del gónero en 

cuestión tiene h acia  sus dos extremos opuestos, dos apoyos 

corrientemente p a ra le lo s , p rovisto  cada uno de una garganta 

destinada a r e c ib ir  e l extremo (usualmente redondeado) de 

20 un elemento de eslabón e x te r io r , estando estas gargantas

bordeadas d el lado e x te rio r por cabezas cuya forma y  dimen­

siones son t a le s  que, cuando dichos órganos de unión están 

en (o en la s  proximidades de) su posición normal, dichas ca­

bezas impiden la  sa lid a  de dichos elementos d el eslabón e x - 

25 te r io r ,  colocados a su vez en (o en la s  proximidades de) su 

posición normal en la  cadena, pero, por e l con trario , le s  

dejan pasar despuós de que han sido desplazados p rin cip a l­

mente en sentido angular con re lación  a este  e je  ce n tra l, 

estando los dos apoyos citad os unidos entre s í  por un apo- 

30 yo cen tral usualmente descentrado, compuesto de preferan-
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c ia  por a l  menos on fragmento de toro y  destinado a s e r v ir  

de e je  para un extremo d e l eslabón in te r io r .

2a. -  Perfeccionam ientos según e l  punto 1 ,  c a ra c te r i­

zados porque lo s árganos de unión tien en  una forma t a l  que 

permite la  introducción y la  colocación d ire c ta  de un e s la ­

bón in te r io r , por simple pivotamiento de este  elemento, en 

un ángulo d el orden de 90a, en torno de una de la s  cabezas 

de dos órganos de unión a conjugar en este  eslabón in te r io r .

3a. -  Perfeccionam ientos según lo s  puntos a n terio re s , 

caracterizad os porque en una v a ria n te , destinada a impedir 

que los Órganos de unión giren  con re la c ió n  a uno de lo s 

dos eslabones, e x te r io r  o in te r io r , cuando la  cadena e stá  

montada, permitiendo a l  propio tiempo un montaje f á c i l  de 

lo s elementos que componen e s te  eslabón, una por lo  menos 

de la s  dos gargantas extremas del órgano de unión compren­

de, en la  prolongación de lo s  dos extremos de la  parte c i r ­

cu la r que tie n e  ordinariam ente, una parte r e c t i l ín e a  que 

forma cara plana la t e r a l ,  de manera que, cuando e l  e x tre­

mo de un elemento de eslabón se encuentra en e l fondo de 

dicha garganta, e l  órgano de unión no puede ya g ir a r  con 

re la c ió n  a este  elemento de eslabón.

4^. -  Perfeccionam ientos introducidos en la  fa b r ic a ­

ción de cadenas.

Tal y  como se ha d escrito  en la  Memoria que antecede, 

representado en lo s dibujos que se acompañan y  con lo s  f i -
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nes que se han esp ecificad o.

Esta Memoria consta de d ie c is ie te  hojas e sc r ita s  a 

máquina por una so la  cara.

Madrid, * 7 MM- 1$63
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