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PATENTE DE INVENCION

Your Case No. 63.015.

"Perfeccionamiento en máquinas excavadoras móvi­

le s " .

THE CLEVELAND THENCHER CCMPANY, entidad nortéame 

ricana, residente en 20.100 St. C íair Avenue, -  
Cleveland, Ohio, EE.UU. de A.

Este invento ae re fie re , en general, a -  

máquinas excavadoras o zanjadoras y más especia l 

mente, a un nuevo conjunto de excavación, del t i  

po de rieda rotativa, para máquina escavadora.

5* El conjunto de excar ación del tipo con -
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vencional, de máquinas excavadoras de rueda rota­

tiv a , comprende un par de a n illo s  lateralmente se 

parados, o llantas la tera les, unidos por cangilo­

nes alineados de excavación, dispuestos alrededor 

5. de la s  p er ife r ia s  ex ter io res  de la s  llantas latera 

le s , y con estas y lo s  cangilones asociados accio  

nados por medio de engranajes de transmisión mon­

tados en e l  árbol de impulsión que se prolonga a 

través del conjunto de excavación y  cooperando -  

10,  con sa lien tes  o dientes de impulsión de los  lados

exteriores de las llantas la te ra les , para hacer g i *
(

rar e l  conjunto de excavación. Los engranajes de 

impulsión, se accionan convenientemente desde un 

generador de fuerzas montado junto a l  extremo an- 

15. te r lo r  del bastidor de la  máquina. En e l  campo de 

la  excavación, existe una demanda creciente de má 

quinas excavadoras o zanjadoras de mayores capaos 

dades de trabajo y  susceptibles de a b rir  zanjas -  

más anchas; esto ha dado por rea iltad o  e l  empleo 

20. de anchuras superiores en lo s  cangilones de exea 

vación o apertura de zanjas de la  rueda de penetra 

ción . Esta mayor anchura de lo s  cangilones, ha -  

precisado que estos fueran más resisten tes y , por 

tanto, más pesados, a f in  de poder soportar lo s  —

25. esfuerzos debidos a las operas iones de excavación.

Este invento proporciona un conjunto o -  

grupo de excavación del tipo de rueda rota tiva , -  
que comprende una serie  de llantas o placas latera  

le s  y apareadas; cada par de e lla s  está acoplado 

30. por cangilones de anchura y peso más o menos con-
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10.

15.

20.

25.

30.

vencionales y con lo s  cangilones lateralmente dis­

puestos en las llantas apaleadas y unidas por can­

g ilones, conectados por un cangilón p a rc ia l, dando 

por resultad o un d ispositivo  so lid a r io  y múltiple 

que proporciona una gran anchura de cangilón de ex 

cavación, con un peso resultante menor, comparado 

con un cangilón único y continuo, prolongado en to 

da la  anchura & un conjunto excavador de gran la  -  

titu d  y capacidad elevada.

Así pues, un objeto de este invento es  

proporcionar un nuevo conjunto de excavación de an 
chura superior a la  convencional, para una máquina 

excavadora m óvil.

Otro objeto de este invento es proporcio -  

nar un conjunto excavador de gran anchura, para -  

una máquina excavadora m óvil, constituido poruña -  

serie  de cangilones lateralmente dispuestos, monta 

dos alrededor de una rueda y  conectados entre s i -  

por medio de cangilones p a rcia les , obteniéndose co 

mo resultado un peso in fe r io r  del grupo de excava­

ción comparado con un c angilón único y continuo, -  
prolongado en toda la  anchura del grupo de excavar- 
ción .

Otro objeto de este invento, mas e sp e c ifi­

co, consiste en proporcionar una máquina excavadora 

dotada de un conjunto de excavación del tipo de -  

rueda g ira toria  de mayor anchura, comparada con -  

lo s  modelos convencionales y en la  que e l  grupo ex 

cavador contenga dos pares de placas o lanzas late 

ra les  lateralmente dispuestas, con cangilones con-



vencíonales de unión de cada par de placas latera­

le s , y con jun cangilón parcialmente formado y 

transversalmente prolongado, que conecta cada par 

de cangilones convencionales lateralmente dispues- 

5. to s , para formar una disposición de cangilón s o l i ­

dario, de elementos m últiples, prolongada en toda 

la  anchura del grupo excarador.

Otro objeto de este invento es proporcio— 
-nar un nuevo tip o  de cangilón de varios elementos, 

10.  -preparado para prolongarse en toda la anchura de 

una rueda excavadora de t ip o  rotativo y de capaci­

dad elevada- dotado de la  máxima resisten cia  pro -  

porcionalmerte a su peso, con respecto a lo s  mode­
los hasta ahora conocidos.

15. Todavía otro objeto de este invento e s  pro

porcionar una máguina excavadora móvil dotada de -  

un nuevo grupo excavador de oangilones en e lla  mon 

tados, y en la  que este grupo puede estar consti -  

tuído por elementos generalmente normalizados, con 

20. anterioridad empleados en grupos excavadores con -  

vencionales del tipo  de rué da g ira tor ia , y dispues 

tos en orientación de contigüidad, y conectados -  
por cangilones parcia les , para formar un conjunto 

so lid ario  de un cangilón de elementos m últiples, -  

25. prolongado en toda la  anchura del grupo excarador.

Otros objetos y ventajas de este invento,-  

resultarán evidentes de la  descripción  siguiente -  
le ida  en combinación con los  dibujos adjuntos, en- 
lo s  que

30. La figura 1 es una v is ta  en alzado la tera l



de una máquina excavadora provista  de un grupo de 

exoavación con e s te  invento acoplado;

La figu ra  2 es un corte  transversal fra g ­

mentario y a mayor esca la  obtenido a través del -  

5. grupo excavador de la  figura 1 ;

La figura  3 es un corte v e r t ic a l  late r a l-  

fragmentario de una parte de una de la s  placas la  

tera les d e l grupo excavador d e l t ip o  de rueda, y - 

representa uno de lo s  engranajes de impulsión com 

10. binado con lo s  dientes o sa lien tes de impulsión -  

del lado e x te r io r  fro n te r iz o  a la  placa la te r a l ,-  

para hacer g ira r  e l  grupo excavador con respecto 

a su bastidor de sostén del aguilón , y

La figura  4 es una v is ta  en perspectiva -  

15. de uno de los  cangilones parcia les usados para -  

conectar lo s  cangilones lateralmente dispuestos y 

apareados de la  rueda excavadora, para proporcio­

nar un cangilón de elementos m últip les, prolonga­

dos en  toda la  giran anchura del grupomexcavador -  

20. de capacidad elevada.

Con re feren cia  a lo s  d ibu jos , se represen 

ta  una máquina excavadora o zanjadora del t ip o  de 

rueda, que en gene ral comprmde un bastidor 10 -  

sostenido por orugas 11. y en un extremo del cual- 

25. se halla  montado un motor 12, que puede conectar^ 

se funcionalmente con la s  orugas, por cualquier -  

medio adecuado o convencional.

La rueda excavadora o grupo excavador 15, 

comprende placas o a n illo s  la te ra le s , lateralmen- 

30.  te  separados, y de tamaño y peso generalmente -
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convencionales, unidos entre s í  en sus periferias, 

por cangilones de excarac ion, de forma general en 

U. Las placas lateralear pueden estar sostenidas, -  

para movimiento rotativo, por una serie de rodi -  

l ío s  18 sostenidos del modo generalmente convencí^ 

nal por e l  armazón 20 del aguilón, en general hori 

zontalmaite prolongado, cuyo extremo interior pue­

de conectarse pivotadamente en 22 a medios de des­

plazamiento 24 montados para movimiento gene raimen 

te v e rtica l en e l  mástil 26 sostenido por e l  extre 

mo posterior del bastidor 10. B1 aguilón y la  rue­

da excavadora asociada, pueden ajustarse en un pía 

no generalmente v ertica l, por medio de un sistema- 

de cable y polea 28, del modo corriente.

El meoanismo transportador de descarga 29, 

puede prolongarse transversalmente a través de la - 
rueda excavadora, y está preparado para zBcibir e l 

material excavado de la  misma, del modo convencio­

nal, y para descargarlo a un lado de la  máqiina.

De acuerdo con este invento, la  rueda exea 
vadora puede comprender una se ir le  de placas o 

an illos lateralmente separados y apareados 30, 32 
y 34, 36 (figura 2). Las placas 30, 32, están aco­

pladas por los elementos de cangilón 40 de anchura 
y peso más o menos convencionales, y las placas 34 
están acopladas por lo s  elementos más o menos con­

vencionales de cangilón 42. Estos cangilones pueden 
tener pa tilla s  43 sujetas en sus paredes laterales, 

de modo convencional, para conectarlos a las perife 

rias de los  an illos laterales respectivos. Los can



gilon ea , con preferencia , ae conectan amoviblemen­

te a loa a n illo s  la tera les  resp ectivos. Los cangi­

lones, con preferencia , se conectan amoviblemente 

a lo s  a n illo s  la tera les  asociados y , por ejem plo,-  

5* mediante sujetadores roscados, para la  separación 

anveniente de lo s  mismos. Las placas la tera les  32 

a 36 pueden tener, cad a. una, sa lien te  o dientes de 

impulsión 44 montados en e l  lado exterior de la s  -  

mismas, y que funcionen en combinación con un env­

í o .  grana je  de Impulsión 46 fijamente montado en árbo­

le s  de transmisión 50, 50a del modo convencional,-  

preparados para accionarse en sincronismo, por e l -  

motor 12 c itad o , montado en e l  bastidor de la  má­

quina y por medio de un enlace de rueda y cadena -  
15. 52 con la  rueda dentada 54 montada junto a l  ex tre ­

mo e x te r io r  de cada árbol de transmisión.

Con re feren cia  esp ecia l a la s  figuras 2 y 
4, cada par de cangilones lateralmente separados -  

40, 42 están conectados par una placa en forma de- 

20. U o cangilón p a rc ia l 58, con preferencia  amovible, 

que acopla e l  par de cangilones asociados y lo s  -  

conecta en forma de d isp ositivo  solidariomde cangi 

Iones m últip les. Las paredes la tera les  58a del can 

g ilón  p a rc ia l, pueden tener aberturas 60 a s u t r a -  

25. ves , preparadas para alinearse con aberturas com -  

plementarias de las paredes la tera les  fron terizas 

de lo s  cangilones 40 y 42, para r e c ib ir  medios de 

su jeción , ta les  como por ejemplo pernos roscad os ,- 

a su través. Las aberturas 60, están dispuestas de 

30. ta l modo, con respecto a las aberturas combinadas
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de lo s  cangilones 40 y 42, que la  pared superior 

62 ligeraímente arqueada del cangilón parcia l 48, 
se hal la  generalmente alineada con las paredes -  

superiores de lo s  cangilones asociados, como se  

5. observa mejor en la  figura 2 de los  dibujes. La- 

altura de las ia redes la tera les 58a de los  e l e ­

mentos 58 de cangilón p arcia l, está con preferen 

cia  dispuesta de modo ta l , con respecto a la  an­

chura de la  parte superior 62, que e l  doble de -  

10. la  altura de una pared la tera l 58a es in fe r io r  a 

la  mitad de la  anchura de la  pared superior.

Los cangilones pueden tener desarraigado 

res convencionales montados en su borde anterior 

de modo convencional, y con e l  cangilón p a rcia l- 

15. de acoplamiento 58 antes citado, proporcionando 

un soporte para montar en é l  dientes convenciona 
lea desarragaidores, del modo corriente.

Esta disposición  permite llev a r  a cabo -  

una exoavaci ón con un fondo prácticamente plano 
20. y , sin  embargo, e l  peso del grupo excavador es -  

muy in fe r io r  con respecto a l  que habría sido pre­

ciso utilizando un cangilón único prolongado en 

toda la  anchura transversal del grupo excavador. 

Además, con la  d isp osid  ón d e elementos múltí -  

25. p ies , e l  diámetro to ta l  déi grupo excavador es -  

in fe r io r  a l que se precisaría s i  se utilizaran  -  

cangilones prolongados en foima de cueipo ún ico- 

a lo  largo de toda la anchura transversal del gm. 

po excavador, proporcionando a s i un mecanismo -  
30. mas reducido. La relación de amovilidad de lo s  -



elementas dél cangilón bcmbinado, proporciona la  fa  

o i l  sustitución de un elemento suelto, desgastado o 

deteriorado, s in  precisar e l  cambio de todo e l  can­

g ilón . Dado que lo s  árboles de transmisión 50, 50 a 

5* se accionan al unisono por la s  ruedas dentadas 54 ,- 

desde el motor 12, y por tanto accionan análogamen­

te la  serie de engranajes de impulsión 46, no ex is­

te torsión  n i momento torsor aplicado áL grupo exea 

vador.

10. Los cangilones, comprendidos lo s  parcia les,

pueden contener elementos o paredes posteriores,con  

preferencia amovibles, para cerrar cada uno de aque 

l í o s ,  y  pueden también estar dotados de lo s  dientes 

o púas biai conocidos, inferionnente prologados, ha 

15. c ia  y entre la s  llan tas o an illos  la tera les , para -  

usarse en terrenos relativanente duros o compactos- 
en lo s  que el material de excavación no pase fá c i l ­

mente entre las púas.

De la  descripción anterior y de lo s  dibujos 

20. adjuntos, se observará que este invento proporciona, 

para una máquina excavadora móvil, un nuevo grupo -  

excavador de menor peso y mayor resistencia  para un 

ancho predeterminado del grupo, y constitu ido por -  

una serie  de cangilones dispuestos en relación  de -  

25.  contigüidad en una serie  de llantas o an illos  del -  

grupo excavador, y con io s  cangilones lateralmente- 

dispuestos acoplados por cangilones parcia les.

Los términos y expresiones usados, se emplean 
como términos de descripción y no de lim itación , y -

30. no se trata dé que su anpleo excluya ningún equiva-
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15.

20.

25.

30.

lente 3e ninguna de las ca ra cter ís tica s  descritas 

o partea de las mismas, y se reconoce que dentro- 

del alcance de este invento, son posib les varias 

m odificaciones.

N O T A

D escrita suficientemente la  natumLeza del 

invento, a s í como la  manera de re a liza r lo  en la  -  

p ráctica , <bbe hacer constar que la s  d isposiciones 

anteriormente indicadas son susceptib les de modi­

fica cion es  de d e ta lle , en  cuanto no a lteren  su -  

p r in cip io  fundamental. También se hace constar -  

que e l  invento corresponde a una s o lic itu d  de Pa­

tente presentada en nortemarica con f  echa 6 de -  

marzo de 1962, ba jo e l  ns 177.771, acogiéndose, -  

por lo  tanto, a lo s  b e n e fic io s  que conceden lo s  -  

Convenios Internacionales en v ig o r  y siendo lo  -  

que constituye la  esencia del re fe r id o  invento y 

por lo  que se s o l ic i t a  Patente de Invención por -  

20 años en España: "Perfeccionamientos en máquinas 

excavadoras m óviles", caracterizándose por lo  s i ­

guiente :

19. "Perfeccionamientos en máquinas exca­

vadoras m óviles", caracterizados por comprender -  

un bastid or; un grupo motor en é l  montado; medios 

de tra cc ión  que sostienen e l  bastid or, y  un sopor 

te d e l  grupo excavador montadomen e l  bastidor y -  

que contiene una rueda excavadora; y además porque 

dicha rueda contiene pares de a n illo s  lateralmen­

te separados, montados para girar en e l  soporte -  

del grupo excavador; f i l a s  de cangilones excavadores



acoplados a los  m i l lo s  y dispuestos en alineación 

transversal y cangilones excavadores conectados a 

lo s  cangilones antes citados de acoplamiento y fo r  

mando con e llo s  un conjunto solidariomde e excava -  
5. ción.

2a. Perfeccionamientos según re iv in d ica  -  

ción 1 a, caracterizados porque cada cangilón com -  

prende un elemento en general en forma de U dotado 

de paredes la tera les  y de una pared de conexión, -  

10. y  lo s  bordes anteriores de las paredes de conexión 

-están en alineación prácticamente transversal con 

la  ráeda.

3a. Perfeccionamientos según reivindicación 

1a, caracterizados por montarse un generador de -  
15. fuerza en e l  bastidor y conectarse funcionalmente-

a los an illos  citados para moverlos a l unísono y -  

a la  misma velocidad, con objeto de ev itar lo s  es­
fuerzos de torsión  en la  rueda durante la  operación 
de impulsión.

20. 4a. Perfeccionamientos según reivindicación

38, caracterizados porque la  rueda está  sostenida- 

en un aguilón que se prolonga hacia e l  exterior -  

desde un extremo del bastidor, y dicho aguillón se 

halla montado para movimiento de g iro  c on respecto 

25. a l bastidor.

5a. Perfeccionamientos, caracterizados por 

un conjunto de cangilón para una máquina excavado­

ra d e l tipo de rueda rotativa, conjunto que com -  

prende un par de cangilones análogamente foimadcs 

30. y rígidamente acoplados a la  rueda, pero separados



5.

10.

15.

20.

en e l  sentido transversal de la  misma, y un ter­

cer cangilón rígidamente conectado a cada uno de 

los  cangilones primeramente citados y ai a linea­

ción transversal con e l l o s ;  cada uno de dichos -  

cangilones tiene bordes cortantes dispuestos en 

alineación transversal con respecto a la  rueda y 

provisto cada uno de lo s  bordes cortantes prácti 

camente a la  misma distancia radial del e je  de -  
la  rinda.

6a. perfeccionamientos según re iv in d ica ­

ción 5§, caracterizados porque e l  cangilón ín ter 

medio tiene en general forma de U y está dotado 

de paredes la terales y de una pared cortante de 

conexión, y la  altur^de cada una de las paredes 

la tera les es ta l que e l  borde de dicha altura es 

in fe r io r  a la  mitad de la  anchura del borde cor­

tante.

76. "Perefeccionamientos en máquinas ex­

cavadoras m óviles"; táL y como queda sustancial­

mente descrita  en la  presente Memoria e ilu stra ­

do en lo s  adjuntos dibu"

Esta Memoria co 
a máquina por una sola c

Madri 
THE o:
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