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MEMORIA DESCRIPTIVA
Sobre: o
"MAQUINA PERFORADORA HIDRAULICAY
Solicitante: D. Manuel BAMOS ESTEVEZ, de nacionalided espa-
flola, con domicilio en Portugal, 81 -
LAS PALMAS DE GRAN CANARIA.~

Inventor: El solicitante.~

Le presente invencidén tiene por objeto una méquina
perforadora del tipo rotativo, ‘en la que el érbql de broce
estd sometido a movimientos de giro y de desplazami;nto axial,
tanto en uno como en ofro sentido,
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El giro se obtiene de un motor de carscteristicas
adecusdas, .con interposicién de un tren reductor y de un
acoplamiento mecdnico gque hace posible los mutuos desliza-
mientos axiales. .

Los desplazamzentos exiales se logran por medios
hldréullcos, utilizando aceite g la manera convenclonal, en
un cireuito dotado de bomba -gecionada por motor indspen-
diente- y de vdlvulas apropiadas.

" E1 cilindro en el que ge mueve ol pistdn bajo la

" presién unilateral del liguido presenta, naturalmente su

eje en la direccidén en que debe producirse el deslizamiento
del 4rbol de broca, y, como ha de resolverse la gsimultanei-
dad de desplazamieﬁtos axiales y giros, se dispone para tal
pistén un véstago hueco, por el interior del cual girs el
repetido 4rbol., Unos cojinetes radio-axiales aseguran el
giro de semejante .4rbol interior y que el mismo pueda ser
arrestrado en uno u otro sentldo por el deslizamiento del
pistén,

El cilindro del sistema hidrdulico que se acabe
de indicar forma parte de la caje de mecanismos de la mé~
gquina, cuya caja queda dotada de movimientos de giro alre=~
dedor de dos ejes, uno vertical y otro horizontal, para que
el drbol de broca pueda ser dirigido de manera conveniente.

El 4rbol de broce recibe su movimiento de giro
desde el exterior del sistema hidréulico, mediante una caja
de engranajes que, al formar parte del conjunto de dicho
sistema; se desplaze también longitudinalmente. Como guiera
que el motor gque produce el giro de broce es immévil gon
relacién al cilipdro hidrdulico, el érbol que transmite
el par desde tal motor a la caja de engranaaea ya citada
debe ser susceptible de deslizamiento telescéploo.

Los avances del &rbol de broca son necesarios

como consecuencie de la progresi6n del taladrado. Pero ade-
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nds se prevé, en forma conocida, el sucesivo alargamiento
del mencionado 4rbol afiadiendo tramos roscados, Para las
operaciones de eportacién y retirade de tramos se com-binan
los movimientos de giro en uno u otro sentido con los de
avance y retroceso; estos Ultimos, como ¥a se ha explicado,
mandados hidrduljcamente. |
Los diversos tremos que pﬁeden eonstituir el 4rbol
de broeca son huecos ¥ tode la disposicidn de la méquina es
tal que, desde el extremo posterior de ella, puede hacerse
llegar un ehorro de agua haste la broca pare fac:.l:.tar el

trabajo de la misma.

En los dibu;]os adjuntos se ilustra un ejemplo, no
limitativo, de realizaecidn, que, con referencis & 1lo0s mismos,
gse describe seguidamente.

Ia fig. 1 es un alzado de la miquing.
Lz fig. 2 es uns planta de la nisna,
La fig. 3 es un elzado perpendicularmente a la

fig. 1.
Ia fig. 4 es una secoién longitudinal qué maestra

el sistema hidréulico ¥ la caja mévil de angranajes para

giro del drbol de broca.

La fig, 5 muestra, en seceidn- longitudinal, un
detalle de la gu:‘.a. telescépica frontal pera el drbol de broca.

De acuerdo con todo ello, 1la méquina propiamente
dicha se asienta sobre una oolumna-s.pporte constituida por
dos partes 1 y 2. Ia primera de ellas es solidaria de la
base,6 y la segunda puede girar, segin un eje vertical, con
relacién a la primera. Bl Bector 3, solidario de 2 y por tan
to giratorio, lleva un indice que discurre scbre la escala
gra.ba.da en un sector ané.10go a 3 solidario de la parte in-
mévil 1. El giro de 2 se produce por la accién de un sin-
£in sobre un pifién 4 de dentado helicoidal calado sobre un
drbol vertical interno solidario de 2, El giro del citado
sin-fin puede produdirse acoplando una manets, palanca o ma=
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nivela a la parte 5 del eje del mismo sin-fin.

| .Sobre el eje de un pequefio pifién 8, montado en
la parte superior de 2, pueden splicarse asi mismo medios
mecdnicos de accionamiento, tales como los ya citedos ma-
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nivela o similar. Girando 8 se produce el giro de la rueda
dentada 7 engranada con aquél jpiﬁén. |

'La ruede 7 es solidaria del cuerpo o caja 10 de la
méquina, de modo que, girando 8, se produce el giro de la
méquina propiamente dicha alrededor de unbje horizontal.

Son previstos medios de epriete, eccionados por la palancs
9, para immovilizarlo, respecto al movimiento que se acaba
de indicar, cuando ha gido alcanzada la inclinacidén buscada.

Ia parte 2 tiene conformacidn de horquilla para la
nés perfecta adaptacidén a su funcién de soporte de giroe ho-
rizontal. :
‘En la caja 10 esté alojado un motor eléctrico 11,
dotado de un reductor de salide 12, '

Un 4rbol 13 estd unido gl pifién de salida del re-
ductor 12 de maneras que aquél puede desligar longitudinalmen-
te, transmitiendo siempre el par motor a la caje de engrana~
jes 14.

Este deslizamiento se haoce posible, por ejemplo,
estando dotado ol aludido piffon de salids,del reductor de
unas ramuras interiores que ajustan deslizantemente en ra=
nuras exteriores longitudinales de 13. La loﬁgitud de este
drbol serd la suficiente de scuerdo con la megnitud posi-
ble de los deslizamiento, tal como lnego se verd. Bl pifién
interiormente ranurado presenta loa oPortunoa retenes para
el lubrificante.

El sistema hidrdulico esté. constituido por el pise
én 16 que se mueve en uno u otro seatido dentro del cilin-
dro 17 por la acecién del liquido. E1 véetago 15 del pistén

16 es hueco.



105. . El cilindro 17 estd cubierto por una camisa
protectora exterior 18; y el conjunto imnmévil 17-18 se su-
jeta a los cabezales anterior 40 y posterior 41; para ello
el cilindro presenta la eipansién o brida anular 20 por
uno de sus extremos, mientras que el extremo opuesto estd

110. . roscado para recibir el anillo también roscado 19.

El véstago hueco 15 del pistén 16 presenta la ade~ -
cuada longitud.. de acuerdo con los desplazemientos longi=-
tudinales previstos para el &rbol de broca; y 10 mismo ca~
be decir, evidentemente, del cilindro 17.

115, El mismo véstago 15 encierra uns parte hueca del
érbol de broca 21, y ello de manera que tel 4rbol puede
girar loco en 15, peroc ser arrastrado en uno u otro sentido
por los desplazamlentos del pistén bajo la accién del 1i-

- quido.

120, El extremo posterior de 21 supera la caja de en—
granajea 14 (esto es, la tapa posterior 33 de la misma), es=-
tando el mismo extremo exteriormente roscado para Yeeibir.
los medios de acoplamiento convenientes para que, adn en giro,

‘ todo el drbol de broca reciba una corriente de agua interior

135. que llega hasta la broca. ,

‘ La cabeza 0 envolvente anterior 24 encierra ele-
mentos nedesarios~tales como anillos y retenes, y, particu-
larmente, un cojinete radio=-axial 23.
) En la perte posterior se dispone el segundo coji-

130. nete ra&lo-axlal 25. Los cojlneteS'ZB ¥ 25 ebsorben empujes
en sentidos contrarios. ' ‘

El véatego 15 se sujeta por su extremo pOsterlor
& la caja 14 de la manera siguiente:

La caje 14 presenta una trompeta ' 26 por la que se

135. " introduce ajustadamente el extremo postericr de 15. Bste
extremo se halla rebajado en su didmetro exterior formando
con ello un escaléa que limite la introduccién en 26 ¥



140,

145,

150.

155.

160..

155.

170.

asegura un apoye en ese sentido. Bn el sentido opussto queda
asegurada la retencidén por la arandela 27 y el anillo roscade
28, ambos elementos en el interior de 26. :

TUn pifién 29 puede montarse répidamente sobre 21,
en ol interior de 14, y rédpidamente desmontarse, todo ello
estando retirads la tapa 33.

- Lo. mismo cabe decir de un segundo piﬁén 30 sobre
el drbol 13, ya citado anteriormente,.

Le pareja de pifiones 29,30 se elige siempre de
manere que, engranando enire si, transmitan el par de 13 a
21 en une relacidén deseada. Un cambio de tal relacién puede
efectuarse con gré.n sencillez y rapidez retirando le tapa
33 y cambiando la pareja de pifiones aludida. Este cambio pue-
de venir impuesto al variar las condiciones del terreno so-
bre el que se trabaje.

Como dato puede 1nd1carse.

Motor 11, a 1.500 r.p.m.; reductor 12, reduce a
la décima parte; drbol 13 gira §i50 r.p.m., Si los pifiones
29,30 tienen los mismos mimeros} de dientes, el 4rbol de
broca girsrd a 190 r.p.m.

Se ha indicado por 31 e}extremo posterior de 13,
extremo envuelto por el casquilio de friccidn 32,

' La tapa posterior 33 de 14 estd montada de manera
que pueda ser rdpidamente puesta o retirada. .

De acuerdo con lss caracteristicas de esta méquina,
se prevén los medios para aportar y retirar tramos de drbol
de broca. Estos tramos son giempre tubulares, se acoplan mu-
tuamente a rosce y presentan longitudes.subordinadas al valor
de la carrera del pistén 16 y sus elementos solidarios.

El primer tramo de drbol se sujeta al extremo de-
lantero de 21 mediante una mordaza aprOpiadé 34. El1l enrosoa-
do ¥y desc_aﬁrosoado de tramos se realiza combinando los movie
mientos de traslacidén en uno u otro sentido con los de giro,
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también en dos sentidos.
Los tubos 35 y 36 son loe de llegada del 1iguido
a presién al cilindro 17, para actuar. sobre una u oOtra cars
del pistén 16. ‘
175. Los movimientos longitudinales son guiados por
unas barras-guie 3’7, que se sujetan firmemente en la posi-
cién adecuada mediante los aprietes 42,
. Bsta accidn de guia es lograde sobre los césqui-
llos laterales del csbezal mévwil anterior 38 y del puente
180. 39 portador de la caja 14, Todo ello es solidaric del con-
junto hidrdulicamente mévil.
En las proximidades de los extremos de las barras
37 se prevén las piezas transversales 43 ¥y 44, cuye misién
es solidarizer firmemenie tales barras. 4
185. A . En los extremos de las mismas berras se disponen
las pifias 45 que tienen por -objeto asegurar un firme apoyd :
sobre las paredes o lugares apropiados de la perforacidn.
Ia brocs 46 puede ser de cuslquier tipo apropizado
a las condiciones del terrenc.
190. El sistems hidrdulico es accionado por una bomba
convensional, movida por un motor independiente 47.
En el travesafio fijo anterior 43 va montada la mor-—
‘daza fija 48 cuya misifn es cooperar con los movimieantos de
- la nédquins para afiadir o retirar iramos de &bol de broosa.
195. _ Preaieemente la £ig. 5 muestra un detalle (supri-~
mido en las restantes figuraes, pars mayor claridad) del pasc
del 4rbol de broca por la pieza fija 43, portadora de la mor—
daze fija 48 (esta mordaza ha sido suprimida, en cambio; en
. la fig. 5, tembién pera mayor claridad). |
- 200 " Un casquillo 49 de longitud suficiente estd suje-
to fronta.]mn’bé; 8 la pieza 43. Este cagquillo se halla inte-
riorménte nervado. Un tubo 50, 'exteriormente nervedo, puede
- deslizar ajus’cadam_en‘te en 49, de manera que no gire. Esie
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mismo tubo presenta en sus extremos los topes 51 que impiden
su salida con-relacidén al econjunto 43, 49; uno de tales
topes habrai de ser, naturalmente, desmontable,

En la pieza 43 se prevé un paso amplio 52 para
que pueda alojarse el correspoandiente tope 51, superaado
asi la superficie de 43 sobre la que se halla montada la
mordaza fija. (Esta mordaza se halla sobre la cara de 43 opues
ta a la que incorpora 49, esto es, a la derecha en la fié. 5).

Con ello la misma mordaza 48 puede sujeter al tra- -
mo correspondiente de &rbol de broca, el cual (no representa-
do) pese ajustedamente por el interior de 50. As{ el tubo
50 cumple una misidn de gufa telescépica, muy conveniente.

El solicitante se reserva el derecho de extender
esta demanda a los paises extranjeros, reivindicando la mis~-
mae prioridad de la presente soligitud al amparo del Convenio
Internscional para la proteccién de la Propiedad Industrial.

Tguelmente ol solicitante se reserva sl derecho e
introducir en la presente Invencidn ouantos perfeccionamien—
tos sobre la misma pusdan derivarse, mediante ia solichktud
de los correspondientes Certificadoé de Adicibén, en la for-
ma sefialada por la Ley. . _ '

N O T &

.. Ie Patente de Invencidn que se solicite en Espa-
fia por veinte afios, de acuerdo con la vigente Legislac¢iénm,
deberd recaer sobre: "MAQUINA PERFORADORA HIDRAULICA®, se-
gin las caracteristicas esenciales de las siguientes:

REIVINDICACIONES

18,- Méquina perforadora hidrdulica, presentando
una columna de susteniacién susceptible de giro segin un
eje vertical, y acopldndose a ella el cuerpo de¢ la miquina
en forma que puede girar segin un eje horizontal, con los
adecuados medios mecénicos para faeilitar teles giros, y
bloquearlos oportunamente, presentando la misma méquina un
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drbol de broca hueco, constituido por tramos sucesivos gque
pueden acoplarse entre s{ mediante rosca, cuyo drbol, ademds
de su movimiento de giro en ambos sentidos, presenta tam=
bién movimiento de traslacién hacia adelante y hacia atrés,
cuya méquina eéstd caracterizaeda porgue este dltimo movimian-‘
10 se realiza por medios mdréuhcos, constituidos Por un
ecilindro fijo en el cuerpo de la méquina y un pistén, des~-
lizente en tal cilindro, el vdstago de cuyo pistdén es hueco
¥y aloje un tramodel drbol de broca, cuyo tramo puede girar
libremente con relacidén al citado védstago, pero es arrastra-
do por este Ultimo en sus movimientos de vaivén pro&ucidoe
por la presidén del liquido, ya por una cara, ya por ls otra,
segin impone la manipulacién de las oportunss vilvulas, dispo-
riéndose un motor para accionamiento_de la bomba hidrdulica

¥y de otro motor para lograr el giro del 4rbol de broca, giro

que es transmitido, mediante una transmisidn telesodépicamente:
extensible, a una caja de engranajes que encierra un juego
de dos pifiones ripidamente recambiables, cuya caja es solida-

‘ria de la parte mévil del conjunto hldré.uhco, deslizdndose

con ella.

28,« Mdguina perforadora hidrdulica, segin reivin-
dioacién a.nterior, caracterizade porgue el motor que produce.
el giro del d4rbol de broca incorpora un tren de reduccidn,
el pifidn de selide del cual esté montedo en un 4rbol de tal
susrte que este Wltimo puede deslizar en ambos sentidos de

su longitud, sin dejar por ello de ser arrastrado en el giro,

siendo la longitud'. del mismo 4rbol la ai:ropia.da paras que

subsista el acoplamiento hasta las dos posiciones extremss
* que puede adopter la parte mévil del conjunto hidrdulico,

con cuya parte se mueve eMcitado drbol arrasirado a ello por
la caja de engranajes, mencionada en la reivindicacidn ante=
rior, efectudndose los repetidos deslizamientos longitudina=
les sobre barras-gufa inmovilizadas en el cuerpo por eprietes
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epropiados y cuyes barres se hallan solidarizé&as entre s{
cerca de sus extremos anterior y posterior por sendos travee
pefios fijos a las mismas, eatgbleciéﬁdose el guiado mediante
un cabezal deslizante frontal y un puente poéterior, también
deslizante, portador de la caja de engranajes, ambos elemen-
tos solidarios del véstago del émbolo.

3%~ ¥dgquina perforedore hidréulics, segin reivin-
dicaciones anteriores, caracterizada por presentar un apoyo
tubular, teléscépicamente deslizante, montedo mediante un
casquillo spropiasdo sobre el travesafic anterior fijo en las
barras—guia, de manera que puede deslizar longitudinalmente,
pero no girar, disponiendo tal tubo de sendos topes en sus
exffemos, uno de los cuales piede lleger & alojerse en el
interior del travesafio pare qﬁe une mordaza fije en el dlti-

mo pueda asf{ efectuar sobre el correspondiente tramo del Ar—

bol de broca, gue pase por el interior del apoyo tubular o
tubo citado. »

48 .~ "MAQUINA PERPORADA HIBRAULICAY.

Segiin quedd sustancialmente descrito en la presente
memoris desoriptiva, que consta de diez hojas escritas a md-
quina por una sols oara, acompafiada de sus oorreSpondienxas
dibujos.

Medrid, 22 de Febrero de 1.963
D. MANUEL RAMOS ESTEVEZ
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