MEMORIA DESCRIPITIVA
DE UNA PATENTE DE INVENCION POR VEINTE ANOS EN ESPANA A PAVOR IE
DON JESUS JUAN EERWAREU, TE NACIONALIDAD ESPAROIA, RESIDENTE EN
BIAR (ALICANTE) Calvo Sotelo 10. |
sobre .
MEJORAS INTRODUCIDAS EN EL MECANISMO DE LAS MUNECAS ANDADORASS,
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La presente solicitud tiene por objeto garantizar el derecho

a la fabricacidn y explotacién en exclusiva pare Espafia sobre las
me joras introducides en el mecanismo de las mufiecas andadorag; y
cuya misifn es la de realizar ol movimiento alternativo con que
ambas piernas del nmﬁe_oo o mffeca, efectdan el avance gue simla
el indicado acto de andar,

Las mufiecas convencionsles de este tipo tienen un mecanismo
que' relacione el movimiento de una plerna con la otra de modo que
apoyando todo el cuerpo sobre unpié ¥ por medio de un movimiento
adecuado q-,ue se le @4 con la mano por parte de la persona qﬁe cCon=
duce la mufiecs, &sta realiza ol simulaoro de andax. .

El perfeccionamiento del presente mecanismo también relacio-
na ambas piernas, peroc estd dotado de un motor propio, por lo gque
al ppnarlo en funcionamiento la mufieca avanza alternstivamente sus
pies, sin necesidad de ningdn movimiento especial de ls persona que.
la sujeta, toda vez que esta s0lo debe inclinerla ligeramente de un.
modo. alternado peia que vaya apoyando un pie tras otro, Asf P“ed.?
hacerse gue la mufiece avance hacia edelante o hacia gtrﬁs o biéxlz,
81 s# hace permanectr apoyada constantemente sobre un mismo pie,
quede como si balancears la. otra pierng.

Expuesta la finelidad, se procede a describi:xla forma de _
realizaciﬁn del nueve mecanismo, teniendo en cuenta que se preten-
de proteger por igual lalmzeva. modalidad mecénicae (iue log movimiene .
tos obtenidos con arzjeglo & este nueve sistema. Para ello se adjun=-
ta un gréfico en el gue se ha consignado el indicsdo casc de reali-
zacién, o ' ‘ N

En el :plan_o': Ia Figure 18, , representa le esquematizacién
en una doble igxagen; de movimiento distributive que realize la pie-~
za trausmisoml.‘ PP L. . e .o

Ia Figura 26.; dituje le seccidn medis vertical del cuerpo
del mufieco en la' zons de implantacién del dispositivo mecénico. N

La?igura 3!.; replte el mismo dispositivo que la figure an~
terior, visto por la cara frontal.



I%,

50"

10.~

415,

20 o

260-

30w

285375

- la colocaci6n del motor de :resorte o eléetrico (5) se hace depen-
der de dos platinas metdlicas (6 y 7) superpuestas paralelamente en
posici.dn transversal horizontal, solidarizada & las paredes ﬂe]_. tron=-

co del mufiece, dando lugar a la formaeidn de un soporte en ol que

se instala, entre ambas platinas, un tren de engranajes con los que

" se reducen la velocidad inicial del eje (8) dol motor basta alcan—

zar a un f1timo eje ciguefial (9) que es gque moviliza a una pelane
ca oscilante (10).

Eata palenca (10) es xmapieza compuesta de dos brazos (10a. y
lOb) cruzados en “T", cuyo punto central de enclave se articula con
el referido goporte (6) creando el punto de apoyo invarieble y cons-
tante. Los dos terminales de los respectivos brazos (10a y 10b) son
horq'ui_]..lados para recibir entre sus dos cavidades & los extromos de
las prolongaciones (19) de los mufiones (11) de las piernas de la mu=-
ﬁeqaf, en tanto que la hendidura central (12)_del ’brago recibe, en su
espacio _'mterior; al tramo superior (‘9)' del ciguefial, a fin de reci-
bir del mismo el movimiento de vaivén que emprime a las piernas, se-
gin el cuadro del esquema de movilided dibujado en la Fig, 18, En
ella se indica, en 1fnea de trazos; la _s;l_tugcﬁn neutra del mecanise
mo, o sea teniendo el mufieco las dos phernas junites e immoviles. Y
on trazo fuerte se dibuja las dos posiciones extiremas de ambos lados

El tramé superior (9) del ciguefial girando alrededor de su eje
£ijo (1‘3) describe el circulo ciue determina la oscilacién en los dos
sentidos limitades por las dos situaciones néximas aludidas. Por lo
tanto, atendiendo_g que el ciguefial se halla en la parte delantera
del eje del cuerpo, las flechas 4 corresponden el movimiento de avand
ce de la pierna derecha, mientras gue las flechas B corresponden &
la izquierda. Siendo de notar que la direccidén que indican es la con-
traria a la. del avance del pié correspondiente.

En la par'l:e superior de la Fig. 28.,, se muestra un dispositivo
de puesta en marche para el caso de motor eléotr{mco, consistente en

un contacto circunstancial que cierra o abre el circuito de la pila
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pila eléotrica (14) constitutive de la fuente de alimontaci&n pare
ls marcha del motoz'. _

Al 1gusl que unes varillas—soporte (15) brindan la pene't:ra-
ei6n ¥ eguante @ la indicada pila, un soporte {16) sclidario de la
pared de la espalda del mufisco, recibe el contacto eventual de una
brids metdlica contactora (17) 1a cusl es basculante por ester o=
lidarizada al mufin (18) del brazo de su correspondiente lado. Te=
niendo esta brida empalmado uno de los polos de la toma de corriente.
deol motor ( 5); su movilidad sirve a modo de palanca de interruptor
para cerrar el circuito y poner en marcha al cogjunto mepépicb. .

Oomo comsecuencia de la estructura resefiads, manteniendo la mu-
fieca cojida por la mano, con el brazo levantado, se efectuard la pues
te en marchs, iniciando aquella el avance alternativo de embas pier=-
nas y causando con ello la ‘simulacﬁn de andadura con arreglo 8 ls
finalidad buscadas

El funcionamiento expuesto concuenda con el ejemplo descrito con:
caracter demostrativo,_ siendo de observer que al ser llevado a su
fabricacién de finii_;iva; podrd experimentar veriasciones de detalle

en cuanto a dglmenaio;ies o distritucién de elementos, as{ como acaba~

~do de la ‘adgptaoi‘dn &‘cualquier tipo de mufieco, sin que por ello se

eltere ni modifique la esencislided previste
_E O0TA

En resmnen, le presente solicitud recaerd so’ore las siguientes
reivindice.ciones. ) .

1!.- Mejoras introducidas en el mecanismo de las mufiecas anda.do-
res, caracterizadas por la mecenizacién de la movilidad de sus pier-
nas por medio de un motor que por mediacién del correspondiente tren .
de engranajes y reduccién meve un eje afecto de trazedo ciguefial y
que impulss & une palanca en forme de "I®, conecténdose & ella por
ol exiremo de su bz_'azo"longitudinal; miexitrasg los brazos laterales
de dicha palanca strven para transmitir alternadamente el movimi entoh!

a ambas piernass
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] 2!.- Mej oras introducidas en el mecanismo de las muﬁecaa andae
doragg'segﬁn‘la reivindicacidn anterior, ocaracterizadas porque la
palanca que se clite trabaje fundementelmente en un plano horizontal
y transversal el cuerpo de la mufiece por el hecho de hallarse arti-
culada, con libertad de oscilacidn engulsr, e soporte-puente fi=-
Jo solidariamente a los tabiques anter ior ¥ posterior del referido
cuerpo, presentando le indicada palance, en cada uno de log extremos
de los brazos trangversales una entalladura en 1a' gue recibe ol en-
lace de los véstagos prolongadores de las pierna.g, en tanto éue el
extremo del brazo longitudinal presenta a su vez, otrae ranmuracién
central en la que se enlaza el tramo ferminal del eje ciguefials

A ,3?.; Mejoras introducidas en el mecanimmo de las muflecas ande~
dorgs, caracterizadas porque en dependenciz del mismo soporte-puenm
te que se cita en la reivindieaci_ﬁn anterior se sstablece un motor
cuyo eje se desmglla en un tren de engransjes reduotores; finali~
zando en otro eje.que slevandose por encima del puente soporte.se
transforme en un ciggeﬂa.]r que ea el que enlaza con el extremo longi-
tudinal de la palance. & que se. refieren las reivindicaciones anteriow
rese ]

' 48 .~ Mojoras. introducidas en el mecanismo de las mufiecas endadom
ras, caracterizedas porque la fuente de alimentacién del motor épe
se (_:itq,hen_;l_.a. ;e@vindicaci&n anterior puede consistir en una pile )
eléctrica wsual ¥ renovable que se situa en un segundo soporte sus-
tentador. inste.lédo en un plano superior al del mecanismo expuesto,
teniendo conectado uno de los polos con el indicado motor y el otro
polo con un montante contactor al cusl se solidariza al tabique del
cuerpo de la mfieca en otro plano distinto.y aislado.

' SQ.- Mejoras introducides en el mecanismo de las muﬁecas andado-
re.s, caracterizadas porque la puesta en marcha del.mecanismo eléc-
trico de la reivindicacién anterior, se verifica através de un so~
porte metdlico y contactor que siendo solidario de la erticulacién
de uno de los bragoe de la mﬁﬁeoa; describe un arco orientado adecua~

damente para tomar contacto trengitoriamente con el soporte fijo de
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la pared del cuerpo, cerrando con dicho contacto el ?rcuito deter=
minado entre la pila y el motor, y ocasionando as{ la movilided del .
wecanismo simmlador de la andadura de le mufieca,
68+« MEJORAS INTROTUCIDAS EN EL MECANISMO DE LAS MURECAS ANDADO% i
Segldn se describe en la presente memoria que cénsta de sei'é ho- :
Jas escritas a méquina por una sola cara y dibujos,
Madrid a 22 de febrerg Qe 1965
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