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MEMORIA DESCRIPTIVA

que se acompaila a la solicitud de wuna

e PATENTE.. DE.. JINVENCION . . . ..o

por . VEINTE afios en Espafia, por . ' MEJORAS INTRODUCI

a ftavor de

MANUEL ALVAREZ E HIJOS, Se Be. .o

domiciliado en . VIGO (Pontevedra), Principe, 21..
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La invencion & que se refiere la presente Memoria constituye =
una novedad industrial, con caracteristicas y ventajas qus la hacen
merecedora del privilegio de explotacidn exclusiva Que por ella se
solicita, d¢ acuerdo con las prescripciones del Estatuto vigente de
le Propiedad Industrial de fecha 26 de Julio de 1,929, texto refundi-
do, publicado el 30 de Abril de 1.930,

Segim el invento, 8ste se contrae como su emunciado indica, o
wna méquina automftica pars sacar puntos en los piatos de loza, ézya
descripoién se efectlia con ayuds del dibujo que de la misma se adjun-
ta, & base del cual se expone su estructura, al propio tiempo que su
funcionamiento.

Para barnisar los platos de loza se los oubre de un barniz 1i-
quido; despuds de secos se los coloca en soportes scbre los cuales se
apoya la parte inferior del ala en tres puntos agudos de refracterio,
Luego se cuece el barniz en una mufla. Log itres puntos de refracta-
rio dejan en sl ala wias huellas salientes que es preciso eliminar,
Los procedimientos hasta ahora empleados para eliminarlos son los si-
guientes:

1%.~ El obrero los elimina golpedndolos & meno con wun oincel.

20~ Medisnte wm cincel montado en wn mertillo neumético,.

3%,~ Mediante wma muela de esmeril

la mdquina ouya Patente se solicita raspa automfticamenie las
huellas y & un ritmo de produccién extraordinario.

" Consta de dos brazos acoplados 1 y 2, los cusles iienen un mo-
vimiento angular alternativo aldededor de los ejes verticales 3 y 4,
¥y un movimiento vertical alternativo. El movimiento angular se 1o da
la leva 7. El movimiento vertioeal se lo da la leva 8, ambasz levas mon
tadas en el ejo 9. loa ejes 1y 2 llevan en wn exiremo inferior las
ventosas 11 y 12.

El disco 5 gira continuamente alrededor de su eje. Bste disco

lieva cuchillass 10,
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En el asiento 6 se van colocando los platos wno a uno.

Supongamos colocado un plato en el disco 5 y otro en el aaiento
6. Los brazos 1 y 2 giran angularmente & la derecha, lusgo bajan y
sus ventosas se aplican sobre los platos comprimiéndolos. Con ello
el plato de la isquierda es raspado por las cuchillas, A continuaoidd
Be olevan los brazos y por la accidn del vacio las ventosas elevan
los platos, E1 obrero coloca otro platoc en el asiento 6, Elevados
lcs brazos, ellos y los platos adheridos a las ventosas se desplagan
angularmente & la posicidn izquierda y luego bajan. BEn este instante
las ventosas comunican con le atmbsfera, por 1o que el plato de la iz
quierda cae sobre un toboghn gue lo lleva a un transportador o almcéj
¥ el plato de la derechy es raspado por las cuchillas, A continuacid
80 elevan los brazos, giran angularmente a la derecha y se repite el
ciclo,

Heoha la descripeion precedente, hemos de sfiadir, que los deta-
lles de realizacidn de la idea expuesta, pueden variar, sin que por
ollo cambie l'a esencia de 1s invencidn, que es la que se desprende de
los pafrafos que anteceden y la que se reivindica en la siguiente

N 0 T A

En resument la Patente de Invencion que se solicita, recaerd so-

bre las redivindiocaciones siguientesi

18 ,~ MEJORAS Iiﬂ'I‘ROBUCIDAS EN LAS MAQUINAS AUTOMATICAS DE SACAR
PUNTOS EN PLATOS DB 1L0ZA, oaracterizadas porque afectan a dos ejes verd
tioales, uno de los cuales tiene su extremo inferior prolongado hori-
gontalmente, encontrindose situado debajo del mismo otro eje horizontal
en el que van intercaladas dos levas, una de las ouales actia sobre la
terminacidn vertical del ejo situado inmediatamente encims y la otra
sobre la prolongacidém horizantal del wismo; proporcionando al eje en
cusstidn dos clases de movimientos altermativos distintes, wno vertical

¥ otro angular,
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‘ris que consta de cuatro piginas mecanografiadas y dibujos adjuntos.

20, MEJORAS ENTRODUCIDAS EN LAS MAQUINAS AUTOMATICAS DE SACAM

PUNTOS EN PLATOS DE 1QZA, oaracterizadas segin lea reivindiceciln ante}iocx

¥ porque en el extremo superior de los dos ejes verticales, hay interd
calados dos brazos horizontales terminades por dos codos verticales
a cuyos extremos hay emplazadas dos ventosas; estando arriostradas
lss terminaciones‘ posteriores de los citados brazos horizentales por
lo que los movimientos vertioal y angular que proporcionan las levas
& wo de los dos soportes verticales se reflejan tambien en el otro.

38,~ MEJCORAS INTRODUCIDAS EN LAS MAQUINAS AUTQMATICAS DE SACAR
PUNTOS EN PLATOS DE ICZA, caracteriszadas segin las reivindicaciones
anteriores y porque, sobre la mesa de la méquina y ontre los dos bra-
zos horizontales portadores de ventosas hay un disco con cuchillas
dotado de movimiento circular, y a un lado del eje vertical motriz wm
asiento destinado & reoibir los platos que han de ser raspados el ser
tomados del mismo po:é 8l codo porta-ventosas y depositados sobre el
roferido disco giratorio raspador,

48,= Se reivindioca por Glitimo, como objeto sobre el que ha de-
recaer le Patente de Invencion que se eolicitas " MEJORAS INTRODUCIDASY
EN LAS MAQUINAS AUTQMATICAS DE SACAR PUNTOS EN PLATOS DE LOZA *.

*odo conforme queda desoritc y reivindicado en la pressnte Memow)

Madrid, 22 de Febrero de 1963
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