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MEMORIA DESCRIPTIVA

La invencidn se refiere a los dispositivos aptos a en-
rollar persianas, cierres metdlicos y toldos arrollables, del ti-
po que comprende un tubo de enrollamiento con elementos de ancla-
je para un elemento arrollable, un motor eléctrico situado dentro
del tubo para girarlo alrededor de su eje de simetria, un perno
situado sobre una tapa solidaria ¢on una primera extremidad del tu-
bo y uﬁa boquillaosostenida por una segunda extremidad del tubo
para'permitir su rotacidén. Mecanismos de fin de carrera para parar
el movimiénto del motor sea en abertura que en cierre, por ejemplo,

del cierre metdlico arrollable; un dispositivo de blogueo mecdnico

para evitar que el motor sea arrastrado‘:en rotacién por dicho ele-

mento arrollable; en particular esta invencidn puede presentar un

L ]
.O

dispositivo de maniobra para permitir el enrollamiento d"-el desen-

rollamiento manual del cierre metdlico arrollable en caso de fal-

ta de corriente, ) cests

En los dispositivos del tipo anteriormente indicado el
motor permite obtener el movimiento de rotacién al finvde'-enrollar
o desenrollar el cierre metdlico (o persiana o toldo, ﬁg@ﬂej.) so-
bre el tubo; por lo tanto el motor debe proyectarse elééﬁ%icamente

y mecdnicamente para vencer los pares creados por el m@b?ﬁ}ento
del tubo.

En los dispositivos conocidos, los motores transmiten
este movimiento por medio de un motorreductor de tornillo sin
fin-rueda helicoidal por lo que el &rbol del motor es solidario
con un tornillo sin fin que engrana en una rueda helicoidal apta
a arrastrar en rotacidén al tubo,

'

Estas soluciones tienen principalmente la desventaja
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de presentar dimensiones excesivas que se oponen a las necesida-
des actuales de utilizar al mdximo 1los espacios existentes en los
locales de habitaciones o similares.,

Ademds los dispositivos conocidos presentan mecanismos
de fin de carrera para definir la elevacidn méxima y el mdximo
descenso del elemento (cierre metdlico, persiana o toldo) arrolla-
ble; estos mecanismos de fin de carrera son de difficil y costosa
construccién, dificiles de ensamblar sobre el mecanismo completo
v de emplec complicado,

En los dispositivos dei tipo mencionado, en los que el
acoplamiento mécanico entre el motor y el tubo no presenta cardc-

teres de irreversibilidad del movimiento, es necesario poner un

[
oo a0 @

freno apto a impedir los movimientos espontédneos del ppbg bajo el

par dado por el movimiento arrollable; estos frenos sdh'@éneral—
mente del tipo electromagnético por lo que faltando la.er9gaci6n
de corriente eléctrica es imposible el accionamiento ﬁ%nﬁ&l del
dispositivo para enrollar o desenrollar el elemento arrollable,

Por dltimo, en los dispositivos conocidos st mota la
falta de un dispositivo de maniobra para accionar manu'a.l"::énte el
dispositivo de enrollamiento en el caso de falta de coéﬁiénte
eléctrica. ’ » :'. :.' ':

El objeto de la presente invencién es el de eliminar
dichos inconvenientes, La invencidén, asi como estd caracterizada
en las reivindicaciones, resuelve el problema de crear un dispo-

sitivo apto a enrollar cierres metdlicos, persianas O toldos.

Usando un dispositivo de este tipo se obtienen los siguientes

resultados: los mecanismos de limitacidén de las carreras de enro-

llamiento o de desenrollamiento se pueden ensamblar fécilmente al
’ Q
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dispositivo completo, se maniobran ficilmente y son seguros de
usar: el uso de un dispositivo de bloqueo mecénico, también és-
te situado en el interior del tubo, permite la maniobra ain fal-
tando la corriente; por udltimo un dispositivo de accionamiento
manual permite la rotacidén del tubo, sie;pre cuando falta la

corriente.

-

-

Las yentajas obtenidas con la presente invencién con-
Sisten esencialmente en el hecho que las dimensiones son limita-
das, permitiendo la instalacidén del dispositivo en cualquier es-
pacio préximo a una ventana.

El dispositivo, en su conjunto, se distingue por el

largo tiempo de utilizacidn.

De sequido se describe la invencidén mds detatiadamente
con la ayuda de los dibujos que representan un ejempl&.ﬂé:eje—
cucién, no limitativo.

La Fig. 1 representa én seccidn un c0njuntc:ge': un dis-
positivo realizado segiin la presente invencidn, en el:que un tubo
estd sostenido por un perno introducido en un soporte fijado a
una pared préxima a una ventana y por una boquilla coaxjal a un

perno solidario con un empalme, L

La Fig. 2 representa, en seccidén lateral, los.elemen~

tos mecdnicos y eléctricos contenidos en el empalme.

La Fig. 3 representa, en seccidn lateral, un disposi-
tivo de accionamiento manual contenido dentro de una caja apta
a cerrar el empalme.

La Fig. 4 representa el dispositivo de blogqueo.

Las fituras representan un dispositivo apto a enrcllar

cierres metdlicos, persianas o0 toldos que comprende esencial-
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mente un tubo de enrollamiento 1 que tiene un contorno octogonal
cerrado en modo solidario en una primera extremidad suya por una
tapa 2 que sOstiene solidariamente un primer perno 3 apto a ser
introdlucido en un soporte 4 murado en proximidad de una ventana.

Una boquilla 5, con contorno exéerior octogonal y en-—
samblada sobre un perno 6 obtenido por fusidn sobre un empalme 7,
sostiene el tubo 1 en su segunda extremidad; siendo el contorno
de la boquilla 5 circular para permitir la rotacidén del tubo 1
alrededor del perno 6.

El empalme 7 presenta una brida 8 apta a alojar torni-
llos de retencién, no representados, para rendir el mismo empal-

me solidario con una estructura de sostén fijada a la pared. El

empalme 7 estd cerrado en su lado izquierdo por una caja cilin-

drica 9 que contiene los mecanismo de accionamiento manifal que

se describirdn mejor mds adelante; presentando la caja 9 una pa-

. .
. ® e

red que cierra su parte abierta que d4 al exterior. TN

En el interior del tubo 1 estdn alojados un condensa-
dor eléctrico 10 de servicio para un motor éléctrico =illk'«de tipo
bifase de induccién y por lo tanto apto a hacer rotar iﬁ:ﬁrbol
12 en dos sentidos; estando cinemdticamente conectado é%{?rbol
12 a un dispositivo que frena 13 del que se hablard méé'?%ierta-
mente mds adelante y a un solar (rueda fija) 14 de engranaje epi-
cicloidal apto a transmitir el movimiento desde el adrbol 12 al
tubo 1, con oportuna relacidén de transmisidn.

Para impedir rotaciones inoportunas del motor 1l res-
pecto al empalme 7, estdn previstas estructuras conocidas y no

representadas, por ejemplo un tubo de contencidén, aptas a rendir

el estator del motor 11 rotacionalmente solidario respecto al
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perno 6.

El engranaje epicicloidal comprende, ademds del solar
14, tres planetarios 15 que engranan en una corona 16 sostenida
rigidamente por el tubo 1; cada uno de los planetarios 15 (a,b,
c) tiene un pequefio 4rbol 17 sostenido por un porta-satélites 18
rotacionalmente solidario con el tubo 1.

Es evidente que la proyectacidn correcta del solar 14,
de los planetarios 15 y de la corona 16 permite una transmisién
del movimiento desde el A&rbol 12 al tubo 1 con una relacidén de
transmisidén preestablecida.

El motor bifase 1l es apto a hacer rotar su propiv 4r-
bol 12 en los dos sentidos para enrollar o desenrollar el cierre

metdlico scbre el tubo 1 y esto sucede invirtiendo laé°§51aridades

*
[ S
-

de -alimentacidén del estator del motor. : . o
Con este objeto el empalme 7 contiene dos microinte-
rruptores 19a y 19b cada uno eléctricamente conectado:a:ﬁn inter-
ruptor de méniobra no representado y a los enrollamientos del mo-
tor 11; siendo el microinterruptor l9a apto a conmutar-ia-pola-
ridad del motor 1l para habilitarlo a girar su propioﬂé%ﬁbl en’
sentido horario; siendo el microinterruptor 19b apto a:§§nmutar
la polaridad del motor 11 para habilitarlo a girar su:b%b?io ar-
bol 12 en sentido antihorario; para accionar 1los microinterrup-
tores 19a y 19b estén previstas dos camas mébiles 20a y 20b ap-
tas a accionar respectivémente el microinterruptor 19a y el mi-
crointerruptor 19b, siendo las camas mébiles 20a y 20b aptas a
ser dispuestas por medio de un cierre eldstico, de tipo conocido
Yy no Eepresentado, sobre una corona 21 apta a girar alrededor del

eje de1>dispositivo o sostenida por un elemento cilindrico hueco
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22 obtenido por fusién en el interior del eﬁpalme 7; la corona
21 es arrastrada en rotacidén por un engranaje representado en
la Fig. 2 que comprende esencialmente una segunda corona 22 ro-
tacionalmente solidaria con la boquilla 5 y que endgrana en dos
ruedas 24a y 24b aptas a engranar en un engranaje 25 concéntri-
co al eje del dispositivo y solidario con un engranaje 26 coa-
xial a éste y apto a engranar en una rueda dentada 27 solidaria
vy coaxial con una rueda dentada 28 que a su vez engrana en una
rueda dentada 29 que transmite el movimiento a la primera coro-
na lq?

De este modo ha sido definido un engranaje apto a

.transmitir el movimiento rotatorio del tubo 1 a la primera coro-

-
es a0

na 16 con una oportuna relacidn de transmisién.

- .
* A

Las camas mébiles 20a y 20b alejandose jun%é-é la co~-

rona 16, se encuentran en una posicidén que les permite accionar

el relativo microinterruptor (19a y 19b respectivamenﬁeiﬁpr0vo—
cando la interrupcidén del movimiento del motor 11 y por lo tanto
del tubo 1 y conmutando la polaridad del motor 11 al finde per-

mitir la sucesiva rotacidn inversa del motor 11. s

Para delimitar en modo oportuno el movimientd ‘de en-

rollamiento y de desenrollamiento del tubo 1 estdn prq&i&?os dos
pulsantes 30a y 30b aptos a permitir un deslizamiento relativo,
de la cama 20a y de la cama 20b respectivamente, respecto a la
primera corona 16; cuando los dos pulsantes 30a y 30b estén baja-
dos bloquean, :espectivamente, las camas 20a y 20b de modo que
la corona 16 pueda girar sin arrastrarlas y de modo de:- estable-

cer una primera posicién de la primera cama 20a en la corona 16

tal que permita obtener un primer bloqueo de fin de carrera durar
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te la fase de enrollamiento y una segunda posicién de la sequnda

cama 20b sobre la corona 16 tal que permita obtener un segundo
bloqueo de fin de carrera durante la fase de desenrollamiento
del tubo 1. .

Una vez definidas las dos posiciones se levantan los
dos pulsantes 30a y 30b para impedir movimiento relativos de las
dos camas 20a y'ZOb respecto a la cordﬁa l6.

Para accionar manualmente el dispositivO én caso de
falta de corriente, estd previsto un mecanismo de maniobra alo-
jado casi totalmente en el interior de la caja 9 y constituido
por los sigquientes elementOs: un manguito de embrague 31 apto a
alojar una llave de maniobra accionada por una manivela édecua—

da no representada y solidaria con un pequefio drbol 33" sosteni-

do por una boguilla 34 que sobresale radialmente de'l;'cdja 9;
el pequefio 4rbol 33 termina con una primera dentadura cénica 35
apta a engranar en un segundo endgranaje cénico 36 solé&iﬁ&o con
un 4rbol 37 sostenido perpendicularmente respecto al &rbol 33
sObre una placa 38 que constituye una pared de fondo de-.Ya ca-
ja 9; siendo el engranaje cdénico 36 solidario con unafkééﬁa den-‘
tada 39 que engrana en dos ruedas dentadas 40a y 40b sdstenidas

apte

respectivamente por una primera brida 4la y una segundﬁ'ﬁiida
41b; estando dos anillos eldsticos situados respectivaéente en
una primera ranura 43a y en una segunda ranura 43b hechas, res-
pectivamente, en un primer Arbol 44a y en un segundo arbol 44b
relativos, respectivamente, a la primera y a la segunda rueda
40a y 40b para frenarlas. Los 4rboles 44a y 44b presentan, res-

pectivamente, una tercera ranura 45a y una cuarta ranura 45b

aptas a alojar, respectivamente, dos anillos eldsticos 46a y
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46b para impedir translaciones axiales de las ruedas 40a y 40b;
siendo dichos &4rboles 44a y 44b respectivamente, aptos a cumplir
movimientos dentro de dos ojales 47a y 47b practicados en la pla-
ca 38; estando las bridas 4la y 41b eldsticamente conectadas por
un muelle 48 situado dentro de un alojamiento de forma de ojal

54 practicado en la placa 38 para mantener en condiciones de re-
poso las ruedas 40a y 40b en posicién adecuada; la placa 38 tie-
ne un taladro central pasante 49 para sostener las extremidades
de un 4rbol de maniobra 50. Este dltimo sostiene una rueda denta-
da 51, solidaria y coaxial, con una extremidad suya introducida
en la caja 9 y presenta medios, no representados y de por si co-

nocidos, aptos a impedirle translaciones axiales; presente ade-—

mds, en una extremidad suya opuesta a la anterior un macho de un

embrague frontal (no representados) cuya hembra se obtiéﬁe en el-

Arbol 12 del motor 1ll; durante el uso, rotando por medio de la

llave 32 el pequefio &rbol 33, por ejemplo en sentido E@éério, la
dentadura 35 arrastra en rotacién el engranaje cénico 36 y por

lo tanto la rueda dentada 39, que engranando en las ruedés 40a y

®,

40b, mueve sus &rboles 44a y 44b dentro de los ojales=$ ay 47b
g

por la presencia de los anillos eldsticos 42a y 42b hasha

ue la
rueda 40a llega a ponerse en contacto con la rueda 51{?¥E?stran—
do en rotacién el arbol 50,

El dispositivo de bloqueo representado en la fig 4 este
introducido en un empalme 55 contenido dentro del tubo 1, pro-
visto de un. 'primer cojinete (no representado) apto a méntener
en eje el &rbol 12 del motor 1l dentro del tubo 1 y de un segun-

do cojinete (no representado) apto a mantener en eje, respecto

al tubo 1, el Arbol de dicho solar 14 para permitir la coaxiali-
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dad de los elementos 12 y 14 entre ellos y respecto al tubo 1;
un primer y un segundo anillo de retencién 56 y 57 estédn ensam-
blados en la extremidad del &rbol 12 definiendo un espacio axial
sobre el &rbol 12 apto a recibir durante la fase de enrollamien-
to un muelle en espiral 58 provisto de dos extremidades 59a y
59b. Son solidarios con el sequndo anillo de retencién 57 dos
primeros elementos 60a y 60b, diametralmente contrapuestos, in-
troducidos en el empalme 55; con el pequefio 4&rbol del solar 14
gira una horquilla 61 que comprende dos elementos, 62a y 62b,
diamefralmente contrapuestos, aptos a ser introducidos dentro
del empalme 55 ocupando en el mismo un espacio angular perpen-

dicular respecto al espacio angular ocupado por dichos primeros

elementos, cerher

Cuando el muelle 58 esta en fase de desarrHL&o res-
pecto al espécio que ocupa, es arrastrado por el primer elemento
permitiendo el arrastre en rotacién de la horquilla Gli,bésando
el muelle 58 a la fase de enrollamiento sobre dicho espacio cuan-
do el elemento 62a va a topar sobre la extremidad 5%a @..ctiando

el elemento 62b va a topar sobre la extremidad 59b, imRiYe la

transmisidn del movimiento del solar 14 ar 4rbol 12, rree



10

15

20

25

- 11 -~

REIVINDICACIONES

l.- Dispositivo apto a enrollar persianas y toldos,
que comprende un tubo de enrollamiento provisto de elementos
de anclaje para-un elemento arrollable (un cierre metdlico, por
ej.); una tapa apta a cerrar una extremidad de dicho tubo y
provista de un perno para permitir su rotacidén; un empalme pro-
visto de un permo apto a sostener una boquilla de soporte para
dicho tubo; un tubo de contencidén solidario con dicho perno
apto a contener un motor eléctrico provisto de un &rbol y de
medios eléctricos de maniobra para determinar el sentido de ro-
tacidn de dicho 4rbol; medios mecédnicos de conexidén para trans-
mitir el movimiento de dicho &arbol a dicho tubo que comprenden

un engranaje epicicloidal con una relacidén de transmisida, pre-
*"a

fijada; elementos mecdnicos de blogqueo paré impedir la transmi-

sién del movimiento de dicho tubo a dicho &rbol; un digpogitivo

que se puede accionar manualmente para maniobrar dicho tubo en

falta de corriente; caracterizado por el hecho de comprender

S a'a
ademds: mecanismos de fin de carrera contenidos e?fdicho empal=

[ ]
-I”

me para delimitar los movimientos de enrollamiendg Yy déseriro-

S egy
L

Ilamiento de dicho elemento arrollable en dicho tubo., "%«
2.~ Dispositivo segin la reivindicacién 1, éAEécteri—
zado por el hecho que dicho empalme contiene: un primer y un se-
gundo microinterruptor aptos a interrumpir la erogacién de co-
rriente a dicho motor y a invertir su polaridad para invertir su
movimiento de rotacidén; una primera y una segunda cama mévil en-—
ganchada el4sticamente a una primera corona acoplada en~rotacién

a un engranaje cue recibe el movimiento de una segunda cOrona so-

lidariamente mdévil con dicho empalme; con dicha primera y dicha
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segunda cama aptas a accionar, respectivamente , dicho primer y
dicho segundo microinterruptor; un primer y un segundoO pulsante
aptos a ser situados en una primera posicién por la que permiten,
respectivamente, el deslizamiento de dicha primera y dicha se-
gunda cama respecto a dicha corona y‘en una segunda posicién por
la que dicha primera y dicha segunda cama se mueven junto a la

corona.

v

3.- Dispositivo segin la reivindicacién 1, caracteri-
zado por el hecho gque dicho dispositivo que se puede accionar a
mano comprende un primer engranaje mévil bajo accidén manual, un
segundo y un tercer engranaje frenados respectivamente, provistos
de un primer y un segundo pequefioc 4rbol; una primera y una segun-—
da brida de soporte para dicho primer y dicho segundo pé&heﬁo ar-
bol; un muelle apto a contrastar el movimiento de dicéé%;iimera Yy
de dicha segunda brida; una rueda dentada sostenida por una ex-
tremidad de un tercer A4rbol y apta a transmitir el movimiénto des:
de dicho segundo o desde dicho tercer engranaje; un embrague si-

tuado en una segunda extremidad de dicho tercer Arbol parms trans-

mitir el movimiento a dicho &rbol de dicho motor. ot
e
4.~ Dispositivo apto a enrollar persianas y/rtpidos.
[T L)
Segin se describe y reivindica en la presente Memoria
Pan ®

descriptiva que consta de 12 hojas foliadas y escritas a méquina

por una sola cara.

Madrid, a 12 fnae ﬁaﬁ
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