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La pregante memoria descriptiva tiene como fin la de­
claración del objeto aobre él que ha de recaer el pri­
vilegio de explotación industrial y comercial, exclusi­
vo en el territorio opcional de una patente de registro 

5 de modelo #e utilidad, de acuerdo con la vigente legis­
lación que, como el enunciado indica, se trata de un , 
"Dispositivo para la medición de ángulos en escaleras, 
rampas y desniveles". ,
La medición de ángulos, altamente frecuente en construc- 

10 ción e industria, es realizada, en unos casos, automá­
ticamente, mediante,técnicas electrónicas de elevada 
precisión^ en otros, lá exactitud es función de la ca­
pacidad de percepción visual, experiencia, habilidad 
profesional y voluntad de la persona que realiza la 

15 medición#
El objeto de la presente invención lo constituyo un 
dispositivo por el que se puede obtener la medición 
de ángulos de una forma intermedia a los casos expues­
tos en el párrafo anterior, que mide ángulos reotos 

20 con la exactitud requerida en cada una de sus aplica­
ciones*
La descripción* naturaleza y utilidad del invento, se 
realiza en base al plano adjunto, no siendo éste limi­
tativo y susceptible de modificaciones accesorias que 

25 no alteren las características esenciales.
Las figuras 1 y 2 son vistas de alzado y perfil, res­
pectivamente, eon el dispositivo objeto del modelo de 
utilidad, en posición de ángulo reoto. En las mismas se 
muestran, exterior e interiormente los elementos que 

30 componen dicho sistema, disposición de los mismos, asi 
como secciones y detalles para una mejor comprensión. 
Dichas secciones y detalles están relacionadas de la

* * * *
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siguiente mpnerat
Secpión T-T, representada por la figura 3, sección 
U-U, representada pop la figura 4. Detalle Y, represen­
tada por la figura 5#,Sección Z-Z representada por la 

5 figura 6. Sección V-V, representada por la figura 7* 
Sección X-X representada por la figura 8# La figura 9 
representa el circuito eléctrico del sistema.
En las figuras, detalles y secciones se anotan las si­
guientes particularidades*

10 1.- Base anterior
2. - Base posterior
3. - Apoyo
4. - Tubo separador de bases
5. - Tope

15 6.- Eje
7. - Cuerpo Móvil
8. - Piloto lado izquierdo 
9*- Piloto lado derecho
10.- Anillo contacto 

20 11*- Borne lado Izquierdo
12*— Borne lado derecho 
13*- Lámpara piloto lado izquierdo 
14*- Lámpara piloto lado derecho 
15*- Batería do pilas 

25 16*- Tabique separación pilotos
17*- Indice 
18.- Sector graduado 
19*- Pomo tornillo regulador 
20.- Retenedor pomo 

30 21*- Tomillo retenador
22*— Tornillo indice 
23*- Tuerca oscilante

* * * * # *+
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24*- Horquilla regulador 
25.- Tornillo horquilla 
26+^ Tambor oscilante 
27*- Pastilla de freno 
28.- Arandela de freno 
29*- Caequillo
30.- Muelle suspensión circuito eléctrico 
31^- Asiento muelle 
32*- Péndulo
33.— Contenedor aislante de pilas y oircuito
34*^ Tope lateral péndulo
35^- Tornillo tope
36.'- Interruptor por gravedad ,
Las bases anterior y posterior, 1 y 2 respectivamente; 
el apoyo,3; el tubo separador, 4; y el tope, 5 forman 
el conjunto estático, en cuyo extremo y mediante el 
eje,6, es articulado el cuerpo móvil, 7.
La iluminación de los pilotos 8 o 9, (izquierdo o dere­
cho), pone de manifiesto la no perpendicularidad del 
cuerpo móvil con respecto,al estático. Y sucede así, 
porque el ouerpo móvil, 7, contiene en su Interior el 
circuito eléctrico esquematizado en la figura, 9, cuyo 
funcionamiento es el siguiente;
Es,alimentado por una batería de cuatro pilas, posición 
15, de 1,5 voltios oada una y dispuestas en serie. Per­
manece abierto cuando el péndulo, 32, se halla en posi­
ción vertical (lo que sigalfloa la perpendicularidad 
del cuerpo ¡móvil con respecto al estático) y sp cierra 
al oscilar y connotar el anillo de contacto,10, cop los 
bornes, 11 ó 12, según el sentido de la osoilapión, oca­
sionando el encendido de lps lámparas, 13 ó 14, que se­
paradas por el tabique, 16, iluminan el compartimiento

* * * 
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correspondiente a las ventanas^ 8 ó 9*
La no perpendicularidad ea corregida fácilmente* $e , 
aproxima al índice, 17, solidario al cuerpo móvil, 7, 
al trazo de 90e del eector graduado, 18. A continuación 

5 y mediante el ppmo tornillo, 19, se desplaza radialmen­
te la horquilla, 24, solidaria al tambor oscilante, 26, 
mediante el tornillo, 25, hasta conseguir la perpendicu­
laridad del péndulo, 32, o lo que es igual, el ángulo 
de 90a¿

10 Descrito suficientemente en que consiste el objeto que 
constituye el presente modelo de utilidad asi como su 
utilidad, solo cabe añadir que en su conjunto y partes 
constitutivas es posible introducir cambios de forma, 
materia y disposición siempre que tales alteraciones 

15 no aporten variaciones que alteren la esenelalidad del 
mismo.

#
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REIVINDICACIONES:
1. -,Dispositivo para la pedición de ángeles en escale­
ras, rampas y desniveles, esencialmente caracterizado 
por el hecho de estar constituido de un cuerpo base 
estático, en uno de cuyos extremos y solidarlo se halla 
ubicado un sector graduado, asi como un eje sobre el 
que gira un cuerpo móvil, dotado interiormente de un 
péndulo cuyas oscilaciones ponen de manifiesto la no 
perpendicularidad del cuerpo móvil oon respecto al cuer­
po estático, siendo detectada dicha falta de perpendicu­
laridad exterlormente por lámparas pilotes activadas 
por un circuito eléctrico ubicado en el interior y ali­
mentado per pilas, poseyendo dicho cuerpo móvil animando 
exterior que posibilita el ajuste exacto de un ángulo
de 90e, comprendiendo además aislamiento y suspensión 
del circuito, arandelas y caequillos de fricción y pas­
tillas de freno y retención*
2. - Dispositivo tal como el especificado en 1, carao* 
tapizado por el hecho de estar constituido para pedir 
ángulos comprendidos entre Oe a 89B y 91 s a 180S, apra- 
oiadoa visualmente en trazos de sector graduado. ,
3*- Dispositivo tal eomo el especificado en 1 o 2, ca­
racterizado por el hecho de estar constituido de podo que 
puede ser utilizado en cualquier posición lateral, ga­
rantizando siempre la exactitud del ángulo de 90S del 
cuerpo móvil con respecto al estático*
4.- "Dispositivo para la medición de ángulos en esca­
leras rampas y desniveles".
Consta la presente memoria descriptiva de seis hojas 
folladas,,escritas por una sola cara.
Barcelona, 21 de Julio de 1983.
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