*

REGISTRO OE LA PROPIEDAD INDUSTRIAL @ oY

»

ESPANA
@}mmm;
NUMERS
fi‘ *s
8 ¢ "
‘s' L n.
-~ “ .
€3) recna ok pusucioas CLABIFIGAGION INTERNACIONAL § Fos
03D 99foo A
@mm.o OE LA INVENCION .
LR XS
DISPOSITIVO PARA TRANSFORMAR UN MOVIMIENTO CIRCULAR EN,QTRO
RECTILINEC ALTERNATIVO. ' e
PR
P b_aiv
Ll

’@sm;m @

D. EMILIO CARLOS MARIA EZA MARCO

DOMICILID DEL SOLICITANTE

Alfonso el Batallador, 8-12-D. PAMPLONA (Navarraz)-

@ INVENTOR E8)

@ TITULAR (E3)

(I resacsantante

D. JOSE MIGUEL GOMEZ~.ACEBO y POMBO,

L UNR A4 MOD, 2204 UTILICESE COMO PRIMERA PAGINA DR LA MEMORIA



10

15

25

' . wle

El presente Modelo de Utilidad se refiere a un
dispositivo mediante el que se consigue transformar un movimien
to circular en otro rectilineo alternativo, y que es aplicable
en infinidad de magquinas e instalaciones, donde se precis; in-
primir a un determinado elemento & pieza un movimiento rectil{-
neo, a partir de un mecénismo de accionamiento que proporcions
un movimiento circular,

Ya se conocen mecanismos & dispositivos par?_e% f{n
indicado, por ejemplo el conjunto biela=-manivela, que pééﬁi%e
la transformacidn de un movimiento circular en otro recéTTiheo

alternativo 6 viceversa. Sin embargo, tanto este conjunto como

NAS Y

otros mecanismos utilizados para el mismo fin, dgbido a'aﬁ'éoqg
titucidén, no son de aplicacidn en determinadas actividades ,
méquinas 6 instalaciones & al menos no permiten obtener "1¥¢ mi-
ximas prestaciones deseables. “."::‘a

Este es el caso, por ejémplc, de los telares:één
d sin lanzaderas, en los que se necesita un dispositivo ;éo‘ﬁéz
permita pasar el hilo de trama de una otra parte del telar, con
un movimiento rectil{neo alternativo. Los dispositivos utilizae
dos para este fin en 1os_telares‘presen§an 16f1n1dad de proble-
mas, derivados de la cgmblicacién qué introducén en las miqui=-
nas y sin que ademis permitan obtener resultados éptimos.

El objeto de la presente invencidn es conseguir un
dispositive de constitucidn y funcionamiento sencillos Yy segu=-
ros, de volimen relativamente reducido, fécil de acoplar 4 ins=
talar en cualquier tipo de miquina, mediante el que se logre la
transformacién indicada de un movimiento circular en otro recti
liheo alternativo.

El dispositivo de la invencidn presenta como venta-

jas, respecto a los sistemas & mecanismos tradicionales, ademis |
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de su sencillez de constitucidn, fiabilidad y facilidad de mon=
taje, su bajo consumo energético, debido a la reduccién de roza
mientos, su versatilidad y también su mantenimiento sencillo y
reducido.

El dispositivo de la invencidn se caracteriza porque
comprende un soporte en el que van montadas dos poleas iguales
de ejes paralelos, una de las cuales es de giro libre; mientras
que la otra vi relécionada con el mecanismo de accionamiento que -

. [ 3

proporciona el movimiento circular. Sobre estas poleas vé‘ﬁontg

da una correa de transmisidn, la cual lleva solidarizado«n

brazo transversal que es paralelo al eje de las poleas. Este

LAY

brazo sobresale de uno de los bordes de la correa en unéﬂbdr-
cidn que queda configurada en forma de manivela. Uno de los tra
mos extremos de esta manivela lo constituye el brazo tramrsbersal
que va fijado a la correa, mientras que el tramo interméqig
queda dirigido hacia el interior del contorno definido ﬁﬁ{}la
correa y es de longitud iqual al radio del arco que desqt%?b el
tramo extremo & brazo solidarizado a la correa, cuando d;;chre
sobre las poleas. Con esta disposicidn, el tramo extremo de la
manivela, que es paralelo al eje de las poleas, coincidira con
dicho eje cuando el tramo extremo de la manivela solidarizado

a la correa discurre sobre la periferia & superficie de las re=
feridas poleas. .

El desplazamiento de la correa hari que el tramo ex;
tremo libre de la manivela se desplaze alternativamente a lo
largo de la l{nea que une los centros de las dos poleas.

Para eliminar posibles vibraciones, el tramo extremd
libre de la manivela estari conducido, en su movimiento rectil{

neo alternativo, por dos gufas & regletas paralelas, que deter-

minan una ranura paralela a la l{nea que une los centros de las
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poleas.

El soporte antes citado puede consistir en una caja
sobre cuyo fondo vin montadas las dos poleas con el eje perpen-
dicular al fondo. El tramo extremo libre de la manivela sobresqﬂ
dri al exterior a través de una ranura longitudinal formada en -
la pared opuesta al fondo de la caja, cuya ranura coincidirid
con la l{nea que une los centros de las poleas. Esta pared do-
tada de la ranura citada puede constituirse en forma de'FQRa

LAY

para el cierre de la caja que aloja el mecanismo. z;?i

Las dos poleas que entran a formar parte deiﬂdfgpo-
sitivo de la invencidn pueden consistir en pificnes 6 rue?as
dentadas, siendo también la correa dentada en su superffhig.in-
terna, para obtener una mayor seguridad de funciocnamiento. Ade-
mas una de las poleas puede disponer de un mecanismo tensodp pa-|
ra la correa. ‘4;::'-

También, como puede comprenderse, la correa{égéria
substituirse por una cadena a uno de cuyos eslabones 1rﬁ%j?§ja-
da la manivela citada.

Como puede comprenderse, el eje de la polea motriz
se conectara al mecanismo de accionamiento de movimiento circu-
lar directamente & bién con interposicién de un mecanismo reduc
tor 4 multiplicador, de acuerdo con las necesidades.

La fijacién de 1a manivela a la correa & cadena pue
de conseguirse por cualquier sistema, dependiendo de la natura-
leza y caracter{sticas de la correa, potencia a transmitir,
etc,

Las caracter{sticas antes expuestas se comprenderan
me jor con la siguiente descripcidn, hecha con rgferencia a los
dibujos adjuntos, donde se representa una posible forma de eje-~

cucidn, dada a t{tulo de ejemplo no limitativo.




10

15

20

25

-l

En los dibujos:

La figura 1 es una vista en planta de un dispositie
vo construfdo de acuerdo con la invencidn, en el que se ha eli-
minado la tapa superior de cierre del soporte.

La figura 2 es una seccidn seglin la l{nea 2-2 de
la figura 1. '

La figura 3 es una seccidn segin la 1l{nea 3-3 de

la figura 2.

- >
e

En el ejemplo representado en los dibujos, :e.ij‘iaispg
sitivo combrende un soporte 1 configurado en forma de Cé;az
abjerta superiormente, para cerrarse mediante una tépa 2. Den=
tro de la caja 1 van montadas dos poleas, referenciadaségsq los
nimeros 3 y 4, de ejes perpendiculares al fondo de la caja. La
polea 3 es motriz y v3 conectada, bién directamente § penJinter
medioc de un mecanismo reductor & multiplicador 5, con uﬁéﬁﬁca-
nisme de accionamiento de movimiento circular. La poleai4§§s
conducida 6 de giro libre. f.?:

Sobre las poleas 3 y 4 se monta una correa é?’;anto
las poleas 3 y 4 como la correa 6 pueden estar dentadas para
una mayor seguridad en la transmisién del movimiento.

La correa 6 lleva solidarizado transversalmente un
brazo 7 que es paralelo al eje de las poleas 3 y 4. Este brazo
7 sobresale superiormente del borde de la correa 6 en una por=
cidn que configura‘una biela, cuyo tramo intermedio 8 discurre
hacia el interior del contorno definido por la correa Yy es de
longitud igual al radio del arco descrito por el tramo 7 al
discurrir sobre la perifer{a de las poleas. Con esta disposi=-
cién, el tramo extremo 9 de la manivela, que es paralelo a los

ejes de las poleas 3 y 4, coincidird con dichos ejes cuando el

brazo & tramo interno 7 de la biela discurra sobre ia periferia
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de las referidas poleas.

Con la constitucidn descrita, al moverse la correa
6, el tramo extremo libre 9 de la biela describirid un movimien-
to rectili{neo alternativo, coincidente con la li{nea de unidén de
los ejes de las dos poleas.

La tapa 2 que cierra la caja 1 dispone de una ranu;
ra longitudinal central 10, de longitud igual a la distancia ep
tre los ejes de laé poleas 3 y 4. A lo largo de gsta ranura se
deslizari el tramoc extremo libre 9 de la manivela, evitghég PO=
sibles oscilaciones b vibraciones laterales de dicho trééé} Pae
ré facilitar el deslizamiento de este trame 9 a lo largo de 1la
ranura 10, el citado tramo puede llevar montado un anil;‘o:.'l.l :
cuyo coeficiente de rozamiento, respecto al material de Ha ta=
pa 2 sga reducido. Creds

Al tramo extremo libre 9 de la manivela puede:Gonec
L]

“e
X2

tarse ya una cinta flexible 12 portadora en su extremo }ipfe de
una pinza 13, con la que se consigue pasar el hilo de tgégg de

una a otra parte del telar en cada ciclo completo del d??gési-

tivo.

La polea 4 puede ir ademas relacionada con un meca-
nismo tensor 14, para mantener a la polea 6 en las condiciones
deseadas.

La fijacidn del braze & tramo extremo interno 7 de
la maniveia a la correa 6 puede obtenerse por cualquier sistema
dependiendo de la naturaleza de dicha correa.

El montaje G orientacidén del dispositivo de la in-
vencidén en miquinas & telares seri segin convenga, puesto que

dependera de las caracteristicas de la maquina & telar. Por

ejemplo, en telares el dispositivo puede ser montado paralelo al

batan arriba & abajo. Para tejer grandes anchos se pueden utilj
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zar dos dispositivos, uno a continuacién de otro. También, depen
diendo de los tipos de tejidos 6 trebejos a realizar, pueden dig
ponerse dos dispositivos en paralelo o superpuestos de manera
que la biela de los dos dispositivos vayan sincronizadés Yy rela-
cionadas entre s{ para obtener una Unica salida de movimiento
rectilineo alternativo,

Descrita suficientemente la naturaleza del invenfo,
as{ como la manera de realizarlo en la prédctica, debe hacerse
constar que las disposiciones anteriormente indicadas s&ﬁ;;hscq;

tibles de modificaciones de detalle en cuanto no al’ceren::s;ii} prin

cipio fundamental.

.
iress

yvre
'o. [ Tl

]
"vol. o' e
o
LY ‘
e d




10

15

20

25

30

-

REIVINDICACIONES

l.,- Dispositivo para transformar un movimiento cir-
cular en otro rectilineo alternativo, caracterizado porque com-
prende un soporte en el que vin montadas dos polos iguales de
ejes paralelos, una de giro libre y la otra relacionada con el
mecanismo sujeto a movihiento circular; sobre cuyas poleas va
montada una correa de transmisidn, la cual lleva solidarizado
un brazo transversal,paralelo al eje de 1las poleas, qua.sebre-,
sale de uno de los bordes de la correa en una porcidn aﬁg}igura
da en forma de manivela, cuyo tramo intermedio queda dirigido
hacia adentro vy es de longitud jgual al radio del arcoﬁ¢g§critc
por el tramo extremo solidarizado a la correa, €cuando ;Y;ghrre ]

sobre las poleas, de modo que el tramo extremo libre se despla-

ce alternativamente, al moverse la correa, a 1o 1argo deala 1{-
e o
nea que une los centros de las dos poleas. LA

. 2q0
2.~ Dispositivo segin la reivindicacidn l,ﬁaéracte-

rizado porque el tramo extremo libre del brazo fijado e.:a: co-
rrea, esta conducido, en su movimiento rectilineo alternativo,
por dos gufas & regletas paralelas, que determinan una ranura
paralela a la linea que une los centros de las poleas.

3.- Dispositivo segln la reivindicacidén 1, caractee
rizado porque el soporte consiste en una caja, sobre cuyo fondo
vin montadas las dos poleas, con el eje perpendicular de dicho
fondo, sobresaliendo el tramo extremo libre del brazo fijado a
la correa, a través de una ranura longitudinal formada en la
pared opﬁesta al fondo de la caja, cuya ranura coincide con la
1{nea que une los centros de las poleas.

4,- Dispositivo segln la reivindicacidén 3, caracte-

rizado porque la ranura citada esta practicada en una tapa para

lela al fondo, que cierra 12 caja.
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5.~ Dispositivo. para transformar un movimiento cir-
cular en otro rectilineo alternativo} tal y como queda sustan=
cialmente descrito en la presente Memoria, e ilustrado en los
dibujos adjuntos.

Esta Memor{a consta de 8 hojas escritas a maquina

por una sola carae.

Madrid, 20 JUK, 1965

D. EMILIO CARLOS MARIM EZA

MARCO . St
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