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E1 objeto del presente Modelo de Utilidad se refiere 

a un aparato para medir distancias empleando vibraciones 

mecánicas.

En la actualidad, los aparatos medidores de distancias 

que existen en el mercado son la cinta métrica, el t$fémetro 

y medios tipográficos, radar y sonar.
* *
* * w. .  .

Por lo que respecta a la cinta métrica presenta una rea­

lización lenta e incómoda. En cuanto a los telémetros que
*  .

-  *emplean onda magnética, por ejemplo un láser, precisa.de espa-
+  *  *  *

cios grandes, libres y rectos por su propia idiosincrasia y
**- *

peligrosidad. Lo mismo ocurre con el radar, sobre todo las 

emisiones de gran potencia. Y por lo que respecta al sonar, el 

emisor y el receptor están en el mismo punto y son de muy 

gran potencia por trabajar sumergidos en un líquido y tener 

que atravesar la masa del mismo, así como los problemas inheren­

tes a la hermeticidad necesaria.

Para obviar estos problemas y lograr mediciones menores 

a 200 metros, con toda facilidad, rapidez y comodidad y con 

coste reducido, se ha creado el objeto del presente Modelo de 

Utilidad. Además su especial y simple organización constructiva
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permite que el aparato sea muy ligero, de reducidas dimen­

siones hasta el punto de que es portátil en el bolsillo del 

vestido del usuario y de un funcionamiento muy sencillo que 

hace que lo pueda usar cualquier persona sin precisar estudios 

especiales para su operatividad.

I **Puede también el nuevo aparato medir distancias* de

cuerpos huecos, largos, continuos, rectos, acodados en uno* + *
o varios acodos u otros convenientes.

Al objeto de poder interpretar la esencia de laf'invención
* w *

*****se describe, a continuación, un caso de realización práctica,
* * + t

a título de ejemplo, no limitativo, del nuevo aparató? acom­

pañándose de una hoja de dibujos en la que en la figura 1 

se representa la disposición de sus módulos electrónicos y la 

debida coordinación entre los mismos. En las figuras 2 y 3 

la misma disposición que la de la figura 1 pero con superfi­

cie de reflexión plana y tubular, respectivamente intercalada 

entre el emisor y el receptor.

Consiste la invención en un aparato para medir distancias 

empleando vibraciones mecánicas en el que se sitúan
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en los dos puntos extremos de la distancia a medir los

transductores de vibraciones mecánicas del aparato uno el

emisor (1) y otro el receptor (2) de tal manera que al emisor

de vibraciones mecánicas se le envía una señal de mando emitida

5.- por el módulo (3) de apertura del funcionamiento de un

reloj de tiempo al módulo (4) y envío de dicha señarl'que hace
J *que éste al recibirla emita a la velocidad de propagación de

la vibración mecánica y al llegar esta vibración mecánica al
* * *

repector (2) de vibraciones mecánicas cierra el circuito tem­

ió.- porizador (5) presentando el aparato una indicación de.medida

apropiada (6) proporcional a la distancia que separa^ sf-tales
+  +  *  *

dos puntos extremos de la distancia. *
+  *  *  *  * . *

Cuando exista una superficie adecuada (7) para la refle­

xión de la vibración mecánica se alinean el emisor (1) y el 

15.- receptor (2) de vibraciones mecánicas siendo uno de los extre­

mos de la distancia a medir cualquiera de los dos transductores 

(1 ó 2) o la superficie mencionada (7).

Cuando se trate de medir longitudes de cuerpos tubulares,

20.-

largos, inclusive con múltiples acodos, entonces entre el 

transductor emisor (1) y el trasnductor receptor (2) se dispone 

el cuerpo tubular (8) y la señal emitida por el transductor
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emisor (1) se introduce en el tubo por un extremo (9) del 

mismo cual señal es recibida por el transductor receptor al 

emerger por el extremo opuesto (10) en donde se coloca dicho 

transductor receptor de donde pasa al temporizador (5).

Se sobreentiende que en el presente caso serán variables

cuantos detalles de construcción y acabado no alteren^!cambien* + **
o modifiquen la esencialidad de la invención.

a *a + *
* * * * *

Habiéndose descrito ampliamente el objeto del presente

Modelo, lo que se declara como nuevo y no practicado*ni divul-*.
gado en España, comprende las siguientes reivindicaciones:



10. -

15.-
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R E I V I N D I C A C I O N E S

13.-APARATO PARA MEDIR DISTANCIAS EMPLEANDO VIBRACIONES ME­

CANICAS, caracterizado por el hecho de situar en los dos puntos

extremos de la distancia a medir los transductores de* vibraciones
* .  * *

mecánicas del aparato uno el emisor y otro el receptor de tal ma­

nera que al emisor de vibraciones mecánicas se le em%a*3ana señal 

de mando emitida por el módulo de apertura del funcionamiento de 

un reloj de t^appo al módulo y envío de dicha señal quéhace que

éste al recibirla emita a la velocidad de propagación*dé la vi-
* < * *bración mecánica y al llegar esta vibración mecánica al.receptor* . .

de vibraciones mecánicas cierra el circuito temporizador presen­

tando el aparato una indicación de medida apropiada proporcional 

a la distancia que separa a tales dos puntos extremos de la dis­
tancia.

23.-APARATO PARA MEDIR DISTANCIAS EMPLEANDO VIBRACIONES ME­

CANICAS, según la anterior reivindicación, en el que cuando exis­

ta una superficie adecuada para la reflexión de la vibración me­

cánica se alinean el emisor y el receptor de vibraciones mecáni­

cas, siendo uno de los extremos de la distancia a medir cual
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quiera de los dos transductores o la superficie mencionada.

33.-APARATO PARA MEDIR DISTANCIAS EMPLEANDO VIBRACIONES

MECANICAS
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Segdn se describe y reivindica en la presente Memoria 

Descriptiva, que consta de ocho hojas escritas a máquina por 

una sola cara, acompañándose de una hoja de dibujos.

Barcelona, a 15 de Febrero de 1985.
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