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MEMORIA DESCRIPTIVA

——

Gorrespohdiente 8 la sblicitud de reglstro de una Patente
de Inveheién c;ue, por velnte afios, se solic ita pare Espefiia
a favor de Don Clément Eugene JOUANNY, de nacionalmad fran:
cesh, domiciliado en Paris (Frahcia), Rue Robsrt Lindet,
numero33.i-------------------..--

p o Y |
®  PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN INSTRUMENTOS DE

CALIBRACION"

e e

El presente invento se refiers de una menere ger;eral
a iﬁaﬁrumentoe de medida come son los callbres.

Es ya conocida la forma de eonstituir calibres meditne.
te dos o mis mandibulaa moviles una respecto a la otra,

guladas sogun trayectorias reletlvas rectil{neaa perfectaw
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monte definidas mediante endentadoes ¢ estriados comrenien..
tes. Para ls medida, se provocs una desviecidn relative de
les mandfbulas pare llever par"ééa de mediciénAprevistas 80-
bre elles & la separacidn dessada, Jo que estd determinado
mediante greduaciones realizasdas sobre element& wmontados
en el calibre.

Uno de los objetivos de los perfecclonamientos introdu
cidos en los instrumen;:os de calibracion de este tipo citad
eB el poder realizar un funcionamiento sin juego entre las
nendfoulas mdviles entre al sin dejar de obtener entre alias |
wos movimienﬁos factles. .

Ls invencidn esta materializade en un instrumento nde
wedida como es un calibre, qus presentael wenos dos mandi
bules woviles une respecto & la otra, guladas la una sobre
1a otrz por un endentado preferentemente triangular; ambas
se hallan retenidas en posicién de ensambladura por un eje
stravesado en orificios enfrentados de dichas mandibulas;
eje que estd lnmovilizado en translacidn en la bm‘:a;xdibula
fija y cue lleva érganoe de acciconamiento éooperan’ces con
organos de acclonamlento existentes sobre la mnd{bu;a mo~
vil; un extremo. fileteado de¢ dicho eje_ reclbe wna tuerca
separads dew la mandfbuls inmediata por una erendela de reté&

ci6n unide e un elemento eléstico, y el otro extremo del el

lleva un elemento © plato de¢ &poOyo queé reposa directa © in

. directamente sobre 1z manditula adyaoento:’

La utilizacién entre le tuerca prevista en uno cde los

extrémos del eje y la mandfbula inmediate de una arandela
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de retencidén unida a un eleﬁ;nfﬁ eldstico ‘permite obtener
un ens;mblaje sin juego entre las dos mandibulas, capaz de
der la precisidn requerids, mantmismio siempre un aucions-
miento de suavidad suficieni:é . La compresion del elemento -
elastico permmite eventualmente endurecer ol aceionamiento
o realizer la inmovilizacidn del calibre, mientras que 1a
arendele de retencidn, que estd metide de modo cstuadiade
en uns parte no’ circular del eje por un orificio dé forma
correspondiente, se apoya sobre la mandibula y permite una
rotacidn upift;;rme, sin acufiamiento ni agarrotamiento, en
perticypler debido & la gran superficle de cox_:tacto obtenide

la otra extremidad dd eje puede presentar forma tron
co-cénice o wna parte c:.l:[ndfiee. con a ista matada donde
8o recibe el plato“ de apoyo, el cual puede Qer sujetadoe
por ejemplo medisnte un tornillo.

El ej¢ estd giratorio de preferencia en 1a mand{bula

_ fije con un cojinete que, segin el caso, puede ser excéntril

¢o para permitir un regle je perfecsto, y preferentemente osd'
té4 faoricado con metsl antifriccidén. El cojinete estéd dota-
do de una brids que facilite ls fijacién del mismo en la
mandivule fija y coopera con la arandels de sujecidn.

Segin un modo posible de‘re‘alizacién, el eje tiens en
el lado de 1a mandibula mdvil y fuera del cojinebe una leval
o excéntrica que pueds presenter uno o més lobulos ¥y que sel
miove dentro de un alojamiento‘ apropiado en le mandfbula
mivil. |

Segﬁn otro modo de realizacién, el plato de apoyo
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tiene en su care enfrentade con la mandfbula movil wn fi-
leteado en espirsl, y la mandivula éorrespondiente tiene
una placa f1leteada con la que coopsra el citado filsteado
del plato para producir un corrimiento longitudinal relai:_@_z‘
vo cuando se realize un movimiento gangular del eje. En es-
te oaso estd previsto un elemento de proteccidn del filstea:
do e;x espirsl, preferentemente coloeado respecto al eje

en oposicidn & 1a piaca fileteads.

Aln en otro modo de realizacion, hay previstas dos
mndfouias _m_o',v.tlea guiadas del modo expuesto antes, por-
tadorae; de sendas :plaea.s fileteadas gue cooperan con sl
filétea.do en espiral del plato de spoyo. En este caao;
las desviaciones conseguidas son doblss guwe 1la del caso
precedente.

El plato de apoyo presenta ventajossmente un blsel
periférico. Cada wand{buls mdvil va graduada para peﬁitir
la lectura de la medida respecto & un punto de referencia
existente en la mandfwula f;ja, o .jlnversamante." Dicho pla-
to pueds ser despremdldo cel twnco de cono o parte cilindrfr
ca, colocada en la posicion angular deseada, y despuds sujet
tado a voluntad, . |

. Lae dimensionss de los instrimentos o calibres de ,acue'gx

~do con la invencidn son las neceser ias para la operacd.('m

prevista sobre las plezas que debe ejecutaTse o fobricarse,
¥ los sitios de apoyo para la medicidn, que son exteriores
o interiores, pueden estar dotadss de apoyos de material

duro, por ejémplo de caerburo de tungsteno.
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Le descripcion gue vizne a continuacion, realizads
sobre el dibujo anexo, dado & titulo de sjeuwplo y sin ca
récter limitativo, permitiréd comprendeér mejor la invencidn.
En el dibujo:

le figurs 1 muestra un instrumento de medida del tipo
de calibre conforue a la inverncion, donde estan représen- |
tadas 'trés realizacliones posibles del aparato,

La figura 2 es une vista en corte segun la linee
II-II de la figurs l, que muestra uno de 1los modos de rea.
lizacion, '

Ia figura 3 es una vista en corte segin la 1inea
III..III de la figura 1, que mues’cra un segundo modo de
realizacién, y | | '

La figura 4 o8 una vista en corte segin la 1ines

VLIV de la figuras 1, gque muestra un tercer modo de reae

-lizaéic'm;"

Elvaparato de medida representado en la figura 1
presenta, en sus dos primeras e alizaclones, una mandivula
fija <1- y wna nmandfbula mdvil -2- guiadas una sobre la
otra por upédentado -3- trisngilar. Las dos mandfbulas -l
yl -2~ se hallan reteniaas; en posiciéﬁ de en;sambladura por
un eje ~4e que atraviess brificlos enfrentados de dichas
mandf{oules v 8 givatoric en la mandibula f1j8 =l DOT Mow
dio de un colinete =5y 'hecb,o preferente de umetal antifric
cidn, dotado de una brida ~6- por la cual estd unido a di-
cha mand:f.oula fija -l. con tornillos -7-.

El eje 4. presenta un extremo fileteado A8e que o8-



115

120

125

130

135

140

@G ﬂv'“imwwwwwv-

kﬁ &4 ©

ta dastinado & recibir una tuerca -8. de apriete, separada
de 1la mandfbula fija -1- por une arandela-9-, que esté in-
cluida en una zona no circular del 6j6 =4« por un orificlo
de forms oorrespondisnte y que lleva unido un anllo eldsti
co -10-;

La oira extremidad del ejé -4 tlens forua trqncocéni-'
ca en'la que s& adapta un plato -12- de apoyo que puede sger:

lnmovilizado en dicho tronco de cono con un tornillo o per-

'no <13-. Segin el modo de realizacidn representado en las

figuras 1y 2, el eje —4- lleva, en el lado de 1s mandi-
bula movil 2= y fuera del cojinete -5-, una leva o 6xcéne
trice «l4e gque puede moderse en un &lojamisnto #propiado
-15. exlstente en éste mand{buls mévil -2-. Por sfecto de
un movimiento argilar del ejQ 4=y la excéntrica =14~ provo-.
ce ol corrimiento longitudinal de la mandibula -2~ en el ser
tido de la flecha r (Figura 1). ’ »

El plato 12 ‘de apoyo presenta un bisel periferico 16,
Hay prevista una graduscién -17. sobre 1ia mandfbula mbvil
;2-con objéto de permitir la lectura de una medida respec-
to & una referencis 18 existente sobre la mandfbula £ije.
Estas graduaclonses pueden ser de cualguier tipo desesado
y constitulr un nonio. | ‘

En el segundo ejemplo de las realizaciones represen-
tadas erriva y a la derechs de la figura 1, y visto en.corte
en-la.figurar3, se encuentran los wismos elementos que en '
le citeds primera-realizaeién‘pero en esté ejemplo &l eje -

~4~ 36 halla unido & un plato de apoyo =10 que tiens en
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su cara enfréntada con la mandfvuls wdvil -2- un fileteado
oen espirel -20- cooperante con una placa fileteada =2l
existente sobre dichs mandibuls mdvil -2- para provocar un
corrimiento longitudinal relative de dicha mndibula mévil
-2~ en el sentido de la fleca f1 (Figura 1) al producirse
un movimiento angul'ar dél eje -4.-. kHay un elemento de pro=-.
teceidn del fileteado en 63piral =20, constiﬁuido por una
placa de fibre -22- unida a la cara de la mandibula mdvil
=2= on o1 6 xtremo opussto 2 la citada placa flleteada 21
respecito al eje -4--. A

En el tercer moao de realizas 1on, rapresentado en la
parte baja de la figura 1 y visto en corte en la figura 4,
estén previstes dos mandibulas mdviles —2a. y -2b. dotada
cada una de una placa filsteada -2la= ¥ ~21b-, ambas coope-
rantes con el fileteado en espiral ~20. existente en la cer
interna del plato de apoyo -~l19-. En este ejemplo, las dos
mandfbulas mdviles ~216- y =21b- experimentan simulténea.
wente un corrimiento en el sentido de las flechas 5_2 (Figu-
ra 1) al realiza un movimiento angular en el eje -4-.'..
Bl corrimiento total obtenido es en seats caso doble del
precedente. Cade una de las .cltadas mand{oulas wéviles va
provista de una graduacidn -18- con objeto de poder hacer

lecturas raépecto a la refersncia -17- previqt,a en o1 plaa
to -19-; .

Los platos de apoyo -12- y-lQ-f pueden ser desprendi.
dos del tronco de cono -ll-, regulados angularnieni;e en la

poaioién deseada, y vueltos luego a ser apresados & volune.
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tad mediante los tornillos o pernos wl3e.

las tusrcas de aﬁ:;eto 8= ¥ IOS platos de apoyo
-lé- ¥ =18~ presentan agunjeros ciegos -23- para poder rea- .
lizer con una llave apropliada el aflojamiento y el apriete :
de dichas tuercas -8, ¥ poder provocar el movimiento angg ;
lar del eje -4.. La utilizacidn, entrs la tuerca -8- y la
mendioula de 15. afandela de. retencién -9~ unida & ls arane .
dell; eléstica -lQ= pefmite conseguir un ensamblaje ain
juego entre las dos mandfbulas -l y -2- capaz de da la
‘precisitin requerida conservando siem.w-e'un accionan iento
lo suficlentemente suave..

Los sitios -24- de medida pusden llevar en sus caras‘
internes <248« 0 exteriores ;24b._ superficies de contacto
en material duroc como por ejemplo de carburo de tungsteno.

;Se comprgnde que estas realizaciones pueden recibir
modificaciones de detalle dentro del dominlo de las equl-
valencias técnicae, 8in por ello salir del cuadro de la
invencidn. | ‘

N o T A

EN RESUMEN: ILa presente Patente de Invencidngue, por
veinte sfios se solicita para Espafia, deberd recaer soore
las siguientes fe ivindicaciones:

18..Perfeccionan iontos mtroducidos en instrumentos
de calibracidn, caracterizados por utilizer dos mandfbulas

méviles una respecto & la otra, guladas por un endentado

la una sobre la otra; ambas se hallan retenidas en posiw

cidn de ensambladura por un eje atravesade en orificios
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enfrentados de dichas mendfbulas, eje que estd inmoviliza.

do en translacidn en la mandfibula fija y que lleva drganocs
debaccionéniento cooperantea con érganos de acclonamiento
existentes sobre la mand{bula mévil; un extremo fileteado
de dicho eje recibe una tuerca separada de la mandibula
inmedista por una arandela de retencion unida & un olemento!
els'tsiz_ico; ¥ el otro extremo del eje lleva un elemento o
plato de apoyo gque reposa directa © indirectamente sobre

la mendibuls adyacente.

2% .~Perfeccionamientos segip la reivindioagién ante-
rior caracterizados porque la arandela de retencibm estd
situada en una parﬁe no circular del eje mt?oducida por
un orificio de forma correspondlente.

38.-Porfeccionanientos segin 1aarreiv1nd:lcaéiones 1a
y. 2% caraéterlzadaa porque el otro extremo del eje presen.
ta un tronco de cono o una parte cilfndrica con arista matar
da donde el plato de apoyo estd sujetado mediants un torni-.
1lo.

'4§;;Pérfeccionamientos segun las reivindicaciones lﬁ;
28 y 38, éaracterizmtn porque el eje es giratorio en la man,
afvula fija por medioc de un cojinete que pueds tener excenw.
tricided para permitir un reglaje perfecto.

58 ._Perfeccionamientos segin la reivindicacion 18,
caracterizados porque el cojinete esta dotado de wna brida
airigida hacia el tornillo de inmovilizacidén con el fin de
permitir su sujecidh en la mndiouls fija.

68 .-Porfece lonan ientos ségin la reivindicacidn 18,
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caracterizadas porque ol eje tleme en el 1ado ™8 la man—~

afoula wévil y fuera del cojinete una leva o excéntrica
que puede presentar uno o mas lébulos ¥ que se mueve denw
tro de un alojamiento apropiado en la mand {oula movil.

75..Perfeccionamientos segun la reivindicacidn 1%,
caracterizadoa porque el plato de apoyo tiens en su cara
enfrentada con la mand{bula movil un filetsado -en 05pla.
ral, j dicha mandioule presenta una placa filleteada con la
que coopera el citado fileteado del plato~para'producir
un corrimiento longitudinal relativo en cade movimiento
aﬁgu’iar. el ’e:je . |

8‘;-Perfeccionamientos segﬁn las reivinlicaciones 18
y 1% caraéterizadOS'porque esta previsto un elsmento de
proteccion del citado fileteado en espiral colocado respec
to al eje en oposicion 8 la placa fileteada.

9‘.-Perfeccionamientos.segun la reivindicacién 18,
caracterizados en que se utilizen dos mandfbulas moviles

cadsa
dotads/ una de uns place fileteada pera cooperar con el fi-

_leteado en espiral del plato de apoyo;

lO‘L;Perfecoionauientoa segtn la reivindicacion 18,
caracteriz.;‘doe en que el plato de apoyo tiene un bisel peull
térico.

118, .Perfeceionemientos segin la reivindicacidn 18,

: earg:teriqédoe en que ocada mendibula mdvil lleve una gra-

duacidn conjugada con una referencia de ls mendibula fija.
128 . Por altimo se reivindica como objeto sobre el
que ha de recaer la presente Patente de Invehcién que, por

velnte afios se-solicita'para Egpalify POTew = oo w = = = o =
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% PERFEGCTONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN INSTRUMENTOS DE
CALIBRACION *

Todo conforme queda expresado.en la prosents memoria

descriptiva que consta de once hojas escritas}méquiha por

une sola de sus caras y planos que se acompafian.

Madsia, 14 FFB 1963

Pidoy

pEDRO FELIU MARA
ne [
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