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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

Correspondiente a la  solicitud  de registro de una Patente 

da Invención que, por veinte años, se so lic ita  para España 

a favor de Don Clément Eugene JOUANNY, de nacionalidad fran 

cesa, domiciliado en París (Frahcia), Rué Robert Lindet,

número 33-E ---------- --------------- ------------ - —  -  -

p o r
" PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN INSTRUMENTOS DE

CALIBRACION"

El presente invento se refiere de una manera general 

a instrumentos de medida como son los calibres.

Es ya conocida la forma de constituir calibres median­

te dos o más mandíbulas móviles una respecto a la otra, 

guiadas según trayectorias relativas rectilíneas perfecta-5



mente definidas mediante endentados o estriados convenien­

tes. Para la medida, se provoca una desviación relativa de 

las mandíbulas para llevar partea de medición previstas so­

bré ellas a la separación deseada, lo que está determinado 

10 mediante graduaciones realizadas sobre elementos montados

en el calibre.

Uno dé los objetivos de los perfec cionamientos introdm 

cidos en los instrumentos de calibración de este tipo citadt 

en e l poder realizar un funcionamiento sin juego entre las 

15 mandíbulas móviles entre s i  sin dejar de obtener entre e¡Uas t

unos movimientos fá c i le s .

La invención está materializada en un instrumento de 

medida como es un calibre, que presentaaL menos dos mandí­

bulas móviles una respecto a la otra, guiadas la una sobre 

20 * la otra por un endentado preferentemente triangular; ambas

se hallan retenidas en posición de ensambladura por un eje 

atravesado en o r ific io s  enfrentados de di (días mandíbulas, 

eje que está inmovilizado en translación en la  mandíbula 

f i ja  y que lleva órganos de accionamiento cooperantes pon 

25 órganos de accionamiento existentes sobre la  mandíbula mó­

v i l ;  un extremo fileteado de dicho eje recibe una tuerca 

separada de la  mandíbula inmediata por una arandela de reté' 

ción unida a un elemento e lástico , y e l otro extremo del ej* 

lleva un elemento o plato de apoyo que reposa directa o in 

30 directamente sobre la mandíbula adyacente.

La utilización  entre la  tuerca prevista en uno de los 

extremos del eje y la  mandíbula inmediata de una arandela
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de retención unida a un elemento e lá stico  permite obtener 

un ensamblaje sin  juego entre las dos mandíbulas, capaz de 

35 dar la precisión requerida, mantsAasdo siempre un acciona­

miento de suavidad su ficien te . La compresión d e l elemento 

e lástico  permite eventualmente endurecer e l  accionamiento 

o realizar la inmovilización del ca libre , mientras que la  

arandela de retención, que está metida de mocb cstuadiado 

40 en una parte no circu lar del eje por un o r i f ic io  de forma

correspondiente, se apoya sobre la  mandíbula y permite una 

rotación uniforme, sin acusamiento ni agarrotamiento, en 

perticylar debido a la gran superficie de contacto obtenida 

La otra extremidad deL e je  puede presentar forma tron 

45 co-cónica o una parte c ilin d rica  con arista matada donde

se recibe e l  plato de apoyo, e l cual puede ser sujetado 

por ejemplo mediante un to rn illo .

El e je  está giratorio  de preferencia en la  mandíbula 

f i j a  con un cojinete que, según e l  caso, puede ser excéntri} 

50 co para permitir un reglaje perfecto, y preferentemente es4*'

tá fabricado con metal a n tifr icc ión . El cojinete está dota­

do de una brida que fa c i l i t a  la  fi ja c ió n  del mismo en la 

mandíbula f i j a  y coopera con la arandela de sujeción.

Según un modo posible de realización , e l  eje tiene en 

55 e l  lado de la mandíbula móvil y fuera del cojinete una leva)

o excéntrica que puede presentar uno o más lóbulos y que aet 

mueve dentro de un alojamiento apropiado en la mandíbula 

móvil.

- 3 -

Según otro modo de realización , e l plato de apoyo
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tiene en su cara enfrentada con la  mandíbula móvil un f i ­

leteado en espiral, y la  mandíbula correspondiente tiene 

una placa fileteada con la  que coopera el citado fileteado 

del plato para producir un corrimiento longitudinal relativ  

vo cuando se realiza un movimiento angular del e je . En es­

te caso está previsto un elemento de protección del f ile te a  

do en espiral, preferentemente colocado respecto a l eje 

en oposición a la placa fileteada.

Aún en otro modo de realización, hay previstas dos 

mandíbulas móviles guiadas del modo expuesto antes, por­

tadoras de sendas placas fileteadas que cooperan con e l 

fileteado en espiral del plato de apoyo. En este caso, 

las desviaciones conseguidas son dobles que la  de l caso 

precedente.

El plato de apoyo presenta ventajosamente un b ise l 

p eriférico . Cada mandíbula móvil va graduada para permitir 

la  lectura de la medida respecto a un punto de referencia 

existente en la mandíbula f i j a ,  o inversamente. Dicho pla­

to puede ser desprendido del tranco de cono o parte cilindré 

ca, colocada en la  posición angular deseada, y después sujet 

tado a voluntad.

. Las dimensiones de los instrumentos o calibres de acueit 

do con la  Invención son las necesarias para la operación 

prevista sobre las piezas que debe ejecutarse o fabricarse, 

y los s it io s  de apoyo para la medición, que son exteriores 

o in teriores, pueden estar dotadas de apoyos de material 

duro, por ejemplo de carburo de tungsteno.
65
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La descripción que viene a continuación, realizada 

sobre el dibujo anexo, dado a titu lo  de ejsuplo y sin ca 

rácter lim itativo, permitirá comprender mejor la  invención. 

En el dibujo:

La figura 1 muestra un instrumento de medida del tipo 

de calibre conforme a la  invención, donde están represen­

tadas tres realizaciones posibles de l aparato,

La figura 2 es una vista en corte aegún la*linea

I I -  11 de la figura 1, que muestra uno de los modos de rea­

lización ,

La figura 3 es una vista en corte según la línea

I I I -  111 de la figura 1, que muestra un segundo modo de 

realización , y

La figura 4 es una vista en corte según la línea

IV- IV de la  figura 1, que muestra un tercer modo de rea­

lización*

El aparato de medida representado en la  figura 1 

presenta, en sus dos primeras realizaciones, una mandíbula 

f i j a  -1 -  y una mandíbula móvil -2 -  guiadas una sobre la 

otra por upádentado -3 -  triangular. Las dos mandíbulas -1 -  

y -5 -  se hallan retenidas en posición de ensambladura por 

un eje -4 -  que atraviesa o r if ic io s  enfrentados de dichas 

mandíbulas y es giratorio  en la mandíbula f i ja  -1 -  por me­

dio de un cojinete -5 - ,  hedió preferente de metal a n tifr ic  

ción, dotado de una brida -6 -  por la cual está unido a d i­

cha mandíbula f i ja  -1 -  con torn illos  -7 - .

B1 e je  -4— presenta un extremo fileteado -4a - que es—
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tá deatinado a recib ir una tuerca -$ -  de apriete, separada 

de la mandíbula f i ja  -1 -  por una arandela-9-, que está in­

cluida en una zona no circu lar del eje -4 -  por un o r if ic io  

de forma correspondiente y que lleva unido un an illo  elástit 

co —10—*

La otra extremidad del ajé -4 -  tiene forma troncocóni- 

ca en la que se adapta un plato -12- de apoyo que puede ser* 

inmovilizado en dicho tronco de cono con un torn illo  o per­

no -13-* Según e l modo de realización representado en las 

figuras 1 y 2, e l eje -4 -  lleva , en e l lado de la mandí­

bula móvil -2 -  y fuera del cojinete -5 - , una leva o excén­

trica  -14- que puede moáerse en un alojamiento apropiado 

-15- existente en ésta mandíbula móvil -2-* Por efecto de

un movimiento aqplar del e je  -4 - ,  la  excéntrica -14- provo­

ca e l corrimiento longitudinal de la  mandíbula -2 -  en e l  ser 

tido de la flecha f  (Figura l ) .

El plato 12 de apoyo presenta un bisel periférico -16-*) 

Hay prevista una graduación -17— sobre la mandíbula móvil 

-2 -con objeto de permitir la lectura de una medida respec­

to a una referencia -18— existente sobre la  mandíbula f i ja .  

Estas graduaciones pueden ser de cualquier tipo deseado 

y constituir un nonio.

En e l  segunde ejemplo de las realizaciones represen­

tadas arriba y a la derecha de la  figura 1, y visto en corte 

en la figura 3, se encuentran los mismos elementes que en 

la  citada primera realización pero en esté ejemplo e l eje -  

-4 -  se halla unido a un plato de apoyo - 19-  que tiene en140
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su cara enfrentada con la mandíbula móvil - 2 - .un fileteado 

en espiral -20- cooperante con una placa fileteada -21- 

exlatente sobre di oha mandíbula móvil -2 -  para provocar un 

corrimiento longitudinal relativo de dicha aandibula móvil 

-2— en el sentido de la fle ca  f^ (Figura 1) a l producirse 

un movimiento angular del eje -4 - . Hay un elemento de pro­

tección del fileteado en espiral -20 -, constituido por una 

placa de fibra  -22- unida a la cara da la  mandíbula móvil 

-2 -  en e l e xtremo opuesto a la citada plaea fileteada -21- 

respecto a l e je  -4 - .

En el tercer modo de realización, representado en la 

parte baja de la figura 1 y visto en corte en la figura 4, 

están previstas dos mandíbulas móviles -2a— y -2b— dotada 

cada una de una placa fileteada -21a- y -21b-, ambas coope­

rantes con e l fileteado en espiral -20- existente en la car? 

interna del plato de apoyo -19-. En esta ejemplo, las dos 

mandíbulas móviles -21a- y -21b- experimentan simultánea­

mente un corrimiento en e l sentido de Isa flechas ¿2 (Figu­

ra 1) al realizar un movimiento angular en e l eje -4—

El corrimiento total obtenido es en este caso doble del 

precedente. Cada una de las citadas mandíbulas móviles va 

provista de una graduación -18 - con objeto de poder hacer 

lecturas respecto a la  referencia -1 7 - prevista en el pla­

to —19—.

Los platos de apoyo -12- y -19- pueden ser desprendi­

dos del tronco de cono -1 1 -, regulados angularmente en la 

posición deseada, y vueltos luego a ser apretados a volun-
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tad mediante los to m illo s  o pernos -13-*

Las tuercas de a pelete -8 -  y los platos de apoyo 

-1 2 - y -19 - presentan agujeros ciegos -2 3 - para poder rea­

liza r  con una llave apropiada e l aflojamiento y e l  apriete ¡ 

de dichas tuercas -8 - ,  y poder provocar e l  movimiento angu ; 

la r  del e je  -4.-* La u tiliza ción , entre la  tuerca -8 -  y la 

mandíbula de la arandela de retención -9 -  unida a la  aran­

dela elástica  -10- permite conseguir un ensamblaje sin 

juego entre las dos mandíbulas -1 -  y -2 -  capaz de da? la

precisión requerida conservando siempre un accionan iento 

lo  suficientemente suave.

Los s it io s  -24 - de medida pueden llevar en sus caras 

Internas -24a- o exteriores -24b- superficies de contacto 

en material duro como por ejemplo de carburo de tungsteno.

Se comprende que estas realizaciones pueden recib ir  

modificaciones de detalle dentro del dominio de las equi­

valencias técnicas, sin  por e llo  sa lir  d e l cuadro de la  

invención.

N O T A

EN RESUMEN! La presente Patenta de Invenclónque, por 

veinte años se s o lic ita  para España, deberá recaer sobre 

las siguientes reivindicaciones!

190 1*.-Perfeccionan lentos introducidos en instrumentos

de calibración, caracterizados por u tiliza r  dos mandíbulas 

móviles una respecto a la otra , guiadas por un endentado 

la  una sobre la  otra ; ambas se hallan retenidas en posi­

ción de ensambladura por un eje atravesado en o r if ic io s
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enfrentados de dichas mandíbulas, e je  que está inmoviliza­

do en translación en la  mandíbula f i j a  y que lleva órganos 

de accionamiento cooperantes con órganos de accionamiento 

existentes sobre la mandíbula móvil; un extremo fileteado 

de dicho e je  recibe una tuerca separada de la  mandíbula 

inmediata por una arandela de retención unida a un elemento t 

e lá stico , y e l  otro extremo del eje lleva  un elemento o 

plato de apoyo que reposa directa o indirectamente sobre 

la mandíbula adyacente.

23.-Perfeccionamientas segú& la  reivindica clon ante­

r io r  caracterizados porque la arandela de retención está 

situada en una parte no circu lar del eje introducida por 

un o r i f ic io  de forma correspondiente.

3*.-Perfeccionamientos según las reivindicaciones 1* 

y. 2* caracterizadas porque e l  otro extreme del eje presen­

ta un tronco de cono o una parte c ilin d r ica  con arista matar 

da donde e l  plato de apoyo está sujetado mediante un torni­

l l o .

^.-Perfeccionamientos según las reivindicaciones 1*,

2* y 3*, caracterizados porque e l eje es giratorio en la  mant 

dibula f i ja  por medio de un cojinete que puede tener excen­

tricidad para permitir un reglaje perfecto.

5*.-Perfeccionamientos según la  reivindicación 1*, 

caracterizados porque e l cojinete está dotado de una brida 

d irig ida hacia e l to rn illo  de inmovilización con e l f in  de 

permitir su sujeción en la  mandíbula f i j a .

6*.-Perfeccionaslentos según la  reivindicación 1*,

220
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caracterizadas porque e l eje tiene en e l lado'3e"Ya man­

díbula móvil y fuera del cojinete una leva o excéntrica 

que puede presentar uno o más lóbulos y que se mueve den­

tro de un alojamiento apropiado en la mandíbula móvil.

7a.-Perfeccionamientos según la reivindicación 1*, 

caracterizados parque e l plato de apoyo tiene en su cara 

enfrentada con la mandíbula móvil un fileteado en espi­

r a l ,  y dicha mandíbula presenta una placa fileteada con la  

que coopera e l  citado fileteado del plato para producir 

un corrimiento longitudinal relativo en cada movimiento 

angular, -del "eje.

8*.-Perfeccionamientos según las reivindicaclones 1& 

y 7* caracterizados porque está previsto un elemento de 

protección del citado file teado  en espiral colocado respec 

to al eje en oposición a la  placa fileteada .

9S.-Perfeccionamientos según la reivindicación 1*,

caracterizados en que se utilizan dos mandíbulas móviles 
cada

dotadq/ una de una placa fileteada para cooperar con e l f i ­

leteado en espiral del plato de apoyo.

loa.-Perfeccionanlentos según la reivindicación ia , 

caracterizados en que e l plato de apoyo tiene un b ise l pegil 

fé r ic o .

lia.-perfeccionamientos según la reivindicación ia , 

caree tensados en que cada mandíbula móvil lleva una gra­

duación conjugada con una referencia de la mandíbula f i j a .

12a.-Por último se reivindica como objeto sobre e l 

que ha de recaer la presente Patente de Invención que, por 

veinte años se s o lic ita  para España, p o r .-  -  - -  - -  - -  -
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" PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN INSTRUMENTOS DE

CALIBRACION "

Todo conforme queda expresado en la presente memoria 

descriptiva que consta de once hojas escrítas/máquina por 

una sola de sus caras y planos que se acompañan.

MadMd, * 4  F fB  1963
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