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La presente invencidn se refiere a un eleva-

dor.

La operacidén que consiste en subir cortos txa’.

- L]

mos de escaleras puede presentar dificultades para invalile,

dos y personas impedidas que estédn obligadas a permanecer

en sillas de ruedas o gque tienen dificultades para andar

14
*esasn

asi como para desplazar cargas u objetos voluminosos. A ye.,
[

ces se han previsto rampas que permiten evitar el pasar por

las escaleras, pero incluso en estos casos no son siempre

L4
. Saes
féciles de subir, y existen situaciones en las cuales no .
[ L 2 .
. a

pueden realizarse rampas. tee

- * * a
La invencidén tiende a proporcionar una solu=-

cién a este problema. ces ®

La presente invencidn consiste en un elevador
que incluye una estructura de soporte, una plataforma monta
da en la estructura de soporte para que pueda desplazarse
verticalmente con relacidén a la estructura de soporte y que
estd adaptada para extenderse hor;zontalmente mientras se
desplaza en sentido vertical, y un dispositivo de acciona-
miento que desplaza la plataforma con respecto a la estruc-
tura de soporte.

Debido a que la plataforma se extiende hori-
zontalmente mientras se desplaza en sentido vertical, el
elevador puede utilizarse en asociacién con escaleras. El

elevador estad dispuesto para ser utilizado de tal manera que
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la plataforma se extienda encima de las escaleras mientras

sube y baja respecto a los escalones y permite a un usuario

del elevador colocarse en la plataforma o salir de ella é“,:

los diferentes niveles conectados por las escaleras. o o

ese °*

La plataforma puede incluir dos partes. Una
primera parte que se desplaza sdlo verticalmente con respece,
to a la estructura de soporte, y una segunda parte que sg&"°°,

“eee
desplaza con la primera parte y que se desplaza también ho-
rizontalmente con respecto a la primefa parte para formar

una prolongacidén horizontal de la primera parte mientras, se,

desplaza verticalmente. Preferentemente, la segunda parte,,

estd dispuesta de modo que se situe directamente por deb@?o,
dentrc de la superficie plana proyectada hacia abajo, céa‘..
respecto a la primera parte cuando la plataforma estd en su
posicidén mAs baja.

La plataforma puede tener una rampa 0 una su-
perficie 0 un borde de aproximacidn en forma de rampa por
medio de la cual una silla de ruedas, por ejemplo, pueda ro
dar hasta la plataforma cuando estd en su posicidén mas baja.
En variante, seria posible que el elevador quede empotrado
en el suelo o en el piso, segln el caso, en el mis bajo de
los niveles que une, de tal manera que en la posicidén més
baja de la plataforma, su superficie se sitie al mismo ni-
vel que el suelo o el piso. Esta Ultima disposicidn hace

sea conveniente que el elevador esté instalado como equipo



destinado a ser utilizado, aungue, sin embargo, en general
no es necesario que el elevador esté instalado como equipo

permanente, y por tanto es posible que sea realizado bajgs, °.

la forma de una unidad portable. o,

Uno o varios pasamanos pueden situarse en la

plataforma y/o las paredes laterales para encerrar al usua-_

rio del elevador mientras este Ultimo estd funcionando. ees,

La estructura de soporte puede incluir una ba
se y unos elementos de guiado en la base, con los cuales
coopera la plataforma para ser guidada durante su movimien-

. o

to. teet

El dispositivo de accionamiento que desplmmi:

la plataforma puede tomar varias formas. Es posible utilis'e
zar un dispositivo de accionamiento mecanico, constituido
por ejemplo por uno o varios gatos de rosca que actlan entre
la estructura de soporte y la plataforma, o unas articula-
ciones de rodillera o tipo pantdégrafo, o dispositivo de ac-
cionamiento del tipo de cadena o cremallera o pifidn. Es po-
sible utilizar un dispositivo de accionamiento hidraulico o
neumitico. En un modo de realizacidn preferido, la platafor
ma se desplaza verticalmente por medio de una bolsa de aire
situada debajo de la plataforma. Una bolsa de aire tiene la
ventaja que consiste en que cuando esta deshinchada puede
aplastarse para ocupar un espacio minimo y por tanto impone

limites minimos al nivel al cual la plataforma puede ser ba-
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jada en la estructura de soporte.

De manera conveniente, el dispositivo de accio

namiento esta energizado por un motor eléctrico. Es posibde-.
utilizar una fuente de suministro enérgica constituida pot.

la red de alimentacidn o por una bateria. La red de suminis

*

tro de electricidad puede utilizarse como fuente de suminis

tro principal y una fuente de suministro eléctrica constje.,

-
..'.

tuida por una bateria puede preverse en reserva en caso de

fallo de la red de distribucidén eléctrica. Por motivos de

seguridad, es conveniente que la tensidn de la fuente de su

-
. ® .

ministro de electricidad no sea superior a 12 voltios. Eds.*

posible prever unos controles para la fuente de suministso.

eléctrica en la plataforma de modo que puedan ser acciopas: s
dos por el usuario montado en el elevador, y unos controles
pueden preverse también a los niveles entre los cuales ac-
tda el elevador cuando estd instalado para ser utilizado.
Preferentemente se instalan interruptores de fin de carrera
para hacer que el dispositivo de accionamiento se pare auto
maticamente en los limites del movimiento vertical de la
plataforma. Unos interruptores de seguridad pueden también
preverse en la plataforma paraque la plataforma se pare au-
tomaticamente en el caso de gque encuentre un obstaculo en
el trayecto de su movimiento vertical.

Se describird ahora a titulo de ejemplo un

elevador de acuerdo con la invencidn, con referencia a los
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dibujos adjuntos, en los cuales:
la figura 1 es una vista en perspectiva del

elevador gue representa su plataforma en posicidn parciad- e,
a

mente elevada: . ®.

las figuras 2 y 3 son vistas lateral y de ex-

tremidad, respectivamente, del elevador en posicidén parcial-

[
LA R Y ]

mente elevada, y

las figuras 4 y 5 son vistas parciales, ampI}

das, que representan las juntas entre los elementos de una

L
Seowe

estructura de soporte del elevador.
El elevador incluye una estructura de sopéﬁmé

1, una plataforma 2 y una bolsa de aire 3. Un compresor.aes
cionado eléctricamente para hinchar la bolsa de aire 3.&&‘.
ha sido representado y tampoco lo han sido los controles pa
ra controlar el funcionamiento del compresor.

La estructura de soporte 1l incluye un bastidor
de base rectangular 4 que tiene dos elementos laterales 5 y
unos elementos de extremidad delanteray posterior 6, 7, un
par de elementos verticales 8 y un par de elementos de guia
do inclinados 9. Todos los elementos estdn hechos de una
misma seccidén de perfil en U laminada standard que tiene
alas 10 dobladas hacia el interior (véanse figuras 4 y 5)
en el lado abierto del perfil en U. Los elementos laterales

5 del bastidor de base 4 estan dispuestos con sus lados

abiertos enfrentados, y los elementos de extremidad 6, 7 es
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tan dispuestos con sus lados abiertos orientados hacia arri

ba. En sus extremos posteriores, los elementos laterales 5

estan sujetos encima del elemento de extremidad posterigr. *.
. *a°

7. Estan sujetos por medio de placas de unién angulares {i,
ooe
figura 4, que estan adaptadas con sus brazos contra los la-
dos adyacentes abiertos del elemento lateral y del elem??P%
de extremidad posterior respectivos y estan sujetos en }GSZ
elementos por unos tornillos 12 que atraviesan las placgé"
de unidén, las bocas de los lados abiertos de los elementos.

que estan apretados en unas placas de retencién 13 manteni-
- =¥,

dos en el interior de los elementos por las alas 10 orietta

LN
das hacia el interior. En sus extremos delanteros, los eige-~

mentos laterales 5 estan sujetos en los lados posterionés"
de los elementos verticales 8, estando sujetos los elementos
verticales encima de los elementos 6 de extremidad frontal.
Los elementos verticales 8 estan dispuestos con sus lados
abiertos enfrentados. Los elementos laterales estdn sujetos
en los elementos verticales 8 por medio de placas de 'unidn
angulares 14 (figura 1) provistas de prolongaciones latera-
les en sus brazos verticales, extendiéndose las prolongacio
nes laterales y los brazos verticales, respectivamente, a
través de los iados abiertos y los elementos laterales y
verticales y pasando unos tornillos a través de las placas
de unidén 14, a través de las bocas de los lados abiertos de

los elementos y estando apretados en unas placas de reten-
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cién mantenidas en el interior de los elementos por las alas
10 orientadas hacia el interior. Los elementos verticales 8

estan sujetos en los elementos de extremidad frontal 6 pdr °-

medio de los brazos horizontales de las placas de unidén aje,

gulares 14, que se apoyan en los elementos de extremidad

»

frontal y por unos tornillos que pasan a través de estos

LI I,

brazos y que estan apretados en unas placas de retencién.men

-
caw

tenidas en el interior de los elementos de extremidad fron-

tal. Los elementos de guiado inclinados 9 estin conectados

por unas articulaciones 15 situadas en sus extremidades in-

- -,
L}

feriores encima de los extremos posteriores de los elementods

L
-

laterales 5. Sus extremos delanteros mads altos estén sujeédé
en los extremos superiores de los elementos verticales 837'
por medio de placas de unidén planas 16 que se extienden a
través de los lados abiertos de los elementos y por unos
tornillos 17 que estdn acoplados con las placas de unién y
apretados en las placas de retencidn 16' situadas en el in-
terior de los elementos, en sus lados abiertos (figura 5).
Los elementos de guia inclinados 9 estdn dispuestos con sus
lados abiertos enfrentados y presentan caminos de guia 18
inclinados, paralelos y enfrentados. Los elementos de extre
midad 6, 7 estadn adaptados para su fijacidén por medio de
tornillos o bulones en la superficie en la cual debe situar

se la estructura de soporte 1 para ser utilizada, con el fin

de impedir cualquier movimiento 3ie la estructura.
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Los elementos de la estructura de soporte pue
den sujetarse conjuntamente utilizando otros procedimientos
apropiados, si se desea. Por lo menos, los elementos laﬁé{é
les y de extremidad y los elementos de guia verticales 9§é1
den, por ejemplo, fijarse conjuntamente por soldadura.

Sujetos en las caras inferiores de los elgmen

o M

tos de extremidad 6, 7 y extendiéndose entre ellos en pngn
Ll I

tes intermedias de los mismos, estan situados unos elementos

de sub-chasis longitudinales planos 19, que estan unidos en

partes intermedias de su longitud por tres elementos de suyb

-
L3
- L

chasis transversales planos 20. Uno de los elementos de,gbg

»

chasis transversales 20 estd situado en el eje transveﬁééi
central dé bastidor de base y los otros dos elementos égf'
sub-chasis transversales estan separados igualmente delante
y detris de este elemento central.

La plataforma 2 incluye una parte superior
horizontal 21 y una parte de prolongacidn horizontal 22,
gue estan formadas cada una por una placa rectangular.

La parte superior 21 tiene la misma longitud
gue el bastidor de base 4 y su anchura es ligeramente infe-
rior a la separacidn horizontal de los elementos laterales
5 y de los elementos verticales 8. Sujetos en la cara infe-
rior de la placa superior 21, a lo largo de sus lados mas

largos, estan dos elementos de seccidén angular 23 por medio

de los cuales un sub-chasis 24 esta sujeto debajo de la pPar
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te superior. El sub-chasis 24 incluye un par de elementos

de soporte 25 dispuestos longitudinalmente respecto a la

parte superior directamente debajo de sus lados mas lardéé;'
un elemento transversal 26 sujeto encima de los elementoé:.'
de soporte en la extremidad delantera de la parte superior,
que estd directamente encima del elemento de extremidad seses
frontal 6 del bastidor de base, dos elementos transverséé:}
les intermedics 27 sujetos entre los elementos de soporte, y
dos elementos longitudinales intermedios 28 sujetos entrg..
los elementos transversales intermedios 27. Los elementbg e

intermedios transversal y longitudinal 27, 28 estan disgbyes

tos de modo que se sitden céntricamente encima de los ele-
L ] L]

mentos de sub-chasis longitudinal y transversal 19 y 20
respectivamente. El elemento transversal 26 tiene unas par-
tes de extremidad 29 orientadas hacia arriba por medio de
las cuales se sujeta en los elementos de seccidn angular 23
en la extremidad delantera de la parte superior, 2n una zona
adyacente al elemento vertical 8 de la estructura de sopor-
te. Unos soportes angulares de largueros 30 sujetos en los
elementos de soporte 25 de la extremidad posterior del sub-
chasis 24 tienen unos apéndices verticales 31 que estédn su-
jetos en los elementos de seccidn angular 23 en la extremi-
dad posterior de la parte superior.

Los elementos de soporte 25 estin hechos de

perfil en U laminado standard, similares a los perfiles uti
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lizados en la estructura de soporte. Estan alineados con

sus lados abiertos orientados hacia el exterior en sentis,
e o

dos opuestos el uno respecto al otro. Los elementos inters
L ]

v .

medios transversal y longitudinal 27, 28 estan hechos tam™

bién de perfil con seccién en U laminado standard y estén

dispuestos con sus lados abiertos en la parte superior. ?Ei.
jeto encima de cada elemento de soporte 25 en toda la e£t-.:
tensidn del mismo, estd un elemento de guia horizontal 32

de pérfil en U laminado similar al del elemento de soporteﬁ

aungque mas corto que el elemento de soporte. Los elemenfo§5

de guia 32 estan dispuestos con sus lados abiertos orienta-=
dos el uno hacia el otro. et
La parte superior 21 de la plataforma 2 esta
conectada en lados opuestos de su sub-chasis 24 en los ele-
mentos laterales 5 del bastidor de base 4, por dos pares de
elementos articulados del tipo de tijeras, 33, 34, es decir
elementos de articulacidén montados de manera pivotante a ma
nera de tijeras. Los elementos de articulacidn de tijeras
33, 34 de cada par tienen la misma longitﬁd y pivotan conjun
tamente alrededor del pivote horizontal 35 ligeramente des-
plazado respecto a los puntos centrales de la longitud de
los elementos de articulacidn hacia las extremidades infe-
riores de las mismas. Un primer elemento de articulacion 33

de cada par, que es el que estd mas por dentro, estd monta-

do de manera pivotante en una extremidad inferior posterior
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Ve

alrededor de un pivote fijo 36 en un soporte angular, no

ilustrado, sujeto en el elemento lateral respectivo, en el

lado interno de este elemento, hacia la extremidad poste; ..

rior del elemento. Un extremo posterior delantero de est@e. " *
primer elemento de articulacidén, estd conectado de manera
pivotante y deslizante con el elemento de soporte respectdisss

vo del sub-chasis 24 por medio de un rodillo 38 acopladc:..;
con el lado abierto del elemento de soporte. El segundo

elemento de articulacidn de cada par estd montado de mangra
pivotante en una extremidad superior posterior alrededo:'gg

...

un pivote fijo 39 sobre uno de los soportes angulares dg-.-

larguero 30, que estd encima del pivote fijo 36 de la extre

midad posterior del primer elemento de artiéulaciéﬁ 33, vy
en una extremidad inferior delantera estd conectado de ma-
nera pivotante y deslizante con el elemento lateral respec-
tivo por medio de un rodillo 40 acoplado con el lado abier-
to del elemento lateral. Los extremos posteriores de los
primercs elementos de articulacidén 33 de los dos pares de
elementos de articulacidén de tijeras estdn unidos por una
barra transversal 41. Los extremos posteriores de los se-
gundos elementos de articulacidn 34 estdn igualmente unidos
por una barra transversal 42, estando recortados los elemen
tos de soporte 25 de manera conveniente para que la barra
transversal 42 pueda pasar a través de ellos entre los so-

portes angulares de larguero 30. Los elementos de articula-

&
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cidén de tijeras pueden pivotar hasta una posicidn en 1la

cuél son casi horizontales, permitiendo los soportes angula

res 37 y las posiciones en las cuales pivotan los elemeq%b§

de articulacidén, que la barra transversal 42 que une los « %o,

segundos elementos de articulacidén 34 se desplace hacia
abajo en direccidn a la parte posterior mas alli de la ba- .

rra transversal 41 que une los primeros elementos de ar{i-e,
....

culacidn 33.

Unos pasamanos 43 estan montados en los

lados opuestos de la parte superior 21 de la plataforma,

Cada uno de ellos estd constituido por un tramo de tubo_dg—

T

talico de seccidédn redonda doblado en forma de U invertiééz'
formando la parte transversal de la U el pasamanos progiid )
mente dicho, mientras que los brazos paralelos de la U for

man unas patas de soporte 44.

La parte extensible 22 de la plataforma 2

es mas corta que la parte superior 21 y es suficientemente

" estrecha para adaptarse entre los dos elementos de seccidn

angular 23 situados en los costados de la parte superior.
Los elementos laterales de seccidn angular 45 estdn suje-
tos en la cara inferior de la parte extensible a lo largo
de sus lados opuestos. Montados en el lado inferior de 1la
parte extensible 22 hacia su extremidad posterior, por me-
dio de unos soportes angulares 46 (figura 3), estdn situa-

dos unos rodillos de guia coaxiales 47 que se desplazan en
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los lados abiertos de los elementos de guia horizontales

32. En una posicidén situada entre estos rodillos de guia

47 y la extremidad posterior de la parte extensible, es< ".*
tan dispuestos dos rodillos coaxiales suplementarios 48.5:'-
gue estén montados, cada uno, en la parte externa de cada

uno de los elementos laterales de seccidn angular 45. Ese.%
tos rodillos 48 se desplazan en los caminos de guia inc@é;}
nados 18 de los elementos de guia inclinados 9. En una po

sicidén adyacente a la extremidad delantera de la parte Su .

perior 21, la parte extensible 22 estd soportada por un s, °°%

par de rodillos de soporte coaxiales 49 (figura 3), monrtax

dos en unos soportes angulares verticales 50 sujetos en. el
L ) [ ]

®s ® .

elemento transversal 26 del sub-chasis 24.
Se entendera que la parte extensible 22 es
t4 dispuesta inmediatamente por debajo de la parte supe-
rior 21 en el sub-chasis 24. La parte extensible 22 puede
deslizarse a partir de una posicidn retraida en la cual es-
ta contenide completamente debajo de la parte superior, has
ta posiciones salientes, en las cuales se extiende horizon-
talmente hacia adelante a partir de la parte superior y for
ma una prolongacidén de la parte superior. El elemento desli
zante esta guiado por los rodillos de guia 47 de la parte
extensible que ruedan a lo largo de los elementos de guia
horizontales 32, desplazandose la parte extensible sobre

los rodillos de soporte 49 y estando soportada por ellos
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durante el movimiento. Cuando la parte extensible estd total
mente retraida, su extremidad delantera se sitda detris de
la extremidad delantera de la parte superior.

El movimiento de deslizamiento es obtenido ee."’*
por el acoplamiento de los rodillos suplementarios 48 de la

parte extensible 22 con los caminos de guia inclinados 18 de...

av e

los elementos de guia inclinados 9. Mientras la plataformas .

se desplaza en sentido vertical, los rodillos 48 ruedan a lo

largo de los caminos de guia inclinados 18 y, por tanto,

dan lugar a un movimiento horizontal de la parte extensibleg °*°.

respecto a la parte superior. El acoplamiento es tal que e

cuando la plataforma sube la parte extensible sobresale hae,

cia adelante de manera progresiva a partir de la parte supe-

rior, y cuando la plataforma baja, la parte extensible retro

cade progresivamente hasta que en la posicidén mds baja de la

plataforma la parte extensible quede totalmente ietirada de-

bajo de la parte superior. En la posicién mas baja de la pla

taforma, los elementos de articulacién de tijeras 33, 34 son

casi horizontales y, por consiguiente, la plataforma estd en

una posicidn préxima a la superficie sobre la cual estd situa
da la estructurade soporte para la utilizacidn del elevador.

De manera tipica, la superficie superior de la parte superior
estd situada a una distancia de aproximadamente 8,89 cm (3,5

pulgada) encima de la superficie. En la parte superior del

movimiento vertical, la parte superior estd prdéxima al nivel



10

15

20

25

- 16 -

de la parte superior de los elementos verticales 8 de la es-

tructura de soporte, como se indica en la figura 2. .
. L]
. e o

Puesto que la extremidad delantera de la pqg'“

te extensible se sitla detrds de la extremidad delantera dé&°**

la parte superior cuando estd totalmente retraida, lo que es

r..
eee.

» N N . . *
ma estd en su posicién mas baja, la parte extensible no soe..."

la .posicidn que la parte extensible ocupa cuando la plataf

bresale de la parte superior en las fases iniciales del mo-

vimiento ascendente de la plataforma. seet

El movimiento vertical de la plataforma se

obtiene por medio de la bolsa de aire 3. La bolsa de aire. J°,

tiene la forma de un acordedn cilindrico y se extiende céni,

tricamente entre el bastidor de base 4 y el sub-chasis 24 de
la parte superior 21 de la plataforma. Sus extremidades es-
tan ancladas respectivamente sobre los elementos de sub-cha
sis 19 y 20 en el bastidor de base y sobre los elementos in
termedios transversal y longitudinal 27, 28 del sub-chasis.
Lé bolsa de aire tiene un didmetro tal gue ocupe una parte
sustancial de la anchura del sub-chasis. Cuando estd deshin
chada, la bolsa de aire estd contenida dentro de la altura
de los elementos laterales 5 del bastidor de base.

Los elementos de articulacién de tijeras man
tienen la plataforma en posicién horizomtal durante su des-
plazamiento en sentido vertical por medio de la bolsa de aire.

Puesto que los extremos posteriores de los elementos de arti-
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culacién estin montados de manera pivotante en los pivotes
fijos 36, 39, los extremos delanteros de los elepentos de ar-
ticulacién se desplazan hacia y a partir de estos pivotes f?‘ﬁ
jos durante el movimiento regular relativo de 1los elementos::'°
de articulacién mientras la plataforma sube y baja respecti-
vamente, desplazdndose los rodillos 38 situados en los 2Xtre..
mos delanteros de los primeros elementos de articulacidn i{;}
a lo largo de los elementos de soporte 25 del sub-chasis 24,

y desplazandose los rodillos 40 situados en los extremos de;,

lanteros de los segundos elementos de articulacién 34, a }o°°%

largo de los elementos laterales 5. ttes

L3 ® o
es®e

Se suministra aire a la parte inferior de iy

bolsa 3 por medio de una tuberia de alimentacidn (no ilustra-
da), procedente del cﬁmpresor que, en funcién de la situacidn
en la cual se utiliza el elevador, puede est&r dispuesto deba
jo de la estructura de soporte o en alguna posicidén apropiada
alejada de la estructura de soporte. Puesto que la bolsa de
aire zctlla scbre una amplia superficie de 1la plataforma, pue
de funcionar con una presién relativamente baja para elevar
la plataforma. El compresor estid energizadc por la red de
distrikucidn eléctrica. El siséema eléctrico del elevador
tiene ura tensién limitada a 12 voltios. Un aspirador accio-
nado eléctraicamente (no ilustrado) extrae el aire de la bol-
sa de aire, para controlar el deshinchamiento de la misma, ha

ciendo bajar asi la plataforma. Una vAlvula de alivio y el pe
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so de la plataforma, pueden ser utilizados en variante, para

hacer bajar la plataforma, pero el sistema de aspiracidn es

preferible puesto que permite controlar mds eficazmente 1a 2_:
[ ]

bajada de la plataforma. En la bolsa de aire estéa dispuestq:'.
una vdlvula de baja presidén que detecta el cambio de presidn

durante el descenso de la plataforma que resulta por ejemple.,

de un blogueo de la plataforma por cualquier motivo, o de.*" ",

una perforacidén de la bolsa de aire, y da lugar a la interrup

cién del funcionamiento del aspirador, o al funcionamiento .,
L 3

del mismo a velocidad mas lenta para reducir el deshinchamien

to de la bolsa de aire.

LR J
es®e
Unos interruptores de final de carrera, no.

L ]

2 4 'y ...
ilustrados, estan dispuestos en uno de los elementos vertibg

.

les para ser accionados por la parte superior de la platafor
ma de modo que el compresor o el aspirador, segin el caso,
se pare automaticamente cuando la plataforma llega a los 1li-
mites de su movimiento vertical. Unos interruptores de con-
trol estédn situados en uno de los pasamanos 43 para el con-
trol manual de la bolsa de aire a través del compresor y del
aspirador, y existen otros interruptores de control, los cua
les, cuando el elevador estd instalado para su utilizacién,
se situaran en posicidn apropiada para su accionamiento ma-
nual a los niveles entre los cuales actiael elevador.

Si se deja la bolsa de aire _hinchada duran-

te un largo periodo de tiempo, puede perder una cierta canti
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4

dad de aire y, por consiguiente, la plataforma puede bajar

en cierto grado a partir de la posicidn en la cual ha sidg

dejada. Para tener en cuenta esta eventualidad, un interrugi'
-

tor de compensacidén, no ilustrado, estd situado en uno de‘*"*
los elementos verticales para ser accionados y la plataforma

baja sobre una distancia predeterminada a partir de la po&i-*

cidén elevada, y para hacer que el compresor sea energizad®...
para introducir de nuevo aire en la bolsa de aire y despla-

zar la plataforma de modo que vuelva a la posicién alta. Tk
picamente, el interruptor de compensacién esta dispuesto'b§§:
ra ser accionado si la plataforma baja a una distancia de.1,27

cm (Y2 pulgada) a partir de la posicidn elevada. e

Una rampa 51, que tiene una barrera asociada
52, esta articulada en la extremidad posterior de la parte
superior 21 de la plataforma. La rampa 51 incluye una placa
de anchura idéntica a la de la parte superior con unos ele-
mentos laterales de seccién angular 53 sujetos a lo largo de
los costados opuestos del lado inferior de la placa. Unos
bloques, no ilustrados, con unos agujeros horizontales coaxia
les formados en ellos, estdn sujetos debajo de la extremidad
delantera de la placa y estdn alineados con unos soportes per
forados 54 sujetos en un elemento transversal de seccién an-
gular (no ilustrado) fijado en el lado inferior de la parte
superior, a lo largo de su extremidad posterior. Una barra

55 gque atraviesa los bloques y los soportes perforados conec
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ta de manera articulada la rampa conh la parte superior 21.

La barrera 52 incluye un par de tiras planas rigidas parale-

las 56 sujetas en posicién plana contra la parte superior qg-'
la pla® de la rampa adyacente a la extremidad delantera des
la placa y en posicién saliente hacia adelante a partir de
esta dltima, y una tira plana transversal 57 sujeta a travésee
de los extremos delanteros de las tiras planas paralelas 5&:}
Cuando la plataforma estd en su posicién mds baja, la rampa
estd inclinada hacia abajo con un angulo relativamente redu-'.
cido a partir de la parte superior para facilitar el acce®d ™

cémodo de una silla de ruedas, por ejemplo, a la parte suyp¥-,

rior. La barrera 52 esta dispuesta en una posicidn inactita

préxima a la superficie superior de la parte superior en es-
ta posicién de la plataforma, y por tanto no ostaculiza el
acceso hacia y a partir de la parte superior. Cuando la pla-
taforma sube a partir de la posicidén mds baja, la rampa pivo
ta bajo el efecto de la gravedad, alrededor de su conexidn
articulada con la parte superior, desplazdndose su extremi-
dad posterior hacia adelante en direccidn a la estructura

de soporte. El movimiento de la rampa eleva la barrera a par
tir de la parte superior. En la posicién elevada, es capaz
de impedir que una silla de ruedas, por ejemplo, pueda des-
plazarse fuera de la extremidad posterior de la parte supe--
rior, mientras la plataforma esta subiendo. El movimiento de

basculamiento hacia adelante de la rampa estd limitado por
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un tope, no ilustrado, y por consiguiente cuando la rampa

se eleva y pierde el contacto con la superficie en la cual
L3 Y
esta situada la estructura de soporte, cuelga con un anguld ",

*

[ ]
que permite su desplazamiento hacia atrds alrededor de la con °e

nexidn articulada cuando su extremidad posterior se acopla

nuevamente con la superficie al ser bajada nuevamente la pla.’

taforma. -

Se entenderad que el elevador puede realizarse
en una gama de tamafios adecuados para su adaptacién a tramog, .

de escaleras de diferentes longitudes y alturas. Mediante: el

reglaje de la posicidn de los interruptores de fin de caryer

ra superiores, la extensién del movimiento vertic.l de las,
-

.
ese *

plataforma puede ser ajustada para que se adapte a la altura
de un tramo de escalera con el cual se desea utilizar el ele
vador.

Para su utilizacidén, el elevador se sitda en
la parte inferior del tramo de escaleras con el cual ha de
ser empledo, con la extremidad delantera de la plataforma
orientada hacia la parte vertical del escalén inferior. La
estructura de soporte s« ancla en la superficie donde esté
situada. Cuando la plataforma es elevada, la parte extensi-
bel 22 se desplaza hacia adelante en sentido horizontal en-
cima de los escalones. Cuando la plataforma llega a su posi
cidén de elevacidn completa, la parte extensible se extiende

hasta la parte superior del tramo de escalera y forma asi un



puente a partir de este punto hasta la parte superior de la

plataforma. El tiempo que transcurre antes de que la parte, .

extcnsible sobresalga de la parte superior en las etapas iné;"

ciales del movimiento hacia arriba de la plataforma es sufi%

ciente para que la plataforma se desplace mas alld del esca-

[
16n inferior sin que la parte extensible deteriore la parté***
._.0.

vertical de este escaldn. .,

El usuario del elevador puede accionar el ele

vador por si mismo utilizando los interruptores de control-..%.

. -‘ .
situados en el pasamanos, 0 alguna otra persona puede accies |

-..
nar el elevador en cualquiera de los niveles alcanzados pot °,

el elevador por medio del interruptor de control situado ¢&nm,

el nivel respectivo. Tal y como se ilustra, la inclinaciédn

de los elementos de guia inclinados 9 es tal gue exista una
relacién de sustancialmente 1:1 entre el movimiento vertical
de la plataforma y el movimiento horizontal de la parte ex-
tensible. Sin embargo, 1la inclinacidn puede ser modificada
para dar una relacidn diferente si se desea. La conexidn
articulada de los elementos de guia inclinados sobre los ele
mentos laterales 5 del bastidor dé base facilita esta opera-
cién y permité realizar in situ un reglaje fino de la incli
nacién. Los extremos superiores de los elementos de guia in-
clinados estdn cortados segin las ngcesidades de un acopla-
miento apropiado con los elementos verticales de modo que

estén sujetos conjuntamente por las placas de unidn.
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El movimiento muerto para retardar el comien-

zo del desplazamiento hacia adelante de la parte extensible

durante la fase inicial del movimiento ascendente de la pié'V
taforma, puede obtenerse formando un elemento en forma de-ﬁéu
ta de perro en los extremos inferiores de los elementcs de
guia inclinados 9. Por tanto, el movimiento horizontal puéﬂéﬂ
¥

ser retardado hasta que la plataforma esté situada encima:J_}
del nivel del escaldn inferior de un tramo de escalera.

Otros dispositivos adecuados pueden ser utilj.
zados en lugar de los elementos de articulacidn de tijerés:‘;
para mantener la plataforma en posicidén horizontal mientxdg"

.-

sube y baja, y para desplazar la parte extensikle de la pla-

3

taforma en sentido horizontal respecto a la parte superior.
Por ejemplo, la estructura de soporte puede tener unos ele-
mentos de guia verticales con los cuales se acopla la parte
superior o unos elementos asociados con ellos para guiar la
plataforma durante su movimiento vertical. La parte extensi-
ble puede cooperar con unos elementos articulados los cuales,
cuando la plataforma se desplaza verticalmente, hace que la
parte extensible se desplace horizontalmente con respecto a
la parte superior. Por ejemplo, la parte extensible, guiada
para que efectie un movimiento horizontal, por unos elemen-
tos de guia situados en la parte superior, puede tener unos
elementos de conexidn,tales como pasadores o barras, que es-

tan acoplados de manera deslizante en unas ranuras que se ex
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tienden a lo largo de los elementos de articulacidén montados

de manera pivotante alrededor de un eje horizontal sobre el

. -
° L

bastidor de base de la estructura de soporte. En esta dispei-'
sicidn, el eje de pivotamiento de los elementos de articuta- *
cidn estd situado hacia la extremidad delantera del bastidor
de base y los elementos de articulacidn se extienden haci&“'ﬂ
o®
atrads a partir de los pivotes. En la posicidén méds baja de:lé‘
plataforma, los elementos de articulacidén pueden ser casi ho
rizontales. Cuando la plataforma sube, el movimiento de pivd
tamiento hacia adelante resultante de los elementos de aﬁpé%
culacidn, hace que la parte extensible, debido al acoplamigg

to de los elementos de conexidn con las ranuras, sobresalga

* .

hacia adelante a partir de la parte superior. Este efecto
es invertido cuando la plataforma baja. Es posible autorizar
un cierto grado d% movimiento muerto entre los elementos de
conexidén y los elementos de articulacidn para permitir un
cierto grado de movimiento inicial ascendente de la plata-
forma antes de que la parte extensible inicie su movimiento
de desplazamiento horizontal hacia el exterior.

El elevador puede utilizarse en el interior
de edificios y al exterior de los mismos.

En resumen, €l presente modelo de utilidad

gue se solicita deberd recaer en las siguientes:
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REIVINDICACIONES

1.) Elevador con desplavamiento vertical y
horizontal para el traslado de cargas, particularmeq?e.
personas, que inclnye una estructura de soporte (1)$;§né
plataforma (2) montada en la estructura de soporte Ci9.L
para que pueda desplazarse verticalmente con respecto a
la estructura de soporte (1), y un dispositivo de adérﬁ
namiento (3) que desplaza la plataforma (2) con resﬁéc}
to a la estractura de soporte (1), caracterizado porque
la plataforma (2) se extiende horizontalmente mientrae’
se desplaza en sentido vertical, incluyendo tal pla%gitg
ma nna primera parte (21) que se desplaza solo vertié?l—

mente c¢on respecto a la estructura de soporte (1),.§:upa
segunda parEe (22) que se desplaza con la primera parte
(21) y que se desplaza también horizontalmente con respec
to a la primera parte (21) para formar una prolongacidén -
horizontal de la misma mientras la plataforma (2) se des-
plaza verticalmente, teniendo 1la primera parte (21) unas
guias (32) con las cuales la segunda parte (22) coopera,
con lo cual la segunda parte (22) estd guiada durante su
movimiento horizontal.,

2.) Elevador con desplazamiento vertical y

horizontal para el traslado de cargas, particularmente

personas, segin la reivindicacibén 1, caracterizado por-
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gque la orimera parte (21) tiene un sub-chasis (24) sujeto
debajo de ella y que incorpora las guias (32) y soporte -
la segunda parte (22), teniendo la segunda parte (22) -
nnos elementos en forma de rodille (47) que estan acaPIh—
dos con y que estén soportados por las guias (32) y t.a:-.
niendo el snub-chasis (24) unos elementos de soporte (49)
que estdn separados de los elementos en forma de rodillo

(47) en la direccién del movimiento horizontal de extemsitdn
de la segunda parte (22) y pasando la segunda parte EEE)
sobre estos elementos de soporte (49) siendo 1la disposi-
cidén tal que la segunda parte (22) esté soportada ennégél
ciones horizontalmente separadas por el acoplamiento &e -
los elementos en forma de rodillo (47) con las gu1as_(32)
y con los elementos de soporte (49). S
3.) Elevador con desplazamiento vertical y
horizontal para el traslado de cargas, particularmente
personas, segin una cualquiera de las anteriores reivindi
caciones, caracterizado porque la plataforma (2) estéd man
tenida en posicidén horizontal dentro de la gama de su mo-
vimiento vertical por unos pares de bielas (33,34) que pi
votan a manera de tijeras en lados opuestos de la plata-
forma (2), estando conectadas las bielas de manera pivo-
tante alrededor de unos ejes horizontales con la extructu

ra de soporte (1) y con la plataforma (2), pndiendo las -

respectivas conexiones pivotantes en la estructura de so-
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porte (1) y en la plataforma (2) desplazarse relativamen-
te en sentido horizontal para permitir un movimiento angu

lar relativo entre las bielas (3%.%24) pientras la plata-

forma (2) se desplaza verticalmente. .o

4.)Elevador con desplazamiento vertical_;'yﬁhg_
rizontal para el traslado de cargas, particularmente per-
sonas, segin la reivindicacién 2, caracterizado porque,.la
plataforma (2) esti mantenida en posicién’horizontal{?%p—
tro de la gama de su movimiento vertical por unos paré; -
de bielas (33,34) que pivotan a manera de tijeras en lados

opuestos de la plataforma, teniendo una biela (33) de.ea-

da par una extremidad inferior montada de manera piwvotan-—

te alrededor de un pivote horizontal fijo (35) en la.es-
truct'ra de soporte (1) y una extremidad superior cbéggtada
por un pivote (38) que puede deslizarse en sentido horizon
tal en el sub-chasis (24) mientras que la otra biela (34)
de cada par tiene uv. - extremidad superior que pivota alre
dedor de uwn pivote horizontal fijo (39) en el sub-chasis
(24) y una extremidad inferior conectada por un pivote (40)
que puede deslizarse en sentido horizontal en la estructu
ra de soporte.

5.) Elevador con desplazamiento vertical y ho
rizontal para el traslado de cargas, particularmente per-

sonas, segin cualquiera de las reivindicaciones 1, 2 o 4,

caracterizado porqgue la esiructura de soporte (1) tiene - -
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nnos elementos de guiado inclinados (9) adyacentes a lados
opuestos de la nlataforma (2) que estdn inclinados hacia
arriba en la direccién en 1la cual la segunda parte (22) -
esta obligada a sobresalir horizontalmente a partir éb.}a
primera parte (21) de la plataforma (2), teniendo 105:&1.9_
mentos de guiado inclinados (9) unas guias (18) dispues-
tos a lo largo de ellons, y teniendo la segunda parte.gg?)
unos rodillos (48) que cooperan con las gulas (18) de*tal
manera que cuando la plataforma (2) se desplaza vert;;;l—
mente, los rodillos (48) se desplazan a lo largo de las -

gnias (18) y hacen que la segunda parte (22) se desplace

herizontalmente con respecto a la primera parte (211;::

6.) Elevador con desplazamiento verticd%f& -
horizontal para el traslado de cargas, particularmeﬂ%é' -
personas, segin una cunalquiera de las reivindicaciones 1,
2 o 4, caracterizado porque dos bielas estin montadas de
manera pivotante en la estructura de soporte (1) en posi-
ciones adyacentes en lados opuestos de la plataforma (2)
alrededor de un eje horizontal comin dispuesto hacia un
extremo de la primera parte (21) a partir de la cual la
segunda parte (22) estd obligada a sobresalir, extendién-
dose las bielas hacia arriba a partir de dicho eje hori- .
zontal y alejindose de dicho extremo de la primera parte

(21) y teniendo unas guias dispuestas a lo largo de ellas,

nientras que la segnnda parte (22) tiene unos rodillos -



10

15

20

25

20—

que cooperan con las guias, siendo la disposicibén tal que
¢nando la plataforma (2) se desplaza verticalmente, los
rodillios se desplazan a lo largo de las guias y el acopla
niento mituo de los rodillos con las gnias hace que iég::
tielas giren alrededor de dicho eje horizontal y desgi?r;
cen asi la segunda parte (22) en sentido horizontal res-—
pecto a la primera parte (21).

7.) Elevador con desplazamiento vertical*ye,

horizontal para el traslado de cargas, particularmente -
personas, segin una cualquiera de las anteriores reiv}ngg_
caciones, caracterizado porque el dispositivo de acc%gng—
miento (%) estd constituido por una bolsa de aire CByJé;-
tuada debajo de la plataforma (2) y un dispositivo péfa.-
hinchar y deshinchar la bolsa de aire (3) respectivéﬁ ﬁ%e
para hacer subir y bajar la plataforma (2). .

8.) Elevador con desplazamiento vertical y
horizontal para el traslade de cargar, particularmente -
personas, segin la reivindicacidén 7, caracterizado porque
el dispositivo de hinchamiento incluye un comﬁresor accig
nado eléctricamente, el dispositivo de deshinchamiento in-
cluye un dispositivo de aspiracidn accionado eléctricamen-
te y unos controles accionados manualmente estén conectados
con el compresor y con el dispositivo de aspiracién, de tal
mancera que el fncionamiento del compresor y del disposi-

tivo de aspiracidn pueda ser controiado selectivamente.
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9.) Elevador con desplazamiento vertical y

horigzontal para el traslado de cargas, particularmente -

f o)

personas, segin la reivindicacidn 8 caracterizado porque

nn conmutador de compensacidn estd sitnado en la estitc=

tura de soporte (1) para ser accionado por la plataforma

(2) si la plataforma (2) baja sobre una distancia prede-

terminada a partir de una posicidn elevada en la cual ha

sido dejada, estando conectado el conmutador de compensa

cidn activamente con el compresor de tal manera que l;“

activacién del conmutador de compensacién haga que el com

presor sea energizado para suministrar una cantidad ﬁdiig
LI

mentaria a la bolsa de aire (3) con el objeto de haqéi: -

volver la plataforma a la posicidn elevada.

10.) Elevador con desplazamiento vertiééi?y
borizontal para el traslado de cargas, particularmente -
personas, segin una cnalquiera de las anteriores reivin-
dicaciones, caracterizado porque la plataforma (2) tiene
una rampa (51) conectada de manera articulada con ella al
rededor de un eje horizontal para el acceso a la platafor
mae (2) en una posicién mis baja de la plataforma (2).

11.) Elevador con desplazamiento vertical y
horizontal para el traslado de cargas, particularmente -
personas, segfin la reivindicacidn 10, caracterizado porque
la rampa (51) lleva una barrera (52) que estd dispuesta

para situarse en una posicidén baja inactiva respecto a la
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plataforma (2) cuando la plataforma (2) esti en la posi-
cién mds baja, permitiendo la barrera (52) en dicha posi
cibén inactiva baja, el acceso a la plataforma (2) y a la
salida a partir de la misma de, por ejemplo, de una é&lﬁé
de ruedas, elevdndose dicha barrera (52) a una posiciéﬁr.
activa por medio del movimiento angular de la ﬁampa (51)
alrededor de su conexioén articulada con la plassforma. (2)

cunando la platadorma (2) sube. AL

12.) Se reivindica por dltimo como objeto

sobre el que ha de recaer el modelo de vtilidad que se so

licita: ELEVADOR CON DESPLAZAMIENTO VERTICAL Y HORIZONPAL

PARA EL TRASLADO DE CARGAS, PARTICULARMENTE PERSONA.....

Todo conforme queda descrito y reivindicado

L d e

en la presente memoria descriptiva que consta de treinta

¥y una paginas mecanografiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 8 Marzo de 1984
BERNARDO UNGRIA
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