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* * *solicitado en España a favor de YOSHIDA KOGYO na­

cionalidad japonesa, domiciliada en No. 1, Kanda Izumi-cho,
*****Chiyoda-ku, Tokyo, Japón, por "Pista para alimentador de 

piezas", con prioridad de la solicitud japonesa 57-í%343 
de fecha 25 noviembre 1982.

MEMORIA DESCRIPTIVA ****
: . *ANTECEDENTES DE LA INVENCION -..*
* *..

Campo de la invención: *..!.*
La presente invención se refiere a un §p¡pRato ali­

mentador de piezas y más particularmente a una pista para 
alimentar automáticamente piezas en sucesión en un alimenta­
dor de piezas vibratorio capaz de suministrar piezas automá­
ticamente a un aparato de mecanización o a un aparato de 
ensamblaje, por ejemplo. '
Técnica anterior:

Los alimentadores de piezas vibratorios conocidos 
que utilizan vibraciones electromagnéticas para alimentar 
las piezas incluyen una cubeta con forma de embudo que tie­
ne un camino de alimentación de piezas que se extiende de 
forma helicoidal a lo largo de su superficie interior. El 
alimentador de piezas vibratorio funciona impartiendo vibra­
ciones circulares a la cubeta para guiar las piezas almace­
nadas en la cubeta cuesta arriba del camino de alimentación



de piezas hacia un borde superior de la cubeta, desde donde 
se suministran automáticamente cuesta abajo por una pista 
a un aparato de mecanización o un aparato de ensamblaje.
Para permitir alimentar las piezas a lo largo de la.pj,§ta* j *
hasta su extremo alejado del alimentador de piezas, ia'pis- 
ta está inclinada o se incorpora un empujador apropiado pa- 
ra empujar las piezas sucesivamente por la pista hacia aba- 
jo. No obstante, estas disposiciones anteriores han dejado 
de suministrar las piezas de una forma estable. Por ejem­
plo, la publicación de modelo de utilidad japonés n*"

a t ** * **52-4692 describe una pista de alimentación de piezas*'que
*  *

tiene un extremo soportado pivotantemente en un grupo de
* adescarga de piezas sobre la cubeta alimentadora de.piezas, 

estando el otro extremo libre encajado en un soporte para 
movimiento longitudinal. Con la disposición descrita, el 
extremo libre de la pista se mueve verticalmente y en vai­
vén, pero la pista deja de producir los empujes hacia delan­
te requeridos para alimentar las piezas positivamente en 
el plano horizontal.

RESUMEN DE LA INVENCION
Según la presente invención, una pista para su 

utilización con un alimentador de piezas que tiene una cube­
ta susceptible de vibrar, incluye un extremo de entrada, 
conectado a una salida de la cubeta en relación tangencial 
con ella y un extremo de salida alejado del extremo de en­
trada, y un conjunto de resortes laminares adaptado para 
su fijación a una base fija tal como la base de una máquina
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y acoplado a la pista junto a su extremo de salida, estando
inclinado el conjunto de resortes laminares en un ángulo
respecto de la pista. El conjunto de resortes laminares pue-
de comprender un par de resortes laminares paralelo^ separa-

. - * *dos o un solo resorte laminar que se extienden o se extien­
de a través de un eje longitudinal de la pista. Cada uno
de los resortes laminares tiene un extremo superior conecta-

* +

do a la pista y un extremo inferior fijado a una placa de
base adaptada para su fijación a la base fija. El extremo

^  *  *  *  +superior del resorte laminar está situado más próximo que
el extremo inferior al extremo de entrada de la pista. Cuan-

***
do se acciona la cubeta en movimientos vibratorioscírcula- 
res y alternativos, se desplaza la pista en vaivén-éh la 
dirección longitudinal para alimentar las piezas hacia ade­
lante a lo largo de ella debido a la inercia.

Es una finalidad de la presente invención propor­
cionar una pista para alimentador de piezas que tiene un 
medio para convertir las vibraciones alternativas circula­
res de una cubeta de alimentador de piezas en movimientos 
rectilíneos de la pista para suministrar piezas a lo largo 
de la pista.

Otra finalidad de la presente invención es propor­
cionar una pista de alimentación de piezas que está impedi­
da de vibrarse transversalmente mientras se convierten las 
vibraciones alternativas y circulares de una cubeta de ali­
mentador de piezas en movimientos rectilíneos de la rampa.

Otra finalidad de la presente invención es propor-
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cionar una pista de alimentación de piezas que se extiende 
horizontalmente para reunir piezas en una posición horizon­
tal relativamente baja para mayor seguridad y libertad en

-****<P.
el diseño de la disposición. .

Otras muchas ventajas y características de* la pre­
sente invención se harán manifiestas a los técnicos en la 
materia al hacer referencia a la descripción detallada y 
a los planos anexos de dibujos en los que se dan a titulo 
de ejemplo ilustrativo una .realización estructural preferi­
da que incorpora los principios de la presente invención.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS .
*- ** „

La Figura 1 es una vista en planta de un'aüimenta- 
dor de piezas que incluye una pista según la presante inven­
ción;

la Figura 2 es una vista en alzado lateral, par­
cialmente rota, del &limentador de piezas; y

las Figuras 3, 4 y 5 son vistas esquemáticas que 
ilustran las etapas progresivas de alimentar una pieza por 
la pista.

DESCRIPCION DETALLADA
Los principios de la presente invención son parti­

cularmente útiles cuando se realizan en una pista combinada 
con un alimentado^ de piezas, señalado de forma general por 
la referencia ÍO, tal como se ilustra en las Figuras 1 y 
2 .

Tal como se ilustra en las Figuras 1 y 2, el ali 
mentador 10 de piezas incluye una cubeta 11 de aleación de



metal ligero, hierro o acero y montado en un soporte 12 que 
tiene patas 14 colocadas en una base 13 tr.A como un piso.
El soporte 12 alberga en su interior un vibrador electromag­
nético 15 acoplado al fondo de la cubeta 11 y susceptible

* * *de excitación electromagnética para hacer vibrar l*a cubeta
11 en movimientos circulares y alternativos de carrera cor-

*****ta. La cubeta 11 tiene en su interior un camino helicoidal 
16 dé alimentación de piezas, de metal resistente*ál* desgas­
te, tal como acero, y que se extiende del centro 0 de un
fondo interior de la cubeta 11 helicoidalmente hacia arriba

* **a una salida 17 de piezas definida como abertura^en'una pa-
**..

red periférica superior de la cubeta 11. El camfnáJhelicoi-
*

dal 16 de alimentación de piezas tiene la forma.3$\una ban­
da alargada delgada. El alimentador 10 de piezas incluye 
también un camino 18 de guiado de piezas cuyo primer extre­
mo está unido a la salida 17 de piezas y que está dispuesto 
en el interior de la cubeta 11. El camino IB de guiado de 
piezas comprende una banda delgada de acero curvada a lo 
largo de la pared periférica de la cubeta 11. Un receptácu­
lo 19 de reunión de piezas está fijada a la pared periféri­
ca de la cubeta 11 y se extiende por debajo del camino 18 
de guiado de piezas. El camino 18 de guiado de piezas tiene 
un extremo opuesto 23 conectado a una pista 20 recta o subs­
tancialmente recta que tiene un cuerpo horizontal de pista 
con forma de una banda delgada de acero.

La pista 20 tiene un extremo 22 de entrada unido 
al camino 18 de guiado de piezas y fijado por tornillos,
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remaches o de otra forma rígida a un extremo de un brazo 
21 de soporte con forma de L cuyo extremo opuesto está fija­
do a la pared periférica de la cubeta 11 en un punto.M. El
brazo 21 de soporte está hecho de metal fundido y.tiene su

****.
eje central longitudinal alineado con una linea que atravie­
sa el centro 0 de la cubeta 11 y el punto M de la pared pe­
riférica de la cubeta 11. El canal 20 tiene un eje central 
longitudinal X paralelo a una linea L tangencial a la super­
ficie circunferencial de la cubeta 11 en el punto M.

* * * aUn conjunto 25 de resortes laminares está.dispues-+ w ^
to por debajo de la pista 20 y a través de ella junto a un
extremo 26 de salida de la pista alejado del extfémb 22 de

* ** #entrada. Tal como se ilustra en la Figura 2, el wnjunto 
25 de resortes laminares está montado mediante una placa 
27 de base en un soporte 28 colocado solidariamente en el 
cuerpo de un aparato de mecanización o un aparato de ensam­
blaje (representado esquemáticamente con 29) con el que el 
alimentador 10 de piezas está asociado. El conjunto 25 de 
resortes laminares comprende un par de resortes laminares 
paralelos 30, 31 separados uno de otro e inclinados en un 
ángulo agudo alfa respecto de la placa 27 de base. Los ex­
tremos superiores 32, 33 de los resortes laminares 30, 31 
respectivamente, están fijados a una barra horizontal supe­
rior 34 unida por un conectador 35 al borde inferior de la 
pista 20 y sus extremos inferiores 36, 37, respectivamente 
están fijados a una barra horizontal inferior 38 fijada a
la placa 27 de base. Los extremos superiores 32, 33 de los



resortes laminares 30, 31 están situados más próximos que 
los extremos inferiores 36, 37 al extremo 22 de entrada de 
la pista 20. Los resortes laminares 30, 31 son relativamen­
te anchos en una dirección perpendicular al eje X-deyia ram-*****
pa 20. El conjunto 25 de resortes laminares tiene la forma
de un paralelogramo cuando se ve en alzado lateral t^l como*****
se ilustra en ía figura 2.

*****

El conjunto de resortes laminares puede consistir
en un solo resorte laminar inclinado en ángulo agudo alfa

* * * *

respecto de la placa 27 de base. El extremo supe^iqy del
* *  ** ,  *resorte laminar está entonces fijado al conectador 35 y su* * * *

*  *  *

extremo inferior está fijado a la placa 27 de basdJ'El ex-
** *

tremo superior del resorte laminar está dispuestó'tnás próxi­
mo que el extremo inferior al extremo de entrada de la ram­
pa 20.

Si bien se ilustra una pista 20 recta, puede ser 
curva en su parte 44 (Figura 2) entre el extremo 22 de en­
trada y el conjunto 25 de resorte laminar para satisfacer 
exigencias de proyecto en la disposición del alimentador 
10 de piezas respecto del aparato de mecanización o de en­
samblaje acoplado con él.

El alimentador 10 de piezas y la pista 20 funcio­
nan como sigue: cuando se excita el vibrador electromagnéti­
co 16, se acciona la cubeta 11 en vibraciones alternativas 
angulares para hacer que las piezas contenidas en ella se 
transporten del fondo central de la cubeta 11 sucesivamente 
una por una cuesta arriba del camino helicoidal 16 debido
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a la inercia bajo las fuerzas centrifugas producidas por 
el movimiento vibratorio de la cubeta 11. Las partes alcan­
zan la salida 17 desde donde se mueven en sucesión a Jo lar-*****
go del camino 18 de guiado de piezas. Las piezas qaeydejen

****de cabalgar sobre el camino 18 de guiado de piezas caen en 
el receptáculo 19, desde donde las piezas vuelven a la cube­
ta 11 a través de su fondo.

Las piezas que se desplazan hacia abajo del cami­
no 18 ahora alcanzan el extremo 22 de entrada de la pista

*  *  *  .

20 que vibra en vaivén por su eje longitudinal X jtiq̂ ido a
*  *  ** w * *las vibraciones alternativas circulares de la cubeta 11 en
* * *  +

*  *  *

el punto M. Entonces se alimentan las piezas por Tá'pista
+ * +20 mientras ésta efectúa vibraciones rectilineas'ai^ernati- 

vas en la dirección longitudinal. El movimiento vibratorio 
alternativo rectilíneo de la pista 20 para alimentar las 
piezas se analizará ahora con detalle con referencia a las 
Figuras 3 a 5 inclusive. Se parte del supuesto de que una 
pieza H está dispuesta inicialmente en una posición a de 
la pista 20 alineada con el conectador 35. Cuando se despla­
za la pista 20 hacia atrás durante un ciclo de su movimien­
to alternativo, se desplaza la pista 20 desde una posición 
vertical superior Y (Figura 3) hacia abajo a una posición 
vertical inferior Z (Figura 4) ya que el conjunto 25 de re­
sortes laminares se hunde elásticamente. La pieza H no obs- 
tante permanece en la posición a debido a la inercia, y só­
lo la rampa 20 se mueve hacia atrás para hacer que se re­
traiga el conectador 35 en una distancia 1^ a una posición
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b tal como se ilustra en la Figura 4. Entonces, la fuerza
que tiende a desplazar la pista 20 hacia atrás desaparece,
con lo que la pista 20 se desplaza hacia adelante M.tyacia
arriba a la posición vertical Y. Ahora se hace quo'Há? pieza*.* .
Y avance desde la posición a. Entonces cuando se somete la 
pista 20 a un empuje hacia adelante de la cubeta 11,.la pis­
ta 20 se mueve hacia adelante hasta que queda detenida por 
el conjunto 25 de resortes laminares. Cuando se detiene la
pista 20 ahora bruscamente, se empuja la pieza H hacia de-

* * * \

lante debido a la inercia en una distancia 1- y 503,0 enton-
^  w + ** + + *ces se desplaza la pista 20 hacia atrás a la pos^qión ilus-

* .

trada en la Figura 5. Consiguientemente, el resuí^á&o neto
+a a

es que se desplaza la pieza H hacia delante en HT'distancia 
1^ + lg a una posición <c por la pista 20 mientras esta rea­
liza un ciclo de movimiento alternativo por su eje longitu­
dinal.

Un experimento realizado en base de la estructura 
ilustrada en las Figuras 1 y 2 indicó que las piezas po­
drían alimentarse efectivamente por una pista recta 20 con 
una longitud de 1 m. Puede utilizarse una pista de mayor 
longitud de la construcción ilustrada como reunidora de pie­
zas mientras el alimentador de piezas está en marcha o fue­
ra de servicio.

Con la disposición de la presente invención, no 
se requiere un vibrador lineal y el vibrador electromagnéti­
co 15 del alimentador 10 de piezas es relativamente peque­
ño. Dado que la pista horizontal 20 puede utilizarse como
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reunidora de piezas, puede eliminarse la pista vertical que 
se necesitaría de otra forma como reunidora de piezas. Con­
siguientemente, el alimentador 10 de piezas que estarla co-*****
locado a mayor altura puede colocarse en una posic&ón^baja,

* * ****.5 dando mayor libertad en el diseño de los accesorios del ali­
mentador de piezas. El alimentador 10 de piezas instalado 
en una posición baja aumenta la eficacia y seguridad de la 
alimentación de piezas y puede tener mayor tamaño. Con el
nivel bajo de instalación del alimentador 10 de piezas, ado-

* * * *10 más, pueden ser de construcción relativamente sencilla la
salida 17 de piezas y el soporte 21 de la pista y .iid son

* * *  +* * * *necesarios ningún espacio preciso ni superficies enfpinadas^
Consiguientemente, el alimentador 10 de piezas y*ia*pista 
20 son de operación duradera, pueden entretenerse con faci- 

15 lidad y construirse con menor coste.
Si bien los técnicos en la materia podrán sugerir 

distintas modificaciones de menor envergadura, debe quedar 
entendido que se desea realizar dentro del alcance de la 
patente que ésta se merece todas las realizaciones que razo- 

20 náble y debidamente caigan dentro del alcance de esta con­
tribución a la técnica.

A los efectos consiguientes se declaran de nove­
dad, propiedad y utilidad para España, sus territorios y 
plazas de soberanía, las reivindicaciones que siguen.
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R E I V I N D I C A C I O N E S
1. - Pista para alimentador de piezas, que incluye

una cubeta (11) que tiene una salida (17) de piezas y, que*****
es susceptible de vibración en movimientos alternativos y*  ̂****.circulares, caracterizada porque comprende:

(a) un cuerpo alargado de pista que tiene un ex­
tremo (22) de entrada adaptado para su conexión a la salida

******
(17) de piezas y a la cubeta vibratoria (11) tangencialmen­
te respecto de ella, y un extremo (26) de salida alejado

* * * * *de dicho extremo (22) de entrada; y
(b) un conjunto (25) de resortes laminares adapta-****

*  *  *do para fijarse a una base fija y que esta acopladó*a dicho 
cuerpo alargado de pista junto a dicho extremo (26-)*de sali­
da, estando dispuesto dicho conjunto (25) de resortes lami­
nares a través de dicho cuerpo alargado de pista e inclina­
do en un ángulo respecto de dicho cuerpo alargado de pista.

2. - Pista segán la reivindicación 1, caracteriza­
da porque dicho conjunto (25) de resortes laminares está 
dispuesto por debajo de dicho cuerpo alargado de pista y 
comprende una barra superior (34) conectada a dicho cuerpo 
alargado de pista, una placa (27) de base adaptada para su 
fijación a la base fija, una barra inferior (38) separada 
de dicha barra superior (34) y montada en dicha placa (27) 
de base, un par de resortes laminares separados y paralelos 
(30, 31) dotados de un par de extremos superiores (32, 33) 
conectados a dicha barra superior (34) y un par de extremos
inferiores (36, 37) conectados a dicha barra inferior (38), 
estando situados dichos extremos superiores (32, 33) mas
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próximos que dichos extremos inferiores (36, 37) a dicho 
extremo (22) de entrada de dicho cuerpo alargado de pista.

3. - Pista según la reivindicación 2, caract^riza-
da porque dicho cuerpo alargado de pista es substapc&almen-* * *

5 te recto.
4. - Pista según la reivindicación 2, caracteriza­

da porque dicho cuerpo alargado de pista y dichas barras
*****

superior e inferior (34, 38) se extienden de forma substan­
cialmente horizontal.

. . . .10 5.- Pista según la reivindicación 1, caracterizá­
is *":da porque dicho conjunto de resortes laminares est*áf*&ispues-* ...

* .to por debajo de dicho cuerpo alargado de pista yfomprende 
una placa (27) de base adaptada para su fijación.a*tina base 
fija, un solo resorte laminar que tiene un extremo superior 

15 conectado a dicho cuerpo alargado de pista y un extremo in­
ferior conectado a dicha placa (27) de base, estando situa­
do dicho extremo superior más próximo que dicho extremo in­
ferior a dicho extremo (22) de entrada de dicho cuerpo alar­
gado de pista.

20 6.- "PISTA PARA ALIMENTADOR DE PIEZAS".
Todo ello conforme se describe y reivindica en 

la presente memoria que consta de doce hojas foliadas y me­
canografiadas por una sola de sus caras y de una lámina de 
dibujos que la ilustran.

MADRID, 24 Noviembre 1983 
P.A. M. CURELL SUÑOL
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