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por VEINTE afios

.. ese

solicitado en Espafia a favor de YOSHIDA KOGYO K.K.:"ci.e: na-
cionalidad japonesa, domiciliada en No. 1, Kanda Izumi-cho,-‘
Chiyoda-ku, Tokyo, Japdn, por "Pista para alimentagg;:de

piezas"™, con prioridad de la solicitud japonesa Sf:i§§343

de fecha 25 noviembre 1982,

MEMORIA DESCRIPTIVA e
ANTECEDENTES DE LA INVENCION By
Campo de la invencion: %ot -

La presente invencién se refiere a un apénato ali-
mentador de piezas y mis particularmente a una pista para
alimentar automaticamente piezas en sucesién en un alimenta-

dor de piezas vibratorio capaz de suministrar piezas automa-

ticamente a un aparato de mecanizacién o a un aparato de

ensamblaje, por ejemplo, -t
Técnica anterior:

Los alimentadores de piezas vibratorios conocidos
que utilizan vibraciones electromagnéticas para alimentar
las piezas incluyen una cubeta con forma de embudo que tie-
ne un camino de alimentacidén de piezas que se extiende de ‘
forma helicoidal a 1o largo de su superficie interior. E1l
alimentador de piezas vibratorio funciona impartiendo vibra-
ciones circulares a la cubeta para guiar las piezas almace-

nadas en la cubeta cuesta arriba del camino de,alimentacién
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de piezas hacia un borde superior de la cubeta, desde donde
se suministran automaticamente cuesta abajo por una pista

a un aparato de mecanizacidn o un aparato de ensamblaj?.
Para permitir alimentar las piezas a 1o largo de la_.pjsta

hasta su extremo alejado del alimentador de piezas.'i;'pis- ?’

ta estd inclinada o se incorpora un empujador apropiado pa- .

.
“Seue

ra empujar las piezas sucesivamente por la pista hacia aba- .-

L)
Laoae

jo. No obstante, estas disposiciones anteriores han dejado
de suministrar las piezas de una forma estable. Por ejem-

plo, la publicacidn de modelo de utilidad japonés né"*

52-4692 describe una pista de alimentacién de pieiééﬂque

tiene un extremo soportado pivotantemente en un g}dbé de

descarga de piezas sobre la cubeta alimentadora dé:éiezas,
estando ¢l otro extremo libre encajado en un soporte para

movimiento longitudinal. Con la disposicidn descrita, el

extremo libre de la pista se mueve verticalmente y en vai-

_vén, pero la pista deja de producir los empujes hacia delan-

te requeridos para alimentar las piezas positivamente en
el plano horizontal.
RESUMEN DE LA INVENCION f

Segin la presente invencién, una pista para su
utilizacién con un alimentador de piezas que tiene una cubg-
ta susceptible de vibrar, incluye un extremo de entrada,
conectado a una salida de la cubeta en relacién targencial
con ella y un extremo de salida alejado del extremo de en-
trada, y un conjunto de resortes laminares adaptado para

su fijacidén a una base fija tal como la base de una maquina
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y acoplado a la pista junto a su extremo de salida, estando -
inclinado él conjunto de resortes laminares en un &ngulo

respecto de la pista. El conjunto de resortes laminares pueJi

- N ..F-

de comprender un par de resortes laminares paralelos separa-

-
.g®

dos 0 un solo resorte laminar que se extienden o se extien- -

de a través de un eje longitudinal de la pista. Cada uno

de los resortes laminares tiene un extremo superior conecta-

do a la pista y un extremo inferior fijado a una placa de

base adaptada para su fijacidén a la base fija. E1 extremo

*
“ave

superior del resorte laminar estid situado més p§651m9 que

el extremo inferior al extremo de entrada de la pigfé. Cuan-

do se acciona la cubeta en movimientos vibratoriosféircula;

*
.

res y alterngtivos, se desplaza la pista en vaivén-en la
direccién longitudinal para alimentar las piezas hacia ade-
lante a lo largo de ella debido a 1la inercia.

Es una finalidad de la presente invencién propor-

.cionar una pista para alimentador de piezas que tiene un

medio para conveftir las vibraciones alternativas circula-
res de una cubeta de alimentador de piezas en movimientos
rectilineos de la pista para suministrar piezas a 1o largo
de la pista.

Otra finalidad de la presente invencidn es propor-
cionar una pista de alimentacidn de piezas que estid impedi-
da de vibrarse transversalmente mientras se convierten las
vibraciones alternativas y circulares de una cubeta de ali-
mentador de piezas en movimientos rectilineos de la rampa.

Otra finalidad de la presente invencidén es propor-
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cionar una pista de alimentacidn de piezas que se extiende
horizontalmente para reunir piezas en una posicién horizon-

tal relativamente baja para mayor seguridad yllibertad en
Ind.

Otras muchas ventajas y caracteristicas de"‘T'a pre-

el disefio de la disposicidn.

sente invencidn se harén manifiestas a los técnicos en la

materia al hacer referencia a la descripcidn detalige; y
a los planos anexos de dibujos en los que se dan a t1tulo
de ejemplo ilustrativo una realizacidn estructural preferi-
da que incorpora los principios de la presente invencién.

4 -
-

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

LSRN

La Figura 1 es una vista en planta de dn'.a;'limenta-
dor de piezas que incluye una pista segin la preséhte inven-
cién;

la Figura 2 es una vista en alzado lateral, par-
cialmente rota, de¢el xlimentador de piezas; y

las Figuras 3, 4 y S son vistas esquemdticas que
ilustran las etapas progresivas de alimentar una pieza por

la pista.

DESCRIPCION DETALLADA

Los principios de la presente invencidén son parti-
cularmente Gitileg cuando se realizan en una pista combinada
con un alimentaqor de piezas, sefialado de forma general por
la referencia 10, tal como se ilustra en las Figuras 1 y
2.

Tal como se jlustra en las Figuras 1 y 2, el ali-

mentador 10 de piezas incluye una cubeta 11 de aleacidn de
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metal ligero, hierro o acero y montado en un soporte 12 que -
tiene patas 14 colbcadas en una base 13 t~. como un piso..

El soporte 12 alberga en su interior un vibrador electromag-
nético 15 acoplado al fondo de la cubeta 11 y suscepfible

de excitapién electromagnética para hacer vibrar rg:éubeta '
11 en movimientos circulares y alternativos de carrera cor-
ta. La cubeta 11 tiene en su interior un camino hgffaoidal
16 de alimentacién de piézas, de metal.resisteﬁqé'éf'desgas-
te, tal como acero, y que se extiende del centro O de un

fondo interior de la cubeta 11 helicoidalmente hac¢id arriba

a una salida 17 de piezas definida como abertura en°una pa-
red periférica superior de la cubeta 11. El cami'r:l‘o':..helicoi-
dal 16 de alimentacidn de piezas tiene la forma.éé‘una ban-
da alargada delgada. El1 alimentador 10 de piezas incluye

también un camino 18 de guiado de piezas cuyo primer extre-

mo estid unido a la salida 17 de piezas y que estéd dispuesto

_en el interior de la cubeta 11. El1 camino 18 de guiado de

piezas comprende una bandg delgada de acero curvada a 1lo
largo de la pared periférica de la cubeta 11. Un receptécu-.
lo 19 de reunién de piezas estéd fijada a la pared periféri-
ca de la cubeta 11 y se extiende por debajo del camino 18
de guiado de piezas. El camino 18 ‘de guiado de piezas tiene
un extremo opuesto 23 conectado a una pista 20 recta o subé—
tancialmente recta que tiene un cuerpo horizontal de pista
con forma de una banda delgada de acero.

La pista 20 tiene un extremo 22 de entrada unido

al camino 18 de guiado de piezas y fijado por tornillos,
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remaches o de otra forma rigida a un extremo de un brazo
21 de soporte con forma de L cuyo extremo Opuesto estéd fija-
do a la pared periférica de la cubeta 11 en un punto M. El

brazo 21 de soporte estid hecho de metal fundido ystiene su.

eje central longitudinal alineado con una linea que atravie-

sa el centro O de la cubeta 11 y el punto M de la pared pe-

riférica de la cubeta 11. El canal 20 tiene un eje central

longitudinal X paralelo a uha_linea L tangencial a la super-

ficie circunferencial de la cubeta 11 en el punto M.
Un conjuato 25 de resortes laminares éété.dispues-

to por debajo de la pista 20 y a través de ellp q@ﬁfo a un

extremo 26 de salida de la pista alejado del extig%é 22 de-
entrada. Tal como se ilustra en la Figura 2, el égaﬁunto
25 de resortes laminares esti montado mediante una placa
27 de base en un soporte 28 colocado solidariamente en el

cuerpo de un aparato de mecanizacién o un aparato de ensam-

.blaje (representado esquemdticamente con 29) con el que el

alimentador 10 de piezas esti asociado. El conjunto 25 de
resortes laminares comprende un par de resortes laminares
paralelos 30, 31 separados uno de otro e inclinados en un
&ngulo agudo alfa respecto de la placa 27 de base. Los ex-
tremos superiores 32, 33 de los resortes laminares 30, 31
respectivamente, estin fijados a una barra horizontal supe-
rior 34 unida por un conectador 35 al borde inferior de 1la
pista 20 y sus extremos inferiores 36, 37, respectivamente
estan fijados a una barra horizontal inferior 38 fijada a

la placa 27 de base. Los extremos superiores 32, 33 de los
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resortes laminares 30, 31 est&n situados mas préximos que
los extremos inferiores 36, 37 al extremo 22 de entrada de
la pista 20. Los resortes laminares 30, 31 son relgﬁ%gamen—:g'

te anchos en una direccidn perpendicular al eje X deyla ram-

pa 20. El conjunto 25 de resortes laminares tiene la forma

de un paralelogramo cuando - 'se ve en alzado lateral tal como

se ilustra en la figura 2.

~ El1 conjunto de resortes laminares puede consistir

en un solo resorte laminar inclinado en &ngulo agudq-alfa
respecto de la placa 27 de base. El1 extremo supeq;qr.del

resorte laminar esti entonces fijado al conectadqéiBS Yy su

extremo inferior esti fijado a la placa 27 de bas¢.'El ex-'
tremo superior del resorte laminar esti dispuestd' tmds préxi-
mo que el extremo inferior al extremo de entrada de la ram-

pa 20.

Si bien se ilustra una pista 20 recta, puede ser

.curva en su parte 44 (Figura 2) entre el extremo 22 de en-

trada y el conjunto 25 de resorte laminar para satisfacer
exigencias de proyecto en la disposicién del alimentador
10 de piezas respecto del aparato de mecanizacidédn o de en-
samblaje acoplado con él.

El alimentador 10 de piezas y la pista 20 funciog
nan como sigue: cuando se excita el vibrador electromagnéti-
co 16, se accicna la cubeta 11 en vibraciones alternativas
angulares para hacer que las piezas contenidas en ella se
transporten del fondo central de la cubeta 11 sucesivamente

una por una cuesta arriba del camino helicoidal 14 debido
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a la inercia bajo las fuerzas centrifugas producidas por

el mo#imiento viﬁratorio de la cubeta 11. Las partes alcan-
zan la salida 17 desde donde se mueven en sucesiénnﬁ;éo lar-
go del camino 18 de guiado de piezas. Las piezas qpe?gejen
de cabalgar sobre el camino 18 de guiado de piezas.;a;n en
el receptéculo 19, desde donde las piezas vgelven a la cube-

ta 11 a través de su fondo. .
Las piezas que se desplazan hacia abajo del cémi—
no 18 ahora alcanzan el extremo 22 de entrada de la pista

20 que vibra en vaivén por su eje longitudinal X degido a
las vibraciones alternativas circulares de la cuqéﬁéfll en

el punto M. Entonces se alimentan las piezas por'?é:bista '
20 mientras ésta efectiia vibraciones rectilineas';;%ernati—
vas en la direccidn longitudinal. El movimiento vibratorio
alternativo rectilineo de la pista 20 para alimentar las
piezas se analizari ahora con detalle con referencia a las
Figuras 3 a 5 inclusive. Se parte del supuesto de que una
pieza H estd dispuesta inicialmente en una posicién a de

la pista 20 alineada con el conectador 3%5. Cuando se despla-
za la pista 20 hacia atrids durante un ciclo de su movimien-
to alternativo, se'desplaza la pista 20 desde una posiciédn
vertical superior Y (Figura 3) hacia abajo a una posicidn
vertical inferior Z (Figura 4) ya que el conjunto 25 de re-
sorte§ laminares se hunde elésticamente. La pieza.g no ots-
tante permanece en la posicibn a debido a la inercia, y s6-

lo la rampa 20 se mueve hacia atris para hacer que se re-

traiga el conectador 35 en una distancia 11 a2 una posiciodn
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b tal como se ilustra en la Figura 4. Entonces, la fuer;a
qQue tiende a desﬁlazar la pista éo hacia atrés desapérece;
con lo que la pista 20 se desplaza hacia adelante g, hacia
arriba a la posicidn vertical Y. Ahora se hace que.:l:‘a: pieza,
Y avance desde la posicién a. Entgnces cuando se somé;e la
pista 20 a un empuje hacia adelante de 1la cubeta 11,,1la pisfb

ta 20 se mueve hacia adelante hasta que queda detenida por
el conjunto 25 de resortes laminares. Cuando se detiene la
pista 20 ahora bruscamente, se empuja la pieza H hacia de-

lante debido a la inercia en una distancia 12 Yy sélq enton-

ces se desplaza la pista 20 hacia atras a la posﬁqi@n ilus-

trada en la Figura 5. Consiguientemente, el resultado neto

es que se desplaza la pieza H hacia delante en 1¥ *distancia
11 + 1, a una posicidn ¢ por la pista 20 mientras esta rea-
liza un ciclo de movimiento alternativo por su eje lodgitu-
dinal.

Un experimento realizado en base de la estructura
ilustrada en las Figuras 1 y 2 indicé que las piezas po-
drfan alimentarse efectivamente por una pista recta 20 con
una longitud de 1 m. Puede utilizarse una pista de mayor
longitud de la construccién ilustrada como reunidora de pie-
zas mientras el alimentador de piezas estia en marcha o fue-
ra de servicio,

Con la disposicidn de la presente invencidén, no
se requiere un vibrador lineal y el vibrador electromagnéti-
co 15 del alimentador 10 de piezas es relativamente peque-

fio. Dado que la pista horizontal 20 puede utilizarse como
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reunidora de piezas, puede eliminarse la pista vertical que
se necesitaria de otra forma como reunidora de piezas. Con-

siguientemente, el alimentador 10 de piezas que esgaria co-

o, _
locado a mayor altura puede colocarse en una posic}é?.baja,

dando mayor libertad en el disefio de los accesorios d&el ali-

mentador de piezas. El alimentador 10 de piezas instzlado
en una posicidén baja aumenta la eficacia y seguridad de 1la

alimentacién de piezas y puede tener mayor tamafio. Con el

nivel bajo de instalacién del alimentador 10 de piezas, ade-

oo,
mids, pueden ser de construccidén relativamente sencilla la
e o

salida 17 de piezas y el soporte 21 de la pista y.Ma& son

necesarios ningin espacio preciso ni superficies.?&pﬁnadas;
Consiguientemente, el alimentador 10 de piezas y-i;“pista
20 son de operaciédn duradera, pueden entretenerse con faci-
lidad y construirse con menor coste.

Si bien los técnicos en la materia podran sugerir

.distintas modificaciones de menor envergadura, debe guedar

entendido que se desea realizar dentro del alcance de 1la
patente que ésta se merece todas las realizaciones que razo-
nable y debidamente caigan dentro del alcance de esta con-
tribucibén a la técnica.

A los efectos consiguientes se declaran de nove-
dad, propiedad y utilidad para Espafia, sus territorios y

plazas de soberania, las reivindicaciones que siguen.
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REIVINDICACIONES

1.- Pista para zlimentador de piezas, que incluye
una cubeta (11) que tiene una salida (17) de piezas y, que

LIy

es susceptible de vibracidn en movimientos alternaﬁiyos Yy

circulares, caracterizada porque comprende:

(a) un cuerpo alargado de pista que tiene un ex-
tremo (22) de entrada adaptado para su conexién afi;rsalida
(17) de p;ezasAy a la cubeta vibratoria (11) tang;;:{almen—
te respecto de ella, y un extremo (26) de salida alﬁﬁado.

de dicho extremo (22) de entrada; y

(b) un conjunto (25) de resortes laminékﬁé'adapta-
do para fijarse a una base fija y que esta acoplé?é:a dicho
cuerpo alargado de pista junto a dicho extremo (2'6:)"de sali-
da, estando dispuesto dicho conjunto (25) de resortes lami-
nares a través de dicho cuerpo alargado de pista e inclina-
do en un &ngulo respecto de dicho cuerpo alargado de pista.

2.- Pista segin la reivindicacién 1, caracteriza-
da porque dicho conjunto (25) de resortes laminares estéa
dispuesto por debajo de dicho cuerpo alargado de pista y
comprende una barra superior (34) conectada a dicho cuerpo
alargado de pista, una placa (27) de base adaptada para su
fijacibén a la base fija, una barra inferior (38) separada
de dicha barra superior (34) y montada en dicha placa (27)
de base, un par de resortes laminares separados y paralelos
(30, 31) dotados de un par de extremos superiores (32, 23)
conectados a dicha barf#fguperior (34) y un par de extremos

inferiores (36, 37) conectados a dicha barra inferior (38),

estando situados dichos extremos superiores (32, 33) més
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préximos que dichos extremoes inferiores (36, 37) a dicho
extremo (22) de entrada de -dicho cuerpc alargado de pista.

- 3.- Pista segin la reivindicacién 2, caracteriza- -

“Nleg

da porque dicho cuerpo alargado de pista es substapncdalmen-

te recto.

g

4.- Pista segin la reivindicacidn 2, caracteriza-

da porque dicho cuerpo alargado de pista y dichas barras

superior e inferior (34, 38) se extienden de forma substan-

cialmente horizontal.

5.- Pista segin la reivindicacién 1, caracteriza-

da porque dicho conjunto de resortes laminares es??'aispues—
to por debajo de dicho cuerpo alargado de pista i:ébhprende
una placa (27) de base adaptada para su fijacién-é:hna base
fija, un solo resorte laminar que tiene un extremo superior
conectado a dicho cuerpo alargado de pista y un extremo in-

ferior conectado a dicha placa (27) de base, estando situa-

_do dicho extremo superior mis préximo que dicho extremo in-

ferior a dicho extremo (22) de entrada de dicho cuerpo alar-

gado de pista.

6.- "PISTA PARA ALIMENTADOR DE PIEZAS".

Todo ello conforme se describe y reivindica en
la presente memoria que consta de doce hojas foliadas y me-
canografiadas por una sola de sus caras y de una lamina de

dibujos que la ilustran.

MADRID, 24 Noviembre 1983
P.A. M. CURELL SUNOL
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