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Hoja nam. 1

La invencidn se refiere a un nuevo mecand.s-
mo planetario para un dispositivo de posicionamiento o po-
sicionador, cuya rueda externa como conjunto estd formada
con un brazo, la rueda planetaria estd formada como conjun-
to con el segundo brazo, y mediante la basculacidn del ele-
mento de arrastre se logra el movimiento angular relativo
de ambos brazos, en particulaf para los respaldos ajusta-

bles de los asientos, reposacabezas y los dispositivos ele

vadores de ventanas de vehiculos de motor.

Los mecanismos planetaries conocidos hasta

ahora, en los cuales la rueda externa y la rueda plénétaria
estdn siempre moldeados de una pieza con brazos, son fabri-

cados mediante la tecnologia especial de corte de precisid

la transmisidn de la carga desde los brazos a la ruedz den-

tada estructurada con €1 como conjunto, se realiza qpﬁiah-
te puentes, los cuales se forhan &l extruir la ruedé:één—

tada a lo largo de los perfiles de los dientes. El espe-

sor de la chapa de los brazos de esta construccion depende
del tamafio de los puentes y de la anchura de dentado exigi-
da, la cual estd limitada no solo por motivos de resisten-
cia, sino también por el requisito de que no se produzca un
deslizamiento axial de los dientes dejando de engranar du-
rante la transmisidn de la fuerza. Este peligro es también
actual porque, a causa de la tecnologfa aplicada, se produ-
ce una contraccidn del material en las partes en punta del
dentado, de modo que en estos lugares no puede aprovechar-
se toda la anchura del dentado. 1la ampliacidn de la anchu-
ra de dentado exigida para el tamafio de los puentes dado
por la resistencia conduce, en esta construccidn, a una

ampliacion del espesor del brazo, lo cual tiene como con~
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. paso del dentado meédido sobre el mismo didmetro, que estd

Hoja nam. 2

secuencia un incremento inutil de la masa de tcdo el meca-
nismo y un sobredimensionado sin objeto desde el punto de
vista de resistencia. Otra construccion conocida de la
union de la rueda dentada con el brazo estriba en que el
puente estd disminuido hasta el valor nulo ¥ la transmisidn

de la carga desde los brazos a la rueda dentada se realiza

. L A
mediante las zonas de soporte configuradas en forma de ‘ra-

dios, las cuales estdn formadas como consecuencia de una

cavidad en forma cdénica en la regidn sit:ada debajo de ca-

da entrediente, de modo que en el segundo lado del braz

se forma un delgado soporte de un perfil triangularﬁlﬁﬁe
une cada diente con el brazo. Estos delgados soportes no

son convenientes en cuanto a resistencia, ya que en sus

s (3a

rafces se produce,; ademds de la solicitacion de empuje’,

® 0q 0
¢ o

también una tension de flexidn adicional mds importarie.

El requisito de la cavidad del entrediente, que ya -es bas-
tante estrecho, conduce a las abruptas formas del perfil
de diente .en la raiz, con un desfavorable dngulo interno
en el vértice y un pequefio radio de redondeado, lo cual no
solo incrementa las exigencias sobre las caracteristicas
de la pieza prensada, sino también sobre la fabricacidn de
la herramienta de prensado y disminuye su duraciédn.

los inconvenientes cqnsignados de las cons-
trucciones conocidas hasta ahora son eliminados mediante e%
mecanismo planetario de acuerdo con la invencidn, cuya esen
cia radica en que el dentado de la rueda externa y/o el den
tado de la rueda planetaria tienen, en una sucesidn de dien
tes, al menos un entrediente cuya anchura en la zona de la

altura de trabajo de los dientes es igual o mayor que el

t
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| definido por el dngule de paso que estd formado por los
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ejes de simetria de los dientes contiguos no adyacentes
al entrediente, estando formados en el lugar de este en-
trediente 1los puentes de soporte del cubo o de la rueda
planetaria. El puente de soporte del cubo es formade por

un brazo doblado axialmente_hacié fuera, que se halla por

encima de la circunferencia de rafz del dentado interno,

[N NN J

y el puente de soporte de la rueda planetaria es formado

por un brazo doblado axialmente hacia fuera, que se halla

por debajo de la circunferencia de raiz del dentado_exter-

e a0
no. . N

la configuracion de los puentes de so-

porte en forma de material axialmente doblado de los bra-

zos en las zonas de los entredientes ampliados en el ‘den-

tado interno de la rueda externa y en el dentado exteétrno

de la rueda planetaria, permite una significante reductidn
del espescr de los brazos, y con ello, también la reduccidr
de la masa total del mecanismo planetario. Ila reduccidn
del espesor del brazo y las formas redondeadas, en parti-
cular al utilizar el dentado trocoidal, tienen también
una influencia favorable sobre el aumento de la duracidn

de la herramienta de prensado.

Un ejemplo de realizacidn del mecanismo
planetario segun la invencidn estd representado.en los di-

bujos adjuntos. Muestran:

la figura 1, una vista "Pr sobre el pri-
\

=

mer brazo, que estd provistg
de una rueda externa con un
dentado interior,

Ja figura 2, una seccidn a través del
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- t4 representado en la figura 1,

la figura 3,

. planetaria con un dentado exterior,

la figura &,

la figura 5,

" planetario de acuerdo con la inven-

la figura 6,

la figura 7,

el plano'G-G de la rueda planetaria

Fn las figuras 1 y 2 estd representado el pri-
mer brazo 1 con una rueda externa 2 extruida con un dentado
interior 14 y con un cubo 3, que estd extruido hacia el ex-
terior, fuera del plano del primer brazo 1. El dentado exte

rior del cubo 3 no es funcional. En el interior del cubo 3

Hojn niim. ll'

plano A-A del primer brazo, que es-

una vista "W" sobre el segundo bra-

z0, que esta provisto de una rueda

una seccidn a través del plamo B-B
del segundo brazo con una rueda pla

netaria, que estd representado en

la figura 3,

una seccidn longitudinal parcial a

través del dentado del mecanismo
.' . .' ....‘.-
cidn en la aplicacidn a una articu-

lacidn ajustable de un respaldo de

asiento, .
una seccion a traveés del pl&hﬁ'C—C
de la rueda externa con-un-dentado
interior, que estd representada en
la figura 2 en una escala amplia--
da, y

una seccidn que es realizada segin

con dentado exterior, que estd re-
presentada en la figura 4 en esca-

la ampliada.
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esta formada una abertura 6 para apoyar un muiion del elemen
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ey

to de arrastre de la rueda planetaria. la union del cubo 3
con €l primer brazo 1 estd realizada por medio de los puen~
tes de soperte 5, que estdn formados por curvatura axial del
material del brazo en los lugares en qﬁe eéiste un entre-
diente bk, ampliado. El entrediente ampliado, que se forma
al menos en un lugar del dentado interior, 14 de la ratda
externa 2, tiene, en la zona de la altura'g de trabajﬁ'he
los dientes, la anchura m, que es igual o mayor que el pa-
so t del dentado medido sobre el mismo didmetro. EI'‘paso
t estd definido por el dngulo v de paso, el cual es;t.,'ef-.-:for-
mado por los ejes de simetria ¢ de los dos ientes 13 con-
tiguos que no estdn adyacentes a este entrediente. Los'ejes

de simetrfa ¢ pasan a través del centro 5, de la rugda, ex-
terna 2 y eventualmente a través del centro S, de 15 $veda
planetaria 8. Los entrediences ampliades 4, 11, con.ié%anchg
ra requerida m, sor formados suprimiendo uno o varios dien-
tes en el dentado exterior 15 de la rueda planetaria 8 o en.
el dentado interior 14 de la rueda externa 2. A partir del

diagrama del Jjuego de flancos del dentado trocoidal se des-

prende que la supresidn de uno de los dientes del dentado ex

terior y del interior, lo cual atafie a la magnitud del juego

N

de flancos, no tiene prdacticamente efecto alguno, pues otro
par de dientes transmite autométicameﬁte-la solicitacidn,

Considerando la geometria concreta y la configuracidn del

dentado, no es necesario que sea precisaniénte el diente conti-
guo. Para conservar el cardcter del movimiento circular rela
tivo de rodadura basta cinemdticamente que al menos tres dian
tes estén acoplados a distancias adecuadas, lo cual es tam-

bién una condicidn limitadora para la posibilidad de aprovechd

t
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| miento del objeto de la invencidn. El puente de soporte 5

. hacia fuera del plano del segundo brazo 7, y tiene en su

Hoja nitun. 6

del cubo 3 tiene la anchura u, y para que no entre en coli-
sidn con la masa de los dientes de la rueda planetaria 8,
los brazos doblados axialmente hacia fuera,'que forman el
pueﬁte de soporte 5, se hallan por encima de la circunferen-
cia de rafiz k ; del dentado interior 1% de la rueda externa

p
2. Considerando que el dentado interior 14 de la ruedes*ex-

terna 2 estd directamente extrufdo hacia fuera en el primer
brazo 1, los puentes de soporte 5 transmiten solamente una
carga parcial al cubo 3. En el caso de que otra chapa'&e
cubierta, con un apoyo concéntrico para el mufidn delsél;heg
to de arrastre de la rueda planetaria, esté remachada en el
primer brazo 1 en .las aberturas 12, chapa que transmita--

igualmente el mi smo tipo de solicitacidn que los puenies de
soborte 5, puede debilitarse esencialmente, de una fﬁf&h
conveniente, el primer brazo 1 con respecto a la re@éiza—
cidn conecida, utilizando ef minimo ndmerc de entredientes
ampliados 4 y de puentes de soporte 5.

En las figuras 3 y L estd representado el segun-

do brazo 7 con una rueda planetaria 8 con un dentado exte~

rior 15. la rueda planetaria 8 estd extruida en direccidn

parte central una abertura 10 para el apoyo del elemento de
arrastre de la rueda planetaria 8. Ia unidn del segundo
brazo 7 con la rueda planetaria 8 estd realizada por medio
de los puentes de soporte 9, que estdn formados curvando
axialmente hacia fuera el material del segundo brazo en las
zonas de los entredientes ampliados 1l. De modo andlogo a
los puentes de soporte 5 del cubo 3, con objeto de impedir

la colisidn con la masa de los dientes de la rueda externa
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| 2, es necesario que los brazos de los puentes de soporte 9

Hojn nam. 7

doblados axialmente hacia fuera, que tienen la anchura g,

se hallen debajo del circulo Qéfraiz kyo del dentado exterio

15 de¢ la rueda planetaria 8. “En la figura & estd represen-

tada una realizacion del seguh&é’brazo 7 con el denominado

puente negativo, donde la profhndldad de extrusién de de
rueda planetaria 8 en el segundo brazo 7 es mayor que el

espesor del brazo. Esta realizacidn sin embargo es posi-

ble en las rasdas planetaria con el dentado exterior so-

lamente en los casos favorablés 'en cuanto a resistencia,

porque, a diferencia de los pﬁéhtes de soporte 5 del cubo

3s los puentes de soporte 9 t' nsmlten toda la carga al se-

gundo brazo 7. El incremento:de la capacidad de soporte de
los puentes 9 puede ser conseguido en algunos casos ééédieg

do otro puente 9, lo que es ciente considerando gl ca-

rdcter de la solicitacidén y la.seccidn transversal rélati-

vamente grande de los brazos"aqksoporte. Los puentes de

- “3L.,";' :

soporte 5 o 9 del cubo 3 o de la.rueda planetaria 8, res-

pectivamente, estdn convenlentenente distribuidos de modo

'a-.«-..r(\h '

simétrico respecto a la perlferla de las ruedas dentadas,

gt

en particular en la realizacién con los puentes nagativos.

<r¢

El objeto de 1a 1nvruclon puede ser aprove-
chado en todos los mecanlsmogﬁblanetarlos con un acopla-
miento interior del dentado, en que las ruedas dentadas es
tén extruidas con brazos a pértlr de una pieza, como por

ejemplo en mecanismos de basculaclon de respaldos de asien
tos, reposgcabezas y alzalunas en la const”u001on de vehi-
culos de motor, en los mecanlgmos de pos;c1onam1enuo Yy en

los reductores con una pequena potencia a transmitir en la

4 . ’ .
construcc1on ‘de maquln text¢]es, ademas en los vehicules

[ . LN
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lidos, en la industria del mueble, en la construccidn de

maquinaria agricola v de obras publicas y remolgues y sim

lares.

2~ 4 : 4
| de transporte de masas, coches de nifios, vehiculos de inva-

pete




15

20

25

30
12123

"en una sucesidn de dientes, como minimo un entrediesité cu-

NS
"oju no. 9

REIVINDICACIONES

Los puntos que como caracteristica de novedad
se presentan para que ‘sean objeto de esta solicitud de lMo-
delo de Utilidad en Espafia, por VEINTE afios, son los *Jue

vo o

se recogen en las reivindicaciones siguientes:

18 .- Mecanismo planetario para dispositivos

posicionadores, cuya rueda externa como conjunto estZ ‘for-
mada ccn un brazo, la rueda planetaria como conjunto ‘estd
formada con el segundo brazo y se consigue un movimiento

angular relativo de los brazos mediante el giro del’ ‘€Xémen-

to de arrastre de la rueda planetaria, caracterizadc'pdr-

. 0qa

que el dentado de al menos una de las ruedas dentadas-£fiene

ya anchura en la zona de la altura de trabajo de los dien-
tes es igual o mayor que el paso del dentado medido sobre
el mismo didmetro, estando formados en los lugares de estos
entredientes ampliados los puentes de soporte del cubo o
de la rueda planetaria.

28 .~ Mecanismo planetario segln la reivindi-
cacidn 12, caracterizado porque el puente de soporte del
cubo se ha formado doblando axialmenﬂe hacia fuera el ma-
terizl del primer brazo,.que se halla.por encima del circu-
lo de raiz del dentado interior de la rueda externa.

38.- Mecanismo planetario seghn la reivindi-
cacidn ié, caracterizado porque el puente de scporte de la
rueda planetaria se ha formado doblando axialmente-hacia

fuera él ﬁaterial del segundo brazo, que se halla por de-

!
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bajo del circulo de raiz del dentado exterior de la rueda

planetaria.

L& .- "MECANISMO PLANETArIO PARA DISPOSITIVOS
POSICIONADORES™".

Tal y como se ha descrito en la Memoria que

antecede, representado en los dibujos que se acompaiian y

con los fines que se han especificado.
Esta Memoria consta de diez hojas escritis a

midquina por unma sola cara. |
 Nadrid,

P.A.
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