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A.DUQUE HERRERA,F.GARRALDA PRECIADOS-4-2

Como es bien conocido, una forma de -incremen-
tar la capacidad de transmisidn de un cable telefdnico
de pares sim@tricos es mediante el uso de sistemas de
transmisidn, bien FDM & PCM.

El empleo de este tipo de sistemas estd basado
en una buena calidad del cable para evitar interferen-
cias mfituas entre circuitos paralelos.

Esa buena calidad de uncable telefdnico estd ba-
sado en un adecuado equilibrado de los circuitos indivi-
duales. Si este equilibrado de los circuitos fuera per-

fecto quedarian eliminadas toda interferemcia de un cig-

cuito sobre otro paralelo. No obstante, el proceso ﬂ% 3}-
bricacidn introduce desequilibrios que hacen que laigé%él
transmitida por un par produzca, por induccidn,una i?ter-
ferencia en los circuitos adyacentes. E% %
Con objeto de mejorar la calidad de la transmi-

8idén y minimizar en lo posiblé el efecto del parale%@?@@f'
o 0%

de los circuitos fisicos, se desarrolld la técnica deliae-

..‘:.0

ecilado de los pares dentro de una unidad,la cual coqs%a@é

te Q% e

en dar un giro alternativo a derecha e izquierda a qp%gg .
los pares de la misma. R
La idea bdsica en la re&ucciﬁn de los desequili-
brios de capacidad entre los pares dentro de una unidad
es mantener variable su posicidn relativa dentro de la
misma, produciendo de esté manera una discontinuidad en
el paralelismo y mejorando en consecuencia las caracteris-
ticas de diafonia. .
La técnica de oscilacidn hasta el momento utili-

zada no resuelve este problema, sino sSlo parcialmente,ya

que todos los pares de la unidad\santeniésen su posicidn
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relativa dentro de la misma despu@s del oscilado.

Como mejora del nuevo oscilador objeto de es-
te Modelo de Utilidad se ha desarrollado un oscilador
el cual reagrupa los platos de oscilado en un mismo
plano, y dentro de ese plano, cada una de las capas
que forwan la unidad, tieme un giro inverso al de 1la
capa inmediatamente anterior.

El nuevo oscilador,presenta la ventaja sobre
los conocidos de que rompe el paralelismo de los pares
dentro de cada una de las unidades del cable,producien-
do de esta manera una discontinuidad en el paralelismo

entre ellos y mejorando en consecuencia las caracte.r'is.-
»

e® se o

*w

ticas de diafonia, todo ello a base de hacer que og§é§gn

A X
con diferente paso y sentido cada una de las tres tdpds

que componen una unidad de pares.

. .
Y L ]
e ® o P

Otra ventaja que aporta este nuevo oscila@b;j'
es que al hacerse el oscilado en un mismo plano se redu-

ce considerablemente el tamafio del disefio; como cada.Yilo

pasa solamente por un plato se reduce mucho el roz&miﬁ@#
ML T T

to de los hiloes. s i,

.
sel® e

El sistema de enhebrado es r&pido mediante’ X434’ |

L)
a® L]
E)

tubos que unen los platos que a su vez hacen, que en ca-
so de rotura de un par &ste pueda ser biem localizado,te-
niendo facil acceso a las capas inferiores de la unidad.

El resultado de este tipo de oscilado ser@ que
dos pares de diferente capa y diferentes pasos que en el
oscilado convencional, irfan paralelos a lo largo de toda
la longitud de la unidad, y no coincidirdn ;n ningin mo-
mento.

Las ventajas aportadas son:

- Mejor formacidn del cable



- Menor rozamiento del hilo

- Mejcra de los par@metros eléctricos del cabie
- Ahorro de espacio
- M3s productividad

5 bescripcian de las partes del cscilador en

relacidn con las figuras 1 y 2.
l.- Soporte general del aparato. Este soporte consta
de dos tubos sobre los que estdn sujetos todas las
partes del oscilador y sirven tambiég para la ali-
10 neacidn del aparato y su posterior fijacidn por me-
dio de tornmnillos.

2.~ Plato intermedio. Este plato sirve como apoyo.?e;;

' - o o . ‘...
los ejes de transmision de movimiento y de 1oa;§q3

e %® o
bos de enhebrado 13. "
15 3y 5.- Ejes de transmisidén.Ejes para tramsmitir el (mp=
..‘ L TS

vimiento de rotacidn a los platos de osciladojestos

ejes a su vez reciben el movimiento de la transmi-,

. .:.\0.
[ I ] .

4.- Poleas de movimiento. Poleas para transmitir el-mqn.

b "0."-.

20 vimiento a los ejes de transmisibn. A estas pdié%s--

g8idn de la wé8quina.

las llega el movimiento de la transmisidn de la .mfi-
quina por medio de unas correas planas.Segiin la re-
lacidn de oscilado que se necesite variard el dia-
metro de estas poleas.

25 6 y 7.- Rodamientos rigidcs de bolas doblemente protegi-
dos que no necesitan lubricacidn.

8.~ Plato de oscilado de la capa exterior. Este plato

tiene un niimero determinado de agujeros segiin el
niimero de pares de la capa exterior del nfiicleo del

30 cable. Este plato tiene también un tallado de dien-



tes interior sobre el cual recibe el movimiento,.

9 y 10.~- Engranajes. Estos engranajes sirven.para la
inversidén del movimiento de los platos 8 y ll,no
produciéndose en ningiin momento cruces de los pa-

5 res de la unidad con los ejes de movimiento.

l1.~- Plato de oscilado capa central, El niimero de agu-
jeros del plato estd también determinado por el nii-
mero de pare-~ de la capa central del niicleo, Tiene
este plato un tallado de dientes exterior sobre el

10 cual recibe el movimiento.

12,- Plato oscilado capa interior. El niimero de aguje-

ros del plato estd tambi&n determinado por el-nﬁmer

. [ g L

ro de pares de la capa central del nficleo.El movss,

e\

miento de este plato lo recibe directamente pox.me-
15 dio del eje 3. o o,

Las demd@s piezas que componen el conjuntoféon

piezas de acoplamiento para conseguir los giros.

L
veasns

Todo esto estd desarrollado para el oscilado..

o B22% o
de una sola unidad, se puede ampliar perfectamente sperd

SfPeee

20 hacerlo con varias unidades al mismo tiempo. .

-~
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Los puntos de invencidn propia y nueva que se
presentan para que sean objeto de este Mo#elo de Utili-
dad por veinte afios son los siguientes:

1.- Oscilador para la formacidn de niicleos osci-
lados por capas en un mismo plano,caracterizado por un
soporte general (l), un plato de oscilado de la capa ex=-
terior (8),un plato de oscilado de la capa cemntral (11),
un plato de oscilado de la ecapa interior (12),un plato
intermedio (2), ejes de transmisidn (3,5), poleas de mo-
vimiento (4) y engramnajes (9,19).

2.- Oscilador segiin reivindicacidn 1, caraétégi—
zado porque el soporte gemeral (l) estd8 provisto déji{%
tubos sobre los que se fijan todas las partes del ;éﬁfia-
dor sirviendo al mismo tiempo para la alineacidn delj.odei-

lador y su fijacidn.

3.- Oscilador segiin reivindicacidn 1, caracte-,

rizado porque el plato de oscilado de la capa exteriqr(8)

. N

dispéne de un nfimero de agujeros determinado por el ngs,.

) T 3 5
mero de pares de la capa exterior del nficleo, cisponicma.

o oot ®

do de un tallado de dientes interior sobre el que raciﬁi‘
el movimiento.

4.~ Oscilador segilin reivindicecidn 1, caracte-
rizado porque el plato de oscilado de la capa central(ll)
dispone de un niimero de agujeros determinado por el nfime-
ro de pares de la capa central del modelo,disponiendo de
un tallado de dientes sobre el que recibe el movimiento.

5.- Oscilador seglin reivindicacidn 1l,caracte-
rizado porque el plato de oscilado de la capa interior

(12) dispone de un niimero de agujeros determinado por el
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nfimero de pares de la capa central del mnficleo,recibien-
do directamente el movimiento por medio del eje 3.

6.- Oscilador segiin reivindicacidn 1, caracte-
rizado porque los ejes de transmisidn (3, 5) son los en- ,
cargados de transmitir el movimiento de rotacidn a los
platos de oscilado.

7.- Oscilador seglin reivindicacifn 1l,caracteri-
zado porque el plato intermedio (2) sirve de apoyo a los
ejes de transmisidn (3, 5) f a los tubos de enhebra&o.

8.~ Oscilador segiin reivindicacidn l,caracteri-
zado porque las poleas de movimiento (4) tramsmiten el

movimiento a los ejes de transmisién (3, 5) variando su

L ]
difmetro segiin la relacidn de oscilado necesaria.

%

[ ]
' -

Pl

'3 - [) - - * ,
9.~ Oscilador segiin reivindicacidn 1, caract«

rizado porque los engranajes (9, 10) son los encargados

de la inversidn del movimiento de los platos de osciiaap‘

(8, 11).

od

e %o

10.- Oscilador para la formacidn de nﬁcleog y-::'

e as

oscilados por capas en un mismo plano. . 130,

Tal y como se ha descrito en la memoria ques =3 o

vel%aes

tecede representado en los dibujos que se acompaﬁan‘yqﬁf .

los fines especificados.
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