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Como es bien conocido, una forma de incremen­
tar la capacidad de transmisión de un cable telefónico 
de pares simétricos es mediante el uso de sistemas de 
transmisión, bien FDM ó PCM.

El empleo de este tipo de sistemas esté basado 
en una buena calidad del cable para evitar interferen­
cias mótuas entre circuitos paralelos.

Esa buena calidad de uncable telefónico esta ba­
sado en un adecuado equilibrado de los circuitos indivi­
duales. Si este equilibrado de los circuitos fuera per­
fecto quedarían eliminadas toda interferencia de un cir-

*"* + *cuito sobre otro paralelo. No obstante, el proceso %fe *fa-
bricacion introduce desequilibrios que hacen que la*3bnal
transmitida por un par produzca, por inducción,una inter-

:ferencia en los circuitos adyacentes. .*s *** + *
Con objeto de mejorar la calidad de la transmi­

sión y minimizar en lo posible el efecto del paralelibWd*
. **.de los circuitos físicos, se desarrolló la técnica deUtUS-
***...

eilado de los parea dentro de una unidad,la cual consd¡p̂ a*
en dar un giro alternativo a derecha e izquierda a te^ey ^

*los pares de la misma.
La idea bésica en la reducción de los desequili­

brios de capacidad entre los pares dentro de una unidad 
es mantener variable su posición relativa dentro de la 
misma, produciendo de esta manera una discontinuidad en 
el paralelismo y mejorando en consecuencia las caracterís­
ticas de diafonía.

La técnica de oscilación hasta el momento utili­
zada no resuelve este problema, sino sólo parcialmente,ya 
que todos los pares de la unidad manteniésen su posición
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relativa dentro de la misma después del oscilado.
Como mejora del nuevo oscilador objeto de es­

te Modelo de Utilidad se ha desarrollado un oscilador 
el cual reagrupa los platos de oscilado en un mismo 
plano, y dentro de ese plano, cada una de las capas 
que forman la unidad, tiene un giro inverso al de la 
capa inmediatamente anterior.

El nuevo oscilador,presenta la ventaja sobre 
los conocidos de que rompe el paralelismo de los pares 
dentro de cada una de las unidades del cable,producien­
do de esta manera una discontinuidad en el paralelismo
entre ellos y mejorando en consecuencia las caractejrísj

******* ***ticas de diafonía, todo ello a base de hacer que oscilen 
con diferente paso y sentido cada una de las tres tá$ds 
que componen una unidad de pares.

Otra ventaja que aporta este nuevo oscilador.* 
es que al hacerse el oscilado en un mismo plano se redu­
ce considerablemente el tamaño del diseño; como cadqWyio. .
pasa solamente por un plato se reduce mucho el rozgp^cn^***!..
to de los hiles. .**A\****t*. .*

El sistema de enhebrado es rápido mediante.*
tubos que unen loa platos que a su vez hacen, que en ca­
so de rotura de un par §ste pueda ser bien localizado,te­
niendo fácil acceso a las capas inferiores de la unidad.

El resultado de este tipo de oscilado será que 
dos pares de diferente capa y diferentes pasos que en el 
oscilado convencional, irían paralelos a lo largo de toda 
la longitud de la unidad, y no coincidirán en ningán mo­
mento.

Las ventajas aportadas son:
Mejor formacián del cable
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- Menor rozamiento del hilo
Mejora de los parámetros eléctricos del cable 
Ahorro de espacio

- Más productividad
Descripción de las partes del oscilador en 

relación con las figuras 1 y 2.
1. - Soporte general del aparato. Este soporte consta

de dos tubos sobre los que están sujetos todas las 
partes del oscilador y sirven también para la ali­
neación del aparato y su posterior fijación por me­
dio de tornillos.

2. - Plato intermedio. Este plato sirve como apoyo.^e. I
los ejes de transmisión de movimiento y de loq^t^j 
bos de enhebrado 13.

*** . * *

3 y 5.- Ejes de transmisión.Ejes para transmitir el^mo-*
**'. *'*vimiento de rotación a los platos de osciladoJeslos

ejes a su vez reciben el movimiento de la transmi-, 
sión de la máquina. . **.

* %  *

4.- Poleas de movimiento. Poleas para transmitir el*mh^
.* \vimiento a los ejes de transmisión. A estas polea**.*

*'- * 1
las llega el movimiento de la transmisión de La.má­
quina por medio de unas correas planas.Según la re­
lación de oscilado que se necesite variará el diá­
metro de estas poleas.

6 y 7.- Rodamientos rígidos de bolas doblemente protegi­
dos que no necesitan lubricación.

8.- Plato de oscilado de la capa exterior. Este plato 
tiene un número determinado de agujeros según el 
número de pares de la capa exterior del núcleo del 
cable. Este plato tiene también un tallado de dien-
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tes interior sobre el cual recibe el movimiento.
9 y 10.- Engranajes. Estos engranajes sirven para la 

inversién del movimiento de los platos 8 y 11,no 
produciéndose en ningún momento cruces de los pa­
res de la unidad con los ejes de movimiento.

11. - Plato de oscilado capa central. El número de agu­
jeros del plato esta también determinado por el nú­
mero de pare* de la capa central del núcleo, Tiene 
este plato un tallado de dientes exterior sobre el 
cual recibe el movimiento.

12. - Plato oscilado capa interior. El número de aguje­
ros del plato esté también determinado por el n$me¿-

.*ro de pares de la capa central del núcleo.El mnvá&

.*t\*miento de este plato lo recibe directamente por.*m4-
dio del eje 3.

Las demés piezas que componen el conjunto! soja 
piezas de acoplamiento para conseguir los giros.

.*<

Todo esto esta desarrollado para el oscilado***. .* #** *de una sola unidad, se puede ampliar perfectamente*pat^***...
hacerlo con varias unidades al mismo tiempo. . \ **%*..*

. ; . . *  *a * * * ** e*e*.* *
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NOTA

Los puntos de invención propia y nueva que se 
presentan para que sean objeto de este Modelo de Utili­
dad por veinte años son los siguientes:

1. - Oscilador para la formación de núcleos osci­
lados por capas en un mismo plano,caracterizado por un 
soporte general (1), un plato de oscilado de la capa ex­
terior (8),un plato de oscilado de la capa central (11), 
un plato de oscilado de la capa interior (12),un plato 
intermedio (2), ejes de transmisión (3,5), poleas de mo­
vimiento (4) y engranajes (9,10).

2. - Oscilador según reivindicación 1, car^cte^i-
*

zado porque el soporte general (1) está provisto de^^s.
a a * *tubos sobre los que se fijan todas las partes del oscila­

dor sirviendo al mismo tiempo para la alineación del'.oáei- 
lador y su fijación. * *

3. - Oscilador según reivindicación 1, caracte-.
rizado porque el plato de oscilado de la capa exterior(8J* * **dispone de un número de agujeros determinado por el *n-G4..

**!f\**mero de pares de la capa exterior del núcleo, ñispo&ion,-*.
. / .  * * 

w *  *  *  *do de un tallado de dientes interior sobre el que repiKe 
el movimiento.

4. - Oscilador según reivindicación 1, caracte­
rizado porque el plato de oscilado de la capa central(ll) 
dispone de un número de agujeros determinado por el núme­
ro de pares de la capa central del modelo,disponiendo de 
un tallado de dientes sobre el que recibe el movimiento.

5. - Oscilador según reivindicación 1,caracte­
rizado porque el plato de oscilado de la capa interior 
(12) dispone de un número de agujeros determinado por el
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número de pares de la capa central del m&cleo,recibien­
do directamente el movimiento por medio del eje 3.

6. - Oscilador según reivindicación 1, caracte­
rizado porque los ejes de transmisión (3, 5) son los en-  ̂
cargados de transmitir el movimiento de rotación a los 
platos de oscilado.

7. - Oscilador según reivindicación 1,caracteri­
zado porque el plato intermedio (2) sirve de apoyo a los 
ejes de transmisión (3, 5) y a los tubos de enhebrado.

8. - Oscilador según reivindicación 1,caracteri­
zado porque las poleas de movimiento (4) transmiten el 
movimiento a los ejes de transmisión (3, 5) variando su

.t*.. 1diámetro según la relación de oscilado necesaria. **.*****
9. - Oscilador según reivindicación 1, caractit^*

rizado porque los engranajes (9, 10) son los encargados
de la inversión del movimiento de los platos de osci3¡,a&o*

*  *  *

( 8 , 11) .

10. - Oscilador para la formación de núcleos y*r *
- **.oscilados por capas en un mismo plano. . '¿t.** . * * **<)*+**Tal y como se ha descrito en la memoria que*dp*T..*

teeede representado en los dibujos que se acompañan y/a*^
*+. *los fines especificados.
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Esta memoria consta Ce siete hojas escritas por 
una sola cara.

Madrid, i -I nf;s.1985
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