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M O D E L O  D E  U T I L I D A D

M e m o r i a  d e s c r i p t i v a

La presente inven ción  se r e f i e r e  a un i n t e ­

rruptor  á l ó c t r i c o  uni o m u lt ip o la r  s e c c i o n a b l e ,  auto­

mático o n o ,  y que de aquí en adelante  se denominará 

con f i n e s  de a b r e v ia c ió n ,  in t e r r u p to r  e l é c t r i c o  s e c ­

c io n a b le .

En los  in t e r r u p to r e s  e l é c t r i c o s  s e c c i o n a -  

b les  usua les  se han p r e v i s t o  mecanismos de seguridad 

que impiden e l  secc ionam iento  o la  conexión del* in ­

t e r ru p to r  en e l  caso en que los  con ta c tos  p r i n c i p a ­

le s  están ce rra d os .  En e f e c t o ,  como e s  sa b id o ,  1-a? 

apertura (en e l  secc ionam iento )  o e l  c i e r r e  (en la  

conexión)  de lo s  c o n ta c to s  secundarios  que unen c i r — 

cuitalmente e l  grupo m óvil  a la base o grupo f i j o  

de l  i n t e r r u p t o r  se deben p rod u c ir  con los  con tac tos  

p r i n c i p a l e s  a b ie r to s  con e l  f i n  de e v i t a r  p e r ju d i ­

c i a l e s  y p e l i g r o s o s  a r co s  e l ó c t r i c o s  entre loa con­

ta c to s  secu n d ar ios .

Un mecanismo de seguridad adoptado preve 

un a modo de gancho s o l i d a r i o  del grupo f i j o  e l  c u a l ,  

en caso de seccionam iento  o de conexión  del i n t e ­

r ru p to r ,  mueve la  contrapalanca  de desenganche au­

tomático de la  palanca de mando de l  in te r r u p to r  

para a s í  a b r i r  los c on ta c tos  p r i n c i p a l e s  en e l  caso 

en que lo s  miemos fueseR cerrados .
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Sin embargo, d ich o  mecanismo de seguridad 

es tota lm ente  i n e f i c a z  en e l  caso en que se suelden 

l o s  c o n t a c t o s .

En e f e c t o ,  l a  contrapalanca  desbloquea

e l  juego de palancas a r t i c u la d a s  de conexión  de la

palanca de mando a lo*  brazo* portadores  de lo s

con tac tos  p r in c ip a le s  m óvi les  para poner en actl 'ón
*. *.

lo*  muelles que, operando sobre d ich o  juego de^pa­

lanca* ,  s o l i c i t a n  bruscamente a la  p o s i c i ó n  de " i n ­

te r ru p to r  a b ie r t o "  a loa  brazo* portacon tactoa .* . f .e -  

ro *4 lo s  con tac tos  p r i n c i p a l e s  se sueldan,  l o q  bra­

zos se mantienen en p o s i c i ó n  de " i n t e r r u p t o r  c e r r a ­

do" a pesar  de l  desbloqueo determinado por e l  mo<- 

vimiento de la  contrapalanca* * **.

La f i n a l i d a d  do la  presente  in v e c c ió n . .
*  * .
SOS*

es aporta r  un in t e r r u p to r  e l é c t r i c o  s e c c io n a b le  .
* * * * *

p r o v is to  de un mecanismo que impida la  separac ión  

o la  conexión  del grupo móvil r e sp e c to  del grupo f i j o  

do l  i n t e r r u p t o r ,  tanto en e l  caso en que loa con­

ta c to s  pr in odpa les  es tón  normalmente, c e rrad os ,  co ­

mo en e l  caso en que loa  miamos se suelden*

Con las in d ica da s  f in a l i d a d e s  se ha id e a ­

do la r e a l i z a c i ó n  de un in te r r u p to r  e l e c t r i o o  s e c ­

cionaban formado por un grupo móvil que comprende 

con tac tos  p r in c ip a le s  que se pueden a b r i r  a través  

de brazos p o r t a c o n t a c to s  unido* entre  s í  r í g i d a ­

mente y ,  por  un grupo f i j o  conectado a d icho grupo
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móvil  a travea de con ta c to*  aecundarioa ,  c a r a c t e r i z a ­

do porque d ich o*  brazo* e a ta  acoplado* cinemáticamen­

te  a un p e s t i l l o  deap lazab le  en una gu ia  de dicho 

grupo móvil  en correopondencia  con un elemento de 

tope v in cu lado  a dicho grupo f i j o ,  para acc ion a r  

d ich o  p e s t i l l o s  de maaera que ai  d ich o*  eontactoa 

p r i n c i p a l e s  catan c e r r a d o s ,  queda en una posición.*.

s a l i e n t e  de d ich a  guía y de enganche con dichole jém en
* * * **

to  de tope cuando e l  in t e r r u p t o r  eatá  conectado y 

de choque contra  dicho elemento de tope cuando e l
* * s a e

in t e r r u p to r  e s t a  s e c c io n a d o ,  y ai  d ich o*  contacto*
* . *+ * ***p r i n c i p a l e s  catan  a b i e r t o s ,  queda en una p o s i c i ó n

r e t i r a d a  en d ich a  guía de completa separac ión  r e s —
**CCo

poeto  de d ich o  elemento de tope . * O +. e *
Por tanto ,  e l  p e s t i l l o  impide la  aep&ba-****

c ión  o la  conexión entre  e l  grupo móvil  y e l  gVdpo
.  . ;

f i j o  del  in t e r r u p to r  cuando loa c o n ta c to s  p r in c ip a ­

le s  eeáán u n id o s ,  independientemente de que se hayan 

soldado o ca tón  cerrados normalmente. En e f e c t o ,  

e l  p e s t i l l o  eatá  cinemáticamente aooplado a loa bra ­

zos portaeontaotoa  y a c tó a  exclusivamente en fu n c ión  

de su p o s i c i ó n  o p e ra t iv a .

A continuación  se descr ibe  una forma do 

r e a l i z a c i ó n  a t i t u l o  de e jemplo no l i n i t a t i v o  del 

a lcance  de la  'presente in v e n c ió n ,  i lu s t r a d a  en los  

d ib u jo s  a d ju n to s ,  en loa que!

La f i g u r a  1 es  una v i s t a  que muestra en
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l e c c i ó n  p a r c i a l  considerada por la  l ín e a  1-1 de la 

f i g u r a  5 un in te r r u p to r  t r i p o l a r  a e c c io n a b le  con 

un mecanismo de p e s t i l l o  según la  in v e n c ió n ,  en 

la  p o s i c i ó n  de "con ecta do"  con los  oon ta c tos  p r in ­

c ip a le s  c e rra d os .

La f ig u r a  2 i l u s t r a  e l  in t e r r u p t o r  de la

f i g u r a  I en la  p o s i c i ó n  de "conectado  con loa pon-** ** o o
ta c t o s  p r i n c i p a l e s  a b i e r t o s " .  * **

La f ig u r a  3 muestra en parte  e l  in te rru p ­

t o r  de la  f i g u r a  1 en la  p o s i c i ó n  de "seccionado**
s  *

* *  *con loa c o n ta c to s  p r i n c i p a l e s  c e r r a d o s " .  * ***

La f ig u r a  4 i l u s t r a  parcia lm ente  e l  i n t e ­

rru ptor  de la  f ig u r a  1 en la  p o s i c i ó n  de " p a r d i h l -  

mente secc ionado  (o parcia lmente  conectado )  ct?g,,loa 

con tac tos  p r i n c i p a l e s  a b i e r t o s .  *..*..*

La f ig u r a  5 es una v i s t a  en se c c ió n y p a r — 

c i a l  considerada por la  l ín e a  V-V de la f ig u r a  1.

La f ig u r a  6 es una v i s t a  en s e c c ió n  p a r -  

o i a l  considerada por la l ín e a  VI-VI de la f ig u r a  

6.

La f ig u r a  7 represen ta  e l  in t e r r u p to r  de 

la  f i g u r a  1 en una p o s i c i ó n  op era t iv a  de desbloqueo 

p a r t i c u l a r ,  según la  misma v i s t a  en s e c c ió n  de la  

f i g u r a  5.

La f ig u r a  8 es una v i s t a  en se c c ión  p a r -25

c i a l  cons iderada  por la  l in e a  V I I I —V I I I  de la  f i g n

ra 7 .
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El in t e r r u p to r  s e c c io n a b le  i l u s t r a d o ,  ind icado  en con 

junto  con - 1 0 —, está  formado por un grupo f i j o  —11— y 

un grupo móvil  —12—, según una c o n f ig u r a c ió n  c o n o c id a .

El grupo - 1 2 -  eontiene  loa  c o n ta c to s  p r in  

c i p a l o a .  Loa contactoa  p r i n c i p a l e s  m ó v i le s ,  i n d i c a ­

dos con -1 3 —, están soportados  por c o rre sp o n d ie n te s

brazos - 1 4 -  unidos entre  s í  r ígidamente a lo  lá^go
* * +

de un e je  da g i r o  - 1 5 - .  Una empuñadura e x t e r i o r *-16-

perm ite ,  a t ra vés  de ju egos  de palancas y muelles

no i l u s t r a d o s ,  aOcionar brúscamehte l e s  b r a z o s * ^ fd -

para s i t u a r l o s  en una p o s i c i ó n  de " i n t e r r u p t o r ^ c e r

rrado" (F ig .  l )  con l o s  con ta c tos  —13— p r i n c i p a l e s

móviles  unidos a los  c o n t a c to s  p r i n c i p a l e s  f i j & s /

ind icados  con —17—, o b ien  en una p o s i c i ó n  d e * " ih —
**.*

te r ru p to r  a b i e r t o "  (F ig .  2 )  con los  con ta c tos  *-*13-
t e #
a s e a

separados de los  con ta c tos  - 1 7 - .  El grupo -1 2 —
.***J

eomprende asimismo loa c o n ta c to s  secundarios  m ó v i le s ,  

ind icados  con - 1 8 - ,  conectados  e ló c t r ica m e n te  con 

loa  c o n t a c to s  p r i n c i p a l e s  - 1 7 - ,

El grupo - 1 1 -  ino luye  simplemente lo s  con­

ta c t o s  secundarios  f i j o s ,  ind icados  con —19—, c on ec ­

tados a la  l ín e a  e l ó c t r i c a  a interrum pir .

El in te r r u p to r  se puede s e c c io n a r  mediante separa­

c ión  de l  grupo móvil - 1 2 -  con resp ec to  del grupo f i ­

j o  - 1 1 - ,  o bien separando loa con ta c tos  secundarios  

móviles  - 1 8 -  con re sp e c to  de loa c o n t a c to s  secunda­

r i o s  f i  os - 1 9 - ,  Con e l  reaooplamien^o de l  grupo
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móvil  - 1 2 -  en e l  grupo f i j o  - 1 1 -  y e l  reacoplamiento ! 

de loa con ta c tos  secundarios  se d ispone e l  in te r r u p ­

t o r  en la  p o s i c i ó n  de "con ectado"*

Para g a r a n t iz a r  la  máxima seguridad duran­

te  e s ta s  op era c ion es  es n e ce sa r io  que se d e s a r r o l l e n  

con los  con ta c tos  p r i n c i p a l e s  a b i e r t o s .  Con t a l  f i n a ­

l id a d ,  según la  in ven ción  e l  grupo móvil  —12— e s tá
.o o

p r o v is t o  de un p e s t i l l o  —20— acoplado cinemáticamen­

te  al  brazo c e n t ra l  —14— ( y  por tanto  i n d i r e c t a ­

mente también a loa o t r o s  dos brazos la te r a le s * ^ T 4 -  

rígidamente conectados  a l  brazo —14— c e n tra l  )!y..que 

actúa sobre un elemento pasivo  - 2 1 -  montado en e l  

grupo f i j o  - 1 1 -  en correspon denc ia  con e l  p e s t i l l o  

- 2 0 - .   ̂ .***

El p e s t i l l o  - 2 0 -  es d esp la za b le  en d'iV&c-
o o o o

c ión  de l  elemento - 2 1 -  en una guía - 2 2 -  de aeecián***.
subataneialmente en "U",  f i j a d a  a l  grupo móvil - 1 2 - ,

El  acoplamiento oinemático entro  e l  pes ­

t i l l o  - 2 0 -  y  e l  brazo c e n t r a l  - 1 4 -  se r e a l i z a  median­

te un vástago - 2 3 -  guiado y desp la za b le  en un t a l a ­

dro - 2 4 -  p ra c t ic a d o  en la  es tru c tu ra  interna del 

grupo móvil —12—, El vástago -2 3 — por un extremo 

actúa contra  e l  brazo c e n t r a l  - 1 4 - ,  mientras que 

en e l  extremo opuesto es portador  de un bloque - 2 5 -  

a lo ja d o  en la  guía - 2 2 - .  Un muelle - 3 0 -  que se apo­

ya contra  la  guía - 2 2 -  empuja e lást icam ente  al b l o ­

que - 2 5 -  y ,  por ta n to ,  a l  vástago - 2 3 -  contra e l
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brazo c e n t ra l  - 1 4 - .  Un muelle - 3 1 -  que 8e apoya con­

t r a  un c a l i e n t e  —33— de la  guía —22— empuja e l á s t i c a  

mente a l  p e s t i l l o  - 2 0 -  centra  e l  bloque - 2 5 - .

En e l  r e c o r r id o  de la v a r i l l a  - 2 3 -  e l  b l o ­

que - 8 5 -  y  e l  p e s t i l l o  - 2 0 -  se desplazan uno sobre 

e l  o t r o .  En p a r t i c u l a r ,  en e l  movimiento r e c t i l í n e o

de derecha a izq u ie rd a  d e l  vastago - 2 3 -  según Id *
, , , *. *.

f i g u r a  3 (desde la p o s i c i ó n  ind icada con linec( H.q

trazos  a la  ind icada  con l ín e a  c o n t in u a ) ,  del  b l o ­

que - 8 5 -  y  d e l  p e s t i l l o  - 2 0 -  primero resbalan.unA 

sobre o tr a  dos caras respectivam ente - 2 8 -  y - 2 9 - J 

d ispu estas  in c l in a d a s  r e sp e c to  de la  d i r e c c i ó n  de 

desplazamiento de l  vastago  -2 3 — y su ces iv a m en te ,  

o t ra s  dos caras  - 2 6 -  y  - 2 7 -  d isp u esta s  a lo  largo
* * a *

de dicha d i r e c c i ó n  de desplazamiento d e l  vastago.o e s  
a o  s o

- 2 3 - .  Como es n a tu r a l ,  sucede lo  c o n t r a r i o  e n .e l .* . .
* ***** movimiento d e l  vastago - 2 3 -  de i z q u ie rd a  a derecha*

En e l  desplazamiento r e o íp r o o o  de las  dos oaras 

- 8 8 -  y - 2 9 - ,  la  i n t e r f e r e n c i a  entre e l l a s  debida 

a su i n c l i n a c i ó n  r e s p e c to  a la  d i r e c c i ó n  de des­

plazamiento de l  vastago - 2 3 -  mueve e l  p e s t i l l o  

- 2 0 -  a lo  la rgo  de la p rop ia  guia - 2 2 — entr& una 

p o s i c i ó n  r e t i r a d a  en la guía  - 2 2 -  y una posición 

s a l i e n t e  con su d iente  —41—. Por e l  c o n t r a r i o ,  las

c a r a s : - 2 0 -  y - 2 7 - , set desplazan s in  i n t e r f e r e n c i a ,
* *

quedando a l o  largo  de la  d i r e c c i ó n  de desp laza­

miento de l  vastago  —23— y en es ta  s i t u a c ió n  e l  pe¿
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t i l l o  - 2 0 -  permanece en la  p o s i c i ó n  s a l i e n t e .

El elemento -2 1 —, sobre e l  que actúa pre ­

cisamente e l  p e s t i l l o  - 2 0 -  e s tá  montado d e s l i z a b l e  

por  medio de dos muescas extremas - 3 3 -  y  - 3 4 -  sobre 

6 dea r e s p e c t iv o s  pernos - 3 5 -  y  - 3 6 -  s o l i d a r i o s  de l

grupo f i j o  *11—* Una p la ca  - 3 7 -  a p l i c a d a  a loa per ­

nos - 3 5 -  y  - 3 6 — y s u je t a  a e l l o s  por medio de t u e r -
I

cas —38— f i j a  e l  elemento —21— sobre l o s  pernos* * 

—35— y —36— s in  impedir e l  desplazamiento del mismo. 

10 Un muelle -3 9 — que se a l o j a  en la ventana - 3 3 -  y***
s *

actúa sobre un elemento —21— y sobre e l  elemento*..* 

—35— mantiene e lás t icam en te  al elemento —21— en una 

p o s i c i ó n  o p e r a t iv a .  El elemento - 2 1 -  presenta  un.a*. 

cavidad - 4 0 -  que a l o j a  a l  d ien te  terminal - 4 1 - Tdei*
* o o *

IB p e s t i l l o  - 2 0 -  en una determinada p o s i c i ó n  operaV^fa
o O o o

d e l  in t e r r u p to r  - 1 0 - .  * . J*** .
El funcionamiento de l  mecanismo de s e g u r i ­

dad de l  i n t e r r u p t o r  - 1 0 -  d e s c r i t o  es e l  s i g u ie n t e .

Cuando e l  in t e r r u p to r  - 1 0 -  se h a l la  en la  

80 p oa ic iú n  de "connotado oon los  oon taotos  p r in c ip a ­

l e s  cerrados"  (F ig ,  l )  e l  brazo oen tra l  - 1 4 -  e j e r o e  

p re s ió n  sobre e l  vastago - 2 3 -  en opos ie iú n  al mue­

l l e  - 3 0 - ,  Manteniendo e l  bloque - 2 5 -  con la cara 

—26— en con tac to  con la  cara  —27— del  p e s t i l l o  - 2 0 —. 

85 Ahora e l  p e s t i l l o  —80— se encuentra en poaiciún

s a l i e n t e  y su d ien te  —41— se encaja  en e l  entrante 

- 4 0 -  de l  elemento - 2 1 - .  De e s te  nodo e l  grupo múvil

S'
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- 1 2 -  r e s u l t a  enclavado con e l  grupo f i j o  - 1 1 - .  Por 

ta n to ,  no es p o s ib l e  s e c c i o n a r  e l  in t e r r u p to r  cuan­

do los  con ta c tos  p r i n c i p a l e s  - 1 3 -  y  - 1 7 -  están c e ­

r ra dos .

S i  se abren d ich os  con ta c tos  p r in c ip a le s  

(F ig .  2)  e l  brazo -14— l i b e r a  al vastago - 2 3 -  que 

es empujado h ac ia  d icho  brazo* por e l  muelle -30s-* 

hasta  que se e s t a b le c e  e l  tópe de l  bloque -25-^Ccn 

t r a  la  emboeadura de l  t a la d r o  - 2 4 - ,  con la  cara - 2 8 -  

en contacto  t o t a l  con la  cara - 2 9 -  d e l  p e s t i l l o . .  

- 2 0 - .  En e s t a  p o s i c i ó n  e l  p e s t i l l o  - 2 0 -  es sold^^* 

tado por e l  muelle - 3 1 — en la guía - 2 2 -  por lo  que 

e l  d iente  —41— se d e sa co p la  del  en trante  - 4 0 - . .  Aho­

ra es p o s ib l e  p roceder  eon toda seguridad  al see*t
*.*

cionamiento de l  in t e r r u p t o r  - 1 0 -  separando e l * g * u -
seso

po móvil - 1 2 -  ahora desenclavado de l  grupo f i j o  . ̂ se

El mecanismo de seguridad d e s c r i t o  ac tóa  

asimismo en la  operac ión  de reaooplamiento del gru­

po móvil - 1 2 -  eon e l  grupo f i j o  - 1 1 -  (F ig .  3 ) .  En 

e f e c t o ,  ai loa con ta c tos  p r in c ip a le s  - 1 3 -  y - 1 7 -  

están ce r r a d o s ,  e l  d ien te  —41— s o b re sa le  por la  

guía  - 2 2 -  y en e l  momento de l  reacoplamiento cho­

ca contra una p o rc ió n  - 4 2 -  de l  elemento - 2 1 -  antea 

de que loa c o n ta c to s  secundarios  - 1 8 -  y - 1 9 -  se 

c i e r r e n ,  impidiendo e l  reaooplamiento operat ivo  

entre  e l  grupo móvil - 1 2 -  y e l  grupo f i j o  - 1 1 - ,
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S i ,  por e l  c o n t r a r i o ,  loa  con tac tos  p r i n c i p a l e s  - 1 3 -  

y - 1 7 -  están a b i e r t o s ,  e l  d iente  -4 1 — se r e t i r a  en 

la  guía -2 2 — y es p o s ib l e  rea cop la r  completamente 

e l  grupo - 1 2 -  con e l  grupo - 1 1 - ,  no habiendo i n t e r ­

f e r e n c ia  entre  e l  d ien te  -4 1 — y e l  elemento -2 1 — 

oomo se comprende mediante la observac ión  de la

l ín e a  ae t ra z os  de la  f i g u r a  3 ,  . . . .
*. *.Si  e l  reacoplamiento no es com pleto ,Jcepo  

i l u s t r a  la  f i g u r a  4, e l  c i e r r e  de loa contactos  p r i n ­

c ip a le s  -1 3 — y  - 1 7 -  no se pude p r o d u c i r .  En e f e c t o ,
e #

antes de l  f i n  de ca rrera  de c i e r r e  d e l  brazo *¿en?.

t r a l  —14— y cuando to d a v ía  están en con tac to  las

dos s u p e r f i c i e s  -2 8 — y —29—, e l  d ie n te  - 4 1 -  chueca

contra  la p o rc ió n  - 4 2 -  deteniendo e l  r e c o r r i d a  dai
***.

vástago —23— y de l  brazo cen tra l  —14— que empuja.
mee#

a l  vástago* A sí  e l  o p e r a r io  es qdvert ido  de ly  po— 

s i e i o n  i r r e g u l a r  de l  grupo móvil - 1 2 - ,

El  mecanismo de seguridad d e a o r i to  compren­

de asimismo un d i s p o s i t i v o  de desbloqueo manuql de 

emergencia de l  grupo móvil  - 1 2 -  r e sp e c to  del grupo 

f i j o  - 1 1 -  en caso de soldadura de loa contactos  

p r in c ip a le s  —13- y - 1 7 — ( in t e r r u p to r  bloqueado en 

la  p o s i c i ó n  de la  f i g u r a  l ) .

El elemento —21— preve un s a l i e n t e  - 4 3 — 

sobre e l  que es tá  dest inada  a actuar una v a r i l l a  

l i b r e  -4 4 -*  Esta v a r i l l a  la  in troduce  manualmente 

e l  op era r io  en una guía  - 4 5 -  de la  e s t r u c tu r a  intejr
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na de l  grupo móvil —12— h a c ia  e l  s a l i e n t e  -4 3 —, y 

es empujada actuando la  punta in t ro d u c id a  contra 

una cara - 4 6 -  del  s a l i e n t e  - 4 3 - ,  in c l in a d a  r e s p e c ­

to de la  d i r e c c i ó n  de desplazamiento de la  v a r i l l a  

- 4 4 -  de modo que la  i n t e r f e r e n c i a  entre  e l  s a l i e n ­

te y la  punta de la v a r i l l a  - 4 4 -  provoca  e l  des ­

plazamiento de todo e l  elemento - 2 1 -  hac ia  e l
. *.

no - 3 5 -  contra  la a c c ió n  d e l  muelle - 3 9 - ,  El elów. 

monto —21— se debe d esp la za r  hasta que e l  d iente  

—41— se h a l la  en correspondencia  con un paso -4Aó.
o o

entre  e l  entrante  - 4 0 -  y  e l  e x t e r i o r  de l  elemqd&oj

- 2 1 -  hac ia  e l  grupo m óvil  - 1 2 -  (F ig o .  7 y 8 ) .  En

e s ta  p o s i c i ó n  es p o s i b l e  separar para las oportunas

reparaciones  e l  grupo móvil  - 1 2 -  d e l  grupo f i^ o '^ l l * *
**.

aunque los  con ta c tos  p r i n c i p a l e s  - 1 3 -  y - 1 7 -  o o . b a -
*  o *  o

l i e n  ce rra d os ,  s iendo e l  d iente  - 4 1 -  e x t r a íb lp  de l
*.* J

entrante - 4 0 -  a través  d e l  paso - 4 7 - ,

Como es n a tu r a l ,  antes de las  c itada* 

op e ra c io n e s ,  se debe interrum pir  e l  c i r o u i t o  median 

te o tro  d i s p o s i t i v o  de p r o t e c c i ó n .

Como es e v id e n te ,  la presente  r e a l i z a c i ó n  

a t í t u l o  de.ejanplo no impone l im it a c io n e s  a eventua­

le s  v a r ia c io n e s  y /o  a d i c i o n e s .

En p a r t i c u l a r ,  las d i s p o s i c i o n e s  cinemá­

t i c a s  d e s c r i t a s  que conectan los  brazoB portacontaj:  

to s  con e l  p e s t i l l o  y que con st itu yen  a l  d i s p o s i t i ­

vo de desbloqueo en caso de soldadura de los  c o n t a c -

\
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Se r e i v i n d i c a  como objeto d e l  presente  Mode­

l o  de U t i l id a d :

1 . -  In te rru p to r  e l é c t r i c o  s e f c i o n a b le  f o r ­

mado por un grupo móvil (12 )  que comprende contactos  

p r i n c i p a l e s  (13,  17) que se puede a b r i r  a través de 

brazos p o r ta c o n ta c to s  (14) unidos entre  s í  rígidámen 

t e ,  y por un grupo f i j o  ( l l )  conectado a dicho grupo 

móvil  (12) a través  de con ta c tos  secundarios  (18^19) 

ca ra c te r iza d o  porque d ich os  brazos (14 )  están a co ­

p lados  cinemáticamente a un p e s t i l l o  (20 )  d e s p ia z ¿ -  

b le  en una gu ía  (22) de d ich o  grupo móvil  (12) en 

correspon denc ia  con un elemento de tope ( 2 l )  v in cu ­

lado a dicho grupo f i j o  ( l l ) ,  para a c c io n a r  dicho 

p e s t i l l o  (2P) de manera que s i  d ichos  contactos  p r i n ­

c ip a le s  (13, 17) están c e rra d os ,  queda en una p o s i c i ó n  

s a l i e n t e  de d ich a  guía (22 )  y de enganche con d ich o  

elemento de tope ( 2 l )  cuando e l  in t e r r u p to r  se ha­

l l a  conectado ,  y de choque contra  d ich o  elemento 

de tope ( 2 l )  cuando e l  in t e r r u p to r  e s t á  seccionado 

y ai  d ichos  con ta c tos  p r i n c i p a l e s  (13, 17) están 

a b i e r t o s ,  queda en una p o s i c i ó n  r e t i r a d a  en d ic h a  

gu ía  (22) de completa separac ión  re sp e c to  de d icho

25



elemento de tope ^(21).

2 .  -  I n t e r r u p t o r ,  según l o  r e i v i n d i c a c i ó n  I 

ca r a c te r iza d o  porque d ich o  elemento de tope ( 2 l )  eom 

prende una p o rc ió n  (42) de choque de d ich o  p e s t i l l o  

(20 )  en una p o s io ió n  intermedia entre  d icha p o s i c i ó n  

r e t i r a d a  y d ich a  p o s i c i ó n  s a l i e n t e ,  cuando e l  i n t e ­

r ru ptor  e s ta  parcia lmente  secc ionado  o parcialmente*. *.o o
conectado .  * **

3 .  -  I n t e r r u p t o r ,  según la  r e iv i n d i c a c i ó n  

1, ca ra c te r iza d o  porque d ich o  elemento de tópe (24*)
** *0

e s tá  montado en d ich o  grupo f i j o  ( l l )  de manará *dp*s- 

p la za b le  por acc ionam iento  e x t e r i o r  desde la  p o s i ­

c ión  de enganche con d ich o  p e s t i l l o  (20 ) hasta.up& 

p o s i c i ó n  de completa separac ión  r e s p e c to  de dithbf*
* 4 a

p e s t i l l o  ( 2 0 ) .
* * + o

4 .  — I n t e r r u p t o r ,  según la  re iv ind ica& ipn  

1, ca r a c te r iza d o  porque d ich os  brazos p o r t a c o n t a c -  

toa (14) están acoplados  a dieho p e s t i l l o  (20) por 

medio de un vastago (23 )  desp lazab le  en dicho grupo 

móvil  (1 2 ) ,  apoyado e lást icam ente  con tra  uno de loe  

tra zos  acophado con d ich o  p e s t i l l o  (20 )  por medio 

de una transmisión  c in em á tica .

6 . -  I n t e r r u p t o r ,  según la  r e iv i n d i c a c i ó n  

4 ,  ca ra c te r iza d o  porque d icha  transmisión  c inem áti­

ca se r e a l i z a  por acoplamiento mediante deslizamien  

to  de dos caras  (28, 2 9 ) ,  una de una p orc ión  termi­

na l  (26) de d ich o  vástago  (23) y la  o t r a  de d icho
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p e s t i l l o  ( 2 0 ) ,  in c l in a d a s  con respeoto  a la  d i r e c c i ó n  

de desplazamiento de d icho  vastago (2&), habiéndose 

p r e v i s t o  un primer muelle (30) que empuja a d icho  

bástago (23)  contra  d ich o  brazo p or ta con ta o tos  

( i d )  y  un segundo muelle ( 3 l )  que empuja a dicho 

p e s t i l l o  (20 )  contra  d ich a  p orc ión  terminal (26) o
a dicho vastago (2 3 ) .

**. **
6 . — I n t e r r u p t o r ,  según la  r e iv i n d i c a c i ó n  

3 ,  ca ra c te r iza d o  porque d icho  elemento de tope ( 2 l )  

e s t a  montado d esp la za b le  sobre pernos (35, 36)*****
* a

s o l i d a r i o s  de d icho  grupo f i j o  ( l í )  y es mante3a%,úó 

en dicha p o s i c i ó n  de acoplamiento por un muelle 

(39 )  que se apoya contra  uno de d ich os  pernos ....*.

( a * ) .
7 . -  I n t e r r u p t o r ,  según la reivindi^cf^i.cn

a a

6, ca r a c te r iza d o  porque en dicho elemento de tope
***J

( 8 l )  se ha p r e y i s t o  una oara (46) in c l in a d a  r esp ec ­

to  de la  d i r e c c i ó n  de desplazamiento de una v a r i ­

l l a  (44) i h t r o d u c ib l e  en un correspon d ien te  a l o j a ­

miento (45) d e l  in t e r r u p t o r  y apta para empujar 

con su punta contra  d ich a  cara in c l in a d a  (46) pa­

ra separar d ich o  elemento de tope (21 )  de dicha 

p o s i c i ó n  de acoplamiento contra  la a c c ión  de d icho  

muelle (39) que se apoya sobre d icho  perno (3 5 ) .

8 . -  I n t e r r u p t o r ,  según la  r e i v i n d i c a c i ó n

7 ,  ca r a c te r iza d o  porque d icho  elemento de tope (21 )  

comprende una cavidad (40 )  apta para r e c i b i r  un
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d ien te  terminal ( 4 l )  de d ich e  p e a t i l l e  (20)  en d ich a  

p e a i c i e n  de enganche y ademáa comprende un paao (47 )  

entre  d icha cavidad (40 )  y au parte  e x t e r i o r  en c o -  

rreapondencia  con la  cual  ae encuentra dicho d ie n ­

te (41) en una p o a io ión  aeparada reapecto  de d icha  

p o a i c i ó n  operat iva*  que conatituye  d ich a  p o a ic io n  

de eompleta aeparaciJn .  . .
4 a

9 . -  In te r r u p to r  e l ^ o t r i o o  a e e c io n a b íe .

Eata memoria conata de d i e e i a e i a  páginaa 

ea e r i ta a  por  una a o la  eara .
*****
* *

** * * *** ****

* + +
* *a* * a****

4a
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